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E ste  invento se r e í i s r e  a in te rru p to re s 

e lé c t r ic o s  da l a  c la se  que comprende medios de contacto 

m óviles y l i j o s  y un miembro térmico conectado de modo 

que xasponda a l  calor de l a  co rrien te  tran sportada cuando
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dichos medies de contacto están cerrados y para que opere 
para hacer que los medios de contacto se abran automática­
mente do modo que rompan el circuito  controlado a l ser ca­
lentado el miembro térmico a una temperatura. corre sp endíen- 

5 te a la  corriente de un valer pradgterminado.
De acuaYdo con un interruptor e léctrico  cono- 

oido de la  clase mencionada, al miembro térmico está  monta­
do para su aplicación con una superficie  de apoyo f i j a  para 
mantener lo s  medios de contacto cerrados y para movimiento 

10 de canto con respecto a dicha superficie de apoyo, por d is­
torsión del miembro tárnneo debida a l calentamiento, de t a l  
modo que al ser alcanzado un valor de corriente predetermi­
nado e l miembro térmico se zafa por s i  mismo automáticamen­
te de la  superficie  de apoyo y lib e r ta  e l contacto móvil 

15 para que se mueva inmediatamente a la  posición ab ierta  bajo 

la  acción de medios que de resorte que son tensados cuando 
el miembro t'rmioc es ajustado contra dicha su perfic ie  de 
apoyo para cerrar lo s  medios de contacto móvil.

Estos interruptores de enclavamiento tármico 
20 precisan que al elemento térmico sea capaz de ser calibrado 

finamente para acomodarse a una corriente nominal e sp ec ífi­
ca. Esto provoca la  necesidad de una cuidadosa selección del 
material y de l a  construcción del elemento tármico, que se­
rían fa c ilita d a s  s i  l a s  consideracienes que intervienen pu- 

26 dieran centrarse simplemente en torno de la  corriente nomi­
nal particu lar y de la s  carácter íc t ic a s  térm icas, con exdue 
sión de oonsidsraci&nea en cuanto a la s  propiedades de des-

- 2 -



20345^
gaate paya sa tisfacer  la  aplicación del elemento térmico cen 

la  superficie de apoyo de la s  construcciones anteriores y el 
citado movimiento de deslizamiento.

Un objeto d̂  este  invento, por consiguiente,
5 es el de crear un interruptor e léctrico  que inoerpora un

elemente térmico de control que esta descargado de cualquier 
acción directa de anclavamiento y del cual se requiere mera­
mente que determine la  actuación de medios de enclavamiento 

* separados a l ocurrir una sobrecarga de corriente predator­
io  minada.

Otro objeto del invento es el de crear un 
interruptor e léctrico  que incorpora un elemento térmico en 
conexión e léc trica  con loa medios de contacto móviles y ope­
rable a l ocurrir una sobrecarga de corriente para accionar 

IB un d ispositivo  da gnclavamiánto separado y meoanico que,

previamente, mantenía estos medios de contaoto en posición 
cerrada ocn respecto a sus medios de contaoto f i jo s .

Todavía otro objeto del invento ea el de 
orear un interruptor e léctrico  en aL cual un elemento que 

20 responde e l calor para controlar la  ruptura del circuito ha 
de tomar simplemente parte del movimiento de expensión para 
determinar la  ruptura del circuito controlado, quedando 
aliv iado de la  acción directa da gnclavamientc de la s  cons­
trucciones de la  técnica anterior.

25 De acuerdo con el invento, se dispone un
mecanismo de endavamiento separado del elemento térmico 
para mantener lo s  contactos móviles cerrados, cuyo meoanis-
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mo pueda ser accionado por #1 anclavamignto térmico para 
lib erta r  lo s  contactos móviles para moverse a posición 

ab ierta a l ocurrir una corriente de sobrecarga predetermi­
nada.

31 invento consiste también en un interrup­
tor e lec trice  de acuerdo con e l párrafo anterior que tiene 
lo s  demás d eta lle s que se describen en lo  que sigue con re­
ferencia a lo s  dibujos anejos, en la s  cuales:

la  figura I es un alzado la te r a l ,  con una de 
la s  secciones moldeadas de la  caja retirada y mirando sobre 
el meoanismo interruptor montado en la  otra sección de la  
oaja, estando representada en pcsioicn, en lín eas de trazos, 
la  parte del enolavamiento mecánics^ue e stá  soportada sobre 
la  sección de caja re tirad a ;

l a  figura I I  es una v ista  de extremo, parcial­
mente en sección, a través del interruptor de l a  figura I ,  
con la s  dos secciones de la  caja  reunidas, y

la  figura I I I  es une v ista  sim ilar a la  f i ­
gura I ,  pero con la  otra secoión de la. oaja retirad a .

En lo s  dibujoa, 10 y 12 indican dos seccio­
nes de caja moldeadas sim ilares de m aterial a is lan te  monta­
das juntas, como por to rn illo s , por ejemplo (que no se han 
representado) para definir un interior hueco 14, en e l cual 
est enmontados el conjunto d$ contactos e léc trico s y el me­
canismo interruptor.

lo s  contactes al actrices f i jo s  se indican 
en 16. Están soportados sobre t i r a s  conductoras 18 reteni-
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das en rebajos de la s  escalones de caja  y con montantes 
terminales exteriores 20.

lo s  contactos e léc trico s móviles están  in­
dicados en 22 y están incorporados en el mecanismo inte—

5 rruptor. Hay un par da contactos l i jo s  y un par de contac­

tos móviles correspondientes a e l lo s , como se ha represen­
tado, paro esto no es esencial salvo para la  realización  
particu lar ilu strada en lo s  dibujos.

lo s  contactos móviles 22 están soportados 
10 sobre lo s  extremos exteriores de brazos conductores 24 sus­

tancial m^nte rígidos montadas en sus extremos in teriores 
sobre un bloque 26 de material a is la n te . Este bloque está  
formado para poder correr sobre un émbolo de accionamien­
to 28, mostrado como de forma ae barra aplanada, y lle v a n -  

15 do un botón aislado de maniobra 3o sobre una parte extre­
ma a islad a  32 del émbolo de accionamiento, cuya parte está 
montada corrediza en una protuberancia a islada 34 manteni­
da f i j a  en una pared extrema de la  caja y oon porciones 

de oreja 36 formadas integralmente. En su extremidad ope- 
20 ra tiv a , e l émbolo 28 se muestra formado oon tre s  ramas de 

horquilla 38 que están soportadas en forma corrediza en 

l a  pared extrema correspondiente de la  caja  y son guiadas 
en forma corrediza en ranuras correspondientes del blo­
que 26. un muelle h elico id al 40 opera para empujar a l ém- 

25 bolo de accionamiento 28 a la  posición de liberación  en 

la  cual al botón 30 es proyectado más le jo s  a l a  derecha 
que lo  que se ve an lo s  dibujos para hacer que la  parte
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32 quede expuesta a la  v is ta , y haciéndese en algún color 
d istin tiv o , tal como ro jo , revele que el circuito ha sido 
interrumpido.

31 bloque 26, además de llev ar lo s  contactos 
móviles 22, lleva  también un elemento térmico bimetál^.(x 
42 y un cursor 44 montado fijamente ore e l bloque y mon­
tado corred!so sobre l a  porcíén de barra del émbolo
de accionamiento 26.

31 <snto térmico tiene una parte en forma 
de U, situada a un lado del tú ^^e, y porciones extremas 
46 v i i l ta a  hacia dentro aplicadas a un extremo d d  bloque 
y aseguradas a l  mismo, por ejemplo, mediante remaches 46.
El cursor 44 tiene porciones de oreja la te ra le s  5o a l a s  
cuales está unido un amíi de un par de muelles h elico i­
dales 52, sstí'in ü lo s  extremos opuestos de esto s muelles 
unidos a "les orejes 36 de la  estructura 34 de protuberan­
cia aisladora f i j a .

la  extremidad lib re  y l a  de base del elemento 
térmico 42 en forma de U tiene una placa. 54 asegurada a e l la ,  
por ejemplo, mediante rema clisa 56, y lle v a  un to rn illo  ce ni­
tra l 58 para una finalidad que se describ irá luego.

13R émbolo de accionamiento 28 llev a  un ele­
mento bifurcado de an elevamiento indicado en general en 60. 
3ste elemento está  pívotado sobre el émbolo en 62 y tiene 
sus patas 64, 66 dispuestas sobre lados opuestos del émbo­
lo .  S ste  elemento bifurcado forma una parte de un mecanis­
mo de enelavamiento mecánico, una parte pareja del cual
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este montada sobre ^1 ínter i?-r 3$ ?a sección lo  de la  oaja 
y se indica en general en 68.

la  pata 66 de la  horquilla asta dispuesta en 
la s  proximidades adyacentes a l  to rn illo  58 y e sta  cargada 
hacia este to rn illo , por ejemplo, por la  acción de un mue­
l l e  70, de modo que la  otra rama de la  horquilla, que t ie ­
ne una. pata 72, sea constantemente empujada contra un lado 
del cursor 44, con la  pata situada para ap licarse  contra 
una extremidad daL cursor para moverlo (y por tanto, para 
mover lo s  contactos móviles 22 y el elemente térmico 42) 
en l a  dirección as cierre de lo s  contactos, la  rama 64 
tiene una porción extrema ensanchada 74 d irig id a  hacia fue­

ra que queda en la  trayectoria de una parte 76 del otro 
miembro 68 del endavamíanto, cuyo miembro 68 tiene la  for­
ma an general de un dedo constantemente empujado contra la  
rama 64, por ejampio, per le. acción Ral brazo de resorte 
78. Cuando es cogido con la  rama 64 de la  horquilla, como 
se ve sn la  figura I I I ,  e ste  miembro de enclavamiento 68 
(montado sobre le. aeoción lo  de la  ca ja , como se ha dicho) 
sirve para retener lo s contactos móviles en posición cerra­
da en contra de l a  acción de lo s  muelles 52.

I& cursor 44 tiene a la s  la te ra le s  8o que 
sobresalen desde sus lados opuestos y que tocan un muelle 
helicoidal 82 montado dentro del bloque 26. á l moverse e l 
émbolo de accionamiento 28 para cerrar lo s  contactes 22, 
la s  a la s  8o ejercen presión contra el muelle 82, cuya pre­

sión actúa sobre lo s  brazos 24 que llevan lo s  contactos

7
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móvitea y con e llo  ayuda a mantener la  deseada presión de 
cierre de lo s  contactos.

Qon la s  partes como se ha representado en 
loa dibujos, l a  unidad, compuesta por el bloque 26, el 

5 cursor 44, e l elemento térmico 42, lo s  brazos r íg id o s 24 
y lo s  contactos móviles 22, es mantenida en la  posición 
de contactos cerrados, debido a l a  aplicación de l a  por­
ción de enclavamiento 76 detrás de l a  porción extrema en­
sanchada 74 de la  rama 64 del enclavamiento. l a  unidad ha 

10 sido avanzada a esta  posición, cuando el botón de manio­
bra 50 íué deprimido y por la  acción de empuje ejercida 
sobre al cursor 44 por l a  ap licación  de la  pata 72 sobre 

la  rama 64 del snelevamiento con la  extremidad d& cursor 

44, apreciándose que l a  horquilla 6o del enclavamiento 
15 está  soportada sobre a l accionador de émbolo 28 y que l a  

pata es empujada constantemente a l a  posición de ap iica- 

ción con respecto a l  cursor por la  acción del muelle 70, 
ayudado por a l muelle 78. guando esta unidad es avanzada, 
junto con el embolo de accionamiento 28, en la  dirección 

20 de cierre de lo s  contactos,los muelles helico idales 52 son 
tendidos, y a l mismo tiempo lo s  muelles h elico id ales 40 y 
82 son también tendidos. Durante su paso más a l lá  del miem­
bro de enclavamiento 68, l a  porción de enclavamiento en­
sanchada 74 hará de leva más a l lá  de l a  porción de en d a- 

25 vamlento 76, con tensado u lterio r del muelle 78, y sa lte  
inmediato de la  porción de enclavamiento 76 a posición de 
retención detrás de dicha porción de enclavamiento agran-
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dada 74 cuando se completa esta acción de leva.

gomo se ha dicho, el elemento tármioo está  

en conexión serie  e léc trica  con lo s  contactos de control 
del circuito  y e stá  expuesto a calentamiento cuando el pa- 

8 so de corriente continúa y responderá a l calor de l a  co­
rriente de sobrecarga. El lado de baja d ilatación  del ele­
mento está  situado en el lado adyacente a l a  rama 66 de la  
horquilla, con respecto a l cual la  extremidad in terior del 
torn illo  88, del elemento térmico, queda en cercana proxi- 

10 midad en el estado del elemento que se ve en l a  figura I I I .

ocurrir una sobrecarga de corrí .;te e l 
el eme n to tármico se desviará hacia dentro y hará que la  
extremidad in terior del to rn illo  ejerza presión contra l a  
rama 66 del miembro bifurcado de enclavamiento, 60. Esta 

18 presión hace bascular al miembro 60 en torno de su pivote 

62 sobre e l accionado? y re tira rá  l a  pata 72 de su ap lica­
ción con el cursor 44 en e ntra de la  aoción de lo s  mue­

l l e s  70 y 78. En e l momento en que la  pata 72 es zafada 

del cursor, lo s  muelles helico idales tensados 82 operan 

20 para mover e l cursor rápidamente a la  posición de apertu­
ra de contactos y efectúan de este modo l a  acoión deseada 
de ruptura del c ircu ito . Esto ocurrirá incluso s i  es a p li­
cada presión a l botón de maniobra 3o, de modo que el inte­
rruptor funciona con acción lib re  de disparo. En e l caso 

28 de que e l boten no sea mantenido deprimido en el momento
en que la  acoión de disparo lib re  ocurre, e l muelle 40 ope- . 
rara para devolver a l embolo accionador a l a  posición de
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reaju ste y con ello  situ ará  a l cursor 44 para su nueva a p li­
cación por la  paite da enclavamiento 72. HL embolo acciona­
dos , en cualquier casot, es llevado de nuevo a la  posición 

de reajuste por la  acción del muelle 4o. Al moverse e l our- 
S sor en la  dirección de apertura de contactos, el muelle 82 

es desexcitado y a s í  es acondicionado para su E&terior ten­
sado para ap licar presión a l  conjunte de contactos móviles 

cuando se cierran de nuevo loa contactos.
ge apreciará que con 3a presente construc- 

10 ción de interruptor, el elemento tármlco 42 es aliviado 
de cualquier acción de enclavamiento, y que su construc­
ción puede depender enteramente de la s  ca rac te rística s del 
paso de corriente y de lo s  requ isito s que entran en juego, 
la  construcción parmite efectuar una calibración en extre- 

15 mo precisa , junto con la  posib ilidad  de efectuar en ensayo 
de laboratorio un a ju ste  f in a l ,  para e l lo , l a  sección de 
caja 12 está  prevista de una abertura que, a l. montar la s  
pastes dentro de la  ca ja , y antes del ensayo, queda abier­
ta , pero que puede se r  av a ntu almente cerrada y se lla d a ,

20 por ejemplo, por e l taco roscado 84. Antes de f i ja r  este 
taco en posición, la  cabeza del to rn illo  58 ee accesible 
para eu accionamiento mediante un destornillador para a ju s­
tar  de este modo la  holgura in ic ia l entra la  extremidad in­

terio r del torn illo  58 y la  rama 66 del enclavamiento. Be 
25 este  modo es posible variar  la  cantidad de movimiento y 

presión neossarios para su aplicación a l a  rama 66 para 
zaj&r la  parte 78 del anclavamianto del cursor 44. Así es
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fácilmente pesióle efectuar una calibración final ensayan­
do el interruptor en condiciones de laboratorio . luego, l a  
abertura de la  caja puede sa lla r se  para impedir que tengan 
lugar manejos antirreglam entarios.

Bata so lic itu d , que corresponde a la  pre­
sentada en lo s  Estados Unidos de América, el 5 de Febrero 
de 1952, bajo el nc 269.988, se acoge a lo s  beneficios del 
articu lo  51 a el vigente Estatuto sobre propiedad indua- 
triáL .

10 0 - N O T A  -  0 -

lo s  puntos de invención propia y nueva 
que se presentan paTa que sean objeto de esta patente de 
Invención en España, por VEINTE años, son lo s  sigu ien tes: 

l a .  - Un interruptor e léctrico  de la  d a ­
se a que se ña hecho referencia en e l cual se prevén me­
dios de enclavami&itc, separados del miembro térmico, 
para a ju star  lo s  medios de contacto móviles en posición 
cerrada, estando dichos medios de enelavamiento destina­
do a aex accionados por miembro térmico para poner 
en lib ertad  a lo s  medios de contacto para que se muevan

11 -
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a posición abierta al responder a i miembro térmico al ca­
lor de l a  corriente de valor predeterminado.

2^. - pn interruptor según se reivindica en 
elpunto 1, en el cual dicho s medies de contacto móviles 

5 están mentados sobre medios d&- accionamiento soportados 
para movimiento con respecto a una estructura de soporte 

que lleva una parte de dichos medios de &n elevamiento se­
parados, cuya parte, cuando lo s  medios de contacto móvi­
le s  son movidos a posición cerrada con respecto a lo s me­

ló  dios de contacto f i jo s ,  se apLica a una parte de enclava— 
miento pareja de lo s  medios dé accionamiento de modo que 
se mantengan cerraosa dichos medios de contacto, permitien­
do al propio tiempo que la s  partes de enclavamigato a s í  
aplicadas sean safadas por el miembro térmico cuando dicho 

15 miembro térmico se mueve en respuesta a la  corriente de 
sobreoarga predeterminada.

3 2 . - Un interruptor sagun se reivindica 
en al punto 2 , en #1 cual, lo s  medios móviles de contacto 
y el miembro térmico están cargados per resorte para mo- 

20 vimisntu con respecto a lo s  medios de accionamiento para 
abrir lo s  contactos.

4b. - un interruptor según ae reivindica 
en el punto 3, en a l cual lo s  medios de contacto móviles 
y el miembro térmico están montados para movimiento uni- 

25 ta r ic .

5 2 . - Un interruptor sagun se reivindica 
en le s  puntos 2, 3 o 4, en e l  cual dicha parte del medio
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de end  avami en t o se,n-.r.-":.do dispuesta an la  estru ctura le 
so¿crt.  ̂ tiene la  forma de un dedo cargado á-t i  oamen te

a posición de ap licarse  a paite de sndLavamianto pare­

ja  de lo^ . " to s  de accionamiento, estando dicha paite  de 
enolavamiento pareja montada " v t  lamente sobre lo s  me­
dios de accí'* * ^ ^ito y caígala elásticamente a posición 
para ap licarse  a medios corredizos conectados oon dichos 
medios fe contacto móviles, y montar a estos ultimar para 
movimiento conrelaoión  a lo s  medios de accionamiento, in­
corporando dicha rt v di- end avamiente pareja una parte 
destinada a ser c ^ id a  por e l mieaibro tórmico, a l  responder 
el miembro tármieo a l a  corrien te  de sobrecarga predetermi­
nada, para haoer o s c i la r  a dicim. p arta  de enelajamiento 
pareja en torno de su pivote para zafar dichos medios de 
deslizam iento y con -ello poner -en lib ertad  a lo s  medios de 
contacto móviles para moverse a posición ab ierta y romper 

e l oir cuito controlado*
63. - Un interruptor según se reivindica 

en oualquiéra da lo s  puntos 2 a 5, en e l cual el miembro 

térmico incluye unP parte que fn el estado cerrado de lo s  
contactos está  situada para aplicación con dicha parte de 
endavamianto pareja para accionarla para poner en lib er­
tad lo s  medios de contacto móviles para que se muevan a 
posición ab ierta  cuando el miembro térmico responde a una 
corriente &# sobrecarga predeterminada.

73. - un interruptor según se reivindica 
en el punto 6, en el cual dicha parta del miembro térmico
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llev a  medies de tope a ju stab les por lo s  cuales se eiec- 
tua díclia aplicación coa la  parta de enclavamiéato pare ja , 

8o. -  Un interruptor aagun se reivindica 
en oualquiare. de los puntos 1 a 7, en gl oual dicha es- 

S tructura de soporte incluye parte de una caja en la  cual 
están mentados #1 miembro térmico, medios de en ¿Lavamien­

to separados y medios de contacto f i jo s  y movibles, te­
niendo dichos medios de actuación le  forma de un embolo 
montado para movimiento rectilíneo  sobra dicha caja y es- 

10 tando dichos medies da contacto móviles y dicho miembro
térmico conectados entre s í  para moverse como una unidad, 
cuya unidad incluye un cursor movible alternativamente 
sobre dicho émbolo y que puede ser cogido por dichos me­
dios de cnclavamisnto separados para mantener lo s  medios 

15 de contacto móviles en posición cerrada, con al miembro 
térmico situado para accionar loa  medios de snclavamien- 

to separados para penar en libertad  lo s  medios móviles 
de contacto para moverse a posición abierta al ocurrir la  
sobrecarga de corriente.

20 93. - Un interruptor ssgun se reivindica

en al punto 8, en al cual dicha unidad tiene medios de 

resorte asociados con a lia , destinados a ser tensados 

cuando la  unidad es movida a l a  posición de contactos 
cerrados, con lo  cual lo s  medios de resorte tensados son 

25 operativos para mover l a  unidad bruscamente a la  posición 
&# contactos ab ierto s a l ser accionados dichos medios de 
endavami^nto separados por al miembro térmico para so l-

70
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tar l a  anidad.

10^. ** Un interruptor según ge reivindica 
en lo s  puntos 8 o 9, en s i  cual s i émbolo de accicnamien- 

11 eva asociados ni sai os de resorte operables para res—
5 tau ia i el émbolo a su posición in ic ia l  después del movi­

miento del mismo ? n una dirección para cenar lo s  contac­
tos.

11^. - un in ten upto i según se reivindica 

en lo s  puntos 8, 9 o 10. en el cual se  disponen medios de 
10 resorte destinados a ser tensados cuando dicha unidad es 

movida a I s  posiciún de contactos cerrados y para ayudar 
a mantener lo s  medios da contacto móviles cerrados contra 
lo s  medios da contacto f i jo s  parejos.

12s. - Un interruptor e léc trico  da la  clase 
15 a que se he hecho referencia, que comprende en combinación 

un aeoionader corredizo, medios que soportan dicho acoio- 
nador para movimiento a x i l ,  un contacto f i j o ,  un contacto 
móvil y una unidad térmica, medios de #nclavamiento separa­
dos, una conexión entre dicha unidad y dicho accionadoi 

20 que incluye una parte de dichos medios de en el avamie nt o 
que se  aplican a dicha unidad a l moverse en una dirección 
para mover a aicha unidad para coger dichos contactos a s i  
como para coger dichos medios de enclavamiento para man­
tener oerrados lo s  contactos, estando construidos y d is- 

28 puestos dichos medios de andavamiento, a l ocurrir ana so ­
brecarga para ser soltados bajo el control de dicha unidad 
térmica, pudiando ser o egida una parte de dicha unidad por

- 15 -
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dichos medios da enclavamiento para zafa? lo s  medios de 
enolav amiento a l ocurrir una sobrecarga y lib e r ta r  lo s  
contactos para su separación, y medios de resorte  que 
actúan continuamente y que se aplican a dicha unidad pa­
ra separar dichos contactos cuando se zafa dicho medio 
de enclavamiento.

13a. - un interruptor e léctrico  de l a  cla­
se a que se ha hecho referen cia , que comprende en,oombi- 
nacién, medios de contacto f i j o s ,  medios de contacto mó­
v ile s  en relación  opuesta con dichos medios de contaoto 
f i jo ,  una estructura para soportad dichos medios de con­
tacto móviles para movimiento hacia y desde dichos medios 

de contacto f i jo ,  inoluyendc dicha estructura de soporte 
un miembro bimetálico en se rie  e lé c tr ica  con dichos me­
dios de contacto móviles, una estructura de guía r e la t i­
vamente f i j a  sobre la  cual dicha primera estructura es 
soportada y guiada para movimiento hacia y desde dichos 
medios de contacto f i j o s ,  y medios de enolavamiento sepa­
rados para mantener cerrados dichos contactas , siendo di­
chos medios de enolavamiento accionados por dicho miembro 
bimetálico para so ltar lo s  contactos para su separación,

14^. - Un interruptor según se reivindica 
en al punto 8 , tenianao dicha estructura de soporte me­
dios de resorte conectados con e l la  para ser tensados 
cuando la  estructura es movida ja ra  cerrar lo a  contactos, 
medios da accionamiento de émbolo sobre lo s  cuales puede 
cav í*!' dicha estructura de soporte por la  acción de l i ­

beración de dichos medios da resorte tensados, pudiendo
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ser acoionados dicho émbolo 3.a accionamiento paya mover 
3icha estro otar a a la  posición de cierre de lo s  contac­
tos y comprendiendo di dios medios de enclsvamisnto un 
miembro de enclavamisnto soportado por dicho miembro de 

5 accionamiento y otro miembro de enclavamiento soportado 
por una estructura relativamente f i j a  y que puede ser co­
gida por dicho miembro de enclavamiento citado en primer 
lugar para mantener diciia estructura de soporte en la  
posición da contactos cerrados, estando dicho miambro de 

10 enclavamiento mencionado en primer lugar montado y forma­
do para mover dicha estructura de soporte a l a  posición 

de contactos cerrados a l moverse &1 símbolo de accionamien­

to en la  dirección correspondiente.
153. - un interruptor eléctrico  de circu ito .

15 Tal y como se  he descrito en la  Memoria que
antecede, representado en lo s  dibujos que se acompañan y 
con lo s  fin es que se han especificado .

g sta  Memoria consta de d iec isie te  hojas 
e sc r ita s  por una sola cara.

Madri d^
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