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_ la presente memoria_descrip£i§5‘4”A
tiéne como fin la deéiafaciﬁnfdel-objeto,sobre‘el que ha
de récaer el privilegio de»explotacidnxindustrial y comer-
cial exclusivo en el territorio nacional de un Modelo de

Utilidad, de acuerdo con la vigente Legislacién, que, como:

el enunciado indica se trata de "DISPOSITIVO DE EXTRACCION

Y ENFRIAMIENTO DE FORMAS PLASTICAS  CONFORMADAS ,POR SOPLA-
Do"%,

Para la extraccidn en ciclo conti-
nué de formas pl&sticas tales como botellas, cuerpos huecos,
etc. de los moldes donde han sido conformadas mediante el
procedimiento de insuflado de aire, asi como para producir el
enfriamiento adecuado de los cuellos o . en su caso golletes
de las formas pl&sticés antes de ser extraidas, se han venido
empleando en la industria diferentes dispositivos que si bien
resolvian en cierto modo el problema su automatizacién dejaba
bastante que desear, lo que redundaba a la larga en la ca-
restia del producto al tener que emplear una excesiva mano
de obra.

| Nuestra realizacién salvando to-
doe esos inconvenientes ha conseguido crear un dispositivo.en
el que todas sus partes integrantes han sido minuciosamente
estudiadas para que las diferentes operaciones se vayan rea-
lizando en ciclo continuo y automitico. |

Para llevar a cabo lo expuesto
anteriormente nuestro invento se constituye en esencia de un
bloque compuesfo por dos brazos acodados montados sin tra-
bazén alguna en el motriz de los platos porta moldes.

En uno de los tramos acodados est@ montado

un cilindro neumftico a cuyo pistén va fijada una zapata
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" el bloque en conjuncién con los platos un cierto &ngulo

que esta dirigida contra el contorno periférico d§7lbs platos
para que al actuar siﬁdronicamente y en un momento determi-
nado el referido cilindro neuméticolhagé'aVanzér a la zapata
apreté&ndola contra la periferia de ﬁno de los platos‘en

orden a hacer efectivo el giro peribdico de vaiven de todo

previamente establecido.

El otro brazo mantiene relacidn
a su vez con otro cilindro neumitico qﬁe-actﬁa sincrdnica-
mente haciendo retroceder angularménte al bloque a su posi-
¢cidén inicial o de partida una vez que ambos brazos hayan ‘
descrito el recorrido angular‘pﬁeestabiecido.

En el tramo acodado de uno de los
brazos van montadas unas pinzas giratoriasbcon‘servocilindro
accionador de actuaciénvigualmente éincroniéada; en tanto
que en el acodamiento del otro brazo van montados por su par-
te dos tacos amordazanteé‘refrigefados enfrentados e inter-
distanciados entre si, en su posicién inoberanté,:éobre los
que actuan sendos cilindros neumiticos programados para que
al empezar a actuar la zapata, coQO'antériormente‘se mencio-
naba, atrapen enfriando a la vez al cuello o goliete de 1la
forma pléstica contenida en uno’de'lbs‘moides éue en esos
momentos pase por debajo de los tacos amordazantes, a la vez
que las pinzas montadas en el otro acodamiento intervengan
sincronicamente atrapando por su parte a Una de formas plds-
ticas extraiendola, previo giro basculante de ellas del mol-
de‘donde'se'ehcbntraba; | |

Para comprender mejor la natura-
leza del invento, en el plano adjunto hacemos una represen-

tacidn esquemitica de su utilizacibn, no siendo en absoluto
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'liﬁitativé'y sﬁscéptiblé-pbr'ellb de 'las modificaciones ac-
' cesorias que no alteren las’ caracteristicas esenciales.

La figura 1 es una vista en alzado

de nuestro dispositivo preéoniZadb.

La figura 2 representa una vista

: BéQ@iOﬁédé‘en'planta; viendose en ella con detalle todas las

partes integrantes del dispositivo.

' La figura 3 miestra un detalle

ampliado y seccicnado que corresponde al cilindro neumftico

accionador de la excéntrica que va a dar origen al bascula-

miento de las pinzas.

particularidades:

En ellas se anotan las siguientes

1.-Brazo.
2.-Casquillo.

. 3.-Ejeo :

4.-Platos porta-moldes.

§.-Brazo,

- 6.-Moldes.

7.-Cilindro neumftico.’

' 8.-Zapata.

9.-Cilindro neumftico.

10.-Pinzas.

11.-Eje.’

12.-Cilindro . neumitico.
'13.-Excéntrica,
14.-Cilindro neumitico.
15.-Tacos amordazantes.

16.~-Cilindros neumfticos.

Nuestro dispositivo integra un
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‘jados,radlalmente a un casqu;llo‘(2) el cual va montado

bos brazos (1 y 5).

para que en un momento determinado empuje ritmicamente a la

arrastrar al bloque en su recorrido.

203439

bloque constituido por dos brazos (1 y 5) acodados que van £}

coaxialmente sin ninguna trabazén:én el eje (3) de toma de
fuerza que hace girar a loé-piatos (4) porta-moldes (6) en

régimen contfnuo y uniforme entre los tramos acodados de am-

En el tramo acodado del brazo (1)
esta montado un ecilindro neumftico (7), de actuacidn sincro-
nizada, a cuyo pistén va fijada incorporada una zapata (8)
dirigida hacia el contorno periférico de uno de los platos
). |

Dicho eilindro (7) estd programado

zapata (8) apretandola contra. el contorno de uno de los pla-
tos (4) en orden a establecer una trabazdn entre ambas parteg
tal que obligue a todo el bloque a girar periSdicamente
un cierto 8ngulo, previamente establecido, conjuntamente con
losvplatos'(u)‘porta.moldgs'(6);1

' Una vez que el bloque ha llegado
a su tope angular de recorrido actla sincronicamente un ci-
lindro neum&tico (9) que va intimamente relacionado con el
brazo (5) y que acta sobre este haciendo retroceder a todo
el bloque hécia'su posicién normal o de partida, a la‘vez
que el pistén del cilindro (7) se retrae liberando a la za-
pata (8) de la presidn a que habia sido sometida, consiguient

dose de tal suerte en ese.punto que los platos (4) dejen de

En el»trngracodado‘del_brazo (1L
va montado suhpendidohen-vbiadiggfuhas pinzas: (10), acciona-

das mediante un cilindro neumdtico sihcronizado para actuar
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operatlvamente en un- momento dado, y que’'van’ su:etas a uno de
los: extremos de un eje (1).‘

En el otro~iextrem0'del eje (11) -
va firmemente amarrada una:excéntfica:(IQ)?1igada'arficulada-‘

mente: al pistén:delun=ciiindro neumftico (14) de actuacién’

- simulténea cén'el'de-lés pinzas:(10),.para que al girar el

bloque en conjuncién con los platos (u)TPOrta-moldes‘(B);
las:pinzas (10) atrapen sistemdticamente a las formas plés-
ticas alojadas en los moldes (6) a la vez que entra en ac-
cibn:operativa el cilindro (14%) haciendo: este girar al eje
(11) a través de la excéntrica (13) intermediaria del movi-
miento y por 10ftahto’a las pinzag(l0),de tal forma que se ha
ga efectiva, en cada giro periodico del bloque, la extrac-
cién de una de las formas plisticas del molde donde se en-
contraba.

En el otro tramo acodado del bra-
zo (5) van montados dos cilindros neumiticos (16) de actua-
cibn sincronizada enfrentadas e interdistanciadas entre si,
a cuyos pistones van fijados sendos tacos (15) amordazantes
que disponen de conductos de circulacién de agua para su re-
frigeracibn; todo ello de modo que al deseribir el bloqué.su
giro angular permitido actuen sincronicamente los cilindros
(16) haciendo avanzar a los tacos (15) amordazantes uno al
encuentro del otro, atrapando y enfriando asi al cuello de
la forma plistica que en ese momento pase por debajo dei ci-
tado tramo'aéodado dél brazo (5), pero que en el preciso mo-
mento- que empiéce a retroceder el blogque & su posicidn de
partida, por la accién del cilindro neumftico (9), como antes
se explicaba, actuen de nuevo los cilindros (16) neumiticos

retrayendo a los tacos (15) y iiberando al cuello de la forma
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pléstica de la opresién a que habia sido sometido. Una vez |

que el bloque ha'vueifp'a su posicidn de partida se volverd
a repetir el ciclo operativo de los tacos (15) amordazantes.
Descrita suficientemente la natu-

raleza del invento, asf como su realizacidn industrial, sblo

cabe afiadir que en su conjunto y partes constituitvas es po-

sible introducir cambios de forma, materia y disposicién
en cuanto tales alteraciones no supongan variacién sustancial
dé;’hismo.l.

'E1 solicitante, al amparo'de los
Convenios Internacionales sobre Propiedad Industrial: se re-
serva el derecho de”exténder;estaldemanda*a'los paises ex-
tranjeros, si fuera posible, reivindicando la misma prioridad
de la presente solicitud.

NOTA:

El Modelo de Utilidad, que se so-
licita como nueve en Espafia, por veinte aﬂos,‘deuaguerdb
con 'la vigente Legislacién, deberf recaer sobre "DISPOSITIVO
DE EXTRACCION‘Y-ENFRIAHiENTO DE FORHAS*PLASTIbAS'CONFORMADASh
‘POR SOPLADO™, en todo de- acuerdo con las sisuientes,

' 'REIVINDICACIONES & =

l;ébisﬁbéitivb de éxtraccién'y‘=

enfrianiento de formas plésticas conformadas por soplado, ca-
racté?itadofpbrqne.cohsta;de un bloqﬁéfde'dos brazos acoda-
dos“fmontadog sin trabazén en el mismO'eﬁé”motriz:de;los~p1a-
toé'pbrta*mpldés‘quedandO'sus’tbamoé’&codgdos:pbsicionados
entre las periferias de los platos y portando uno de esos
cddosfﬁn<ciliﬁdro neumitico con zapata frontal que esti diri-
gida contra la periferia de“unb’de’ibs bIatoh§actuando3aquel

sincndnicamenfe haciendo avanzar r{tmicamente la zapata apre-
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:que actfia asimismo sincronicamente haciendo retroceder

' angularmente al bloque a su posicidn de partlda [ prlmitl—

.pléstlcas a la vez que entra en accidén operativa el c111ndro

ténddla contra la periferia de uno de los piatbs en orden a
hacer efectlvo el giro per;odlco de todo el bloque en conjun-

cién con los platos un cierto angulo, pero el otro braza man-

tlene con partes fljas una relacién con un c111ndro neumatlco

va una vez ambos brazos hayan descrito el &ngulo previamente
establecido; en el tramo acodado de uno de los brazos van
mdntédas unas piezas giratorias’con servocilindro accionador
de défuaéién éincronizada, en tanto 'que en el acodamiento
del otro brazo van montados dos tacos amordazantes'fefrigéra-
dos enfrentados entre si y sobre los que actfian sendos cilin-
dros neuméticos sincronizados para que al describir el blo-
que su giro operativo actuen sobre las mordazas apresando y
enfriando estas al cuello o gollete de la forma pléstica que
en esos momentos pase por debajo de ellas a la vez que las
pinzas del otro brazo atrapen por su parte a otra de las
formas plésticas extrayendola, pervio gﬁrb basculante en
ellas, de los moldes donde se encontraban.

2.-Dispositivo de extraccién y
enfriamiento de formas pl&sficas conformadas por soplado,
en todo de acuerdo con la anterior reivindicacidn, caracte-
rizado porque la pinza va sujeta en voladizo junto con su
servbcilindro accionador a uno de los extremos de un eje el
cuél va firmemente sujeto por el otro extremo a una excén-
trica ligada arficuladamgnte'cbn'ei pistén de un cilindro
neumitico de actuacién simulténea con el de la pinza para
que al girar:el bloque en conjuncidn con los platos porta-

moldes, las pinzas atrapen s;stem&t;camente a las fermas
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1 ‘neumétlco asociado con 1a excéntrica, ocasionando esta un gid

‘ro rotacional de la referlda ‘pinza que haga efectiva la ex-
_traccidn de la forma pléstica del. molde. donde se encontraba.

. - -DISPOSITIVO DE EXTRACCION Y EN-
5 »FRIAMIENTO DE FORMAS PLASTICAS CONFORMADAS POR SOPLADO.

Seg(in queda. sustancialmente des-

.erito en la presente memoria descriptiva que consta de nueve
hojas mecanografiadas por una sgola cara acompafiada de sus
correspondientes dibujos. : S
. | 9 9 MAYD 1974
El Agente Oficial.

MIGUEL FENRANDEZ - LBAYSA PZON
P. P,

10 o - ‘Madrid,
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