nc/

a fTavor de

D, Luis VAILLES NADAL — de nacionalidad espafiola - domi-

cilizsdo en o/ de Abajo, n? 2 — PLA DEL PANADES,

por:

» T aparato cavador mecdnico para culiivar el espacio
» p

entre planta y planta en los cultivos en l¥nea ”,.
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Memoria Descripitiva

En los cultivos de vifia o de otras plantas
dispuestas en lfneas, al efectuar la labor de cava, Se ha

de trabajar el terreno no solo en la parte comprendida en—
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tre las dos 1lfneas de plantas, siné entre cada dos plantas
de la misma 1lfnea, El labrado de la faja central de terre-
no comprendida entre dos lfneas de plantas, puede efectuar-
se fdcilmente por medio de cualguier arado, pero en cambio,
el labrado de las partes adyacentes a cada planta y del es-
pacio comprendido entre planta y planta de una nisma lfnea,
ha de efectuarse a meno para no perjudicar las plantas y es—
0 encarece congsiderablemente la labor, - |

Para efectuar mecdnicamente esta labor, se ha in-
tentado eanplear un arado o aparato cavador gue pasa por el
espacio entre dos lfneas de plantas y gque se halle provis-
to de dos rejas movibles, las cuales se separan 0 acercan
por la accién de un obrero, de manera gque al pasar por el
espacio intermedio entre planta y planta, el obrero introdu-
ce la reja entre estas plantas y luego la hace retroceder
al acercarse a la planta siguiente, Este procedimiento re-
sulta impracticable porgue el movimiento lateral de la reja
exige al obrero un esfuerzo considerable, que le impide tra-
bajar convenientes

El aparato cavador objeto de esta patente, permi-
te efectuar esta labor con toda perfeccién y sin fatiga para
los operarios. Este aparato se acopla a la parte posterior
“de un tractor de cualguier tipo apropiado y comprende a ca-—
da lado una o dos rejas movibles montadas sobre un paralelo-
gramo articulado que les permite desplazarse lateralmente se-
pardndose de la 1fnea media del aparato o acercdndose a ellaa.
Los paralelogramos articulados gue sostienen las rejas la-
terales, vdn accionados por servo-motores hidrdulices, cada
uno de los cuales se gobierna independientemente del otro por
medio de una palanca cuyo manejo no exije apenas esfuerszo,

de manera gue el operario sin fatigarse puede vigilar exac-
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tamente la trayectoria que siguen las rejas laterales, y
desplazar estas rejas con exactitud al pasar entre las plan—
tas. El aparato puede llevar ademds, si se desea, rejas
fijas en la parte central para labrar el espacio compren-
dido entre las dos filas de plantas o tanbién puede efectuar-
se este labrado del espacio central, en una labor Separa—
dae

Ademds, cuando el aparato cavador no estd fije-
do invariablemente al tractor, sind que es arrastrado por
éste, se puede disponer en puntos convenientes una © nés
placas de direcoi&n\que fijan el aparato en el suelo y evi—
tan la desviacién lateral del aparato, segin una patente
enterior del mismo inventiors

En el plano adjunto se representa un ejemplo de
construccién del apurato cavador, objeto de esta patente,.

La figura 1, es una vista por encima de este apa-
ratos

La figura 2, es una vista lateral por la parte
izquierda de la figura 1,

La figura 3, es un detalle en planta y a mayor
escala, en el que se han suprimido ciertas partes, para de-—
jar ver mds claramente los servo-motores y la toma de fuer—
Zae

Las figuras 4, 5 y 6, representan tres posicio-
nes sucesivas del mecanismo de mando de las rejase

Las figuras 7, 8 y 9, representan esquemdtica-
mente tres posiciones del cilindro y de la caja de distri-
bucibn del servo-motora

En el ejemplo representado en los planos, sSe ha
supuesto que el aparato vd enganchado detrds del tractor y

acoplado por medio del elevador hidrdulico, ya usual en los
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tractores, que permite levantar el apero o mdquina engan—
chada al tractor cuando no ha de trabajar o cuando el trac—
tor tiene que dar la vuelta, Jin embargo, el aparato podrfa
disponerse también fijado invariablemente al tractors

El aparato comprende una barra principal de So-
porte -l-, gue es la gue Se acopla convenientemente al trac-
tor, Cuando el aﬁarato v4 enganchado al tractor del modo
representado, por medio de 1los tirantes -2-, se disponen en
el aparato unos timones de guia para fijarloc al suelo y ase-
gurar gue permanezca Siempre en 1fnea con el tractor., Estos
timones de gulia se describen ya en la patente anterior He,
197,081 del wismo inventor, y estdn constitufdos por unas
placas -3~ gue Se clavan en el térreno, ¥y cuyo eje vertical
-4— estd acoplado por medio de los brazos -5-, los tirantes
—6— y la barra de conexidn extensible -7— a la parte trasera
del tractor, BEstos timones o placas -3— adeunds de fijar el
aparato al terreno, 1o mantienen en la trayectoria correc-—
ta, tal como ya se explica en la citada patente anteriora.
En el caso de disponer el aparato cavador fijado invariable-
mente al tractor, no serfa necesario el empleo de estos ti-
mones,

Lz barra soporte -l- del aparato cavador lleva
a cada lado un paralelogramo articulado formado por las pie-—
zas -10-11-12-, a las cuales se fijan los soportes —13-14-

que sostienen las rejas laterales -15-16-, Istos dos para-

- lelogramos vén accionados independientemente el uno del otro

por dos servo-motores soportados por la parte central del
aparato, cada uno de los cuales estd compuesto de un cilin-
dro -17-, una bomba de engranajes -18-, que inyecta 1lfguido

a presidn en este cilindro y une v4lvula de distribucidn -30-

que gobierna el funcionamiento del cilindroe
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' Las dos bombas de engranajes -~18~ estdn accionaw—
das por el drbol del tractor por medio de una carda exten—
sible -21-, la cual comunica :ovimiento al pindn central —22-
y este transmite movimiento a los pifiones -23- de lag dos
bombas.

Cada una de las dos bombas -18-, absorbe aceite
del depdsito comin ~10— y 1o inyecta por la tuberfa —20- a
la védlvula de distribucidn ~30- del cilindro correspondien~
te, volviendo luego el aceite al depdsito —19-.

En las figuras 7 a 9, se representa esquemdtica-
mente la disposicién del cilindro -17- con la vdlvula de
distribucidén y su funcionamiento, En la parte superior de
cada figura se representa la vdlvula en seccidén horizontal
¥y en la parte inferior el conjunto de cilindro y vdlvula en
seccidn verticals. La vdlvula de distribucién —30- estd dis-
puesta encima mismo del cilindro -17- y presenta dos conduc-
t0s ~31- y -32-, respectivamente de entrada y salida del acei
te o 1fquido a presidn y otros dos conductos =33%— y =34~ gue
comunican con los extremos del cilindro -17-, En el centro
de la caja o envolvente formada por estos conductos hay una
védlvula de meriposa =35- cuyo eje lleva al exterior un brazo
-36- por el cual se acciona la vdlvula. En el interior del
cilindro -17-, se mueve un pistén -37- cuyo vdstago —38- se
acopla por medio de la articulaecidén -%9— con los brazos —10-
del paralelogramo articulado correspondiente;

Cuando la vélvula -35- se halla en la posicidn
representada en la figura 7, el pistén -37- permanece inmo-
vil y el 1fquido pasa por los dos lados de la vdlvula —35-
saliendo por la tuberfa —32-, Cuando la vdlvula -35— se
inclina hasta la posicidén de la figura 8, el 1liquido a pre-

sidn que llega por la tuberfia ~31l-, pasa por -—33- al extremo
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de la derecha del cilindro —125 g}e;E&§% zga la izguierda

el pistén -37-, mientras gue el 1fquido gque estaba conte-
nido en el cilindro, sale por -3%4-— y pasa a la tuberfa de
salida ~32-, Inversamente, cuando la vdlvula -35- se incli-
na como en la figura 9, el 1lfguido a presidn gue entra por
-31- pasa por -34- al extremo de la izqﬁierda del cilindro,
empuja hacia la derecha el pistén y el 1fquido contenido en
el cilindro sale por -33- hacia la tuberfa de salida w=34-—.

En la pared gue separa la v4lvula -35- del ci-—
lindro -17- se disponen, hacia los extremos, unos orificios
-25- situados de tal manera que cuando el pistén llega al
extremo de su carrera, deja descubiertos estos orificios,
Asf, en el caso de la figura 8, por ejemplo, en gue el 1f-
quido que penetra en el cilindro, empuja el pistén hacia la
izquierda, si al llegar el pistén al extremo de su carrera,
la vdlvula -35- no se ha movido y continua accidentalmente
ablerta, el 1lfquido a presidén puede pasar por el agujero
-25- correspondiente, y llegar, a través de la vdlvula, al
tubo de salida -32-, evitdndose as{ toda posibilidad de des-
perfectos en el mecanismo,

Pare asccionar la vélvula de distribueidn -35-, el
brazo -36- de la vdlvula (figuras 4 a 6) est{ acoplado por
medio de un tirante -40-, con una palanca =41- giratoria so-
bre el punto -42-, la cual a su vez por otro tirante —4%-
vd acoplada a un brazo —44- solidario de la palanca de ma-
niobra -45- accionada por el operario, de manera gue al mo-—
ver la pdlanca -45- en un sentido o en otro, el brazo «36=-
de la vdlvula se mueve en proporcién y en sentido contrario,
y el cilindro correspondiente acciona el paralelogramo ar-
ticulado -10-~ en el mismo sentido en gue se ha movido la pa—

lanca —45-,
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Es de notar gue el punto de articulacidn —42—
de la paleznca =4l- no es fijo, sind gue estd montado sobre
el brazo exterior -10- del paralelogramo articulado, de mna-—
nera que cuando el operario uueve la palanca =45~ en un Sen—
tido determinado, en el primer momento, el paralelogramo ar-—
ticulado actda como una pieza fija y la palanca —4l— oscila
transmitiendo movimiento a la vdlvula -35-36- como se vé
en la figura 5, pero luego a medida gue por el movimiento del
pistén =37- el paralelogramo articulado se vd desplazando
como en la figura 6, el desplazamiento del punto de giro de
la palanca -41- hHace gue el brazo =%6- de la vdlvula vuelva
a su posicién primitiva o neutra, correspondiente a la fi-
gura 7. Graduando convenientemente los puntos de articula-
cién de los tirantes, se logra gue el brazo =36- llegue a
esta posicidn neutra en el wmismo momento en gue 1los brazos
—-10- del paralelogramo quedan paralelos a la posicién que
el operario ha dado a la palanca —4l-,

Bsto facilita considerablemente el funcionamiento
del aparato, pués el operario no tiene gue preocuparse més
que del wovimiente de la palanca —45~- y el servo-motor deja
autdméticamente de funcionar en cuando el paralelogramo gueda
paralelo a la posicidn dada a esta palancas

El conjuntQ del aparateo es arrastrado por el trac-
tor y detrds vén dos operarios gue mane jan las palancas de
meniobra -45-. Para facilitar este trabajo, puede disponer—
Se en la parte posterior dos ruedas gque Sostienen un asien—
to para estos operarios los cuales no tienen asf nds que Vie
gilar la posicidén de las rejas y maniobrar la palanca, de
manera gue las rejas lobren el espacio comprendido entre plan-—

ta y planta y se retiren al pasar una planta,

Se logra con este aparato una verdadera cava me-
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cdnica de los espacios comprendidos entre planta y planta,

I

efectudndose 1z labor con mucha rapidez y evitando el tra-

bajo con el azadon que es lento y duroc.

Se reivindica como objeto de esta patente:

' 1.~ Aparato cavador mecédnico para cultivar el
espacio entre planta y planta en lbs cultiyos en 1Inea, cons—
tituido por una armazén que se acopla a un tractor y lleva
a cada lado un paralelogramo articulado gue sostiene una o
nds rejas de manera que pueden desplazarse separdndose de
la 1fnea media del aparato o acercdndose a ella, en conbi-
nacibn con sendos servo-motores que accionan estos parale~
logramos y estédn gobernados por un mecanismo gque conprende
una palanca de maniobra manejada por un operario, combinado
de tal manera que las rejes laterales se desplazan en el
nismo sentido gue la palanca de maniobra y en cantidad prO—
porcional al desplazamiento de esta palanca de maniobras

24~ Aparato cavador segin la reivindicacién an—
terior, caracterizado porque cada uno de los servo-motores
comprende una bomba de engranajes o de otro tipo apropiado
accionada por el tractor, la cual aspira aceite de un depd-
sito superior comin y lo inyecta en el cilindro a través de
una vélvula de distribucibn, estando el pistén del cilindro
conectado por medio de una biela con el paralelogramo articu-
lado que sostiene las rejas mévilesa

S+~ Aparato cavador segdn las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque el mecanismo de maniobra de
la vdlvula de distribucidn de cada servo-motor estd formado

por un sistema de palancas y tirantes, una de cuyas palancasr
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mas del ?araleloaramo articulado de manera gue al moverse
este paralelogramo, se desplaza el punto de articulacién de
le palanca y modifica la posicién dada en el primer momento
a la vdlvula de distribucibn, haciendo cesar el movimiento
del paralelogramo en cuanto este toma una posicibn corres—
pondiente a la posicidn gue se ha dado a la palanca,

4.~ Aparato cavador segin las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque el mecanismo de maniobra de
la vélvula, comprende un brazo solidario de la palanca de
maniobra el cual por medio de un tirante estd acoplado a una
palenca cuyo eje de articnlacidén est4 montado sobre el lado
exterior del paralelogramo articulado y el otro brazo de esta
palanca estd unido por un tirante a un brago fijado al eje
de la vélvula de distribucién.

5~ Aparato cavador segdn las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque la vdlvula de distribucidn
de cada cilindro servo-motor estd constituida por una vdlvula
de mariposa que en la posicién normal o de reposo deja pasar
libremente el 1fguido desde 1la tuberfa de entrada a la de sa-
lida y a2l inclinarse en un sentido o0 en otro; conduce el 1f-
quido 2 presidn a uno de los extremos del cilindro, y pone
en conunicacidn el otro extremo del cilindrd con la tuberfa
de salida,

f.— Un aparato cavador mecdnico para cultivar el
espacio entre planta y planta en los cultivos en 1fnea,

Esta memoria consta de nueve pdginas, escritas

POr una sola ocara,
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