PATENTE DE INVENCION
‘Por 20 efios
a favor de Don José Luie BORDAS OIZ y Don Rafael
CAYMARI CAPSAL
de nacionalidad espaiicla
residentes en Barcelona, Pasaje Toledo, n® 9
por: _
"PERFECCIONAMIENTOS EN EL MECANISHO DE LOS APARATOS
TOGADISGOS ELECTRICOS"
| MEMORIA DESCRIPTIVA

Los perfeccionamientos objeto de esta patente se refieren
principalmente al sistema de regulecién de l= velocidad del
plato giradisoos, para edaptarla a la veloocidad de grabacién
del disco que se desee audicionar, y al mecenismo de paro auto—
métioo eléotrico del plato portadisoos.

Segtin estoe perfeccionasmientos para regular la veloocidad
del plato giradiscos se disponen en el mecaniemo, tree poleae
de distintoes dldmetros, que funcionande independiehtemente unase

de otrae regulen las veloclded dei plato & tres distintas velo-—



3

LF. 3

6.

10.

26,

30.

oidades qme pneden ser por ejemplo, a 35, 40 y 78 revolucio-

nes por minuto, que son las corrientemente empleadas en la

"grabacibén de los discos.

En cuanto al mecanismo de paro electroantomftico, se ha
me jorado notablemente en el sentido de simplifiocarlo.

Para ello esté constituido, esencialmente, por an contac-—
to constituido por dos 1ehguetas provistas de dos topes de con-
tacto, las cualee son separadas para originar el paro, madiﬁn-
te una cufla de materiel aislante gue viene acoionada por el
disparo de resorte del aparato tocadlscos.

Seguidemente se desoriben con todo detalle los perfec—
cionamientos objeto de la patente de invencién que nos ocupa,
adjuntdndose para sn mejor comprensién una hoja de dibnjos.

En los referidos dibujoe se representa a t{tulo de ejem—~
plo no limitativo, en la Fig. 1, la disposicién del mecenismo
para la regulacién de la mardm del plato giradiscos a trez ve-—
locidades distintas, y en la Fig. 2, una vietas en planta del
mecanismo de paro. |

Las piezas fundamentales del mecsnismo de los aparatos
tocadisbos eléotricos construidos de acuerdo con los perfeo—
cionamientos objeto de esta patente son los siguientes:

Pig. 1 -1y18B bieias articulakas para €l cambio de
marchas.

2 — Polea motriz montsda en el eje del hotor

3 — Pleoa giratoria portadora de las tres poleag accio-

nadores para las distintas marchs.
4 4, 4 B, 4 G, — Tres poleas de distintos didmetros que

reoiben la trensmieidn en omda caso de la polea motriz 2.
b ~ @Gatillo de retenocidén de la placa portadora de las

poleas, en sus distintas posiciones.
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6 — Placa mévil sustentadora de la place giratoris.

7 — Soporte de la polea tramsmisora plato

8 — Polea transmisore plato, qune viene acoionada a
fricecidn por lee poleas 4 A, 4 B, 4 C.

9 - Piaoa flotante fijada a la placa superior del apa—
rato tocadiscos, que tiene por miesidn la de gue =1 oconjunto
del mecanismo trabaje en forma semioscilente, o sea gin rigi-
dez.

10 -~ Plato giradiecos, que viene accionado a friccién
por sa parte interna por la plea 8.

1l - Eje giratorio del saparato tocadlscos.

12 - Placa superior del aparato tocadiscos.

Tenemos pues, que loe citadoe perfeccionamientos congis~
ten en disponer en una placa giratoria (3) de forma y tamafio
variables, tres poleas de distintos didmetros (4 4) (4 B) (4 ¢)
que vienen accionadas por una polea motriz (2) montada en el
ele motor.

Le pleoa giratoria {3) presenta unas moe eoas (13) para
retener a la misma, mediante un gatillo (6), en posicién ede-—
cuada para las tres marchas y para la dos fases de pero inter—
medias, colocéndose en la posicién deseada mediante un Juego
de bielas (1) (1 B), una de las cuales va montada en un pomo
de manipulacién provisto de una flecha {14) indicadora de las
distintae posiciones.

Cada una de las poleas (4 A) (4B) (4 C) cuando recibe la
friceidn rotateria de la poles motriz (2) fricciona asimismo
por su parte superior con le polea (8) que el friccioner con
el plato giradiscoe por su parte interna, lo acciona a la ve-
locidad deseada de acuerdo con la relecién de didmetros exis-

tente entre las dos poleas en funoidn.
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Con egte meeanismo tenemos pues clneo posiciones dAis-
tintas que son:

18 posicién - La polea motriz (2) hace entrar en fun—
cicnemiento a la polea (4 C) gquedando regulada la velocidad
del plato giradiecos a une marcha que podemos determinar a
t{tulo de ejemplo como 33 RFM.

2¢ pesicidén - La poles motrig cueda en posicidn inter-

media entre ls poleaes (4 C) (4 B) y al no estar en contacto
con ninguna de ellae, el plato giradiscos guneda parado.

38 posicifn -~ La polea (4 B) estd en contacto con la
polea motriz (2), girando el plato & une velocidad mayor, por
ejemplo, a 45 RPM. ,

48 posicidn -~ Similar a la segunda o sea la polea mo~—
triz entre las poleas (4 B) y (4 A). El plato queda por con-
signlente parado.

be,posicidn — Similar a la posiocidn primera y tercera,

estando en contacto la polea motriz con la polea (4 A) con
lo que ¢l plato girs e una veloocidad de, por ejemplo, 78 RPM.

Bl gatillo (5) va provisto de nn muelle (15) para ejer—
cer la presién adecnada en la funcidn del gatillo de retener
la placa (3), ¥ la placa mévil (6) y el soporte de la polea
transmisora (7) ven asimismo provistas de sendos muelles (16)
(17) para que el conjunto del meocanismo trabaje en forma flo-
tante y sin rigidez. |

El dispoeitivo mejorado de paro automético eléctrioo,
Fig. 2, estdi compuesto de los signientes elementos:

18 — Soporte del elemsnto de contacto.

19 ~ Contacto constituido por dos lenguetas provistas
de un tope de ocontacto ocada una.

.80 — Cufla de material aieslante para separar antomédtica—
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mente loe dos elementos de contacto.

21 - Palanca de la cufia aisladora.

22 — Resorte de dispero antoméAtico comectado con el
brazo del plck-up.

Vistos los elementos constitutivos del dispositivo
de paro automdtico, se comprende facilmente como funciona
el miemo, o sea:?

Mientras el aparato toocadiscos estd funcionando, la
oufia de material aislante (20) permanece separada del contac—
$0 (19) ¥ ocuando se para, el resorte de disparo automédtico
(22} del aperato acciona le palanca (21) en uno de ouyos ex—
tremos va fijada la cufis, la cual penetras enire los extremos
de las doe lenguetas de contacto, separéndolas y abriendo el
cirocuito ocon lo que autométicamente gueda peeado el plato
giradiscos,

En la Patente de Invenoién desorita serén variebles
los materisles empleados en la construccién del mecanismo, el
tipo de aparato al oual vaya aplicado, y en general todos
cuantos detalles no slteren, cambien o modifiquen su propia
esencialidad. ’

F o T A
REIVINDICACIONES

Se reivindica oomo objeto de la presente Patente de
Invencidn:

1!.—‘Peifeccionam1ehtos en el mecanismo de los aparatos
tocadiscos eléctri¢os, caracterizados por disponerse en el
mecanismo del plato giradiscos, tres poleas de distintos dia-—
metros que funcionando independientemente unas de otras, re—
gulan la velocidad del plato & tres distintas velocidades,

eh correspondencis eon la velocidad de grabacidén del disco
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que e desee audicionar, cargcterigedos asimismo porque'el
paro automdtico del plato giradiscos se efectfia con un meca— ‘
nismo constitulido por un contacto oompuesto por doe lenguetan
provistae de dos topes de contacto, las cuales son separadas
autométicamente para efeotuar el paro mediante una cufia de
materiel aislante que viene acoionaeda por el disparo de re-—
gorte del aparaeto tooadiscos.

g8 .- Perfeccionamientos en el mecanismo de los aperatos
tocadiscos eléotrioos, gegin la eanterior reivindicacidn, ca—
racterizados porque laeg tres poleas de distintos diesmstros
van dispuestas en una place giratoria de forma y tefisfo veria-
bleg, la cual preeents unas muescas pare retcnerla mediahté
un gatillo, en posicién adecusda para las tres marchas dis—
tintas, y para dos fasec de paro intermedias, cuyas poleas
vienen accionedas & friccién por una polea motriz montada en
el eje motor del mecanismo.

3¢ ,~ Perfecolonamientos en el mecéniemo de loe gparatos
tocadiscos eléctricos, ocaracterizados porque la placa girato-
ria portadora de lee tres poleas se situs en la poeicidén de~—
geads mediante un juege de blelas uns de las ouales va monta-—
da en un pomo de manipulacién provisto de una flecha indica-
dora de las distintas posiciones.

48 ,— Perfecoclonamientoe en el mecanismo de los gpsratos
tocadiscos eléctricos, sezgfin las anteriores reivindicaciones,

en los que, oadas una de las treg poleae de distintos dlame-

. troe, cuando recide le friceidn rotatoria de la polea motriz

friobiona asimismo por so parte saperior con une polea que &l
frioccionar con el plato girediscos por su parte interna lo
acciona & 1a velocidad deseadas de scuerdo ocon la relecidn de

didme tros existente entre las dos poleas en funcidn.
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- bt ,~ PERFECCIL ONABHENTCS EN EL MECANISMO DE 1.0S APARA—

TOS TOCADISCOS ELBCTRICOS.

Sean cuales fueren las circunstanciss que concurren
con la esencialidad propia de la misma. .

Consta la presente Memoria descriptive de siete péginas
foliadas y mecanogréfiades por una sola cara y V4 acompafada
de una hoja de dibujos aclarativos. 7

Madrid, 1o de .Meyo de 1952
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