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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

a fav o r  de

D* F ran cisco  CLOTET CADEFAU -  de n acion alidad  españ ola — 

dom iciliado  en c /  Nueva, na 22 -  GRANOLEERS,

por:

"  Mecanismo autom ático alim entador de b o t e l la s  y acciona— 

dor de lo s  árganos in te r io r e s  para  máquinas de taponar "

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

La p resen te  invención tie n e  por o b je to  un me— 

canismo autom ático a p lic a b le  a  l a s  máquinas de tapon ar, por 

medio d e l cu a l l a s  b o te l la s  son presen tad as automáticamente
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a l a  acc ió n  de lo s  árganos que colocan  e l  tapón* Ya es 

sab id o  que l a s  máquinas u su a le s  de c e rra r  b o te l la s  con e l  

tapón llam ado tapón corona, comprenden un sop orte  o p la to  

elevador sobre e l  que se  co lo ca  a mano l a  b o te l la  que se  

h a d e  tap ar  y un ómbolo su p erio r  con l a s  mordazas que a p l i ­

can y c ie r ra n  e l  tapón sobre l a  misma, estando l a  máquina 

gobernada por un pedal que debe acc io n ar , cada v ez , e l  ope­

r a r io  que e fe c td a  e l  t r a b a jo *

Por medio d e l mecanismo ob je to  de e s t a  p a ten te , 

se  s im p l if ic a  en gran manera l a  operación , siendo presen­

ta d a s  automáticamente l a s  b o te l la s  y s in  in terven ción  d e l 

o p erar io , a  l a  acc ión  de lo s  órganos cap su lad o re s, y obte— 

nióndose, además, un funcionam iento autom ático in term iten­

te  de l a  máquina, elim inando l a  necesidad  de accion ar e l  

ped al de l a  misma*

E l mecanismo o b je to  de e s t a  paten te  comprende 

esencialm ente l a  d isp o s ic ió n  de una p lataform a s itu a d a  a l  

n iv e l  d e l  soporte  o p la to  elevador de l a  máquina, en com­

b in ación  con un d isc o  u órgano g i r a to r io  interm itentem ente, 

que a r r a s t r a  a  l a s  b o te l la s  que se  ván colocando sobre d i­

cha p la ta fo rm a, h a sta  s i t u a r la s  sobre e l  mencionado sopor­

te *  Además, e l  d isc o  g i r a to r io  e s t á  en combinación con un 

mecanismo, e l  cu a l por medio de un excén trico  accion a e í  pe­

d a l  de marcha de l a  máquina cap su lad o ra , de modo que cuando 

l a  b o te l la  se  s i t ú a  sobre e l  p la to  e lev ad o r , se  produce 

l a  acc ió n  de l a  máquina que a p l ic a  l a  c á p su la  sobre l a  bo­

t e l l a  y seguidamente e l  d isc o  de a r r a s t r e  g ir a  o tr a  porción  

de v u e lta  para  co locar  l a  b o te l la  s ig u ie n te  sobre e l  sopor­

t e *  Con e ste  mecanismo, se produce automáticamente l a  a l i ­

mentación de l a s  b o t e l l a s ,  a s í  como e l  gobierno de lo s  ór­

ganos cap su lad o res de l a  máquina, de modo que e l  operario
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no tien e  más m isión  que l a  de co lo car  l a s  b o te l la s  sobre 

l a  p lataform a d e l ap arato  alim entador y r e t i r a r  l a s  que 

sa le n  ya c ap su lad as*

En e l  plano ad junto  se rep re se n ta  una forma pre­

f e r id a  de e jecu c ió n  d e l  ap arato  ob je to  de e s t a  p a ten te , adap­

tado a ú n a  máquina de c ap su la r  o rd in a r ia *

La f ig u r a  1 , e s una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  de una 

máquina de cap su la r  com pletada con e l  ap arato  alim entador 

ob je to  de e s t a  p a ten te *

La f ig u r a  2 , re p re se n ta  en alzad o  y a  mayor es­

c a la  l a  d isp o s ic ió n  gen eral d e l  ap arato  cap su lad o r*

L a f ig u r a  3 , es una v i s t a  en p la n ta  d e l d isc o  

g ir a to r io  de l a  p lataform a segdn e l  o b je to  de l a  pa ten te*

Las f ig u r a s  4 y 5 , son respectivam ente v i s t a s  en 

co rte  y en p la n ta , d e l mecanismo de movimiento in term iten te  

que mueve e l  d isco  g i r a t o r io *

E l mecanismo represen tado  en l a s  f ig u r a s  l y  2 , 

e s t á  c o n stitu id o  por una p lataform a -10—, formada por una 

plancha m e tá lic a  u o tro  m a te r ia l  conveniente y cuya forma 

extern a puede s e r  v a r ia b le ,  que se  s i t ú a  en un plano h o r i­

zo n ta l a l  n iv e l  d e l  extremo su p erio r  d e l  so p o rte  o p la to  e le ­

vador -1 1 - , que forma p arte  de l a  máquina de cap su lar  —12—, 

estando d ich a p lataform a p ro v is ta  de una ab ertu ra  —13— ( f i ­

gura 3)^ en e l  que en ca ja  dicho p la to  elevador de t a l  mane­

r a  que l a  s u p e r f ic ie  de l a  p lataform a y d e l  p la to  queda a l  

mismo n iv e l*

La c ita d a  p lata fo rm a -1 0 -  e s t á  so ste n id a  en f o r ­

ma r íg id a  por cu a lq u ie r  medio aprop iado , por ejem plo, por 

medio de lo s  b razo s -1 5 -  s u je to s  a  l a  columna de l a  máquina, 

que a  su  vez so stie n e n  l a s  e sp ig a s  o b a rra s  —16— s o l id a r ia s  

de l a  p lata form a*
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Los c ita d o s  b razos -15- tambián con stitu yen  e l  

soporte  de una c a ja  de mecanismos —17—, a  cuyo e fe c to , l a  

p a rte  in fe r io r  de d ich a c a ja  e s t á  p ro v is ta  de dos e sp ig a s  

s a l ie n te s  -18- que se  f i j a n ,  por medio de t o r n i l l o s ,  a  lo s  

extremos —19— de lo s  b ra z o s* Para e l  soporte  de e s to s  árga­

nos puede em plearse cu a lq u ie r  o tra  d isp o s ic ió n  conveniente* 

Encima de l a  p lataform a —10—, se encuentran lo s  

d isc o s  g i r a to r io s  —20—, su perpuestos y mantenidos a  una c ie r ­

ta  sep arac ió n  en tre s í  por medio de l a s  e sp ig a s  -2 1 - * D i­

chos d isc o s  están  montados sobre e l  e je  -2 2 - que a t r a v ie sa  

l a  p lataform a por un o r i f i c i o  apropiado y que e s t á  acoplado , 

por medio de un acoplam iento conveniente - 2 2 '—, a  l a  c a ja  de 

mecanismos —17—, que lo  acc ion a con movimiento in term iten te  

en l a  forma que más ad e lan te  se in d ic a rá *

Los c ita d o s  d isc o s  —20—, por su s c a ra s  su perior 

e in fe r io r  respectivam en te , e stá n  p ro v is to s  de l a s  h o rq u illa s  

de re so r te  -2 3 -  s o l id a r ia s  de l a s  e sp ig a s  -2 4 -  y d isp u e sta s  

para  poderse d e sp la z a r  rad ialm ente montadas en lo s  sop o rtes 

o gu ias —25—, siendo empujadas h a c ia  a fu e ra  por lo s  r e s o r te s  

-26—* La p lataform a —10— l le v a  montada una g u ia  -27—, de 

plancha curvada, f i j a d a  perpendicularm ente sobre l a  p la ta fo r ­

ma y d isp u e sta  c ircu larm en te a lred ed or de lo s  d isc o s  g ir a to ­

r io s  y a  una c ie r t a  d is ta n c ia  de lo s  mismos* D icha gu ia  

-27— e s t á  montada sobre l a  p lataform a por medio de v a r io s  

so p o rte s -2 8 -  cuya p o s ic ió n  puede g rad u arse , formando "tío 

p i s t a  por l a  que c ir c u la n  l a s  b o t e l l a s ,  co locad as en p ió  so­

bre l a  p lataform a y a r r a s t r a d a s  por l a s  h o r q u illa s  —23— de 

lo s  d isc o s  g i r a t o r io s ,  que se  a p lic a n  sobre e l  cuerpo de l a  

b o te l la  por su base  y por o tro  punto a  uha a l tu r a  in term edia* 

En e s ta  form a, l a s  b o te l la s  son a r r a s t r a d a s  h as­

t a  s i t u a r la s  encima d e l  p la to  e levador -13— para  s u f r i r  l a
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operación  d e l taponado y luego sigu en  su  camino h a sta  e l  

extremo de s a l id a  de l a  g u ia . En e s te  punto, se  encuentra 

f i j a d a  a  l a  p la ta fo rm a, l a  p ieza  de gu ia  in te rn a  - 29-  que 

detiene l a s  b o te l la s  tapad as para s e r  l le v a d a s  fu e ra  de l a  

máquina.

Los d isc o s  su p e r io re s  —20— rec ib e n  un movimien- 

to de g iro  in term iten te  por medio de l a  in d icad a  c a ja  de 

mecanismo - 1 7 — la- cu a l comprende un p la to  o aro in fe r io r  

- 30-  ( f i g s .  4 y 5 ) y un aro su p e r io r  - 31-  que descan sa so­

bre e l  prim ero, por interm edio de un c ír c u lo  de b o la s  —32-  

a lo ja d a s  en l a s  r e g a ta s  o can ales co rre sp o n d ien te s. EL aro 

su p erio r  —31— p rese n ta  en su  p e r i f e r i a  una pequeña ranura 

en l a  que se  in troducen  l a s  uñas - 33-  de l a s  p la q u ita s  - 34-  

f i j a d a s  a l  aro  in fe r io r  - 3 0 - , con o b je to  de re te n e r  e l  aro 

su p erio r  s in  que pueda d espren d erse . Dicho p la to  su perior 

-31— p re se n ta , en su  p a rte  c e n tr a l ,  una ab e rtu ra  - 35-  que 

forma cu atro  hendiduras r a d ia le s  —36— en forma de cruz, o 

en mayor o menor námero segán convenga, unidas una a  o tra  

por l a s  porcion es lo b u lad as - 36 * - .  Perpendicularm ente a l  

p la to  y excéntricam ente a l  mismo, se encuentra un á rb o l g i ­

r a to r io  —37— que se  extiende v e r t í  cálmente y que en su  ex­

tremo su p erio r  l le v a  un brazo  —38—, p ro v is to  d e l r o d i l lo  

- 39—, e l  cu a l a l  g i r a r  se  in troduce en una de l a s  ranuras 

- 36-  del p la to  su p erio r  y o b lig a  a e s te  a  dar una fr a c c ió n  

de v u e lta , desprendiéndose nuevamente cuando e l  p la to  ha g i ­

rado una porción  de v u e lta  y quedando d eten id o  e l  p la to , en 

e s t a  p o s ic ió n , por e n ca ja r  e l  cubo o cabeza —38 *— d e l brazo 

g i r a t o r io ,  en l a  p arte  lo b u lad a  —36 *— en tre cada dos r a n u ra s .

E l  e je  —37—, e s t á  convenientemente guiado por un 

c o jin e te  d isp u e sto  en un travesa& o -40— de lo s  b razos de so ­

p orte  -1 5 -  y por e l  brazo  in fe r io r  - 4 0 * -  o por o tro  soporte
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conveniente. E ste  á rb o l es s o l id a r io  de un piñón -41—, que 

engrana con otro  piñón -42— f i ja d o  a  un á rb o l h o r iz o n ta l —43—, 

apoyado convenientemente en lo s  so p o rte s  -4 4 - , f i j o  a l  su e lo  

o a l  mismo p iá  de l a  máquina, y que rec ib e  su  movimiento de 

ro ta c ió n  por medio de una p o lea  —45— u o tra  d isp o s ic ió n  ade­

cuada. E l c ita d o  á rb o l -4 3 -  e s t á  además p ro v is to  de un ex­

cén tr ico  -4 6 -  que a c td a  sobre un r o d i l lo  o p a t ín  —47— f i ja d o  

a l  extremo d e l pedal -4 8 -  de accionam iento de l a  máquina de 

tapon ar, de modo que a cada v u e lta  de dicho á rb o l —43— se  

produce e l  accionam iento de lo s  órganos taponadores de dicha 

máquina y a l  mismo tiempo g i r a  e l  á rb o l —37— y se  produce 

también e l  g ir o  de una fra c c ió n  de v u e lta ,  de lo s  p la to s  su­

p e r io re s  de a r r a s t r e  de l a s  b o t e l l a s ,  quedando e s t á s  e s t a ­

cionadas cuando se  encuentran precisam ente sobre e l  p la to  

e levad or, para  r e c ib i r  l a  acción  de lo s  órganos taponadores 

de l a  máquina.

G racias a  este  mecanismo, b a s ta  i r  colocando l a s  

b o te l la s  sobre l a  p lataform a en e l  punto conveniente y auto­

máticamente e s t a s  b o t e l la s  son a r r a s t r a d a s  h a sta  s i t u a r la s  

sobre e l  p la to  elevador de l a  máquina de taponar, accionán­

dose también lo s  órganos de l a  misma para  a p l ic a r  e l  tapón, 

después de lo  c u a l, l a s  b o te l la s  son nuevamente empujadas ha­

c i a  l a  s a l id a  de l a  p la ta fo rm a. En e l  caso  de máquinas de ta ­

ponar que c ie rra n  dos o más b o te l la s  a l a  v ez , se  dispone e l  

nárnero de órganos n ece sa rio  para hacer avan zar, a  cada f r a c ­

c ió n  de v u e lta , dos o más b o te l la s  juntamente y som eterlas a  

l a  acción  de lo s  órganos cap su la d o re s .

La d e sc r ip c ió n  que antecede se r e f i e r e  ánicamente 

a una forma c o n stru c tiv a  d e l mecanismo o b je to  de e s ta  paten­

t e ,  y se  comprenderá que pueden in tro d u c ir se  tod as a q u e lla s  

v a r ia c io n e s  de d e ta l le  o de e jecu ció n  que no a lte r e n  l a s  ca—
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r a c t e r i s t i c a s  e s e n c ia le s ,  l a s  cu a le s  quedan resum idas a 

con tin u ación .

N O T A  :===----

Se r e iv in d ic a  como ob je to  de e s t a  p a te n te :

1 .— Mecanismo autom ático alim entador de b o te l la s  

y accionador de lo s  órganos in fe r io r e s  p ara  máquinas de ta ­

ponar, c a ra c te r iz a d o  esencialm ente por comprender una p la ta ­

forma f i j a  so s te n id a  convenientemente y s itu a d a  a l  mismo n i­

v e l  que e l  p la to  elevador de l a  máquina de taponar, estando 

d ich a p lataform a p ro v is ta  de una ab ertu ra  en l a  que en ca ja  

dicho p la to  constituyendo una su p e r f ic ie  continua con l a  p la ­

taform a, en combinación con uno o más d isc o s  de a r r a s t r e  pa­

r a l e l o s  s itu a d o s  sobre l a  p lata fo rm a, y montados sobre un 

e je  g i r a t o r io ,  acoplado a un mecanismo que lo  hace g ir a r  in ­

term itentem ente, por fra c c io n e s  de v u e lta ,  estando d ichos 

d isc o s  p ro v is to s  de un námero correspon dien te de h o rq u illa s  

p e r i fó r ic a s  u o tro s  medios adecuados que se  a p lic a n  con tra e l  

cuerpo de l a  b o t e l la  y l a  a r r a s t r a n  interm itentem ente h a sta  

s i t u a r la  sobre e l  p la to  e levad or, en cuyo momento se  prodrce 

e l  accionam iento de lo s  órganos taponadores de l a  máquina.

2 .-Mecanismo segán  l a  re iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  ca rac­

te r iz ad o  en que e l  e je  de lo s  d isc o s  de a r r a s t r e ,  a t r a v ie sa  

l a  p lataform a y e s tá  acoplado a  una c a ja  de mecanismos que 

provoca un g iro  in term iten te  de dicho e je ,  por fra c c io n e s  de 

v u e lta , a cuyo e fe c to  dicha c a ja  comprende un aro o p la to  in ­

f e r io r  f i j o  a un soporte  adecuado y un aro o p la to  in fe r io r  

f i j o  a  un soporte  adecuado y un aro o p la to  su p erio r  que se  

a p l ic a  sobre e l  primero por interm edio de un c ír c u lo  de b o la s , 

estando dicho p la to  su p e r io r  p ro v isto  de una ab ertu ra  c e n tra l



5 .— Mecanismo autom áticos alim entad or de lo te  H a s  

para  máquinas de tap on ar.

E s ta  memoria co n sta  de nueve p á g in a s , e s c r i t a s  

por una s o la  c a r a .

BARCELONA,) 9 A 8 n J9 5 2
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