nc/ 203179

PATENTE D E INVENCION

—— — o

a favor de
D, Francisco CLOTET CADEFAU - de nacionalidad espafiola -
domiciliado en ¢/ Nueva, n? 22 - GRANOLLERS,
por:
7 Mecanismo automdtico alimentador de botellas y acciona-
dor de los 6rganos interiores para mfquinas de taponar ”

——===$ 000 ===

Memoria Descriptiva

La presente invencidn tiene por objeto un me-
cenismo automftico eplicable a las mdquinas de taponar, por

medio del cual las botellas son presentadas automdticamente
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a la accidn de los érganos que colocan el tapén. Ya és'
sabido que las médquinas usuales de gerrar botellas con el
tapén llamado tapén corona, comprenden un soporte o plato
elevador sobre el gque se coloca a mano la botella gue se

ha de tapar y un émbolo superior con las mardazas gue apli-
can y cierran el tapdn sobre la misma, estando la mdquina
gobernada por un pedal gue debe accionar, cada vez, el ope-
rario gue efectda el trabajo.

Por medio del mecanismo objeto de esta patente,
se simplifica en gran manera la operacién, siendo presen—
tadas automdticamente las botellas y sin intervencién del
operario, a la accidén de los drganos capsuladores, y obte-
niéndose, ademds, un funcionamiento autom£tico intermiten—
te de la mdquina, eliminando la necesidad de acciomar el
pedal de la misms,

El mecanismo cbjeto de esta patente comprende
esencialmente la disposicidn de una plataforma situade al
nivel del soporte o plato elevador de la méquina, en come
binacién con un disco u érgeno giratorio intermitentemente,
que arrastra a las botellas que se védn colocando sobre dii
cha plataforma, hasta situarlas sobre el mencionado sopor-
te, Ademds, el disco giratorio est4 en combinacién con un
mecenismo, el cual por medio de un excéntrico acciona el pe-
dal de marcha de la mfquina capsuladora, de modo gue cuando
la botella se situa sobre el plato elevador, se produce
la accién de la mdquina que aplica la cépsula Sobre la bo-
tella y seguidamente el disco de arrastre gira otra porcién
de vuelta para colocar la botella siguiente sobre el sopor-
te. Con este mecanismo, se produce automdticamente la ali-
mentacién de las botellas, asi como el gobierno de los ér-

ganos capsuladores de la mdquina, de modo gue el operario
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no tiene més misién que la de colocar las botellas sobre
la plataforma del aparato alimentador y retirar las gue
salen ya capsuladas,

En el plano ad junto se representa una forma pre-
ferida de ejecucidén del aparato objeto de esta patente, adap-
tado a una méguina de capsular ordineria,

La figura 1, es una vista en perspectiva de una
méquina de capsular completada con el aparato alimentador
objeto de esta patente,

La figura 2, representa en alzado y a mayor es—
cala la disposicién general del aparato capsulador,

La figura 3, es una vista en planta del diseo
giratorio de la plataforma segin el objeto de la patente,

Las figuras 4 y 5, son respectivamente vistas en
corte y en planta, del mecanismo de movimiento intermitente
que mueve el disco giratorio.

El mecanismo representado en las figuras 1 y 2,
estd constituido por una plataforma -10-, formada por una
plancha metdlica u otro material conveniente y cuya forma
externa puede ser variable, que Se situa en un plano hori-
zontal al nivel del extremo superior del soporte o plato ele-
vador -ll-, que forma parte de la mdquine de capsular -12-,
estando dicha plataforma provista de una abertura -13— {fi-
gura 3), en el gue encaja dicho plato elevador de tal mane-
ra gue la superficie de la plataforma y del plato gueda al
mismo nivel,

La citada plataforma -10- estd sostenida en for-
ma rfgida por cualguier medio apropiado, por ejemplo, por

medio de los brazos -15- sujetos a la columna de la méquina,

‘que a su vez sostienen las espigas o barras -16- solidarias

de la plataforpa,
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Los citados brazos -15- también constituyen el
soporte de una caja de mecanismos -17-, a cuyo efecto, la
parte inferior de dicha caja estd provista de dos espigas
salientes -18~ que se fijan, por medio de tornillos, a los
extremos -19- de los brazos, Para el soporte de estos érga-
nos puede emplearse cualquier otra disposicidn conveniente.

Encima de la plataforma -10-, se encuentran los
discos giratorios -20-, superpuestos y mantenidos a una cier-
ta separacidén entre s{ por medio de las espigas =21—y Di-
chos discos estdn montados sobre el eje —-22~ gue atraviesa
la plataforma por un orificio apropiado y que estd acoplado,
por medio de un acoplamiento conveniente -22'~, & la cajae de
mecanismos -17-, que lo acciona con movimiento intermitente
en la forma gque m€s adelante se indicard,

Los citados discos -20-, por sus caras superior

e inferior respectivamente, estdn provistos de las horquilias

~de resorte -23- solidarias de las espigas ~24- y dispuestas

para poderse desplazar radialmente montadas en los soportes

0 guias ;25-, siendo empujadas hacia afuera por los resortes

- =26-, La plataforma -10- lleve montada una guia -27-, de

plancha curvada, fijada perpendicularmente sobre la'platafor-
me y dispuesta circularmente alrededor de los discos girato-—
rios y a una cierta distancia de los mismos, Dicha guis
~27—- estd montada sobre la plataforma por medio de varios
soportes -28- cuya ﬁosici6n puede graduarse, formando una
pista por la gue circulan las botellas, colocadas en pié so-
bre la plataforma y arrastradas por las horquillas -23- de
los discos giratorios, que se aplican sobre el cuerpo de la
botella por su base y por otro punto a uha altura intermedia.
En esta forms, las botellas son arrastradas has—

ta situarlas encima del plato elevador ~13- para sufrir la
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operacién del taponado y luego siguen su camino hasta el
extremo de salida de la guia. En este punto, sSe encuentra

fijaeda a la plataforma, la pieza de guia interna -29- gue

~detiene las botellas tapadas para ser llevadas fuera de la

méquina,

Los discos superiores -20- reciben un movimiens
to de giro intermitente por medio de la indicada caja de
mecenismo -l17- la cual comprende un plato o aro inferior
=30- (figse 4 y 5) y un aro superior -3l- gue descansa So-
bre el primero, por intermedio de un circulo de bolas -32-
alojadas en las regatas o canales correspondientes, El aro
Superior -3l- presenta en su periferia una peqguefia ranura
en la gue se introducen las ufias -33= de las plaguitas —34-
fijadas al aro inferior -30-, con objeto de retener el aro
Superior sin gue pueda desprenderse, Dicho plato superior
~31=- presenta, en sSu parte central, una abertura -35~ que
forma cuatro hendiduras radiales -36- en forme de gruz, o
en mayor o menor ndmero segdn convenga, unidas una a otra
por las porciones lobuladas -36’-, Perpendicularmente al
plato y excéntricamente al mnismo, Se encuentra un drvol gi-
ratorio'—57— que se extiende verticalmente y gue en su ex-—
tremo superior lleva un brazo -38-, provisto del rodille
-39-, el cual al girar se introduce en una de las ranuras
-36- del plato superior y obliga a este a dar una fraccién
de vuelta, desprendiéndose nuevamente cuando el plato ha gi-
rado una porcidn de vuelta y guedando detenido el plato, en
esta posicién, por encajar el cubo o cabeza -~38’— del brazo
giratorio, en la parte lobulada -36’~ entre cada dos ranurase

El eje -37-, estd convenientemente guiado por un
cojinete dispuesto en un travesafio ~40-— de lo8 brazos de s0-

porte -15- y por el brazo inferior -40’- o por otro soporte
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conveniente, Este 4rbol es solidario de un pifidn -41l-, gue
engrana con otro pifién -42~ fijado a un 4rbol horizontal —43<,
apoyado convenientemente en los soportes -44-, fijo al suelo
o 2l mismo pié de la mdquina, y que recibe su movimiento de
rotacidn por medio de una polea —45- u otra disposicién ade-
cuada, El citado 4rbol —43%- estd ademds provisto de un ex-
céntrico -46- que actfa sobre un rodillo o patin —47- fijado
al extremo del pedal -48- de accionamiento de la miquina de
taponar, de modo que a cada vuelta de dicho érbol 43—~ se
produce el accionamiento de los &rganos taponadores de dicha
mdquina y al mismo tiempo gira el 4rbol -37- y se produce
también el giro de una fraccidén de vuelta, de los platos su-
periores de arrastre de las botellas, quedando estas esta-
cionadas cuando se encuentran precisamente sobre el plato
elevador, para recibir la accién de los dérganos taponsdores
de la mfquinae.

Gracias a este mecanismo, basta ir colocando las
botellas sobre la plataforma en el punto conveniente y auto-
mdticamente estas botellas son arrastradas hasta situarlas
sobre el plato elevador de la miguina de taponar, acciondn-
dose también los érgenos de la misma para aplicar el tapén,
después de lo cual, las botellas son nuevamente ewmpujadas haw
cia la salida de la plataforma, En el caso de mdquinas de ta-
ponar que cierran dos o mds botellas a la vez, Se dispone el
nimero de 6rganos necesario para hacér avanzar, a cada frac—
cién de vuelta, dos o mds botellas juntamente y someterlas a
la accidn de los brganos capsuladores,

La descripcidn que antecede se refiere inicamente
a una forma constructiva del mecanismo objeto de esta paten-
te, y se cOmprgnderé que pueden introducirse todas agnellas

variaciones de detalle o de ejecucién que no alteren las ca-—



- racter{sticas esenciales, las cuales

continuacién,

Se reivindica como objeto de esta patente:
l.- Mecanismo automdtico alimentador de botellas
¥y accionador de los érganos inferiores para mdquinas de ta-
ponar, caracterizado esencialmente por comprender una plata—
10 forma fija sostenida convenientemente y situada al mismo ni-
vel gue el plato elevador de la mdquina de taponar, estando
dicha plataforga provista de una abertura en la gue encaja
dicho plato constituyendo una superficie continua con la pla-.
taforma, en combinacién con uno o més discos de arrastre pa-
15 ralelos situados sobre la plataforma, y montados Sobre un
eje giratorio, acoplado a un mecanismo gue lo hace girar in-
termitentemente, por fracciones de vuelta, estando dichos
discos provistos de un nidmero correspondiente de horquillas
periféricas u otros medios adecuados que Se aplican contra el
20 cuerpo de la botella y la arrastran intermitentemente hasta

situarla sobre el plato elevador, en cuyo momento sSe prodace

el accionamiento de los drzanos taponadores de la mdguina,
2.-llecanismo segin la reivindicacidn anterior, carac-
terizado en gune el eje de los discos de arrastre, atraviesa
25 la plataforma y estd{ acoplado a una caja de mecanismos que
provoca un giro intermitente de dicho eje, por fracciones de
vuelta, a cuyo efecto dicha caja comprende un aro o plato in-
ferior fijo a un soporte adecuado y un aro o plato inferior
fijo a un soporte adecuado y un aro o plato superior que se
30 aplica sobre el primero por intermedio de un circulo de bolas,

estando dicho plato superior provisto de una abertura central



5e— liecanismo automfticos alimentador de votellas
para mdguinas de taponar.
Este memoria consta de nueve piginas, escritas

por una sola cara,

BARCELOWA,! 9AF= 1952
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