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La presente memoria descriptiva

tiene como fin la declaracién del objeto sobre el que ha de
recaer el privilegio de explotacidn industrial y comercial,
exclusivo en el territorio nacional, de un Modelo de Utiiif“
dad, de acuerdo con la vigente Legislacibn, qﬁe, como el )
enunciado indica, se trata de "DISPOSICION PERFECCIONADA DE
SOPORTE DE UTILES PARA TORNOS".

El soporte objeto de 13 presente

memoria, estf constituido por un &rbol de levas, sobre cu-

yas levaeg se mantienen en permanente contacto unos palpado-'
res, los cuales, se encuentran instalados en el extremo 11-
‘bre de un brazo giratorio. Este brazo giratorio, va mnntado
a su vez sobre un manguito gufa principal concéntrico il.
eje o pozo de extraccifn. . -

Coaxialmente al manguitoc guia
y sobre el mismo en el extremo opuesto a aquel en el que'esa
+4 montado el brazo giratorio, se instala un mangﬁito por- ‘
tador de un brazc curvo, en cuyo exfremo lidre va el cabe-
zal portador de tres.&tiles o herramientas.

Al girar el §rbol de levas,'gira—
ran estas y los palpadores que descansan sobre los nismos,
experimentarin variacién en la posicidn relativa, lo que da
origen a que el brazo giratorio describa un arco mayor o me-
nor en funcifn del desplazamiento experimentado por los )

palpadores. Dado que el brazo giratorio es solidario al man-,

guito gufa, quien a su:.vez se encuentra insertado en el man-

guito portador de cabezal porta Gtiles, al girar el prlmero

también lo haré este manguito portador del cabezal, quedan-

do la herramienta seleccionada en funcién de la operacidn

o mecanizacifn determinada, enfrentada al punto concreto de-
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la pieza a trabajar, ya que la forma y diapoaiclén del &r-
bol de levas estd disefiado con tal fin. '

El movimiento de avanceé de la
heriamiéntag se 6btiéne=é'traVe8'de‘un &rdol de cilindros,'
los cuales, actfian sobre un rodillo solidario a un brazo
horQuilladé por uno de los extremos y con fulcro o eéje de
giro en el opuesto.

Los c¢itados cilindros empujan al
brazo horquillado haciendole girar sobre su eje y como tie-
ne los brazos de la horquilla dispuestos a tope sobre las
ﬁaredéb’fﬁdntales del manguito gufa, determina que &ste se
desplace transmitiendo su movimiento al manguito portador
del triple soporte el cual se desplazard en sentido longitu-
dinal, produciendoAellmovimiento de avance o retroceso de
la herraﬁienta. ‘

. ‘Para comprender mejor la natura-
leza del invento en ei'plané adjunfo'hacemoa una répreaen-
tacién esquemitica de su utilizacién, no siendo en absoluto
limitativﬁ y susceptible'por ello de las modificaciones ac-
cesorias que no alteren las caracteristicas esenciales.

‘ La figura 1 es una vista en al-
zado y de conjuntO‘dei triple soporte y en seccién longitu-
dinal, apreciandose en la mism; la forma y disposicién de
los Srganos que lo integran.

La figura 2 es una vista de per-
fil y en seccién transversal, en la que se ven los palpado-
res y los desplazamientos que experimenta en funcién de las
levas sobre las que se apoyan. '

La figural3 es una vista en plan-
fa y de conjunto del triple éqpqrté*éeccionado su cabezal
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parcialmente.
En ellas se anotan las piguien—
tes particularidades:
l.~ Levas
2.~ Palpadores
. 3.~ Brazo giratorio
4.- Manguito guia
5.- Manguito
6.- Brazo curvo
7.- Cabezal
8.--Herramienta : .
9,- Eje
10.- Resorte
11.- Cilindros
12.- Rodille
13.- Brazo horquillado -
14.~- Eje |
15.- Horquilla
16.- Pieza guia
El soporte de fitiles o herramien-
tas para tornos automiticos objeto de la presenté memoria
y explicado de forma somera en los pérrafos anteriores, se
encuentra integrado por un 4rbol de levas, sobre cuyas levas
(1) descansan perﬁanentemente unos palpadores (2) dispuestoé,
en la extremidad libre de un brazo giratorio (3). o .
Dicho brazo giratorio (3) se en-
cuentra montado coaxialmente sobre un manguito gufa (4) prind
cipal gobre el que gira. Este manguito guia (4) a su vez, |
se inserta por el extremo opuesto en otro manguito (5) soli-

dario al brazo curvo (5) portador del cabezal (7); uniendose
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dichos manguitos (4 y 5) por medio de la pieza gufia (16)

de modo que al girar el primero de ellos lo haga t;mbién
el segundo. | ‘

Los palpadores (2) se acercan o
se alejan del eje de levas en funcibn de la configuracién
que tengan las levas (1), dando lugar a que el brazo gira-

torio (3) gire,como éste estf unido a través de la pieza

| guia (16) con el manguito (5) solidario al brazo curvo (6)

portador del cabezal (7), también lo hari todo este conjun-.
to. )
| Como las levas (1) tienen un per-,
£i1 o disefio determinado en funcién de las operaciones a rea-
1izar sobre la pieza a mecanizar, mediante su rotacién y a
través del dispositivo resefiado en las pé&rrafos anteriores, .
ge selecciona la herramienta (8) adecuada a cada proceso,
quedando la misma enfrentada a la citada pieza de una forma
automftica. .

El movimiento de avance de la he-
rramienta (8) se realiza mediante un conjunto de cilindros
(11) o dientes de levas (1), los cuales actlan sobre unos ro-
dillos (12) posicionados en un brazo horquillado (13) dotado
de giro sobre un eje (1%) dispuesto en su extremo inferior.
En el otro extremo dicho brazo horquillado (13), es remata-
do por una horquilla (15) entre cuyas ramas, va montado el )
eje (9) principal sobre el que estén dispuestos coaxialmente-
los manguitos (4 y 5) asi como un resorte (10).

Los cilindros (11) o dientes de
levas (i). empujan al brazo horquillado (13) que gira sobre
su eje (lh) con lo que la horquilla (15) tirard del eje 9y

venciendo 1a rea;stencia del. resorte (10), retirando o sepa-
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rando con este mov;miento ala herramienta (8) de ‘la pieza
a mecanizaﬁ efectu&ndose de este modo el movimiento de re-
troceao. El de avance se obtiene por la acci6n expans;va
del resorte (10) conjuntamente con el brazo horquillado (13)
que va retornando segﬁn los cilindros (11) puestos en con-
tacto con el mismo. ' | e

' pescrita ﬁhficienfeméhfe la natu-

raleza del presente invento, asi como Bu realizac;6n indus-

trial. solo cabe aﬁadlr que en su conjunto vy partes congti-
tutivas es posible introducir oamblos de forma, mater;a y .
disposicién en euanto tales alteraciones no supongan varia- _
cién sustancial del mismo. '

El solicitante, al amparo ‘de los

Convenios Internacionalea aobve Propiedad Industrial, ge re-

‘gerva el derecho de extender esta demanda a los paisea ex-
tranjeros, i fuera posible,yreivxndicando la misma priori- |
dad de la presente solicitud.
| NOTA
El Modelo de Utilidad que se 80~

llcxta como nuevo en Espaﬁa, por veinte aﬁos, de acuerdo con

1a vigente Legislacién, deberﬁ pecaer sobre “DISPOSICION PER-|

PECCIONADA DE SOPORTE DE UTILES PARA TORNOS”, en todo de -

‘acuerdo con las siguientes' -

R EIVIN D I C AC I 0 N E S

1.~ Disposicién perfeccionada de *b

soporte de ﬁtiles para tornos. caracterizada porque estd cons
tltulda por un &rbol de 1evas sobre las que se apoyan unos
palpadores solidarzos a un brazo giratorzo que est& montado
sobre un mangulto guia, ‘el cual, a su vez, lo hace coaxial-

mente en un eje principal' el extremo libre de dicho manguito
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guia va insertado en el interior de otro manguito relaciona—
do con el citado eje y dotado de un brazo en cuya extremidad
1ibre van dispuestas las herramientas o fitiles; todo ello deh
modo que el giro del 8rbol de levas se transmite a través

de los palpadores y los manguitos al brazo gsoporte de herra-

' mientas, una de las cuales queda posicionada para que el pos-

terior avance longitudinal del brazo soporte determine la

. operacifn de mecanizado consiguiente.

2.- Disposicidn perfeccionada de
soporte de itiles para tornos, en todo de acuerdo con la an--
teprior reivindicacidén, caracterizada porque sobre el eje
principal apoya un brazo ahorquillado por uno de sus extre-
mos, el cual estf montado de forma giratoria por el.otrbAex-
tremo, actuando sobre dicho brazo un arbol de levas;‘todo
ello de modo que el giro de este &rdol de levas provoca el
giro del brazo ahorquillado y el desplazamiento longitudi-
nal en uno o en otro sentido del eje principal que determi-
na el consiguiente @esplazamiento del manguito portador del
brazo soporte de herraﬁigntas.

3.- "DISPOSICION PERFECCIONADA
DE SOPORTE DE UTILES PARA TORNOS".

_ | Segin queda sustancialmente des-
crito en la presente memoria descriptiva que consta de ocho
hojas mecanografiadas por una sola cara acompafiada de sus

correspondientes dibujos.
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