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:m re m o c e  c i t e

que por v e in te  años,  se s o l i c i t a ,  como propia y nueva 

in t r o d u c e !  6n en España, proceden te de Alemania,  n x a -  

vor de l a  3 .  A. C o n stru c to ra  Espadóla de *.•.8003^3 s o t e r r a ­

mientos «SA03K»», e n t i l a d  e s l i ó l a  y dom icil iada  en V i -  

11 abona (Guipúzcoa ) f nao lar, de r e c a e r  sobre un

CSPIL'O YCRTECAL,

M j  n o r  i  s d © s e r  i  p t  i  v a •
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31 orasen t© r e g i s t r o  de Patente  de Xn br odueoi&i 

t iene  cor  objeto  g a r a n t i z a r  l a  e - n l o t a c i é n  e x c l u s i v a ,  

en todo el t e r r i t o r i o  n a c i o n a l ,  Colonias y ’r o t e c  .o r a ­

do, de un C epil lo  ' V e r t i c a l ,  t a l  y como se d e sc r ib e  a 

c o n t i n u a d 6n y se r e p r e s e n t a  g r á f i c a m e n te ,  aunque a 

t i t u l o  de ejemplo, en l a  hoja  de planos,  que se acompa­

ña a e s t a  memoria.

31 mencionado plano, presentado en forma y tama­

ño r é g i m e n  t o r i o ,  se ha debujado l a  .maquina en forma 

osa a sm ática ,  v i s t a  de f r e n t e  y l a  p e r f i l .  £n dicho p ía -
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marcado l o s  e lem en to s  que se indican n con­

s e g u í a l o s  a t a s e  de n f e r o s  e n ce rrad o s  en 

,r l i n e a s  f i n a s  terminadas en f l e c h a s :

-  Man i  o t ra  de mando del n o t o r .

P laca  escuadra r e g u l a b l e  cero f i j a c i ó n  del

moto:.:’ .

Coraza oue e r ó t e  ge l a s  c o r r e a s  t r a p e z o id a ­

l e s .

4 -  Carro v e r t i c a l  p o r t a - h e r r a m ie n t a s .

5 -  ' o r t a - h e r r a n i e n  ts  de d es oír; z ami en to  r a d i a l  •

0H ©1 G u’-0CS30*

6 _ liando ..oara i n c l i n a c i ó n  del c a b e z a l .

7 -  F i j a c i ó n  del c o r r o  v e r t i c a l  porta-lierrumien ts

8 -  A ju s te  v e r t i c a l  del c a r r o  p o r t a - h e r r a m ie n t a .

9 -  i0 a l  meo da cambio da v e l o c i d a d .

10  -  i&nbregue del movisanto a nano del c a r r o  v e r -

t i  c a l  por ta-l ierram.ien t a s .

11 - ■Liovimion to a nano ¿ e l  c a r r o  v e r t i c a l  p o r ta -

h e r r a r ía n  t a .

12 - Amorague y f r e n o .

13 - Ü lv e l  de a c e i t e .

14 - P i o l a  de nen io  as avances .

15 - P a rra  v e r t i c a l  de avan ce s .

16 - I  :■ di c a lo r  l e í  aven ce a u to m á t ic o .

17 - d i s p o s i t i v o  de se;" u r i c a d  para s o b r e c a r g a s .

18 - P arra  h o r i n 3 on t a l de av ances .

19 - .uovim.isn to c i r c u í nr de la  mesa, a mano.

20 - cid no.tj erns t i c o  oVGj.S£ÚL#

21 - Moví mi sn t o 1 on gi  t o d i -  a l  a o t  orna t i c o .

22 Movimiento a nano del c a r r o  1 ongi t u i i n a l .



tras

ovi mi en to a Er.no del trans i l .

24 -  ™ren o ele l a  mesa c i r c u l a r ,

35 -  I n d icad o r  de grados de l a  nasa c i r c u l a r .  

26 -  I'rsn o t r a n s v e r s a l  de I b mesa.

27

28

29

Embrague del avance autom ático  c i r c u l a r .  

Inversión del avance autom ático ,  

l lotcr  a u x i l i a r  para de apis z ami en tos  r á p i ­

dos de l a s  mesas.

'puii o í  e tT A i:iR T 'j? o .-

3emui lamen te lasaremos naces la d a s o r l o ­

ción del fon ci on anión to de 

.131 c e p i l l o  Ver

esta  nao ulna,  

i c a l  OY. 3 5 0  de ■t  o c i  s i  ón

y gran rendimiento se c n r a c t e r l z á ' p o r  e s t a r  accionado  

por motor inde pan l ie n  t e ,  que se conecta  con el  i n t e ­

r r u p t o r  nn 1 si  tuarlo en el eos ta l  o derecho de la má-

o uin a .

31 accionsmien to del motor puede s e r  regu­

lado por medio de l a  d a c a  c a r r e r e r a  nQ 2 y orotogido

por l o  coraza  n2 3 .

31 movimiento de co r te  es mandado cor l o s  

d i s t i n t o s  a l e s  acanalad os  con engranajes  d e s l i z a n t e s  

v accionados por l a s  onlancas de ve lo cid ad es  n s 9 ,  

haciendo que e l  c a r r o  v e r t i c a l  p o r ta -h e rra m ie n ta  

ij9 4 tenga un movimiento a l t e r n a t i v o .

3n e s t e  c a r r o  se dispone de un p o r t a - h e ­

r ram ienta  n ñ5 oue puede ser  f i j o  6 con un pequeño mo­

vimiento de separación mediante ón l i g e r o  g i r o  que 

nermitea la  herramienta  despinzarse  de l a  ' io z a  le  

t a r a b a j o  durante s i  r e t r o c e s o ,  -aste movimiento es

re g ule bl e a v ol un tn d.

31 oamnvertical  n 24 es i n c l i n n b l e  u ambos



75 .

80 .

8 5 .

2 02980
— ct>r' tr  r

rS” cENimsl

Indos mediante el  s i n - f i n  n e6 en ángulos h a s ta  4 5 Q.

^ s t e  c a r r o  puede moverse r.r nc ’inv medio del 

v o lante  n2a 11 para h a ce r  e l  a j u s t e  del curso  y a s e ­

gur a d o o or 1 a o al anca n 91 0  .

Tía nal anca n9 2 s i r v e  para la  enasta en marcha 

6 parada in s ta n tá n e a  ( f r e n o ) .

Un n iv e l  de a c e i t e  indi  es s i  l o s  Organos de 

la  c a ja  de v e lo c id ad es  están bien l u M r f i c s d a s .

’-?! eje  p r i n c i p a l  t ransm ite  el  movimiento para 

l o s  avances por medio de l a  b i e l a  nQl 4  que a su vez 

l o  hace a I r  barra  v e r t i c a l  n°15 que manda a lo ca ja  

de avan ca s  n 216 .

Sata  c a ja  ele avances transmi te por medio del  

e j e  ns 18 l o s  movimientos a l a s  mesas contando con 

un d i s p o s i t i v o  de seguridad n917 paro casos de sobre­

c a r g a .

h? mesa t ie n e  t o l o s  l o s  movimientos l o n g i t u ­

d i n a l e s ,  . t r a n s v e r s a le s  y c i r c u l a r e s ,  a ue pueden raan- 

9 0 .  darse  a nano por medio de l o s  v o l a n t e s  1 9 -2 2  y 23

y automáticamente por  medio de l o s  embragues, 2 0 -  

21 y 2 7 .

lias mesas a i s  non en del co rrerno s  diente bloqueo 

en el punto deseado, ros movimientos l e  l a s  mesas 

9 5 .  pueden h acerse  r á n id o s  a voluntad y están accionados

por el  motor nfi3 9 .

Los términos en o un rueda redactada  e s ta  memo­

r i a  son c i e r t o  y f i e l  r e f l e j o  de l o s  perfeccionamien­

to s  que se pretenden r e g i s t r a r  como patente  de i n t r o -  

1 0 0 .  d u ccián ,  Sebiento ser  tomados coi  c a r á c t e r  amplio y

nunca en sentido l i m i t a t i v o .

La firma p e t i c i o n a r i a se r e s e r v a  el  derecho



105 .

110.

115 .

120.

1 2 5 .

130 .

2 0 2 9 8 0  -  01
<j¡ ooieüer  l o s  oportunos r e g i s t r o s  complementarios  

que p r a c t i c a  de su inv enció n ,  le vaya aconsejando.
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óa r e i v i n u i c a  por l a  in t r o d u c c ió n  en España,  

a t a v o r  de la  ¡á .A .Ccnstructura  Española  de Maquinas- 

Hex'rainientas, "EAGem" , por lo s  extremos que a c o n t i ­

nuación se a e t a l i a n i

PHJMilttC.-  Por un “c e p i l l o  v e r t i c a l »  , se c a r a c t e r i ­

za por e 3t a r  accionado por motor independiente que 

se c o n e c ta  con un i n t e r r u c t o r ,  y puede s e r  regula^  

mediante una p la c a  c o r re d e ra  y protegido por una 

co rxaza  y su movimiento de c o r t e  es mandado por lcs3 

d i s t i n t o s  e j e s  acan alad o s ,  con engranajes  d e s l iz a n  

t e s  y accionados  por p a lan c as  de v e l o c i d a d e s ,h a c i e n  

do. qjití e l  c a r r o  v e r t i a l  p o r t a - h e r r a m i e n t a s , tenga  

un movimiento a l t e r n a t i v o .

üEGüx'jPO.-  Por  un “c e p i l l o  v e r t i c a l " ,  c a r a c t e r i z a  

porque e l  c a r r o  v e r t i c a l ,  a que se alude en la  r e i  

v in d ica c ió n  a n t e r i o r ,  puede s e r  l i j o  o con un pe­

queño movimiento de se p a ra c ió n  mediante un l i g e r -  

g i r o  que permite a la  h erram ien ta  d e sp la z a rs e  de 

la  p ie z a  de t rad u jo  durante  e l  r e t r o c e s o ,  siendo  

e s t e  movimiento r e g u la b le  a v o lu n tad .

'IhhGSxtO.-  Por u n " c e p i l l o  v e r t i c a l "  c a r a c t e r i z a d o  

porque su m esa , t ie n e  lo s  movimientos lo n g i tu d in a ­

l e s ,  t r a n s v e r s a l e s  y c i r c u l a r e s ,  por  medio de t r e s  

v o la n te s  y automáticamente por lo s  embragues,  y 

dispone de bloqueo en e l  punto que se desee y 

pueden hacex‘3e rápidos  a v o luntad .
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ÜUAKÍ' O . -  Por Uü “ ÜrjJr1 JLXiJjO 'V- -̂ÍXlOAX." .

La p r e se n te  ae u o r x a ,  consta  cíe s e i s  flojas me 

canogx-ar radas y r o l l a d a s , p o r  una sola  c a r a  y o t r a  

de p l a n o s ,  en i'orma reg lam en tar ia ,  para  l a  mejor  

comprensión del  in v e n to .

Madrid, a quince ae a b r i l  de m il  novecientos  

c in c u en ta  y dos.

P.A de a .A .C o n s t r u c to r a  Aspañola ae 

üAQU XdAS- EiliÜíAlIIJd UTAS

B /tÁ T l
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