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MEMORIA DBSCRIPTIVA
para sollecitar
PATENTE DB INVENCION
8 n
ESPaALaA
por VEINTE &afios
8 nombre de MECHANICAL PRODWCY'S INC., entidad NORTEAMERICA-
MA, establecida sn 1824 River Street, Jackson, Michigan, Es-

tedos Unidos, por:

"UN IM'ERRUPTOR ELECTRICO".

Bate invento se refisre a interruptorss sléctri-
cos de la clase qus incorpora un enclavamiento tarmico conec-
tado de forma que responda al ce¢alor de la corrierts conduci-
de y determine la apertura del circuito cortrolado automati~
camente gl ocurrir une corriente de sobrecargs predetermina-
da, estando al enclavamiento térmico montado para aplicarse
en Torma separabls a una suparficle de apoyo, de la cual es

desprendido automisticamente dobido a deformacidr vor calan-
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tamisnto al valor pradetermiradc de la corrients de sobre-

carga, y siendo mantenidos unos cortactos mdviles cerrados
con respecto a contacto relativamente fijos cuando sl encla-
vamianto térmico es mantsnido anlicado a dicha superficiea
de apoyo.

s acusrdo con un interruptor anterior de la
clases mencionada, sl enclavamiento térmico estd corectado
con los contactos mdviles y montado pars movimiento recti-
1ins0 sobrae un &mbolo de accionamiento de modo que este ém-
bolo sea canez de ser sccionados para imnedir qus sl circui-
to controlado se abra al llegarse al velor predeterminado
de corrisnte, aungue sl enclavamiento t3rmico s2 huya zsafa-
do de su runerficis de apoyo bajo la influencia 421 calor
de la corriente conducida. %Tn otras palabras, con este in-
tarruptor de 1la técnica anterior e= posible, acciorando di-
cho émbolo, snular la proteccidn corntra la sobrecarga de
corriente buscada normalmsnte por la accidn de liberacidn
automética del enclavamiento térmico.

Un objato del vprasasnte inverto as al de crear
uns construccidn mejorada de interruptor de la clase mencio-

nada con la cual no as posible anular la proteccidn preten-

sancia del enclavamiznto tdrmico y su accidn de 1ivbaracidn
automatica.

e acuerdo con 21 invento, ern un intsrruptor
de la clase citada los medios mbviles de contacto y el encla-

vamiento termico estan conectados entre si para movimiento
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como una unidad con raspecto a un slemento actuador emplee-

do para fijar el enclavemianto contra su supsrficie 4= apo-
yo, siendo tales 1la construccidn y disposicidn que el sla-
mento actuador no pueda ser ampleado para mantener ol cir-
cuito controlado cerrado en contra de la accidn automitica
de liberacidn del =snclavamiento bajo la influencia del,ca-
lor de la corriente de un valor predsterminada.

®1 invento consiste también 2n un interruntor
aléctrico de acuerdo con el parrafo anterior en el cual el
elemento actuador incluye medioa de tope que por acciona-
miento del alemanto actusdor y aplicacidn del anclavamien-
to térmico con los medios de tope, son capaces de mantener
el circuito controledo cerrado antes de alcanzar dicha so-
brecarga ds corriente predeterminada.

31 invento consiste también en un interruptor
de circuito sagin cualguiera de los dos parrafos preceden-
tes, que tiene otras caracter{sticas que luego se describen
con refarencia & los dibujos anejos, en los que:

La figura 1 es un alzado lateral de una forma
préctica del invento, con una mitad de la estructura de ca=-
ja retirada, y mostrando los contactos y partes del encla-
vamiento en posicidn cerrada;

la figura 2 es una vista similar a la figura
1, pero mostrando los contactos y partes de enclavamiento
asociadas en posicidn abierta;

1la figura 3 s una seccidn longitudine) por

la J{nea A-A de la figura 1;
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1a figura 4 es una seéoildn de datalle por la
1fnsa B-B de la figura 1; y

la figurea 5 es una vista en perspectiva del con-
tacto mévil y de la unidad de enclavamiento en asociacidn
con su actuador de émbolo de sovporte y estructura de guia.

Con referencia a los dibujos, la estructura ds

"~ caja dsl intermuptor e muestra compussta de dos secciones

moldeadas similares 10 y 12 ds material slslador adecusdo reu-
nidas entrs sf{ en rslacidn opuesta, con una 1{nea divisoria
indicade en 14. Cada seccidn de caja define una cavidad in-
terna 16 que se combinmn, como se ha reprssentado an la figu-
Ta 3, Dara crear una cavidad comin 18 en la cual estan alo-
jados los contactos fijos y mdviles, indicados en general

en 20 y 22, respectivamente, y el macanismo de enclavamien-

to teérmico, indicado en general sn 24, y los lados de cuya
cavidad 18 estan cerrados en forma smovible por placas de
cubierta que no g2 han representado,

Los contactos fijos 20 estdn soportados aobre
terminales conductores gue se mantisnen empotrados en par-
tes rebajadas de las secciones reunidas 10 y 12 de la caja,
siendo sstas secciones martenidas reunidas convenientemente’
por aspArragos trahsverssles 26 y tuercas asocisdas 28 qua
sirven tambidn pars asegurar dichas placas laterales en PO~
eicidn para cerrar los lados de la cavidad 18.

Log contactos mdviles 22 son soportados an los
axtremos exterioras de brazos flaxibles 20 los cuales, en sus

extremos interiorss, estan asegurados sobre las porciones %2

-4 -
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vueltas hacia dentro (figura 5) de un drgano de enclavamien-
to tarmico %4 en forma de U ¥y de un conjunto de dedo compsn-~
sador de la temparatura sxterior, indicedo en general en 36
(figura 3).

Bl Srgano %4 del enclavamiento en forma de U
estd conectado slictricamente en serie con los contactos md-
viles y sus brazos portadoraes 30, por los cuales este con-
junto de contactos es somstido al paso de corriente eldctri-
ca cuando los contactos astén mantenidos cerrados, como se
ve en la figura 1. 21 conjunto %6 de dedo compensador, por
otra parte, estd aislado eléctricamsente dsl circuito, como
por el aislamiento 38, visto en la figure 3, con 1o cual es~
te conJunto no es infiufdo por la tempsratura del circuito
eléctrim v 2f s8lo por las temperaturas exteriores reinan-
tas.

Bl 8rgano 34 dsl snclavamiento térmico y el con-
junto compensador 36, forman un conjunto unitario, que =s
guiado para movimiento da deslizami=snto rectilfneo sobre una
estructura de gufa 40 combinads, fija y sislada, y un ambolo
actuador 42 montado dentro de la estructura 40.

La estructura 40 comprende porciones de bloque
sspaciadas 44 que definen una ranura alargada 46 entre s¢llas
2n la cual un saliente 43 del dedo del émbolo actuador 42 es
guiado para movimianto vara accionar sl enclavamianto taér-
mico 34 para su resjusta contra salisntes de apoyo espacia-
dos 50 sobre los extramos interlores de los blogues 44.

De acuerdo con =] presente invento, los contac-
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tos mdviles 22, los brazos 30, el enclavamisnto 34 y el con-
junto de dedo 36, estan conectados antre s{ para movimien-
o rectilineo como una unided con respscto al émbolo 42 v
estdn montados de modo que o1 4mbolo no puesda =er =2mnlsado
para mantaner cerrados lor contactos 22 en contra d= lag ac-
cidn liberadora del snclavamisnto, al ocurrir una sobrecar-
ga de corriante, aplicando presidn al 4mbolo.

Bsto rasulta del hecho de qus ol enclavamien-
to térmico combinado 24 ¥y ls unidad de contactos mdviles
son libremente corredizos sobre =) actuador 42 y, por la
accibén ds los muslles 52, saltarin inmediatamsnte s la po-
eicidn de contactos abiertos, como se ve en la figura 2,
cuando el enclsvamiento tarmico (debido al calor genarado
en &1 por el naso de corriente a su travds y al hecho de
habar slcanzado una sobrecarga de corrisnte maxima predeter-
minada) se ha dilatado an madida suficiente hacia fuera va-
ra hacer que una parte ranurada 23 del enclavamiento 24 aban-
done el galiente 48, Cuando esto sucads, 21 snclavemiento
¥ la unided de contactos mdéviles ya no sor mantenidos en con-
tra de 12 tensidn de los muslles 52, gino gue qusdan inme-
diatamente bajo el control de los miemos para hacer gue los
contactos se abran, como se ha dicho, Yy como se muestra en
la figura 2. 4l moversa as{, el ancluvamiento 24 y el con-
Junto de dedo compensador 36, corren més s)l4 de los bloques
opuestos y raespectivos de la estructura ds gufa fijs, la cual
sufa al enclavamiento térmico y & la unidad de contactos mé-

viles para 21 movimiento rectilfneo requarido a 1a posicidn
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de contactos abiertos; ademés de guiar a la unidad de nuevo
g su posicidn de reajuste y de contactos cerrados cuando 2l
dmbolo actuador 42 es accionado. Simulténeamente con el mo-
vimiento de spertura de dicha unidsd, el 4mbolo actuador 42
es movido tamblin a# la posicidn proysctada hacia fuera, co-

mo se ve on la figura 2, momanto en que uha porcidn de cue-

.1lo 51 (que puedse estar coloreada de rojo © de algin otro

color distintivo) queda al dascublerto y revela as{ a la vie-
ta que =21 circuito hs sido interruwpido. 3Iste movinmianto

del sctuador recsulta de la accibn de un muelle 54 internues-
to antre la caja y una insercidn de bloque 56 en forma de T

montada en forma guiable sn una porcidn =xtrema bifurcada

-del émbolo actuador, cuya porcidn axtrema bifurcada tisne

sus ramas indicadas en 58. La insercidn 56 tiene su parte
superior 60 situada frente a los sxtremos interiores de los
brazos 30 de los contactos mdvilss y es cargada constantemen-
te contra la sxtremldad opussta del 2mbolo actuasdor (en raa-
lidad contra la bsse 62 d=2 la horquilla) por le acci&n de
dicho mueslle 54, un extremo del cual se apoya dentro de un
rabajo 64 ds las partes 10, 12 de la caja dividida, mian-
tres que la extremidad opussta se apoya dent®d del rebajo

66 definido por las ramas 58 de la horquilla. Ia construcw
cidn v disposicidn son tales que cuando <¥enclavamiento 24
salta complstamente libre desl salisnte presentado por la
porcidn ranurada 23 del snclavemisnto térmico, el émbolo
actuador salta también hacia fuera junto con ls unidad de

contactos mdviles y el enclavamiento, sl paso que el salien-
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te 48 queda situado, como se ve en la figura 2, para apli-
car de nusvo 81 enclavamisnto psra 8l reajuste del mismo
contra la estructura de saliente 50 cuando lag parte infe-
rior 68 del Ambolo actuador es deprimida de nuevo a la o=~
sicidn gque se ve en la figura 1.

La porcidn d= enclavamisnto ranurado 23 craa
medios para que el Ambolo actuador pusda ser smpleado para
anular una sobrecarga de corriente, hasta la mdxima sobre-
cerga de corriente, por ser retenido el botdn 65 depPimido
para mantener al saliente 43 sobre la porcidn ranuraeda 23.
Bsta porcidn 23 crea, en efecto, un salients que sobresale
latsralmente d= modo qua, con al botdn 68 mantenido depri-
mido, as nacesario que sl enclavamiento se dilate hacia fus-
ra suficientemsentse vara dejar libre aste borde 23 del salien-
te 48 antes 42 que el enclavamientu y la unidad da contac-
tos mSviles sea forzada & salter briscamente a la posicidn
ds contactos abiertos, bajo la accidn de los muellas 52.

La eastructura descrita en lo que antecede crea
una miximes separacidn de los contactos 20, 22 con accidn de
galto al abrirse por s=obrecarga el interruptor. 71 encla-
vamiento térrmico 24, gue es de construccidn bimetdélica, ss
hace de material laminar relativamente delgedo, y puede ca-
librarse de modo preciso para correspondar muy exactamente
al valor des corrisnte predeterminado al cual se desea que
el enclavamianto resulte eficuz, bajo el calor de ls corrien-
te transportada, para que A1 mismo se zafe del saliente de

apoyo 50. La construccidn tiere la ventaja de que la rup-
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tura del cirecuito controlado es imperativa z una gobrscar-
ga méxima de corriente predeterminada y ro pueda ser anu-
lada a voluntad de vn uperador, va que ol hecho de mante-
ner deprimido el botdn 68 no servird para tal finalidad

ura vez que la porcidn de esnclavamiento ranurada 23 ha de-
judo libre el saliente 48. Al mismo tiempo, les menores
sobrecargas ds corrients, tales como las que casn dentro

de la gama de 1a porcidn de enclavamiento ranurada 23, pue-
den ser vencldass por 21 operasdor manteniendo deprimido el

boton 68 del actuador.

come WO T A meeem

- -

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta Patente ds Invencidn
en Bespafia, son los siguientes:

1¢, Un interruptor eléctrico de la clase 8 que

se ha hechd refersncia, =2n al cual los medios méviles de con-
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tacto ¥ el enclavamiento tarmico estén conactados antre si
para movimianto como uns unidiad con respecto a un alemento
actuador empleado para ajustar el enclavamiento contra =su
superficie de apoyo, siendo tales la construccidn y dispo-

eicibén que el slemento actuador no pueda ser empleado para

mantener cerrado el circuito controladoc en contra de la Becfon

de libaracidn automdtica da1 anclavemiento bajo la influencia
del calor de= la corriente de un valor predeterminado,

2, Un interruptor eléctrico segin se reivin-
dica en 21 punto lf., en 8l cual el elemanto mctuador inclu-
yve medios de tope gue, por accionamiento del elemanto actua-
dor y aplicacidn del enclavamiento térmico con los medios de
tope, son capaces de mantener sl circuito controlaco cearra-
do zntes de alcanzarse dicha sobrecarga de corrients prade-

terminada.

¢, Un interruptor elédctrico segin se reivin-
dica an los puntos 12, o0 22., en el cual diche unided esté-
montuade para tener un movimiento corredizo rectilfneo con
respecto & una estructura de bloque relativamente fija que
incorpora dicha superficie de apoyo ¥ con raspecto a cuya
estructura de blogque dicho elemanto actuador, =r forma de
émbolo manualmante accionable, esta montado d® modo corredi-

Z20.

49, Un interruptor eléctrico =zegin se reivin-
dica en los puntos l¢., 29. o 32., en el cual sl elsmanto

actuzdor lleva un sslisnte gue pueds aplicarse al enclava-



15

20

202871

miento térmico para ajustarlo contra su superficie da apoyo
pero con respecto a cuyo saliente el enélavamiento térmico
puede desaplicarse automaticamente cuando ha sido alcanza-
do el valor ds corriente predeterminado.

5¢, Un interruptor de circuito segin se rei-
vindica en los puntos 1¢,, 2¢. o 3?., en 21 cual unbs medios
da resorte conectados con dicha unidad son tensados cuando
la unidad es muvida para ajuatar el snclavamisnto térmico
contra su superficie de apoyo y sirven para empujar a ls
unidad briscamente a la posicidn de contactos abiertos cuan-
do el enclavamianto térmico se liberta por s{ mismo de 1la
superficis de apoyo, disponidndose también medios de resor-
te pars rastaurar el elsmento actuador = su pOsicién inicial
despuds de su accionamiento para ajustar as{ sl enclavamian-

to térmico.

A 6¢. Un interruptor eléctrico segin se reivin-
dica en lo= vuntos 42, y 52,, en el cual dicho saliante se
extienda mds alla de ls superficie de apoyo y el enclava-
miento térmico esta formaedo con una porcidn destinada a apli-
carse al saliente con accidn diferida en comparacidn con la
desaplicacidn del rssto del enclavamiento t4rmico de la su-
perficis de apoyo, con 10 cual la liberacidn final del en-
elavamianto tirmico para abrir sl circuito controladofcurra
cuando diecha poreidn dal anclavamisnto se dasaplica de di-
cho salisnte bajo la influ3sncia del calsntamiento continua-
do del enclavamiento por la corriente conducida.

2, Un intarruptor eldctrico sezfin sa reivin-

- 11 -
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dica an el punto 12., en sl cual dicho alsmento actuador tie-
ne la forma de un émbolo de matsrial ailslador montado en for-
ma corradiza para movimianto alternativo con respecto a una
aatructura ds bloqué relat¥amante Tija das matsrial alslante
qus llava dicha superficie ds apoyo, llavando dicﬁo ambolo
madios que pueden aplicarse al snclavamianto térmico para
obligarle a ser movido por =21 dmbolo actuador para ajustar
2l enclavamianto a aplicacidn con la superficie de apoyo y
disponiAdndosa madios de resortse para movar dicha unidad de
contactaeméviles y el snclavamiento tarmico a la posiecidn
de contactos abisrtos con accidn desalto y pera llavar de
nusvo al 4mbolo actuador a su posicidn iniecial y normal pa-
ra reajustar 81 enclavamisnto contra la supsrficie ds apo-
yo.

3¢, Un interruptor aldctrico segﬁn se reivin-
dicehbn el punto 7¢., an el cual al anclavamiento tdrmico tie-
ne una vorcidn sallente que puede anlicarse a dichos medios
del Smbolo actusdor sl cual es capaz de ser mantenido normal-
mente para retener al enclavamianto térmico contra su libe-
racidn hasta que dicho saliesnte sa ha zafado de dichos medios
del 4mbolo, con lo cual 21 dmbolo ya no as capaz de ser em-
pleado para mantansr &l snclavamisnto contra 21 movimiento
de avertura del circuito controlado.

e, Un interruptor eldctrico sezfin se reivindi-
ca en cualquiera 42 los vpuntos 12, a 8%2,, en 21 cual =l =an-
clavamianto tarmico =std montado para tener aplicacidn de can-

to con la superficie de apoyo.
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102, Un interruptor aldetrico segin se reivin-
dica en cualquiera de los puntos 18, a 92., en =) cusl la
superficizs de apoyo esta prevista sobrz un lsdo de una es-
tructura de blogue relativaments fija, cuyo lado opuasto
proporciona una asuperficis de sufa para su aplicacidn por
madios de gu{a gus llava la unidad de contactos mdviles y
de enclavamiento térmico,

112. Un interruptor sléctrico.

Tal ¥ como se ha descrito an la Memorla gue sn-
tecede, ilustrado sn =21 dibujo que se acompaiia y para los fi-
nes que se han sspacificado.

Beta Memoria consta da trsce hojas ascritaes =

méquina por una sols cara.

Madrid =7 ABR, 1052
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