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a nombre áe MECUANICAL PRODUCTS INC., entidad NORTEAMERICA­
NA, establecida en 1824 River Street, Jackson, Michigan, Es­
tados Unidos, por:

"UN im'ERRUPTOR ELECTRICO".

Este invento se refiere a interruptoras eléctri­
cos de la clase que incorpora un enclavamiento térmico conec­
tado de forma que responda al calor de la corriente conduci­
da y determine la apertura del circuito controlado automáti- 

5 cemente al ocurrir una corriente de sobrecarga predetermina­
da, estando el enclavamiento térmico montado para aplicarse 
en forma separable a una superficie de apoyo, de la cual es 
desprendido automáticamente debido a deformación por calen-
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tamiento al valor predeterminado de la corriente de sobre­
carga, y siendo mantenidos unos contactos móviles cerrados 
con respecto a contacto relativamente fijos cuando el encla­
vamiento térmico es mantenido aplicado a dicha superficie 
de apoyo.

De acuerdo con un interruptor anterior de la 
clase mencionada, el enclavamiento térmico está conectado 
con los contactos móviles y montado para movimiento recti­
líneo sobra un émbolo de accionamiento de modo que este ém­
bolo sea capaz de ser accionado pera impedir que al circui­
to controlado se abra al llegarse al valor predeterminado 
de corriente, aunque el enclavamiento térmico se haya zafa­
do de su superficie de apoyo bajo la influencia del calor 
áe la corriente conducida. En otras palabras, con este in­
terruptor de la técnica anterior es posible, accionando di­
cho émbolo, anular la protección contra la sobrecarga de 
corriente buscada normalmente por la acción de liberación 
automática del enclavamiento térmico.

Un objeto del presente invento ea el de crear 
una construcción mejorada de interruptor de la clase mencio­
nada con la cual no es posible anular la protección preten­
dida contra la corriente de sobrecarga, ofrecida por la pre­
sencia del enclavamiento térmica y su acción de liberación 
automática.

De acuerdo con el invento, en un interruptor 
de la clase citada los medios móviles de contacto y el encla- 
vamiento térmico están conectados entre sí para movimiento
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como una unidad con respecto a un elemento actuador emplea­
do para fijar el enclavamiento contra su superficie de apo­
yo, siendo tales la construcción y disposición que el ele­
mento actuador no pueda ser empleado para mantener el cir­
cuito controlado cerrado en contra da la acción automática 
de liberación del enclavamiento bajo la influencia del,ca­
lor de la corriente de un valor predeterminada.

"31 invento consiste también en un interruptor 
eléctrico de acuerdo con el párrafo anterior en el cual el 
elemento actuador incluye medios de tope que por acciona­
miento del elemento actuador y aplicación del enclavamien­
to térmico con Los medios de tope, son capaces de mantener 
el circuito controlado cerrado antes de alcanzar dicha so­
brecarga de corriente predeterminada.

El invento consiste también en un interruptor 
de circuito según cualquiera de los dos párrafos preceden­
tes, que tiene otras características que luego se describen 
con referencia a los dibujos anejos, en los que:

La figura 1 es un alzado lateral de una forma 
práctica del invento, con una mitad de la estructura de ca­
ja retirada, y mostrando los contactos y partes del encla­
vamiento en posición cerrada;

la figura 2 es una vista similar a la figura 
1 , pero mostrando los contactos y partes de enclavamiento 
asociadas en posición abierta;

la figura 3 es una sección longitudinal por 
la línea A-A de la figura 1;
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la figura 4 es una sedoión de detalle por la 

línea B-B de la figura 1; y
la figura 5 es una vista en perspectiva del con­

tacto móvil y de la unidad de enclavamiento en asociación 
con su actuador de émbolo de soporte y estructura de guía.

Con referencia a los dibujos, la estructura de 
caja del interruptor se muestra compuesta de dos secciones 
moldeadas similares 10 y 12 de material aislador adecuado reu­
nidas entre sí en relación opuesta, con una línea divisoria 
indicada en 14. Cada sección de caja define una cavidad in­
terna 16 que se combinan, como se ha representado en la figu­
ra 3 ) para crear una cavidad común 18 en la cual están alo­
jados los contactos fijos y móviles, indicados en general 
en 20 y 22, respectivamente, y el mecanismo de enclavamien­
to térmico, indicado en general en 24, y los lados de cuya 
cavidad 18 están cerrados en forma amovible por placas de 
cubierta que no se han representado.

Los contactos fijos 20 están soportados sobre 
terminales conductores que se mantienen empotrados en par­
tes rebajadas de las secciones reunidas 10 y 12 de la caja, 
siendo estas secciones mantenidas reunidas convenientemente 
por espárragos transversales 26 y tuercas asociadas 28 que 
sirven también para asegurar dichas placas laterales en po­
sición para cerrar los lados de la cavidad 18.

Los contactos móviles 22 son soportados en los 
extremos exteriores de brazos flexibles 30 los cuales, en sus 
extremos interiores, están asegurados sobre las porciones 32
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vueltas hacia dentro (figura 5) de un árgano de enclavamien- 
to térmico 34 en forma de U y de un conjunto de dedo compen­
sador de la temperatura exterior, indicado en general en 36 
(figura 3).

3 El árgano 34 del anclavamiento en forma de U
está conectado eléctricamente en serie con los contactos mó­
viles y sus brazos portadores 30, por los cuales este con­
junto de contactos es sometido al paso de corriente eléctri­
ca cuando los contactos estén mantenidos cerrados, como se 

10 ve en la figura 1. 31 conjunto 36 de dedo compensador, por
otra parte, está aislado eléctricamente del circuito, como 
por el aislamiento 38, visto en la figura 3: con lo cual es­
te conjunto no es influido por la temperatura del circuito 
eléctrica y sí sólo por las temperaturas exteriores reinan- 

15 tes.
El árgano 34 del anclavamiento térmico y el con­

junto compensador 36, forman un conjunto unitario, que es 
guiado para movimiento de deslizamiento rectilíneo sobre una 
estructura de guia 40 combinada, fija y aislada, y un émbolo 

20 actuador 42 montado dentro de la estructura 40.
La estructura 40 comprende porciones de bloque 

espaciadas 44 que definen una ranura alargada 46 entre ellas 
en la cual un saliente 48 del dedo del émbolo actuador 42 es 
guiado para movimiento para accionar el anclavamiento tér- 

23 mico 34 para su reajuste contra salientes de apoyo espacia­
dos 30 sobre üos extremos interiores de los bloques 44.

De acuerdo con al presente invento, los contac-
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tos móviles 22, los brazos 30. el enclavamiento 34 y el con­
junto de dedo 36, están conectados entre sí para movimien­
to rectilíneo como una unidad con respecto al émbolo 42 y 
están montados de modo que el émbolo no pueda ser empleado 

3 para mantener cerrados los contactos 22 en contra de la ac­
ción liberadora del enclavamiento, al ocurrir una sobrecar­
ga de corriente, aplicando presión al émbolo.

Esto resulta dal hecho de que al enclavamien­
to térmico combinado 24 y la unidad de contactos móviles 

10 son libremente corredizos sobre el actuador 42 y, por la
acción de los muelles 52, saltarán inmediatamente a la po­
sición de contactos abiertos, como se ve en la figura 2, 
cuando el enclavamiento térmico (debido al calor generado 
en él por el paso de corriente a su través y al hecho de 

13 habar alcanzado una sobrecarga de corriente máxima predeter­
minada) se ha dilatado en medida suficiente hacia, fuera ua- 
ra hacer que una parte ranurada 23 del enclavamiento 24 aban­
done el saliente 48. Cuando esto sucede, el enclavamiento 
y la unidad de contactos móviles ya no son mantenidos en con- 

20 tra de la tensión de los muelles 32, sino que quedan inme­
diatamente bajo el control de los miamos para hacer que los 
contactos se abran, como se ha dicho, y como se muestra en 
la figura 2. Al moverse así, el enclavamiento 24 y el con­
junto de dedo compensador 36, corren más allá de los bloques 

23 opuestos y respectivos de la estructura de guía fija, la cual 
guía al enclavamiento térmico y a la unidad de contactos mó- 
vilas para el movimiento rectilíneo requerido a la posición
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de contactos abiertos; además de guiar a la unidad de nuevo 
a su posición de reajuste y de contactos cerrados cuando al 
émbolo actuador 42 es accionado. Simultáneamente con el mo­
vimiento de apertura de dicha unidad, el émbolo actuador 42 

5 es movido también a la posición proyectada hacia fuera, co­
mo se ve en la figura 2, momento en que una porción de cue­
llo 51 (que puede estar coloreada de rojo o de algún otro 
color distintivo) queda al descubierto y revela así a la vis- 
ta que el circuito ha sido interrumpido. Este movimiento 

10 del actuador resulta de la acción de un muelle 54 interpues­
to entre la caja y una inserción de bloque 56 en forma de T 
montada en forma guiable en una porción extrema bifurcada 
del émbolo actuador, cuya porción extrema bifurcada tiene 
sus ramas indicadas en 58. La inserción 56 tiene su parte 

15 superior 60 situada frente a los extremos interiores de los
„ brazos 30 de los contactos móviles y es cargada constantemen­

te contra la extremidad opuesta del émbolo actuador (en rea­
lidad contra la base 62 de la horquilla) por la acción de 
dicho muelle 54, un extremo del cual se apoya dentro de un 

20 rebajo 64 de las partes 10, 12 de la caja dividida, mien­
tras que la extremidad opuesta se apoya danta del rebajo 
66 definido por las ramas 58 de la horquilla. La construc­
ción y disposición son talas que cuando e)^nclavamiento 24 
salta completamente libre del saliente presentado por la 

25 porción ranurada 23 del enclavamiento térmico, el émbolo 
actuador salta también hacia fuera junto con la unidad de 
contactos móviles y el enclavamiento, al paso que al salien-

?  ̂ - —
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te 48 queda situado, como se ve en la figura 2, para apli­
car de nuevo el enclavamiento para el reajuste del mismo 
contra la estructura de saliente 50 cuando la parte infe­
rior 68 del émbolo actuador es deprimida de nuevo a la po- 

5 sición que se ve en la figura 1.
La porción de enclavamiento ranurado 23 orea 

medios para que el émbolo actuador pueda ser empleado para 
anular una sobrecarga de corriente, hasta la máxima sobre­
carga de corriente, por ser retenido el botón 68 depíimido 

10 para mantener al saliente 48 sobre la porción ranurada 23.
Esta porción 23 crea, en efecto, un saliente que sobresale 
lateralmente de modo que, con el botón 68 mantenido depri­
mido, es necesario que el enclavamiento se dilate hacia fue­
ra suficientemente para dejar libre este borde 23 del salien- 

15 te 48 antes de que el enclavamiento y la unidad de contac­
tos móviles sea forzada a saltar bruscamente a la posición 
de contactos abiertos, bajo la acción de los muelles 52.

La estructura descrita en lo que antecede crea 
una máxima separación de los contactos 20 , 22 con acción, de 

20 salto al abrirse por sobrecarga el interruptor. El encla­
vamiento térmico 24, que es de construcción bimetálica, se 
hace de material laminar relativamente delgado, y puede ca­
librarse de modo preciso para corresponder muy exactamente 
al valor de corriente predeterminado al cual se desea que 

25 enclavamiento resulte eficaz, bajo el calor de la corrien­
te transportada, para que él mismo se zafe del saliente de 
apoyo 50. La construcción tiene la ventaja da que la rup-
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tura del circuito controlado es imperativa a una sobrecar­
ga máxima de corriente predeterminada y no pueda ser anu­
lada a voluntad de un operador, ya que el hecho de mante­
ner deprimido el botón 68 no servirá para tal finalidad 
una vez que la porción de enclavamianto ranurada 23 ha de­
jado libre el saliente 48. Al mismo tiempo, las menores 
sobrecargas da corriente, tales como las que caen dentro 
de la gama de la porción de enclavamianto ranurada 23, pue 
den ser vencidas por el operador manteniendo deprimido el 
botón 68 del actuador.

--- N 0 T A ----

Los puntos de invención propia y nueva que se 
presentan para que sean objeto de esta Patente de Invención 
en Espada, son los siguientes:

1$. Un interruptor eléctrico de la clase a que 
se ha hachó referencia, en el cual los medios móviles de con­



tacto y el enclavamiento térmico están conectados entre sí 
para movimiento como una unidad con respecto a un elemento 
actuador empleado para ajustar el enclavamiento contra su 
superficie de apoyo, siendo talas la construcción y dispo­
sición que el elemento actuador no pueda ser empleado para 
mantener cerrado el circuito controlado en contra de la Qccíon 
de liberación automática del enclavamiento bajo la influencia 
del calor de la corriente de un valor predeterminado.

2s. Un interruptor eléctrico según se reivin­
dica en el punto IB., en el cual el elemento actuador inclu­
ye medios de tope que, por accionamiento del elemento actua­
dor y aplicación del enclavamiento térmico con los medios de 
tope, son capaces de mantener el circuito controlado cerra­
do antes de alcanzarse dicha sobrecarga de corriente prede­
terminada.

33. Un interruptor eléctrico según se reivin­
dica en los puntos ls. o 2s., en el cual dicha unidad está- 
montada para tener un movimiento corredizo rectilíneo con 
respecto a una estructura de bloque relativamente fija que 
incorpora dicha superficie de apoyo y con respecto a cuya 
estructura de bloque dicho elemento actuador, en forma de 
émbolo manualmente accionable, está montado cb modo corredi­
zo.

49. Un interruptor eléctrico según se reivin­
dica en los puntos 1%., 2S. o 3**i en el cual el elemento 
actuador lleva un saliente que puede aplicarse al enclava-
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miento térmico para ajustarlo contra su superficie de apoyo 
pero con respecto a cuyo saliente el enclavamiento térmico 
puede desaplicarse automáticamente cuando ha sido alcanza­
do el valor de corriente predeterminado.

5s. Un interruptor de circuito según se rei­
vindica en los puntos ls., 29. o 3^., en el cual unos medios 
de resorte conectados con dicha unidad son tensados cuando 
la unidad es movida para ajustar el enclavamiento térmico 
contra su superficie de apoyo y sirven para empujar a la 
unidad bruscamente a la posición de contactos abiertos cuan­
do el enclavamiento térmico se liberta por sí mismo de la 
superficie de apoyo, disponiéndose también medios de resor­
te para restaurar el elemento actuador a su posición inicial 
después de su accionamiento para ajustar así el enclavamien­
to térmico.

6a. Un interruptor eléctrico según se reivin­
dica en loe. puntos 49. y 5*., en el cual dicho saliente se 
extienda más allá de la superficie de apoyo y el enclava­
miento térmico está formado con una porción destinada a apli­
carse al saliente con acción diferida en comparación con la 
desaplicación del resto del enclavamiento térmico de la su­
perficie de apoyo, con ló cual la liberación final del en­
clavamiento térmico para abrir el circuito controlado/ócurre 
cuando dicha porción del enclavamiento se desaplica de di­
cho saliente bajo la influencia del calentamiento continua­
do del enclavamiento por la corriente conducida.

79. Un interruptor eléctrico según se reivin-
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dica en el punto is., en el cual dicho elemento actuador tie­
ne la forma de un émbolo de material aislador montado en for­
ma corrediza para movimiento alternativo con respecto a una 
estructura de bloque relativamente fija de material aislante 

5 que lleva dicha superficie de apoyo, llevando dicho embolo 
medios que pueden aplicarse al enclavamiento térmico para 
obligarla a ser movido por el émbolo actuador para ajustar 
el enclavamiento a aplicación con la superficie de apoyo y 
disponiéndose medios de resorte para mover dicha unidad de 

10 contactas móviles y el enclavamiento térmico a la posición 
de contactos abiertos con acción d<?salto y para llevar de 
nuevo al émbolo actuador a su posición inicial y normal pa­
ra reajustar el enclavamiento contra la superficie de apo­
yo.

15 8s. Un interruptor eléctrico según se reivin­
dican el punto ?a., en el cual el enclavamiento térmico tie­
ne una porción saliente que puede aplicarse a dichos medios 
del émbolo actuador el cual es capaz de ser mantenido normal­
mente para retener al enclavamiento térmico contra su libe- 

20 ración hasta que dicho saliente se ha zafado de dichos medios 
del émbolo, con lo cual el émbolo ya no as capaz da ser em­
pleado para mantener al enclavamiento contra el movimiento 
de apertura del circuito controlado.

98. un interruptor eléctrico según se reivíndi- 
20 ca en cualquiera de los puntos 18. a 88., gn el cual el en­

clavamiento térmico está montado para tener aplicación de can­
to con la superficie de apoyo.
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ios. Un interruptor eléctrico según se reivin­
dica en cualquiera de lo? punto? is. a 9^., en el cual la 
superficie de apoyo está prevista sobre un lado de una es­
tructura de bloque relativamente fija, cuyo lado opuesto 
proporciona una superficie de guía para su aplicación por 
medios de guía que lleva la unidad de contactos móviles y 
de enclavamiento térmico.

lis. Un interruptor eléctrico.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que an­

tecede, ilustrado en el dibujo que se acompaña y para los fi­
nes oue se han especificado.

Esta Memoria consta, de trece hojas escritas a 
máquina por una sola cara.

Madrid
P. A.
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