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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l ic i t a r

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A

por VEINTE años

a nombre de COMPAGNIE P0B3 IA FA8RI CATION DES 0CMPT8URS 

ETMATERIE1 D'USINSS A GA3, entidad fran ce sa , e s t a b le c i­

da en 1 2 , P lace des E ta ts-U n is , Mentrouge, (Sena) ?r an ota , 

p o r :

"INDICADOR DE MAXIMA PARA CONTADOR".

lo s  in d icadores de máxima, t a l e s  como lo s 

que son generalmente u t i l iz a d o s  en le s  sen tadores de e le c ­

tr ic id a d , por ejem plo, tien en  esencialm ente una m an ecilla  

o ín d ice  que e s t á  amhxag? da con el árbo l del contador mien-
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t í a s  dura e l  periodo de in tegrac ió n , á l  f in  de cada p erio ­

do de in tegrac ió n , un elemento de tiempo (re lé )  desacopla 

dos ruedas dentadas qua tran sm itían  el movimiento del árb o l 

del contador a l  ín d ice y e s te , bajo  l a  in flu en cia  de un re­

so r te , vuelve a au p o sic ió n  p r im itiv a .

3 s ta  d isp o sic ió n  bien conocida presente 

alguno a inconvenientes: e l r e so r te , a l  ten sarse  durante e l 

periodo de in te g rac ió n , ac rec ien ta  e l  par r e s is te n te  que 

debe vencer e l elemento motor del contador, lo  cual a fe c ta  

a la  p re c is ió n  de e s te  ú ltim oj Además, l a  u t i l iz a c ió n  de 

dos ruedas dentadas que se  desacoplan  a l  f in a l iz a r  un pe­

riodo de in tegrac ió n  y que se  acoplan de nuevo a l  comien­

zo del periodo de in tegración  s ig u ie n te , provoca un error 

en la  medida de l a  magnitud in tegrada que e s  tan to  mayor 

cuanto menor sea a l  número de d ien tes de l a  rueda que e stá  

unida a l  ín d ice . B s , pues, in d ispen sab le  proveer e s ta  rue­

da de un número de d ien te s tan  elevado como aea p o s ib le , 

pero entonces se  e s tá  lim itad o  por e l  diámetro que haya 

de darse a la  rueda, o b ien  por e l  reducido v a lo r  del mó­

dulo de t a le s  d ie n te s .

31 presente invento , tiene por p r in c ip a l 

ob jeto  remediar esos inconvenientes.

Hi indicador de máxima según e l invento 

e s tá  ca rac te r iz ad o , por un la d o , en que l le v a  d iv erso s 

g a t i l l o s  id én tico s unidos con un e je  que a r r a s t r a  a l  ín­

d ice indicador de máxima engranando l a  punta de uno de 

e l lo s ,  durante cada período de in te g rac ió n , sobre una co-
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rana dentada, continuamente a r r a s t r a d a  por a l  contador en 

movimiento de ro ta c ió n , lo  cual provoca a l  a r r a s t r e  del 

árbo l que manda el índice in d icado! da máxima y , por o tra  

p a r ta , en que un sector dentado sometido a l a  in flu en c ia  

5 de un elemento de tiempo ( r e lé )  provoca a l  f in a l  del perio­

do de in tegrac ión  l a  ro tación  de un dado en sentido in ver­

so a l  sen tid o  de ro tac ión  de lo s  g a t i l l o s ,  de forma que 

dicho dedo tome contacto con e s to s  g a t i l l o s ,  haciéndolos 

bascu lar con a l  f in  de que sus puhtss se levan ten  de la.

10 corona dentada, y cuyo dedo a l  p rosegu ir su ro tac ión  a r r a s ­

tr a  lo s  g a t i l l o s  y el árbo l que manda al ín d ice  indicador 

de máxima a la  p o sic ió n  da p a rtid a  (p o sic ió n  ocupada a l  

comienzo de cada periodo de in te g ra c ió n ).

Por o tra  p a r te , lo s  g a t i l l o s  e s tá n  d ispues- 

15 tos de t a l  forma que la  re c ta  que une l a s  puntas de e s to s  

g a t i l l o s  e s tá  d isp u esta  oblicuamente con re lac ió n  a l a s  

g e n e ra tr ic e s  r e c t i l ín e a s  de lo s  d ien te s de l a  corona sobre 

lo a  cu a le s descansan d ichas puntas y además, l a  proyección 

del segmento de rec ta  que une l a s  puntes de üoa g a t i l l o s  

20 con secu tivos, sobre una perpendicular a e s t a s  g e n e ra tr i­

ce s, tien e une lon g itu d  prácticam ente ig u a l a l  paso de lo s  

d ien tes de l a  corona d iv id ido  por e l  numero de g a t i l l o s .

No llevando  muelle que se ten se  durante e l  

periodo de in tegración  e l  d isp o s it iv o  según e l  invento, el 

25 par r e s is te n te  provocado por e ste  d isp o s it iv o  e s  constan­

te , lo  cual mejora la  p rec is ió n  d e l contador, ádemás, l a  

u t i l iz a c ió n  da v a r io s  g a t i l l o s  para a r r a s t r a r  e l  índice
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indicador de máxima y au d isp o sic ió n  p a r t ic u la r  aumenta l a  

p re c is ió n  de la  medida de la  magnitud in tegrad a .

-áM indicador de máxima según e l  invento pue­

de se r  p ro v isto  de un d isp o s it iv o  de se ñ a le s . EL invento 

5 comprende igualmente l a  combinación de e ste  in d icador de 

máxima con cualqu iera de lo s  d isp o s it iv o s  de señ a le s en 

general y especialm ente con un d isp o s it iv o  que presente l a s  

s ig u ie n te s  p a r t ic u la r id a d e s : Un porta-con tacto  f le x ib le ,  

que coopera con un segundo porta-con tacto  f i j o  pare cerrar 

10 o a b r ir  a l  c ir c u ito  del sistem a de s e ñ a le s ,  es rechazado ' 

por un taco  de forma que e s te  c irc u ito  permanezca a b ie r to  

m ientras no se  haya alcanzado e l máximo f i ja d o .  E ste  taco 

es so l id a r io  de un árbol que l le v a  e l  s a t é l i t e  de un d ife ­

re n c ia l ,  uno de cuyos p la n e ta r io s  es a rra strad o  por e l  á r-  

15 bol portador de lo s  g a t i l l o s  que a su vez a r r a s t r a  a l  ín d i­

ce indicador de máxima. H allándose inm ovilizado e l  e je  del 

s a t é l i t e  por l a  p resión  que e je rc e  e l porta-con tacto  f l e x i ­

b le  sobre e l  ta co , e l  s a t é l i t e  transm ite integramente e l  

movimiento de ro tación  del p lan e ta r io  primeramente mencio­

no nado a l  segundo p la n e ta r io , de forma que l a  ro tac ión  de

é s te  es proporcional a l  valor integrado de la  magnitud me­

dida por e l  contador. E ste p lan e ta r io  l le v a  un dedo que, 

cuando e s  alcanzado e l máximo f i ja d o ,  se  encuentra con un 

tope, lo  cual inm oviliza entonces dicho p lan e ta r io  y c o l i-  

26 ga a g ir a r  a l  árbo l que l le v a  e l  s a t é l i t e .  Bn e s ta s  con­

d ic io n es , e l  taco  que empujaba e l  porta-con tacto  f le x ib le  

se d esp laza  y entonces e ste  último cae sobre e l  porta-
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contacto f i j o .

.Sste d isp o s it iv o  de señ ales presen ta en p ar­

t ic u la r  l a s  s ig u ie n te s  v e n ta ja s . Por una p a rte , lo s  con­

ta c to s  que e stab lecen  e l  c irc u ito  del sistem a de señ a le s 

se  c ie rran  bruscamente, y , por o tro  la d o , e l  par suplemen­

ta r io  n ecesario  para provocar e l  o ierre  de dichos contac­

to s no ha de ser sum inistrado por e l  contador más que 

cuando e l  máximo f i ja d o  haya sido  alcan zado , y en e ste  

caso , e ste  par suplementario no ha de ser sum inistrado 

más que durante un muy corto período.

31 d ibu jo  anexo re p re se n ta , a t i tu lo  de 

ejemplo no l im ita t iv o , una forma de e jecu ta r  e l  in d ica­

dor de máxima según el invento.

13 fig u ra  1 es una v i s t a  en perspectiva sim­
p l if ic a d a  d e l d isp o s it iv o .

l a  fig u ra  2 muestra un d e ta l le  de la  f ig u ­
ra  1 .

l a  f ig u ra  S es una v a r ia n te , 

l a  f ig u ra  4 as una v is t e  en p ersp ec tiv a  

s im p lific ad a  del d isp o s it iv o  de se ñ a liza c ió n  precedente­

mente e sp e c if ic a d o , combinado con e l  indicador de ma-rt 

según e l  invento.

Sobre l a  f ig u ra  1 , a l  árbo l 1 d el contador 

a r r a s t r a  por m ediación del to r n il lo  s in  f in  2 , una rueda 

dentada S s o l id a r ia  de un piñón 4 . E sta  engrana sobre l a  

corona dentada in fe r io r  6 de una rueda 3 , montada le c a  

sobre e l  árb o l v e r t ic a l  8 . E sta  rueda posee ut7*9 corona

-  5 -
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dentada superior 7 , sobre l a  cual vienen a engranar c ie r­

to número da gatiJLlos id é n tico s  ( t r e s  en e l ejemplo re ­

presentado -  ver figu ra  2) de l e s  cuales uno so lo , 9 , ha 

sid o  representado para no recargar la. f ig u ra . E stos g a t i-  

8 l í o s  p ivotan  sobre un e je  horizontal 10 , f i ja d o  sobre un 

soporte 11 so l id a r io  del árbol 8. El e je  10 e ste  con pre­

fe re n c ia  situ ado  debajo del plano de l a  corona dentada su­

perior 7 , para f a c i l i t a r  e l  g iro  de lo s  g a t i l l o s  sobre d i­

cha corona.

10 soporte 11 e s tá  p ro v isto  de un sa l ie n te

11 que s irv e  de tope a l a  p a rte  acodada superior de lo s  

g a t i l l o s ,  sobre e l  g a t i l l o  9 representado en l a  f ig u ra  1 , 

e s ta  p arte  acodada superior e s tá  indicada en 9^. Dichos 

g a t i l l o s  son re a lis a d o s  de forma t a l  que sus re sp e c tiv a s  

18 puntas reposen por gravedad sobre l a  corona dentada supe­

r io r  7 de l a  rueda S .

Un piñón cónico 12, so l id a r io  del árbo l 8 , 

engrana con o tro  piñón cónico 13. g i  índice indicador de 

máxime 15 e s tá  unido a l  piñón 13 por medio del e je  14 . El 

20 ín d ice  15 puede d e s la z a r s e  ante un cuadrante 16 , empujan­

do ante dicho cuadrante, en l a  forma ya conocida, una agu­

ja  (no representada) montada por f r ic c ió n  sobre e l  e je  14.

Un piñón 18 que l le v a  un dedo 19 e s t á  mon­

tado looo sobre e l á rb o l 8 , 20 es un secto r dentado, que 

25 engrana con e l  piñón 18. ¿1 f in a l  de cada periodo de in te­

grac ió n , e s te  sector dentado E ira bruscamente en un ángulo 

determinado en e l  sentido de l a  fla ch a  í l ,  volviendo des-
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pués a au p o sic ió n  &e p a r t id a , bajo  l a  acción  Re un elemen­

to de tiempo ( te le )  21* 17 es un tope oolocado sobre 

p arte  f i j a  del contador sobre e l  cual e l  dedo 19, cuando es 

a rra strad o  por e l sec to r  20, a p lic a  e l sa lie n te  11 del so - 

5 porte a s i  como l a  p a rte  acodada su perior 9^ de l o s  g a t i l l o s .  

17* e s  ettro tope sobre e l  cuál se apoya #1 dedo 19 cuando 

no es a r ra s tra d a  por el. sector 20 y sobre e l  cual re to rn a , 

por consecuencia de l a  ro tac ió n  de dicho se c to r  en sen tido  

inverso a l a  flech a 1 . Cuando e l  sec to r  2o, girando en el 

10 sen tido  de la  flech a  a r r a s t r a  e l  dedo 19 , é s t e ,  en el

curso de su ro tac ió n , viene a  golpear contra la  p arte  aco­

dada su perior 9^ de lo s  g a t i l l o s ,  de forma que dichos g a t i ­

l l o s  basculen  alrededor d al e je  10, y que sus puntas co­

rrespon d ien tes se  separen  de l a  corona dentada superior 7 

15 de la  rueda 5 . La parte acodada superior de lo s  g a t i l l o s

viene entonces a  apoyarse sobre e l  sa l ie n te  11 del soporte 

11 y este  últim o vuelve a su p o sic ión  de p a r t id a  sobre e l  

tope 17 (p o sic ió n  ocupada a l  comienzo de cada periodo de 

in te g rac ió n ).

20 Sobre la  fig u ra  2 , se ha representado  en

p lan ta  e l d e ta l le  de l a  d isp o s ic ió n  de lo s  t r e s  g a t i l l o s  

9, 9 ' ,  9 " . Como se  ve en e sta  f ig u ra , l a  re c ta  x  Y que une 

l a s  puntas de e s t o s  g a t i l l o s  se  h a lla  d isp u esta  oblicuamen­

te  con re lac ió n  a l a s  g en e ra tr ice s  r e c t i l ín e a s  de lo s  3ien- 

25 te s  de l a  corona su p erio r  7 de l a  rueda 5 sobre lo s  cuales 

descansan dichas pun tas.

Se ve igualmente que l a  proyección de l a

7
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xecta que ana l a s  puntea ¿a dos g a t i l l o s  consecutivos 9 y 

9 ' ,  sobre una perpendicular a a s te a  gan ara tx ice s tien e  una 

lon g itu d  prácticam ente igu al a l  paso da lo s  d ien te s de l a  

corona, d iv id ido por ai número de g a t i l l o s ,  es d e c ir , pox 

5 t r a s  en e l oaso de l a  f ig u r a .

Hl funcionamiento del d isp o s it iv o  es e l s i ­

gu ien te :

guando comienza un periodo de in te g rac ió n , 

l o s  d ife re n te s  órganos del d isp o s it iv o  ocupan l a  po sic ión  

10 representada en l a  figu ra  1 . 31 árbo l 1 d sl contador a r r a s ­

t r a  le  rueda dentada B en el sen tido  de la  flech a  ?g por 

mediación de l a s  p ie z a s  2 -  3 -  y 4. l a s  puntes r e sp e c t i­

vas de lo s  g a t i l l o s  9, 9 * ,  9" descansan sobre l a  corona 

dentada superior 7 de la  rueda 5 . La p o sic ión  de lo s  dien- 

15 te s  de e sta  corona con re lac ió n  a l a s  puntas de lo s  g a t i ­

l l o s  es cu a lq u iera . Cuando l a  rueda 5 g i r a ,  e l  g a t i l l o  más 

próximo a un d iente (en e l  sen tid o  d e l movimiento de ro ta- 

oión de l a  rueda) es a rrastrad o  por e ste  d ien te , después 

de una ro tac ió n  l ib r e  de l a  rueda igu al como máximo a un 

20 te rc io  del paso de lo s  d ie n te s , ge ve que g r a c ia s  a  l a  d is ­

posic ión  de lo s  g a t i l l o s  representada en l a  f ig u ra  2, se  

divida por t r e s  l a  ro tac ió n  l ib r e  da l a  rueda 5 , e s  d e c ir , 

§ua se  d iv id e  por t r e s  e l error absoluto  debido a l  en gati­

llara ient o sobre l a s  in d icacion es del indicador de i .

25 31 soporte 11 de lo s  g a t i l l o s  provoca la

ro tac ión  del árbol 8, lo  cu a l, per mediación de lo s  piño­

nes 12 -  13 hace avanzar el índice indicador de máxima 15

-  8 -
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3o v e , sobre este  f ig u r a ,  qne lo a  g a t i l l o s  9, 9 ' ,  9 " , que 

en e s te  caso , S o n d e  m ateria l m agnético, lle v an  apéndices 

t a le s  como 9&. E sto s  apén dices, som etidos a l a  a tra c c ió n  

m agnética dé un imán 22, hacen b ascu lar  lo s  g a t i l l o s  en al 

5 sen tido  da l a  flech a F§, lo  cual perm ite e l  engrana de l a  

punta de uno de lo s  g a t i l l o s  sobre un d ien te  de l a  corona 

dentada 7 de la  rueda 5 . El imán 22 e s ta  f i ja d o  sobre una 

p ieza  (no represen tada) so l id a r ia  del soporte 11.

Bien entendido que o tr a s  d isp o s ic io n e s  equi- 

10 v a le n te s  pueden ser u t i l i z a d a s .  Por ejem plo, l o s  apéndices 

9^ de lo s  g a t i l l o s  pueden ser so l ic i ta d o s  h acia  lo  a lto  dé­

l a  f ig u ra  por pequeños r e s o r te s ,  de forma que lo s  g a t i l l o s  

basculen  en e l eentido  de la  fle ch a  !%, cuyos r e so r te s  son 

igualmente f i ja d o s  sobre une p ieza s o l id a r ia  del soporte 11 

18 l a  f ig u ra  4 representa e l  d isp o s it iv o  de

señ a lizac ió n  precedentemente e sp e c if ic a d o , combinado con 

el indicador de máxima que acabe de se r  d e sc r ito .

l a  rueda dentada 29, s o l id a r ia  del árb o l 8 

(que e s  a rrastrad o  por e l  p o r ta - g a t i l lo  11 y que a r r a s t r a  

20 e l ín d ice  indicador de maxima 16) a r r a s t r a  por mediación

de la  rueda dentada 23, e l  p lan e tario  24 de un d ife r e n c ia l ,  

l a  rueda s a t é l i t e  26 de e s te  d ife re n c ia l  e s té  montada lo c a  

en l a  extremidad acodada de un árbol 34. Un taco  35 se  ha­

l l a  calado en l a  o tra  extremidad de dioho árb o l 34. E ste  

25 taco mantiene levantado e l  contacto d el d isp o s it iv o  de se ­

ñ a le s  36 d ispuesto  en le  lámina e l á s t i c a  28. cuando e l  ta ­

co 35 escapa de l a  lámina 28, e l  contacto 36 cae sobre e l

— 10 —
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contacto f i j o  37 lle v a d o  por le  lámina 38, cenando a s í  

e l  c irc u ito  del d isp o s it iv o  de se ñ a le s .

HL segunde plañe t a i io  28 d el d ife re n c ia l 

que g ir a  librem ente sobre e l  árbol 34, e s t á  p ro v isto  de 

5 un dedo 32. s i  l a  ro tac ión  de e ste  p lan e ta r io  es su f ic ie n ­

t e ,  e l dedo 32 se  encuentra con e l  tope 33, E ste  e s t á  f i j a ­

do sobre un tambor 3o a l  cual se  le  puede hacer g ir a r  sobre 

su e je  y que lla v e  en su parte  in fe r io r  una graduación de 

regu lac ián  que puede d esp lazarse  ante un ín d ice  S i .

10 41 y 42 son topes sobre lo s  cuales e stán

apoyados respectivam ente a l  e je  del s a t é l i t e  26 y e l  dedo 

32 cuando un periodo de in tegración  comienza.

27 e s  una palanca p ivo tan te  alrededor de un 

e je  f i j o  39 en e l  sen tido  de la  fleoh a bajo  l a  acción  

15 del elemento de tiempo 21, por m ediación de una lev a  4o por 

ejem plo, cuando dicho elemento de tiempo funciona a l  f in a l  

de cada periodo de in tegrac ió n . En e se  movimiento de pivo- 

tam lento, l a  palanca 27 eleva e l  contacto 36, s i ,  durante el 

periodo de in tegrac ió n  que precede, e ste  último hubiese 

20 caldo sobre e l contacto 37 a consecuencia de haber rebasa­

do el máximo f i ja d o .

Cuando un periodo de in tegración  comienza, 

lo s  d ife re n te s  órganos del d isp o s it iv o  del sistem a de seña­

l e s  ocupan la  p o sic ió n  representada sobre la  f ig u ra  4 . E l 

25 árbo l 8 ,  a rra strad o  por e l árbol del contador, como ya ha 

sido precedentemente ex p licad o , a r r a s t r a  e l  p lan e ta r io  24 

del d ife re n c ia l por mediación de l a s  ruedas dentadas 29 -

-  11 -
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23. La rueda a a t a l i t e  ae pone en ro tac ió n  ain  cambiar de 

p o sic ió n , pues e l árbol 34, sobre e l cual se h a lla  f i j a ­

da, e s t á  inm ovilizado por l a  proalón  que e je r c e  l a  lámina 

e lá s t i c a  26 sobre é l taco  35. La ro tac ió n  de l a  rueda sa­

t é l i t e  26 hace g ir a r  e l  segundo p la n e ta r io  25, en un ángu­

lo  proporcional a l  v a le r  integrado de l a  magnitud medida 

p o r .e l  contador.

Cuando este  v a lo r  l la g a ,  durante el periodo 

de in te g rac ió n , a l  máximo p re v is to , e l  dedo 32 del plane­

ta r io  25 se encuentra de nuevo con a l  taco 33, lo  cual 

inm oviliza dicho p lan etario  y o b lig a  a l  árbol 34 portador 

de l a  rueda s a t é l i t e  a g i r a r .  En e s t a s  condiciones, e l  ta­

co 35 , so l id a r io  de dicho á rb o l, se  l ib e r a  de l a  lámina 

e lá s t i c a  28, cayendo e3L contacto 36 sobre e l  contacto f i ­

jo  37, cerrando a s í  e l  c ir c u ito  del d isp o s it iv o  de se ñ a le s . 

El árbol 34 siempre a rra strad o  por l a  rueda s a t é l i t e  26 

continua girando h asta  e l  f in  del periodo de in tegrac ió n . 

En e s te  momento, l a  palanca 27, s o l id a r ia  del elemento 

da tiempo 21 por l a  leva  40, bascu la en e l  sen tido  de l a  

flech a F̂ _ alrededor de su e je  39, y lev an ta  l a  lámina 

e lá s t i c a  28 portadora d el contacto 36. t i  mismo tiempo, 

como ha sido indicado precedentemente, e l  elemento da 

tiempo 21 provoca una ro tac ió n  en sen tido  in verso  del 

árbol 8 h asta  que e s t e  vuelve a  su p o sic ió n  de p a rt id a  

ñe forma que la  rueda dentada 29, per mediación de l a  

rueda dentada 23, hace g ir a r  e3 p lan e ta r io  24 del d i f e - ' 

re n c ia l en e l sen tido  inverso del movimiento que e l l a
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l a  había hecho emprenda! durante e l periodo de in tegrac ió n . 

Bn c a te  movimiento, el c itad o  p lan e ta r io  a r r a s t r a  a l  sa té ­

l i t e  26 y a l  o tro  p lan e ta r io  26 hacia lo s  re sp e c tiv o s topea 

41 y 42, de su erte  que e l  taco  36 se  s i tú a  nuevamente deba- 

5 jo  de l a  lámina e l á s t i c a  28. HL elemento de tiempo 21, vo l­

viendo entonces a su p osio iú n  de p a r t id a , provoca l a  acción  

de b ascu lar  an sentido inverso  a l a  fle ch a  de l a  palanca 

27; l a  lámina 28 descansa entonces sobre  e l  taco  35 y lo a  

contactos del d isp o s it iv o  de señ ales 36 -  37 quedan sep ára­

l o  dos.

S i ,  durante un periodo de in te g rac ió n , no 

ha sido  alcanzado e l  máximo p re v is to , #1 dedo 32 del plane­

ta r io  25 no encuentra e l tope 33 , de modo que e l  árbo l 34 

y e l taco  38 permanecen inm óviles y lo s  contactos de seña- 

15 l iz a c io n  36-37 quedan separados.

Bata s o l ic i tu d ,  que corresponde a l e  presen ­

tada en Francia e l 3o de Marzo de 1931, bajo  e l  número pv 

607.301, se  acoge a l o s  b en e fic io s  del a r t ic u lo  51 del v i ­

gente Bata tuto sobre Propiedad I n d u s tr ia l .

<6 ^  -

20 O -  N O T A  -  0 -

Aes pantos de invención propia y nueva que 

se  presentan para que sean o b je to  de e s t a  p a ten te  de inven­

ción en Bspaña, por VSINTB añ os, son lo a  s ig u ie n te s :

-  1 3 -
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i s .  -  Indicador de máxima para contador, ca­

rac te rizad o  por una parte  en que es portador de v a r io s  g a t i ­

l l o s  id én tico s s o l id a r io s  da un árb o l que a r r a s t r a  a l  índice 

indicador de máxima, engranando l a  punta de uno de e l l o s ,  du- 

5 ran te  cada periodo de in te g rac ió n , sobre una corona dentada 

continuamente a r ra s tra d a  por e l  contador en movimiento de 

ro tac ió n , lo  cual provoca e l  a r r a s t r e  del e je  que manda a l  

ín d ice  indicador de máxima, y por o tra  p a r te , porque un sec­

tor dentado sometido a l a  in flu en c ia  de un elemento de tiem- 

10 po (re lé )  provoca a l  f in a l  dal periodo de in tegrac ió n  l a  

ro tac ió n  de un dedo, en sentido in verso  del sen tid o  de ro­

tac ión  de lo a  g a t i l l o s ,  de manara que e s te  dedo en tra  en 

contacto con d ichos g a t i l l o s ,  haciéndoles b ascu lar  con el 

f in  de que sus puntas se  levan ten  de l a  corona dentada, pro­

í s  siguiendo dicho dedo su fo ta c ió n  y arrastran do a lo s  g a t i ­

l l o s  a s í  como 91 árbo l de mando del ín d ice  indicador de má­

xima a su p o sic ió n  de p a r t id a ,

2B. -  Indicador de máxima según el punto l s  

que comprende separadamente o en combinación l a s  partic t& a- 

20 r id ad es s ig u ie n te s :

a ) l o s  g a t i l l o s  e s tá n  d isp u e sto s en forma 

t a l  que la  re c ta  que una l a s  puntas de e s to s  g a t i l l o s  e s tá  

en p o sic ió n  ob licu a con re la c ió n  a l a s  g e n e ra tr ic e s  r e c t i ­

l ín e a s  de lo s  d ien tes de l a  corona sobre l a s  cu ales deacan--

28 san  d ich as pun tas.

b) l a  proyección del segmento de re c ta  que 

une l a s  puntas de dos g a t i l l o s  consecutivos sobre una per-
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pendicular a l a s  g e n e ra tr ic e s  r e c t i l ín e a s  de lo s  d ien te s de 

l a  corona sobre lo s  cu ales descansan d ich as puntas tiene 

una lon g itu d  prácticam ente igu al a l  paso de lo s  d ien te s de 

l a  corona d iv id ido por e l numero de g a t i l l o s .

8 c) Las puntas re sp e c t iv a s  de lo s  g a t i l l o s

descansan por gravedad sobre l a  corona dentada.

d) Las puntas re sp e c t iv a s  de l o s  g a t i l l o s  

en tran  en contacto c o n lo a  d ien tes de l a  corona dentada por 

a tra c c ió n  m agnética.

10 e) Las puntas re sp e c tiv a s  de lo s  g a t i l l o s

entran  en contacto con l o s  d ien tes de l a  corona dentada ba­

jo  l a  acción  de r e s o r te s .

f )  Un d isp o s it iv o  de se ñ a liz a c ió n  e s ta  com­

binado con dicho indioador de máxima.

18 g) 31 d isp o s it iv o  de se ñ a liz a c ió n  combina­

do con dicho indioador de máxima es portador de un árbol 

p rev isto  en una de su s extrem idades de un taco  que mantiene 

l o s  con tactos de dicho sistem a de se ñ a liz a c ió n  a b ie r to s , 

m ientras que en la  o tra  extrem ida3 g ir a  librem ente e l  sató-

20 l i t e  de un d ife re n c ia l cuyo primer p lan e ta r io  e s  a rra strad o  

por e l  árbo l que manda a l  índice indicador de máxima, y cuyo 

segundo p lan e ta r io  l le v a  un dedo que, cuando e s  alcanzada 

l a  ma.xima f i j a d a ,  se encuentra con un tope, lo  que inm ovili­

za e ste  p lan e ta r io  y o b lig a  a l  árbol portador del s a t á l i t e  

25 a  g ir a r  a rrastran d o  e l  taco  que mantenía a b ie r to s  l o s  con­

ta c to s  del sistem a de se ñ a liz a c ió n , de manera que e s to s  se  

c ie rra n .

15 -
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h) 132 d isp o s it iv o  A# señ a liza c ió n  antea as­

pe o if  loado ea  pcxtadox de una palanca s o l id a r ia  dal elemento 

de tiempo, que, a l  f in a l  del p e í iodo de in tegxación , levan ta 

uno de lo a  con tactos de se ñ a liz a c ió n , a i  duXante e s te  paxio- 

do lo a  con tactes de se ñ a liza c ió n  se han cexxaáo pox conse­

cuencia de habexse xeoasado l a  máxima f i ja d a .

3 s . -  Indicadox de máxima paxe oontadox.

Tal y como se  ha á e sc x itc  en la  Memoxia que 

an tecede, xepxesentadc en lo s  d ibu jos que s e  acompañan y 

con lo s  f in e s  que se  han e sp e c if ic a d o .

3 s ta  Memoxia consta de d ie c i s e i s  h o ja s  e s-  
c x ite s  pox una so la  caxa.

Ma dx id ,

DG/ 1 6  -
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