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una P a ten te  de in v en c ió n

Don V íc to r  DUQUESNE, 
da n a c io n a lid a d  b elg a

r^e/cnée en

Andera (B é lg ic a )  44 , Rae Q n e llin

" ABARATO COMBINADO BABA DESMONTAR Y MONTAR IO S  NEUMATICOS DE  
DAS RUEDAS D E VEHICULOS AUTOMOVILES "
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r . -out snte .e in v e n c ió n :e r e n e r e  &

un ap a rato  p ara  desmontar l o s  n eum áticos  de l a s  ruedas de v e h í­

cu los  a u to m ó v ile s  con una r a p id e z  c o n s id e r a b le  y un mínimo e s ­

f u e r z a .

E l  in v e n to  co n ciern e  más e s p e c ia lm e n te  a un apa­

r a t o  desm onta-neum áticos en e l  que se  e je r c e n  e s f u e r z o s  a n ta ­

g ó n ic o s  sobre e l  neum ático y sobre e l  cuerpo de l a  rueda de 

modo que s e  o b t ie n e  l a  s e p a r a c ió n  de e s t o s  dos elem entos de 

ruana con fu e r z a s  b ie n  r e p a r t i d a s  c ir c u n fe r e n c ia lm a n t e  y d i r i ­

g id a s  según e l  e j e  de l a  ru e d a .

E l a p a rato  desm onta-neum áticos según e l  in v e n to  

comprenderá p o r  l o  ta n to  en combinación una base  que so p o rta  

una p la ta fo rm a  m ó v il  d e s tin a d a  a s o s te n e r  e l  cuerpo de l a  ru e ­

d a, adaptándose un d i s p o s i t i v o  am ovible  ax ilm e n te  a l a  base y 
formando c o n ta c to  con e l  neum ático, r e s p e c t iv a m e n te  e l  t e ló n  

de e s t e  y un a i s p o s i t i v o  de p r e s ió n ,  con p r e f e r e n c i a  h i d r á u l i ­

co que e f e c t ú a  e l  d esp lazam ien to  a x i l  de d ich a  p la ta fo rm a  en 

o p o s ic ió n  a l  d i s p o s i t i v o  am ovible  que hace c o n ta c to  con e l  

neumático e impide <rue s ig a  e l  movimiento de l a  p la ta fo r m a .  De 

e s t o  r e s u l t a n  fu e r z a s  a n ta g ó n ic a s  que actúan re sp e ct iv a m e n te  

sobre e l  cuerpo de rueda y sobre e l  n eu m ático , lo s  c u a le s  se 

separan por d e s l iz a m ie n to  r e s p e c t i v o .

El in v e n to  p reve  que l a s  fu e r z a s  o p u e s ta s  se 

produzcan p a ra le la m e n te  a un e je  oomún que es con p r e f e r e n c i a  

e l  d el a p a rato  mismo; e s t a s  fu e r z a s  e s t a r á n  p re fere n te m en te  

d i r i g i d a s  v e r t i c a lm e n t e .

Bn una forma de r e a l i z a c i ó n  p r e f e r i d a  d el apa­

r a to  según e l in v e n t o ,  l a  base s e r á  una columna hueoa f i j a  que
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forma a lo ja m ie n to  para  e l  d i s p o s i t i v o  do p r e s ió n ,  por e jem p lo , 

una pequeíla p re n sa  h i d r á u l i c a  que se a c c io n a  en e l  e x t e r i o r  

de manera conocida  p o r  medio de una p a la n ca  o s c i l a n t e ;  una p ía  

taform a m óvil c e n tra d a  y gu iad a en l a  base es mandada p o r  e s ta  

pren sa  y s ir v e  p a ra  s o s te n e r  e l  ouerpo de l a  ru ed a ; e l  d ispo­

s i t i v o  am ovible de r e a c c i ó n  s era  un travesan o, de g a r r a s  regu ­

l a b l e  ra d ia lm e n te  que se  hace s o l i d a r i o  de l a  base  con i n t e r ­

ven ción  de un e je  c e n t r a l ;  e s t e  e j e  c e n t r a l  y e l  t r a v e s a n o ,  

l a  p la ta fo rm a  m ó v il  y sus medios de g u í a ,  l a  base y e l  d is p o ­

s i t i v o  de p r e s ió n  con sus medios de tra n s m is ió n  tendrán  ven­

ta josam en te  un e je  i d e a l  común.

in ven to  comprende ademas un d i s p o s i t i v o  

que p e im ite  o a l a f  una rueda oon neum ático p era  e f e c t u a r  e l  

desm ontaje d e l  n eu m ático .

Oon e l  f i n  de que se comprenda claram ente  

e l  in v e n to ,  se d e s c r i b i r á  una forma de r e a l i z a c i ó n  a t í t u l o  

de e jem p lo , con r e f e r e n c i a  a l  d ib u jo  a d ju n to .

La f i g u r a  1 es  una v i s t a  en p e r s p e c t iv a  d el 

órgano de base con su p la ta fo rm a  m óvil en e s ua ao de re p o s o .

La f i g u r a  2 es  una v i s t a  en p e r s p e c t iv a  dáL 

d i s p o s i t i v o  am ovible  que r e a c c io n a  a l  movimiento de l a  p l a t a ­

forma m óvil o sea e l  tra v e s a n o  de g a r r a s  r e g u l a b l e s  radialm en­

t e  que actú a  sobre e l  n eum ático .

La f i g u r a  3 es una v i s t a  de conjunto d el 

a p a rato  de sm on t  a**ne umát i  o o en fu n c io n am ien to , v i s t o  en c o r te  

a x i l ,  y una p a r t e  de l a  base en alzado.,

Las f i g u r a s  q y  3 muestran en a lz a d o  y en



2 O 2 4 8 5

p la n t a  oí a p a r a to  para l i j a r  u n a -ru e d a .

La b ase  1 e s t á  hec§a en forma de columna c i ­

l i n d r i c a  que pueae e s t a r  a t o r n i l l a d a  a l  su e lo  y cerrad a  por 

a r r i b a  p o r  una c u b ie r t a  r o s c a d a  1 1 . En e s t a  columna se h a l la  

f i j a d a  a x ilm e n te  una p ren sa  h i d r á u l i c a  12  de c l a s e  co n ocida  

y acc ion ad a  desde e l  e x t e r i o r  por  una p a la n ca  o s c i l a n t e  7 qua 

pasa por l a  hendidura a la r g a d a  l p  de la  columna. E l e j e  de 

e le v a o ió n  l y  de l a  pren sa  1 2 ' l l e v a  un c is c o  14 guiado a x ilm e n te - 

en l a  columna 1 . 31  d is c o  14  l l e v a  t r e s  b arra s  c i l i n d r i c a s  6 
10  d i r i g i d a s  h a c ia  l o  s i t o  p a ra le la m e n te  a l  e j e  de e l e v a c i ó n  13

y que a t r a v i e s a  l a  c u b ie r t a  11 p o r  t a la d r o s  quo forman g u ía ;  

l a s  b a rra s  o son s o l i a a r i a s  o x te r io rm e n te  de una p la ta fo rm a 

de so p o rte  2 . L a ta  p la ta fo rm a  2 es c i r o u l a r  y su ca ra  supe­

r i o r  p r e s e n ta  e s c a lo n e s  c i r c u l a r e s  c o n c é n tr ic o s  co rresp o n d io n -  

1  ̂ t e s  a l o s  t a l a  uros c i r c u l a r e s  u s u a le s  de Los * d i f e r e n t e s  cu e r­

pos de ru ed a; uo e s t a  manera un cuerpo do ru ed a puede s e r  cen­

trad o  a ire atam o n tc  sobro l a  p la ta fo rm a  temando apoyo ¿obre e l  

e s c a ló n  a irootom ento i n f e r i o r  a aq u el que se  e n ca ja  en su o r i ­

f i c i o  c e n t r a l .

20  La p la ta fo rm a  2 p re s e n ta  un pase c e n t r a l  16
de s e c c ió n  co n v en ie n te  para da r  pase a l  ojo c e n t r a l  p e r i g i d o  

s o b r e  l a  c u b ie r t a  11   ̂ a l a  b a r r a  ro sca a a  4 quo se - . t e r n i l l a  

p o r  su e x t r e m o  r c s o a e .o  i n f e r i o r  en un t a r r a j a r o  d e l  e j e  y .  La 

b a r r a  r e s c a t a  g t i e n e  un p a r t e  l i s a  p en Im par  do p e r f o r a c i ó n  

a e un c u e r p o  de rué a a ¿ i tu  amo a o t r o  l e  pl...t a fcr .r-  d e l  t r a ­

vesó .¿o de e c h o  b r a n c a  pae„.e  e n f i l a r s e  l i b m u n t e  p o r  su buje 

sobre e s t a  b u r r a  4 ! Ion t r a e o s  d el tía. v a c u n e  l l e v a n  a l e t a s  _



10

15

ao

23

2 o 2 4 8 5

crs c tic , .m  u H  ^orl^cnt^ia.^ so- re .u -_u-. c c r -e n  1:-.:, p a rra s  9 

ouva a . s na t u l  a i  m e r  r o r  a c t i v a  s.'-t*. a ir i^ r ^ u  ^^orizont-m.^-¿.n^e 

vara a c t u a r  c e r r a  a l  t a r c a  v a l  ab ara jo  Á on p'j.o-m.jiu.ad dea. 

cerco de l a  r u e d a .  Uir tu e rca  10 p r e v i s t a  r e  O raros re  manipu- 

l a o i & i  10* re enrosca  ^nporiormcnto cobre la . b arra  rosoada 4 
h a s ta  h a c e r  c o n ta c t e  cc-n e l  b r í o  dc .̂ t^ uvesah o,

lu e d o  uno a a rs e  cu en ta  f á c i l e s  n t e  de l a  s e n c i -  

H o z  '- rap-iaoz do minio ora i d  a p ,r , .  to a e a c r i c o ,  aj. ^ra y^sano 

parran ü-o con en b^rra 4 p la  t u e r c a  10 estanuo separemos,

s e  c o lo c a  ^ im p lo m en te  e r  c u e rp o  a s  r u e c a  co.s ..a ¿.<.o<am.roo aO-
e re  l a  p a a ta f o r , .ñ  2 , -e n c o já m o s e  o^ ta la d re  de l a  r u c e a  c o b re  
,;1 c c o a l c r  ,.p ro p ia .^ o ;  ce a c o r r í a l a  l a  e a r m  4 on ,1 o jo  p y 
ce cu f i l a  a l  t r a v e s a n o  so b re  l a  a a r r n ;  - c  a c a l c a  a. a. l a u re a  -eO 
c a  c o n ta c to  con a l  t r e .v e -a h o  se  a c c ió n -  i--- p r e n s a  ^ i id r - u l r o a  
12 con c s u a a  de a a  p ^ ^ a n c a  o s c i l a n t e  7 - La p ia ta r o r .a u  2 a s c i e n ­
d e , o - t a n - o  r e t c n i a o  e l  t r a v e s a d o  p o r  1c tu e r c a  10 de 0 H 0 

r c a o u ta u  fu e rz a n  c p u e . ,ta a  que a c tú a n  r s s p o c t i v a s n n t e  so b re  e l  
c ro m o  s e  r u a r a  y s o b r e  -el n cuna t i c o , 1 0  a (pus so s e p a r a n  pa-o- 
y re s ip a m e n te  p o r  u o s i  i  z u m ie n to  en  o en t i  00 a o p u e s to s .  Bs*oe a p a ­
rtó lo  no- com prende ya -dséa s o d io s  as c a í a l e  e s p e c i a s e s  p u ra  e l  
c u e rp o  ae  ru c ia .-

1ÍL in v e n to  no e s t a  l i . a i t a a o  a l a  f e r i a  r e  
r e a l i z a c i ó n  d e s c r i t a ,  poi-qsLe p uo acn  a p o r t a r s e  a l  . . r r r e  m odi­
f i c a c i o n e s  s i n  a p a r t a r l e  i c  l a  id e a  in v e s ru iv a .  ^ s i  l o s  e s c u e r ­
z o s  o p u e s to s  que u c tu a n  so u ro  o l c u e rp o  uo i a  ru e d a  y e l  n e u ­
m á tic o  p u o aen  e s t a r  a i r i  p id o s  en u na  d im o c i á n  a i s  t i n t a  a l a  
v e t i c a l  y p o d r ía  u t i l i z a r s e  una f u e n te  de p r e c i d n  m ecán ica
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;gl tr a v e  a ano ce g a r r  as fu n c ió n  r e a c t i v a  nc tioj.10 que formar 

n e c e s a r ia  .¡ente s u p e r e s t r u c t u r a ,  porque p o d r ía  f i e v a r e e  medios 

e q u iv a l e n t e s  por l a  base y apoyarse en v o l a d i z o s  sobre e l  neu­

m ático  o su t a l ó n .  El mando d el a p a rato  de p r e s ió n  puede s e r  

automático y la  g u ía  de l a  p la ta fo rm a  3 pueda a s e g u r a r s e  por 

o tro  s me d i o s .

3 n lo  Que co n ciern e  a l  a p a ra to  para c a l a r  una 

rueda de au to  en un p lano p re fe re n te m e n te  n o r i^ o n t a í  para t r a ­

b a j a r  a l l í ,  t a l  como se  i l u s t r a  en . la s  f i g u r a s  4 y 5, e s t e  t o r ­

n i l l o  f i j a - r u e d a a  comprende una p la ta fo rm a  ae apoye f i j a  y una 

p la ta fo rm a do a p r i e t e  que aotúa sobre e l  cuerpo de rueda i n t e r ­

p u esto  e n tre  e s t o s  dos, e fe c tu á n d o se  e l  a p r ie t e  de e s t a s  p l a t a  

formas por un cuerpo rosca-ro a x i l .

E l  t o r n i l l o -  f i j a - r u e d a s  comprende l a  colum­

na v e r t i c a l  1 , cuya base ensanchada que forma p ie  e s t a  unoluda 

a l  su e lo  y cuyo extremo s u p e r io r  forma una p la ta fo rm a  de apoyo 

f i j a  6  de p is o s  m ú l t i p l e s ;  en e l  cuerpo 1 se a t o r n i l l a  e l  e x ­

tremo d el á r b o l  43, cuya p a r t e  s u p e r i o r  45 os  de s e c c ió n  cua­

drada o r e c t a n g u la r  y e s t a  p a r t e  p re se n ta  sobre  des c a r a s  opu­

e s t a s  amas a ca n a la d u ra s  t r a n s v e r s a l e s  4 4  ̂ e l  extremo s u p e r io r  

de l a  p a r t e  a can alad a  43 p r e s e n ta  una g a rg a n ta  t r a n s v e r s a l  45  
en l a  que puede s i t u a r s e  un ú t i l  para  a t o r n i l l a r  o d e s a to r ­

n i l l a r  e l  á r b o l  4 &¿ Una plataform a, de a p r i e t e  am ovible  46, de 

ventana c e n t r a l  58 pueue c o lo c a r s e  a lr e d e d o r  d e l  cuerpo 4 ^ -43  
y p r á c t ic a m e n te  de manera a x i l ;  e s t a  p la ta fo rm a  46 e s t á  e q u i­

paba por e l  la d o  s u p e r i o r  con dos p e s t i l l o s  $4 d iam etralm ente 

o p u esto s  y montanos en e s t u d i e s  47 de modo que puedan e n c a ja r
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en l a s  a ca h a ía d u ra s  4 4 # e s t o s  p e s t i l l o s  son empujados normal­

mente en l a s  a ca n a la u u ra s  por l a  a c c ió n  de r e s o r t e s  37 a l o j a ­

dos en l a s  c a j a s  4 7 * 3 e soparan l o s  p e s t i l l o s  de l a s  a c a n a la ­

duras per t r a c c i ó n  manual sobre su e s p ig a  s o l i d a r i a  35 e r i g i d a  

v e r t ic a lm e n t e  y quo a t r a v i e s a  l a  c u b ie r t a  de l o s  e stu ch e s  p o r  

una henuiuura a la rg a d a  $5 . Inmediatamente se  da uno cuenta que 

e l  cuerpo de l a  rueda e s t a  s itu ad o  sob re  l a  p la ta fo rm a 48, y 

e l  á r b o l  43 estando a t o r n i l l a d o  en p a r t e  en cu base 1  pasando 

por e l  o r i f i c i o  c e n t r a l  d e l cuerpo de ru ed a, puedo e n f i l a r s e  

l a  p l a t a  for;na de a p r i e t e  46 sobre l a  p a r t e  acan alad a  4 3 # r e ­

te n ía n s e  lo s  p e s t i l l o s  sep a ra d o s, y c o lo c a r s e  e s t a  p la ta fo rm a  

46 en c o n ta c to  con. e l  cuerpo de rueda, ce modo que l o s  p e s t i ­

l l o s  l i b e r a r o s  p en etren  in stan tán eam en te  en l a s  a ca n a la d u ra s  

i n f e r i o r e s  .e n fr e n t a d a s ;  e l  acon d icio n am ien to  de lo s  p e s t i l l o s  

y de sus r e s o r t e s  e s t á  e s t a b le c i d o  para que l a  p la ta fo rm a  se 

c e n tr e  autom áticam ente y a t o r n i l l a n d o  más e l  á r b o l  42 sobre 

una p a r te  de t o r s i ó n ,  se e f e c t ú a  e l  a p r i e t e  de l a  rueda de íor-j- 

ma r í g i d a  e i n s t a n t á n e a .

#  ̂ V ^ #  ̂ #

* * * *

*  *

*
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La p r e s e n te  p a te n te  de in v e n c ió n  comprende l a s  

& ig u ie n  tes- r e i v i n d i c a c i o n e s :

1 .  -  A p arato  p a ra  deanontar l o s  neumátioos de 

ru ed as de v e h ío u lo s  a u tó m á v i le s ,  c a r a c t e r i z a d o  porque l a  rueda 

e s t a  co looad a  e n tr e  ¿os órganos de l o s  que uno e s t á  en oon tacto  

con e l  cuerpo de rueda y  a l  otro  con e l  n eum ático , s iendo uno 

de l o s  órganos por lo  menos m óvil con r e s p e c t o  a l  o t r o ,  de 

s u e r te  que su d esp lazam ien to  mutuo engendra fu e r z a s  o p u estas  

que actúan  re sp e c t iv a m e n te  sobre e l  cuerpo de rueda y sobre

e l  neumátioo p ara  s e p a r a r l e s .

2 .  -  A parato  desm onta-neum áticos según l a  r e i ­

v i n d i c a c ió n  1 ,  c a r a c t e r i z a d o  por l a  combinación de una b ase , 

una p la ta fo rm a  m óvil con r e s p e c t o  a e s t a  base y formando apo­

yo p ara  e l  cuerpo de ru ed a , formando un d i s p o s i t i v o  c o n t a s t e  

p e r f ó r i c o  con e l  neum átioo, re s p e c t iv a m e n te  su t a l ó n ,  y un 

d i s p o s i t i v o  de c o n ta c to  p e r i f é r i c o  que e s t á  impedido de s e g u i r  

e l  movimiento de l a  p la t a f o im a .

3 .  -  A parato  deam onta-neum áticos según l a s  r e i ­

v i n d i c a c io n e s  1 y 2 , c a r a c t e r i z a d o  porque se u t i l i z a  l a  p o ten ­

c i a  h i d r á u l i c a  p ara  a c c io n a r  e l  d i s p o s i t i v o  de p r e s ió n  que 

a r r a s t r a  l a  p la t a fo r m a .

4 .  * A parato  desm onta-neum áticos según 4as r e i ­

v in d ic a c io n e s  1  a 3* c a r a c t e r i z a d o  porque e l  d i s p o s i t i v o  de 

c o n ta cto  p e r i f é r i c o  con e l  neumático es  un tr a v e s a n o ,  con

b razos m ú lt ip le s  que l l e v a  g a r r a s  r e g u l a b l e s  ra d ia lm en te  para 

a c tu a r  sob re  e l  t a ló n  d e l  n eu m ático .

A parato  desm onta-neum áticos se¿'ún l a s  re i -
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v in d ic a c io n e s  1  & c a r a c t e r i z a d o  porque e l  t r a v e s a n o  do oon— 

t a c t o  esttx gu iad o  p o r  una b a r r a  r o s c a d a  que se enrosoa axilmsn.'— 

to  en l a  base d e l  a p a ra to  a tra v e s a n d o  l a  p la ta fo rm a  m ó v il ,  

a t o m i l l é n d o s e  una tu e r c a  de aproxim ación  sobre l a  c a r r a ,  re** 

ten ien d o  e l  tra v e s a n o  de c o n ta c to  en su p o s ic ió n  o p e r a t i v a .

6 .-  A parato  desm onta-neum aticos según l a s  r e i ­

v in d ic a c io n e s  1  a ¡p, c a r a c t e r i z a d o  porque l a  base  es  una colum­

na c i l i n d r i c a  f i j a  en l a  que e sta  montano e l  d i s p o s i t i v o  de 

p r e s ió n ,  t a l  como una p re n sa  h i d r á u l i c a ,  que se maniobra desde 

e l  e x t e r i o r ,  estanco  o b stu rad a  l a  columna p or una c u b ie r t a  que 

t ie n e  t a la d r o s  que foramn paso, y g u ia  para b a rra s  que s o l i d a ­

r i z a n  l a  p la c a  m óvil  con un d isco  i n t e r i o r  en l a  b a s e ,  d isco  

a r r a s t r a d o  por e l  e je  de e le v a c i ó n  de l a  p r e n s a .

y . -  A parato  desm onta-neum aticos según l a s  r e i ­

v in d ic a c io n e s  1  a S, c a r a c t e r i z a d o  porque l a  b a s e ,  e l  d i s p o s i ­

t i v o  do p r e s ió n ,  l a  p la ta fo rm a  m óvil y sus medios de gura y  e l  

d i s p o s i t i v o  de c o n ta c to  p e r i f é r i c o  con sus a c c e s o r i o s  t ie n e n  

un L.je i d e a l  común*

8 . -  A p arato  desmonta-neumútioos según 1"  r . i v i n ­

d ic a c ió n  1 ,  c a r a c t e r i z a d o  porque e l  d i s p o s i t i v o  de t o r n i l l o  

oompren.de una v i  t-̂  forma de apoyo f i j a  y una p latafo rm a da 

a p r i e t e  am ovible que a c tú a  sobre e l  cuerpo de rueda i n t e r p u e s ­

to  e n tre  eat^a dos p la ta fo r m a s ,  cuyo a p r ie t e  es e fe c tu a d o  por 

un ouerpo que se  a t o r n i l l a  ax ilm en te  y que sobrepasan l a s  p l a ­

ta  fo rmas.

9 . -  A parato  combinado p ara  desmontar y montar 

lo s  neum áticos de l a s  ru ed as  de v e h í c u lo s  a u to m ó v ile s



2 0 2 4 3 §

Según se d e s c r ib e  y r e i v i n d i c a  en l a  p r e s e n te  

memoria d e s c r i p t i v a  y se  i l u s t r a  con l o s  p lan os que a l a  misma 

se aoompaiian.

Consta l a  p r e s e n t e  memoria de nueve h o jas  fo ­

l i a d a s  y e s c r i t a s  a maquina por una s o la  de sus c a r a s .





I f io to y  ^aquesne HCJA3 HCJ  ̂ g - .
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