
por v e in te  años,

para todo e l  t e r r i t o r i o  español, por "PERFECCIONAMIENTOS 

EN LOS SISTEMAS DE ENCLAVAMIENTO PARA CONMUTADORES E IN­

TERRUPTORES", cuyo p r iv i le g io  se s o l i c i t a  a favor de I -  

CAPRE S .A .,  en tidad  n a c io n a l, s i t a  en HOSPITALET DE LLO- 

BREGAT (B arce lo n a), c .  Cobalto 122- 124.

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

E l presen te Modelo de U tilid a d , t ie n e  por o b je to , con­

forme in d ic a  su enunciado, en unos perfeccion am ien tos en 

lo s  sistem as de enclavam iento para in te r r u p to r e s .y  conmu­

tad ores cuyas nuevas c a r a c t e r ís t ic a s  de con stru cció n  con- 

5 form ación y d iseñ o , perm iten l a  obtención  de un nuevo s i s ­

tema de enclavam iento de gran u t i l id a d ,  que cumple l a  mi­

sión  para l a  que esp ecíficam en te  ha sido concebido con u- 

na seguridad y e f ic a c ia  máxima.

En l a  a c tu a lid a d  se vienen  efectuando d is t in t o s  t ip o s  

10 de enclavam iento, siendo uno de lo s  más u t i l iz a d o s ,  e l

c o n s is te n te  en disponer en l a  cara  in te rn a  de l a  zona de 

d eslizam ien to  d el cursor una hendidura en forma c a rd io id e ,
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en l a  que queda in trod u cid o  e l  extremo de un elemento 

f le x i b le  s o lid a r io  d e l cu rso r, a l  s e r  s o l ic ita d o  e l  c i ­

tado cu rso r, e l  elemento f le x i b le  re c o rre  l a  hendidura 

en forma de c a rd io id e  s itu a d a  en l a  zona de d eslizam ien ­

to , siguiendo l a  tr a y e c to r ia  f i ja d a  por l a  hendidura y 

quedando enclavado e l  cu rso r en d is t in t a s  p o sic io n e s  de­

bido precisam ente a l a  forma de l a  hendidura c a rd io id e .

Otro de lo s  sistem as más u t i l iz a d o s ,  es e l  de e fe c tu a r  

l a  hendidura en e l  cu rso r, colocando un palpador l i g e r a ­

mente f le x ib le  en l a  p a rte  e x te r io r  de l a  c a ja  d e l con­

mutador o in te r r u p to r , en e s te  caso , e l  palpador es e l 

que e s ta  f i j o  y  re c o rre  l a  hendidura d e l cu rsor d e s l i ­

zándose tan so lo  axia lm en te, es d e c ir ,  es l a  hendidura 

en forma ca rd io id e  l a  que se mueve conjuntamente con e l  

cursor y no como e l  caso a n te r io r  que, §1 que se mueve, 

es e l  cu rso r.

E l nuevo sistem a c o n s is te , en co lo ca r  exteriorm ente 

a l a  c a ja  d el in te rru p to r  o conmutador una p ie za  en la  

cual se l e  ha efectuado una hendidura en forma de ca r­

d io id e , e s ta  p ie z a  p iv o ta  sobre un pequeño e je ,  que es­

ta  so lid a r iz a d o  a la  c a ja , y para que e s ta  p ieza ,n o  pue­

da s a l t a r  de su p o sic ió n  va s u je ta  por un m uelle, e l  

cual perm ite e fe c tu a r  e l  movimiento de v a iv én , a l  ser 

r e c o rr id a  l a  hendidura en forma de ca rd io id e  por un p a l­

pador que e s ta  so lid a r iza d o  a l  cu rso r.

E ste nuevo sistem a de neclavam iento r e s u lta  e s p e c ia l­

mente adecuado para lo s  casos en que t a l  enclavam iento
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pasa a formar de conmutadores e in te rru p to re s  a p u lsa­

c ió n , que absorben y  cuidan también de l a  m isión de en- 

clavam iento en r e la c ió n  a l  re s to  de p ulsad ores que fo r ­

man p a rte  de un conjunto de mandos dependientes en tre 

s i .

Con e l  enclavam iento que se p reco n iza  pasa a se r  po­

s i b le ,  en lo s  conmutadores e in te r r u p to r e s , l a  l ib e r a ­

ción  e independencia a lo s  e fe c to s  c o n s tru c tiv o s  y de 

montaje (resu ltan d o  e s te  últim o aún más s im p lific a d o ) 

de l a  m isión enclavadora en r e la c ió n  a la s  c a ja s  de con­

ta c to s  f i j o s  y a lo s  cu rso res portad ores de lo s  contac­

to s  m óviles de lo s  in te rru p to re s  y conmutadores. Como 

e sto s  ú ltim o s, según cual sea l a  m isión que han de cum­

p l i r ,  han de se r  de dim ensiones y c a r a t e r is t ic a s  d is t in ­

ta s , a l  v a r ia r  l a  cantidad de c ir c u it o s  sobre lo s  que 

actuán, se comprende que s i  pueden l ib e r a r s e ,  desde e l  

punto de v i s t a  c o n s tr u c tiv o , de cum plir l a  función de 

enclavam iento, que pasa a s e r  conseguida con en clava- 

m ientos como lo s  que se precon izan , re s u lta rá n  de cons­

tru c c ió n  más f á c i l ,  s e n c i l la  y rap id a; por lo  tanto más 

económica.

R e su lta  pues evid en te que con so lo  mantener un sto ck  

de enclavam ientos, se rá  p o s ib le  c o n s tr u ir  conmutadores 

e in te r r u p to r e s  a p u lsa c ió n , cuyas c a ja s  de con tacto s 

f i j o s  y cu rso res p ortad ores de co n tacto s  m óviles sean 

d ife r e n te s  en cuanto a l  número de co n tacto s y no obstan­

te  pasen a c o n s t itu ir s e  en conmutadores e in te rru p to re s
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a 'p u ls a c ió n  que puedan también poseer a l a  vez y cum­

p l i r l a  además de una manera segura y e f ic a z  l a  m isión 

de enclavam iento en r e la c ió n  a l  re s to  de p u lsad o res, 

cuando e l  conmutador e in te r r u p to r  forma p a rte  de un 

conjunto de mandos dependientes.

Al no haber de v a r ia r s e  l a  con stru cció n  de la s  c a ja s  

de co n tacto s f i j o s ,  tanto s i  han de pasar a formar p ar­

te  de un conmutador e in te rru p to r  de p u lsad ores l i b r e s ,  

de pulsad ores autónomos o de pulsad ores in d ep en d ien tes, 

por s e r  p o s ib le  a voluntad d a r le s  l a  cond ición  y p o s i­

b ilid a d  de e n c la v a rse , dotándolas de enclavam ientos a - 

ca b a ria  de comprenderse l a  e f ic a c ia  y u t i l id a d  de lo s  

que se p recon izan .

O tros d e t a l le s  y c a r a c t e r ís t ic a s  d e l a c tu a l Modelo 

se ir á n  poniendo de m a n ifiesto  en e l  tran scurso  de la  

d e scrip c ió n  que a con tin uación  se dá, en que se hace 

r e fe r e n c ia  a lo s  d ib u jo s que a e s ta  Memoria se acompa­

ña en l a  que se represen tan  lo s  d e t a l le s  p re fe r id o s  de 

la  id e a  d el Modelo. E stos d e t a l le s  se dán a t i t u lo  de 

ejem plo, haciendo r e fe r e n c ia  a un caso p o s ib le  de re a ­

l iz a c ió n  p r á c t ic a , pero e l  Modelo no queda lim itad o  e- 

xactam ente a lo s  d e t a l le s  que a l l í  se esponen; por tan­

to e s ta  d e sc rip c ió n  debe se r  considerada desde un pun­

to de v i s t a  i lu s t r a t iv o  y s in  lim ita c io n e s  de ninguna 

c la s e .

La f i g .  1 rep re sen ta  un in te r r u p to r  o conmutador s e c ­

cionado, p ro v is to  de l a s  m ejoras que se precon izan , míen
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t r a s  que l a  f i g .  2 es una v i s t a  en p lan ta  de l a  p ieza  

de enganche autónomo p r o v is ta  de l a  hendidura en forma 

de c a rd io id e , en tanto la s  f i g .  3-4 son una v i s t a  en 

p e r f i l  seccion ada por BB de l a  p ie za  de enganche.

Conforme puede a p re c ia rse  en lo s  d iseños adjuntos 

la s  m ejoras que se preconizan  co n siste n  en e fe c tu a r  a 

l a  p ie za  de enganche autónomo 11 , una hendidura en fo r ­

ma de ca rd io id e  12, rep resen tad a en la s  f i g .  2, 3 y 4) 

e s ta  f ig u r a  p resen ta  por su lado izq u ierd o  un r e s a lt e  

13, apareciendo a con tin uación  un plano in c lin a d o  14, 

que va a m orir en una porción  plana 15, l a  cual continua 

por l a  p arte  derecha de l a  f ig u r a  c a rd io id e , apareciendo 

o tr a  rampa 16 descendente, rep resen tad a en l a  f i g .  4.

En l a  p arte  donde aparece l a  punta d e l corazón aparece 

un ta la d ro  pasante 17, que es donde se une a l a  c a ja  1$ 

d e l in te r r u p to r  por su p a rte  e x te r io r ,  por medio de un 

pequeño e je  18, situ ad o  en l a  p arte  su p erio r de e s ta  ca­

ja  19.

En e l  in t e r io r  de e s ta  c a ja  19 se d e s l iz a  e l  cursor 

20, a e s te  cu rsor se l e  ha adaptado un palpador 24, e l  

cual t ie n e  una lo n g itu d  sensiblem ente su p e rio r a l a  an­

chura de l a  c a ja  19, habiéndose efectuado en e l l a  dos 

e n ta l la s  lo n g itu d in a le s  con e l  f in  de hacer de gu ia  a 

e s te  palp ad or. E l cursor 20 p resen ta  en l a  p a rte  que 

queda en e l  e x te r io r  de l a  c a ja  19 una pequeña e n ta l la ,  

que es donde se a lo ja  una aran d ela  2 1, que es l a  que 

hace de tope a l  m uelle de recu p eración  22. E ste m uelle
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se apoya sobre o tro  m uelle de enganche 23 e l  cual e s ta  

apoyado a su vez sobre l a  c a ja  19, e s te  m uelle t ie n e  l a  

forma de una L , apoyándose un a la  sobre l a  c a ja  1,9 y  l a  

o tr a  e s ta  e je rc ie n d o  una c ie r t a  p resió n  sobre l a  p ie za  

de enganche autónomo 11 p erm itién d ole tomar un c ie r to  

movimiento.

Cuando se p u lsa  e l  cu rsor 20, e l  palpador 24 que e s­

ta  so lid a r iz a d o  a e s te  cu rso r, d isc u rre  por l a  hendidu­

ra  en forma de c a rd io id e , tomando e s ta  un movimiento de 

va ivén  a l  p iv o ta r  sobre e l  e je  18, h asta  que e l  palp a­

dor l l e g a  a l a  p o sic ió n  in f e r io r  quedando a l l í  en clava­

do e l  cursor por medio d e l palpador 24; estando en e s ta  

p o sic ió n  e l  m uelle de recu p eración  22 queda comprimido.

A l e fe c tu a r  una nueva p re sió n , e l  cursor 20 hace s a lt a r  

a l a  p ie za  11 de su p o sic ió n  y entonces e l  palpador d is ­

curre por l a  o tr a  p arte  de l a  hendidura en forma de ca r­

d io id e , a l  p iv o ta r  e s ta  p ie za  a lred ed o r d e l e je  18 d ebi­

do a que es s o l ic ita d o  e l cursor por e l  m uelle de recu ­

p eración  22 y por tanto vu elve  a l a  p o sic ió n  i n i c i a l  pa­

ra  poder e fe c tu a r  un nuevo c i c lo .

Se comprenderá después de observados lo s  d ib u jo s y 

l a  e x p lic a c ió n  que hemos efectuado de. e l l o s ,  que e l  Mo­

delo que m otiva l a  p resen te  Memoria proporciona una cons­

tru c c ió n  s e n c i l la  y  e f e c t iv a  que puede se r  l le v a d a  a l a  

p r a c t ic a  con gran fa c i l id a d  dentro de una manufactura r e ­

la tivam en te  b a ra ta , con stitu yen d o, s in  duda alguna, un 

re su lta d o  in d u s t r ia l .
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Se hace co n sta r, a lo s  e fe c to s  oportunos, que en e l  

o b jeto  que c o n s titu y e  e l  p resen te Modelo podrán in tr o ­

d u cirse  todas a q u e lla s  v a r ia c io n e s  y m od ificacio n es de 

d e t a l le  que l a s  c irc u n s ta n c ia s  y l a  p r á c t ic a  pudierán 

a co n se ja r , siem pre y cuando con la s  v a r ia n te s  que se 

in trod u zcan , no se a l t e r e  o m odifique l a  e se n cia  del 

Modelo, que queda resumido en l a  s ig u ie n te

NO T A  R E I V I N D I C A T O R I A

13 -  "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS DE ENCLAVA- 

10 MIENTO PARA CONMUTADORES E INTERRUPTORES", c a r a c te r iz a ­

dos porque e l  cursor que se d e s l iz a  por e l  in t e r io r  de 

l a  c a ja  19, p rese n ta  un palpador, e l  cual t ie n e  una lo n ­

g itu d  sensiblem ente su p e rio r a l a  anchura de l a  c a ja  19 

del in te rru p to r  o conmutador, habiéndose efectuado en 

e l la s  dos e n t a l la s  lo n g itu d in a le s , con e l  f in  de hacer 

de gu ia  a l  palpador 24, presentando en l a  p a rte  que que­

da en e l  e x te r io r  de l a  c a ja  d e l conmutador una pequeña 

e n t a l la ,  que es donde va a lo ja d a  una aran dela  2 1, que 

es l a  que hace de tope a l  m uelle de recu p eración  22, e s- 

20 tando apoyado e s te  m uelle sobre o tro  m uelle de enganche

autónomo 23, que tie n e  forma de L , l a  cual t ie n e  apoyada 

una de sus a la s  sobre l a  c a ja  19 y l a  o tr a  sobre l a  p ie ­

za de enganche autónomo 1 1 .

28 -  P erfeccion am ien to , según l a  a n te r io r  r e iv in d ic a -  

2  ̂ c ió n , ca ra c te r iza d o  porque en l a  cara  e x te r io r  de l a  ca­

ja  d e l conmutador se l e  ha conformado con un pequeño e je

'f< - 4̂ ^ !
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en e l  cual se l e  ha adoptado l a  p ie za  de enganche autó­

nomo 23, l a  cu al p resen ta  una hendidura en forma ca r- 

d io id e , presentando en l a  base de e s ta  f ig u r a  unos r e ­

hundidos, siendo e s ta  p ie z a  l a  que se d esp laza  p ivotan ­

do sobre e l  e je  18, conformado en l a  p a rte  e x te r io r  de 

. l a  c a ja  19,' a l  d e s liz a r s e  e l  cu rsor lon gitu d in alm en te 

consiguiendo que e l  palpador que e s ta  adaptado a l  cur­

sor 20 r e c o rra  l a  hendidura en forma c a rd io id e .

3a -  "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS DE ENCLAVA- 

MIENTO PARA CONMUTADORES E INTERRUPTORES".

Todo t a l  y  conforme queda d e s c r ito  y re iv in d ica d o  en 

l a  Memoria D e s c r ip tiv a  que antecede y que con sta  de ocho 

h o jas e s c r i t a s  a máquina en una s o la  de sus caras y en 

un plano que l a  i l u s t r a .

MADRID, !  2 ABR. 197S
ICAPRE S .A .,  
P .A .,
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