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PATENXNTE DE INVERNCIOTRN

a favor de ’
PERFOGIT Societd per Azioni — de nacionalidad italiana -
domicilisda en MILANG (Italia) Via Omenmoni, 2
por:
» Aparato par& €l estiraje de _h:i.los o haces de hilos de
‘ fivras textiles »
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Egta patente se refiere & un aparato para el es-
tiraje de hilos o haces de hilos de fibras textiles, especial-
mente fibras sintéticas y en primexr lugsr de aquellas fibras
capaces de ger sometldas a fuertes estirajes como los nece-
sarios para comunicarles una longitud igual & varias veces
su longitud iniciales Oomo ejemplo de esta clase de fidbras
citaremos las fibras poliamidicas aﬁn cuando €L objeto de
esta patente no gueda limitado a su apliocacidn a dichas fi-
bras gl bien es en relacidén con ellas cuando presenta las
mayores ventajas.

.Es ya& sabido que el e stiraje de las fibres obte
nidas sintéticemente sirve para comunicar & las mismes lag
deseadas propiedades mecénicas y especialmente para aummentar
su carga de rotura y 1a resistencia &l desgaste y tambidn en
ciertos casos paré disminuir su slargamientos L& operacién
de estiraje en si es ya conocida desde haoe tiempo y puede
ser llevada a cabo en diversas fommas,

Es posibtle, por ejemplo, @&rrollar un haz de fibres,
acabadas de hilar, sobre un cilindro o azistema de cilindyos
giratorios & una detemmimada velocidad y desaxrollarlo luego
sobre otro cilindro qgue gira a una velocidad mayor o por lo
menos & una velocidad tal en relacidn con los didmetros que

comunique al hilado una velocidad periférica de arrollamiento

superior & la velocidad con la que el hilado se desarrolla
del primer cilindro o sistema de cilindros. El estimaje es

debido a esta diferencia de velocidedes y como se comprende-

‘14 se encuentra prescisamente en reLacidn con la importencia

de eata diferencia fie velocidades,
La experiencia ha demostredo, sin embargo, que
de esta maner® no se obitiene en generel unsa suficiente u.ni;-g

fommidad en el tftulo del hilado para comunicar a este una —
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uniformidad de caracter{sticas por ejemplo una capacidad de

absorcidn pars les materias colorantes constante en toda
la longitud del hilado.

Es también sabido que para conseguir un estiraje
uniforme, especislmente cuando este es muy importante, es
conveniente gue el estiraje se produzeca emn todo lo posible
punto por punto, lo gue puede consegulrse como se consigue
por ejemplo en al gunas hilenderfas de lena, reduciendo al
pininum Ja Iongitud de hilado 1ibre en la que se produce el
estiraje, Se ha propuesto tambign, especfficamente en ro-
lacidn & le hilatura de fibras poliamidicas, intercalar en-
tre los dos mistemas de cilindros un drganoc o disposicidn
de friccidn para producir precisamente por friccidn el es-
tiraje deseado, Buscando la forma més conveniente para es-
tos drgenos se ha propuesto emplea:: un plegador que no gira
o gue gira em sentido opuesto al avance del hilado y alre-
dedor del cusl se arrolla este ¥ltimo. Como que el hilado
se v obligado a Trozar contra le periferia del plegador, ex~
perimenta en dicho punto un aumento de tensidn, por efecty
precisemente de la fricoidn, que segfn se afirma temirfa
por resultado lacalizaer el estiraje permitiemdo obtener
un hilado de caracter{sticas uniformes,

En realidad, sin embargo, un Sxgano de friccidn
de este tipo no resulta completamente satisfactsrin.. La
solicitante ha podido observar, en efecto, gue camprobando
durante el trabajo industrial, la tensidn del hilo en la
proximidad, antes y después del plegador de estiraje, la
tensidn es muchas veces digtinta incluso en una migma mée

quina por cuantc algunos hilos estan muy temsos y otres no
io estan tento, y ademds incluso cada hilo varia con el

tiempo su propia tensidn, ElL resultado de estas variaoclonss
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en la tensidn es tambidn causa de uns escada unifommidad en
el tftulo del hilado acabado, Se ocree gue la causa de la

diversa 6onduct§ de los diferentes hilos o de las diversas
porciones de un mismo .hﬂo pueda atribuirse a une distinta
asperosidad de los mismos y por tanto a la posibiiidad ge
deglizamientos de mayor o menor importancia sobre los ciline
dros de arrollamiento o bien sobre &l mismo plegador de es-
tiraje, Estos inconvenientes pueden evitarse subsiituyendo
el plegador por superficies de friccidn equivalentes, FPor
consiguniente debe admitirse que la interpo sici&n de un ple-
gador de estiraje o de un drzaro equivalente entre los dos
sistemas de cilindros sobre los cuales el hilado presentan
velocidades periferfcas distintas, no constituye un m&todo
de estiraje totalmente satisfactorioc.

El objeto de egta patente consiste en un nuevo
aparato para el estiraje de hilos o haces de hilos, que &
diferencia de los aparatos ya conocidos permite un estiraje
verdaderamente unifome de los hiladqég Para la mejor com-
prensidn del objeto de esta patente son necesarias slgunas
oconsideraciones generales,:

Cuando un hilo roza contra una superficie mds o
menos éspera, se detemina & lo largo del miasmo hilo una cime .
ta tensidn, cuya importancia depemde de la reacoidn tangen-
cial de ia superficie sobre el hilo y de la longitud de la
poreidn de hilo que estf en contacto com dicha superfid.e-;;
La reaccidfn tangencial depende a su vez de la reaccidn nomal
y de un coeficiente de friccidm que depende de divermos fac-
tores pexo que cuando, como suvede en e ste eaéo,- puede con-
siderarse sensiblemente constante la veloocidad de degliza~-
miento del hilo a lo largo de la superficie, depende précti-

camente de 1a naturasleza y estxuctura de las superficies en
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contacto, De ello se deduce gque el amento ée tensidén del
hilo resultante de 1a friccién del hilo sobre la superficie
de friccidn, es decir la accién de fremo de 1& propia super-

ficie, depende esencislmente de la constitucidn de las su-

perficies en contacto y de la presidén ejercida por el hilo
sobre 1a superficie, Si todos estos factores fuesen rigu-
rosemente constentes se obtendrfa un estiraje uniforme y
constante,

Segfin esta invencidén se obiiene un estiraje cons-
tante gracias a una disposioigﬁ. capaz de ejercer sobre el
hilo una determinada accidn de fremado y capéz de re&ccionar
antomd ticamente a cusalquier variacidn en la tensifn del mis-
mo, en sentido oportuno, regulando 1la presién del hilo sobre
las superficies de la disposicidn de estiraje y la longitud
del hilo en contacto con dichas superficies de modo que la
accién de frenado se mantenga précticamente constante y por
consiguiente tambidn el efecto de e stiraje, Ninguna de las
disposiciones de estiraje ya conocidas es capaz de ejercer |
tal accidn a la que podemos llamar compensadora ya que en
ellas 1la longitud de hilo en oontacto con la superficie de
friccidn es constante y 1a presidn del hilo sobre la super-
ficie debe variar necesariamente en sentido inverso &l de-
seado, aumentsio o disminuyendo las variaciones de tensidn,
Esto se compremierd fdcilmente considerando gue cusndo €L
hilo se desliza sobre un drgéno de wzamiento o plegador de
estiraje, si la tensidén del hilo sumenta, por ejemplo & o&u=

sa de un aumento en el coeficiente de frieccidn entre €l hilo

y €l plegadox, aumenta también forzosamente la presidn del

hilo sobre el plegador; entonces aumentard tembién la reac
cién tangencial y en proporcidn todavfa mayor si se ha pro-

ducido un sumento en el coeficiente de friccidn y por tanto
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se producir‘, como se ha dicho, un mayor aumento de tensidn
y de 1a accién de frenado , mieﬁtras que si estas disminuyen
todos los fendmenos descritos se invierten y resulta mayor
la disminucién,

Es evidente por tants gue la aceidn compensado-
ré& que se desea no puede ser obtenida por Siganss estdticos
rfgidos de fricoidn que se han propuesto y empleado dnioca-
mente hasta ahora,

La solicitante propone por tanto una disposicidn
comple ja de tensién, a 1a que podxrfa también llamarse dispo-
sicidn de fremo gue se intercala entre los dos sistemas de
cilindros ya descritos, caracterigade por que dicha disposi-
cidn o sigunas de sus pertes pueden desplazarse con rela-
cidn & una posicidn de ré’gimen, cuando la tensidn del hilado
(o mejor la diferencia de tensidn comunicads &l hilado poz
1sa propie disposicidn) se separa de su valor de régimen, ine
fluyendo dichas oscil&ciones sobre la presidn del hilado comw
tra superficies que forman parte de la disposicidn y sobre
la longitud del hilado en contacto con la superficie, ejer-
ciendo una accidn compensadora en sentido de maniener préxima
& su valor de régimen la accidn de frenado. La disposicidn
conforme esta patente comprende superficles capaces de ejer-
cer una friccién y sobre les cuales se desliza el hilado ejer-
ciendo sobre ellas una cierta presidn, medios de montaje de
las mismas superficies comprendiendo pertes que tienden &
moverse por efecto de la presi&n ejercida por el hilo sobre
las superficies de friccidn, medios para gobernar diche mo-
vimiento de modo que la disposicidn se m&ntenga en posicidn
de régimen ousmio la tensidn del milado es 1a de régimen y
pars permitir movimientos limitados o amplios de dicha dis-
posicidén cuando la tensidn se separa del valor indicado a
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fin de mantener el valor de la presidn prédcticemente al valor |
de régimen, o bien, en €l caso en que varie sensiblemente la
longitud de contacto del hilo con la supexficie de friccidn,
mantenexlo a un valor prdcticeamente corresponiiente & la& mis-
me accidn de fremsdo, Estos fltimos medios pixeden ser muy
diversos; los mnds sencillos y prdcticos son los medios elés-
ticos o que actuen por gravedad pero no estd emcluido el em—
pleo de disposiolones diversas @ incluso relativemente comple-
jas como disposiciones electromagnéticas con las cusies es
posible eventualmente conseguir una mayoxr sensibilided y
presidn de funcionamiento sin que varie précticemente la fun~
cidn esencisl de la disposicién. En ipdo o8so se obtendxrd

la regulacién deseada regulendo convenientemente los medios
ipdicados,.

Damos & continuacidn dos ejemplos esquemdticos de
formas de ejecucidn, en los cuecles los peritos en la materia-
podrén introducir las modificaciones y veriantes y utilizer
los divermos recursos de orden constructivo gue pudieran cone
siderarse oportunos em cada caso particular, '

Segé¥n el primer ejemplo de ejecunid;n, representado
esquenf{ticamente en la figura 1, las superficies de friccit?n
estan constituidas por dos véstagos, cilindros o elementos 7
equivalentes ~l-l’~ fijados sobre un soporte mévil constitui-
do por una place -2 gue gira sobre un eje =3- de un soporte
fijo o 2axmazén que no es necesario detsllar. Un resorte es—
piral -5. dispuesto debajo de 1a placa —2- (que se rep resenta
cortada para dejar ver el resorte ) esta fijado por una perte
a 1la misma placa -2- y por otra a un punto ~9- (indicado ese

quemticemente) del soporte fijo o amazéne. EL hilado 4=

-

procede de un sistema de cilindros que gira&n a pequefin velo-

cidad indicado de une manera gemeral por ~6-, pasa entre los
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vdstagos -l-1'~ describiendo una S con ayuda, si es nece-
sario o conmveniente de guia hilos o rodillos looos o ané-
logos «7=8~ y finalmente se arrolla sobre el sistema de ci-
1indros que giran & elevada velocidad que se indica por
-6—, Como es natural a consecuencia de la mayor velocidad
de este fltimo sistema de cilindros el hilado tiende a mo—
dificar su trayectoria en S y & aproximarse a una trayeoc-
toria rectilinea que pucde adquirir en una determinada po~
sicién del soporte —2-, Esta tendencia provoca la defoma-
oidn del resorte espiral ~5- estaltlecidniose un equilibrio
entre la reaccidn del resorte y el par debido a la presidn
del hilo sobre los véstagos, equilibrio que determina la
posicidn de régimen de la disposicidén de tensidn. Bviden
temente, si la tensidn del hilo aumenta tenderd{ a aumentar
su presidén sobre los vdstagos y el resorte se defommard en
mayoxr grado, si por el contrario disminuye la tensidn el
resorte disminuird su defomacifn distendidndose, Se com—
prende pues gue los deaplazamientbe, pemitidos por la elasw
ticidad del resorte, de 1a posicidn de régimen, son tsles,
como se ha dicho, que corrijen los efecics de las varia-
ciones de tensidn del hilo. En efecto al aumentar la ten—
sidn del hilo, la placa —2- gira en sentido de la flecha

y por tanto la trayectoria del hilo resulta menos sinuosa,
tendiendo el hilo a diaminuir la presidn sobre los vdstags
y disminuye la longitud de contacto del hilo impidiendo un
exceso de estiraje, mientras gue una disminucidn en la ten-
sién del hilo permite que la placa -2— gire en sentido con-
trario resultando mds sinuosa la tréyectoria, aumenta la

presién sobre los vdatagos y aumenta la longitud de contac-
to impidiéndose gue disminuya el efecto de e stiraje, B5i se

prefiere pusden emplearse dos o mds resortes diferentes
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Por otra parte en el ejempio descrito pueden in
trudicirse muchas otras modificaciones. Puede variarse la
foxma y conexién del soporte fijo y del soporte mdvil, puede
substituirse el resorte por pesas u otros medios,»mecﬁnioos
o electroma@éticos; puede modificarse la forma de los vésw
tagos de fricoidn es decir pueden modificerse todos los de-
talles de actuacidn a fin de mantener las convenientes rela-
ciones entre las variaciones de tensidn del hilo y 128 varis-
ciones de trayectoria del miasmos |

En la figura 2 se representa esquemdticamente otro
ejemplo de ejeoucidn, haviéndose representado dnicemente, pa-
re mayor simplicidad la disposicidén de tensidn, Este fltima
estd comstituida por un soporte ~12~ rfgidemente unido a la
armazdn de la méquina sobre el cusl estdn fijados dos vde—
tagos -10-, <10’-, Entre ambos vdsiagos se encuentra un ter-
cero ~1l- en posicidn tal que determina una trayectoria sinuo-
sa del hilo que debe ser estirado, como se indica en la fiw
gura, EI vdstago -ll. puede deslizarse con relac:ufn el sopor-
te -12- en una direccidn, que puede ser también oblicua pero
que preferiblemente es perpendicular &l planc determinado por
los otros dos véstagos, como se vé por la guis -13-. Este
vﬁstago ~11l- puede ser diferente. d4e los otros dos tanto por
su forma como por el materisl gque lo constituyya, EL v€sgago
«ll- egtd cargado verticslmente por uma cargs indicads es-
quemfticemente por -l4—, determinade por la acoidn de freno,
es decir por el grado de estiraje, que sSe desee glcanzar y
ror la presidn correspondiente del hilo. Es evidente qus
también en este omso & un aumento de tensidn del hiledo gue
tenderfa a aumenter la presidn del hilo sobre el véatago ~1l—
corresponde une trayectoria menos sinucsa del hilo por € eo-

vecidn del propio vstago eviténdose por tanto un estiraje
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excesivo, mientras que una disminucidn en la tensidn del nilo
gue tenderfa & una dismimucidn de la pres:l.&n sobre dl véstaw
g0 -1l- origina une trayectoria mes ai;mosa debids al deS
cengo del vdstago, evitfndose por tento un estiraje insufi-
ciente, Se comprende gque la carge del vdstago ~ll- puede
estar constituida mno solo por una pesa, sind también pox
medios eLdsticos o por disposiciones mds complejas de otra
naturaleza y de funcionamiento equivalente,.

En 1los ejemplos anteriores se han representado
varillas o vdstagos, pero se comprenderé que esta forma geo-
metrica de los €lementos gque sirven para guiar el hilo en su
trayectoria y c:omunicarle la tensidn deseada y estiraje, no
es limitativa y que en vez de vdstagos pueden empl earse ele-
mentos de forma geomdtrica diferente, Estos elementos deben
ser *asperos” pexo la palabra ”asperos” debe entenderse de-
bidemente ya‘que para oonseguii el efecto de estiraje es su-
ficiente una asperosidad mfnima y los elememtos en cuestidn
presentardn en realidad superficies gue vulgarmente se gone
siderarfen como lisass A

L& asperosidad ifesl estf determinada por €l efeco-
to de estiraje deseado, por la necesidad de no perjudicar el
hilado y la duracidén gue se desea tengan 1as superficies,

Como es natural el objeto de esta patente es suse
ceptivle de mucheas modificaciones y variaciones por parte de
los téonicos sin apartarse de los 1{mites de la misma.

En las reivindicaciones las diferentes palabras
se han empleado en el sipgnificado detemminado idz lo que an-
tecede, especialmente la eficacia de 1a disposicidn de ten~
sidn que se mide por la diferencia de tensidn del hilado a
la entrada y & la s8lida de la misma y que se express tanw

bidn en algunos casos como “accidn de freno o frenado”,.

-



Se reivindica como objeto de esta patente:
l.~ Aparato para el estiraje de hilos o héces de
5 hilos de fibras textiles, que comprende medios para supin g-
trar el hilsde a una velooided determinada y medios para rew
cibirlo & una velocidad mayor tal que obligue al hilado a
estirarse en 1a proporcidn deseada, caracterizado porgue
entre los medios de entrega 0 suninistro y los medios de Te-
10 cepcién o salida, el hiledo pasa a través de una disposiecidn
de freno, cuya accidn de frenado se regula compensendo sus
eventuales variaciones debidas a una causa ocualguiers y men—

I teniéndola siempre préxima a un valor JPtimo previemente os—

tablecido,

” 15 e A.parato gsegin 1a reivindicacian 1, en el cusl
1a accidn de 1s disposicidn de freno es debida & la friceidn
del hilado sobre superficies que forman parte de la disposi-
cién, manteniéndose dicha friccidn précticamente constante
independientemente de las variaciones, debidas g una causa

20 cualquiera, en la tensidn del propio hilado

3e— Aparato segifin la reivindicacién 1, en el cual

la regulacidén de la accidn de la disposicidn de frenc se efecw

tda automdticamente,
44~ Aparato segin una o mds de les reivindicacioe
25 nes anteriores, en el cual teda variacidn en la tensién del
hilado acciona un 6rgano regulador de la misma dispoeicicfn
que actia en sentido de compensacién,

5¢~ Aparato segin la reivindicacidn 4, en el cusl
el érgano regulador comprenie uno o mds miembros eldsticos re-

30 gulados de modo que mantengan con su reaccién eldstica la ac-

cibén de frenado de rdgiden deseadae

6.~ Aparato segin l& reivindioacidnm 4, en el cual .|

i



- n

10

15

20

25

30

2024086

-12 =

el drzgano regulador actda por gravedad,

7.~ Aparato segfin 1a reivindicacidn 4, en el cusl
el drgano regulador actda por medio de disposiciones electzo-
magnéticas oportunamente graduadas,

8e~ Aparato segfn una o més de 1as reivindicacio-
nes anteriores, en €L cual el hilado sSe pone sucesivamente en
contacto con uno o més vdgtagos u 3iganos equivalentes que -
fomnan parte de la disposicidn de freno y 18 eccidn de frena-
do es debida a dicho contacto y es mantenide prdxima a wn va—
lor Sptimo previamente establecido compensando por medios con-
venientes toda variacidn en ia presidn existente en 1as zonas
de contactw gue tendiera a producirse por efecto de variacio=
nes en la tensién del hilado,.

Je= Aparato segfin cualqulera de las reivindicacio-
nes anteriores, en el cual ia sccidn de frenado de la dispo-
gicién de freno se regula variando la longitud totsl del hi-
lado en eontacto con superficies de fricocidn oon relecidn a
las variaciones de la premidn de contacto;

10.~ Aparato segin la reivindicacidn 1, que com-
prende una disposicidn de fremo interpuesta emtre un drgeno
suminigtrador del hilado y el érgano receptor del mismo, en
el segundo de los cuales el hilo presenta una velocidad lineal |
mayor gque en el primero en propoxcidn mecesarie para determi~
nar el e stiraje deseado, estando provista dicha disposicidn de
freno de medios para mantener la diferencia de tensidn longitu-
dinal del hilado a la entrada y a la salida de dicha disposi-
cién constantemente prdxima a un vealor de régimen previamente

egtablecidos
1l.- Aparato segfn la reivindicacidn 10, en el

cugl la disposicidn de fremo comprenie medios pare obligar

al hilado a recorrer una Ltrayectoria sinuosa manteniendo un
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contacto aspero con oportunas superficies de freno y medios
sensivles a las variaciones de tensidn del hilsado parse va-
riar le sinuosidad de la trayectoxia del hilado de tal ma-
nera gue la diferencia de tensiomes del hilado & la entrada
y a la salida de 1a disposioidn se mentenga demtzo de 1fmites
previamente deteminados-.

12.- Aparato segfn la reivindioacidn 11, en el
oual la simmosidad de la trayectoria del hilado depende de
la posicidn de un elemento mévil, el ousl ocuamio la diferen-
cia de tensiocnes del hilado & la entrada y a la salida de la
disposicién de freno aumenta, se desplaza en sentido de dis-
minuir la sinuosidad de 1a trayeotoria del hiledo, y vice-
versa, & fin de mamtener dentro de limites bastante préximos
la accidn de frenado de la disposicidn,

13.~ Aparato segin la reivindioscidn 10, en el cual
la diferencis& entre la tensidn del hilado a la entrada y a la
salida de la disposicidn de fremo, depende de la fricoidn del
hilado contrs superficies de friccidn, comprendiendo medios
para mantener précticamente constante dicha friccidnm regulan-
8o Las variaciones de presidén del hilado sobre dichas super-
ficles,.

14.- Aparato segin la reivimdioa{:i&n 12, gue com—
prende medios eldsticos, electromagnéticos o accionsdos por
la gravedad que tienden & mentener al el emento mdvil en uma
posicidn de régimen correspondiente a un valor de régimen de
la diferencia de tensidn del hilado & la entrada y a 1a salide
de 1a disposicidn de £remos pero permitiendo al mismo elemen~
to desplazamientos de su posiocidn de :régjme; para compensar
variaciones eventuasles en la diferenocia de tensiomes de su
velor de régimen,

15.~ Aparato segﬁn la reivindicacidn 10, carkcte-
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rizado por gue la disposicién de fremo comprende partes capa-
ces de desplazarse de una posicidén de régimen, cuando la di-
ferencia de tensién comunicads al hilado por la misme dispo~
sicidn se aparts de un valor de régimen, tendiendo tales des—
plazamientvs a volver t&les diferencias de tensidn a su valor
de régimen.

16.- Aparato segfin ia reivindicacién 10, caracteri~
z&do por que la d13posioign de freno comprende superficies de
friccién, medios para obligar &l hilado & roz@r sobre dichas
superficies ejerciendo wms determinsda presign, medios de mon~
taje por lo menos de una de dichas superficies comprendiendo
partes movibles medios que penmiten que dichas partes movibles
ge desplacen por efectp de l1a presi&n del hilado sobre la Su-
perficie o superficies en la que estan montados, errastrando
consigo dicha superficie o superficies y medios para equilibrar
1a presién del hilado y pera mentener dichss partes mdvibvles
en una posicidn dependiente del grado de temsidn longitudinal |
del hilado y previamente establecida de modo que la accidn de
frenado de la disposicién sea précticamente constante,

17.~ Aparato segfin la reivindicacidn 10, caracteri-
z&do por que la disposicidn de freno comprende superficies de
friccidn gue determinan una trayectoria simmose del hilado y .
Por que una por lo menos de dichas superficies es movible por
efecto de 1a presidn ejercida sobre la misme por el hilado, de
modo que & un sumento de tensidn del hilado corresponde una
menor sinuosidad de la trayectoria del hilado y viceversa, &
fin de impedir variaciones sensivles en la diferencia de ten-
sidn comunicada al hilado por la disposicidn de fremos

18.~ Aparato segfn la reivindicacidn 10, en el cual
la disposicidén de freno comprende poxr lo menos dos cuerpos‘ o

superficies de friccidn entre las cuales el hilado pasé reco-
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rriendo una trayectoria en 5, un soporte movible sobre el
cusl estén montados dichos cuerpos y que es giratorio sobxe
un soporte fijo de modo gue tiende a girar por efecto Q.e la
tensién del hilado y quedar en una posicidn en la ocual la
trayectoria del hilado sea rectilfnea y medios, por ejemplo
eldsticos, para contrarrestar dicho giro y mantener el soporte
movible en una posicidn a la gue corresponde, por efecto de
la sinuosidad de la trayeotoria del hilado y de la presidn
ejercida por este sobre dichos cuerpos, la deseada accidn
de frenado, pemmitiendo diohos medios pequefias rotaciones 7
del soportie movible para compensar con la consigiuiente varig-
oidn de sinuosided de 1a trayectoria del hilado los efectos
producidos sobre 1a accidn de frenmado de cualguier variacidn
en la tensidn del hilado,

19.~ Aparato segin la reivindicacidn 10, en el
cugl la disposicidn de freno comprende por 1o menos ftres cuer-
pos uno de los cuales por lo menos, presenta superficie de
friceidn y entre los cuales el hiledo pasa describiendo una
trayectoria sinuosa, medios para pemitir que unmo por lo me-
nos de dichos cuerpos se desplacae & fin de amentar o dismi-
nuir la sinuosidad de la trayectoria del hilado y medios
oportunamente regulados para que la posicidn de dicho cuerpo
movible sea deteminada en cada momentc por el valor de la

tensidn del hilado de modo que se obtenga unm amocidn de fre-

‘nado constante,.

20+~ Aparato segin la reivindicacidm 10, o una o
mfs de 1las siguientes, en el cual la diferencia de tensidn
del hilado & 1a entrada y a la salida de la disposicidn de
freno se mantiene constantemente prcfxima a un valor previa-
mente deteminado variando también la longitud de contacto

del hilado con una o mds superficies relativamente gsperas.
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21+~ Aparato segin la reivimdioacidn 10, en el
cual la disposicién de fremo wmpremde supexficies de fric-
oidn con las cudles se pone en contacto el hilado y medios
convenientemente regulados, por ejemplo resoﬁtes o anﬂlo-
gos, para variar 1a longiiud de contacto del hilado oon las
superficies dsperas, sincronicamente y en dependencia de toda
variacidn en la presidn de contacto debida a verisciones en
la tensidn del hilado, en tal rela:;_j.&; y correspindencia gue
1a accidn de frenado de la disposicic’n ge manienga & un va-
lor dptimo previamente determinado.

22~ Aparato para el estiraje de hilos o haces de
hilos de fibras textiles,

Esta memoria comsta de diez y seis pégines, es-

orites por una sols cara,
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