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PATENTE DE INVENCION
a favor de

Dn. Juan Doménech Vilamitjana, domiciliado en
0lot (G@erona), Carretera de Santa Pau ne, 23/26,
' ‘ por: )
"Mecanismo para la produccidn automdtica de

los clavos empieados en las mAquinas textiles de tritura-

cidn"y,
) =0000=
MEIRORTIA DESCRIPTIEVA

El objeto de la presente patente de invencidén
lo constituye un mecanismo para la produceidén automdtica de
los oclavos que se emplean en las miquinas textiles denoming
das "diablos"”, para la trituracién de trapos y deméds mate-
rial\textil.‘

Para poder deseribir con todo detalle posible
el mecanismo que nos ocupa y que se relvindica como objeto
de esta patente, en las figuras de las dos hojgs de dibujos
adjuntas se muestre, a ti{tulo de ejemplo, una forma de eje-
cucién préctica del mismo, La figura 1 es una vista en plan
ta del mecanismo; la figura 8 es una vista lateral del mecg,
nismo, en sentido longltudinel y; la figura & es un detalle,
a mayor escala, del disposifivo cortadof del alambre,
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Tal como muestran las figuras, el mecanismo estéd
constituido por unos rodillos -l- y -2- por entre los cuales

pasa el alambre -7- a enderezar, arrastrado por el par de rodi

1los -3- que le obligen a desplazarse a través de una pleza -4~

para ger sometido a la accién de unas fresas ~5- (que labran la
punta del clavo) y a la accibn de un cortador -6- que corta el
alambre a la longitud previgsta para el clavo a obtener,
El accionado del par de rodillos -3- que dan lu~
gar al arrastre del alambre*-V- se consigue como sigue:
| En una de las extremidades del eje del cilindro
o rodillo inferior del per -3~ se encuentra acufieda una rueda

dentada -8~ en toma constante con otra rueda dentadﬁ -8'= que

Jforma trinquete, para poder o no ser arrastrada por otra rueda

dentada -9~ (segin sea su sentido de rotacién) que es acclona-
da por una cremesllera -10- que se desplaza axialmente en uno y
otro sentido (luego se indicari como) a lo largo de unas gules
~ll- (figura 1), Al desplazarse la cremallera -10- hacia la de
recha 0 haclia arriba en la figura 1, se cchseguiré que la rue-
da -9~ en toma con ella gire en el sentido contrario al de las
agujas de un reloj, arrastrando en su movimiento de rotacién a
la rueda dentada -8’-, la cual a su vez, arrastrari a la -8- o
ﬁligéndola a girar en el sentido de las agujas de un reloj; al
girar la rueda dentads -8- girari igualmente con ella el rodi-
llo inferior del par -%-, y en su cbnsecueneia el rodillo supe
,rior del indicado par que se aplica fuertemente sobre el infe-

rior mediante unos resortea_(no representadoe). por haberse pre

- vigto unas ruedas dentadas -iz-lz*- en toma constante, acufiadas

sobre los ejes del par de rodillocs -3-; se obtendréd pues el a-
vance del elambre -7- hacia las fresas -5-, Por el contrario,
al desplazarse axlelmente la cremallera -l10- én sentido contra
rio al indicado, la rueda dentada ~9- girara en el sentido de
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las agunjas de un reloJ, sin aerrastrar, en su movimiento de ro
tecién a la rueda -87-; en su consecuencia el par de rodillos
de arrastre -3- permanecerén en reposo, asi como el alambre -
-7~ gque no avanzard; en este intervalo las fresas -5- avanzan
hacla el alambre y labran la punta del olavo a obtener, ello
se consigue por el desplazamiento del soporte -13- portador de
las fresas -5- a 1o largo de unas gules -l4-,

El desplazamiento del soporte -13- portador de
las fresas -5-, en uno y otro sentido a lo largo de las guias
~l4-, se obtiene como se indica a cont%nuacién{

El soporte -13- a través de una palanca -1l6-
se encuentra acoplado a una de las extremidades de una biela -
-16-, cual biela, por su otra extremidad, se encuentra conectad
de a una excéntrica -17- animada de un movimiento de rotacién
por estar acufiade en la extremidad de un eje -18- que luego in
dicaremos comec es puesto en rotacién, Por cousiguiente, a cada
vuelta del eje o &rbol -18- o0 de la excéntrica--lv—. el sopor-
te -13- con las fresas -5- de que es portador, se desplazarén
alternativeamente en uno y otro sentido a lo largo de las gufas
-l4-, El1 desplazamiento del conjunto hacla el alambre -7- es
tal que las fresaa pueden labrar en &1 la punta que posterior-
nmente debe formar parﬁe del clavo, eual alambre, en este ins-
tante, no avanza por no estar animados de movimiento de rota-
oién el par de rodillos ~3-, Por otra parte, la rotacién de las
fresas -6~ se consligue a través de un sistema de engranajes -
-19- y una polea -80- accionada mediante una correa (no repre-
sentada) que se encuentran montados sobre el soporte -13-,

Labrada la punta del clavo a obtener, se hace
necesario cortar el alambre -7- a la longitud deeeada; Para e-

1lo existe en el mecanismo que nos ocupa el cortador -6~ gque
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es acclonado como sigue:

Este cortador -6- es llevado por una pieza ~-8l-
(figuras 1, B.y 3) que, por su extremidad superior, se encuen
tra acoplada a una palanca -22- que puede osciller en una eje
~23=; diche palance sngular -28-, por su otra extremidsd, es
accionada mediante una excéntrica ~24~ acuiiada sobre un eje o
4rbol -25- antmado de un movimiento de rotacién, Por consighien
te, a cada rotacién del 4rbol-g5- o exeéntrica -24-, aseri ac-
cionada la palanca -22- que hari descender al cortador -6- que
dard lugar al cortado del alambre -7- ya trabajado por las fre
sag -5-,

Veamos ahora como se consigue la rotacién del
eje o 4rbol -25-, de ia excéntrica -17- y el desplazamiento a-
xiel de la oremallera -l1l0-, Una polea -B6- accionada mediante
una correa (no representada), heace girar gl citado 4rbol -25-,
ya directemente ya a través de un reductor de velocidad -27-,
en sus cojinetes -£8-; dicho 4rbol -25- presenta en su otra ex
tremidad un pifién edénico ~£9- en toma constante con otro pifién
eénico -30~ acufiado sobre el 4rbol -18~ portador de la excén-
trioca -17-, Se ha conseguido pues la rotacidn del &rbol -25- y
de la exeéntrica -17-, La palanca -16- que sirve para desplazer
axielmente en uno y otro sentido al soporte -13- & loilargoe de
las guias -14- (ye se ha indieedo como), presenta un saliente
o rama -ie’- acoplado a uh tirente -31~-, cual tirante a su vez
8e encuentra acoplado a la oremallera -10-; 8e conseguiré pues
el desplazamiento de la citada cremsllers, en uno y otro senti .
do, a lo largo de sus gulas -11-;

‘Despuds de lo manifedtado se comprende que se-
rén susceptiblée de variacién aquellos detalles de construccién

del mecanlsmo desoritp que no infliyen en su eéencialidad. en
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su consecuencispodrd obtenerse en cualquier tamsiio y con el

material o materiales que se tengan por convenieﬁtés ¥ para

‘obtener el n¥mero de claves gue se estime oportuno en una u

nidad determinada de tiempo, pudiendo adoptarse en el meca-

nismo medios para ajustar los movimientos de las diversas

pai'tes gue, en eonjunto, lo constitéyen,

E O T A
8e reivindica como objeto de esta PATENTE DE

INVENCION, por espacio de los veinte afios fijados por la ley,
la exclusiva de construccién, explotacidén y venta en Espefia,
de: ’

1. Un mecanismo para la produccidén automitica de
los clavos empleados en las miquinas textiles de trituracién,
que esencialmente se caracteriza por la existencia de médios
que, intermitentemente, aecionan a.un par de rodillos para el
arrastre del alambre por entre unoé rodillos que le enderezan
¥ que le obligan a pasar a través de una pieza para ser traba
Jado por unes fresas susceptibles de desplazarse y en que, el
citado alambre es luego cortado mediante una pieza a la lon-
gitud requerida pera el slavo, que es accionada por una palsn
ca que es actuada por una exaeéntrica, |

£. Il meeanimmo, objeto de la reivindisacién 1, que
egencialmente se oarscterize en gué el eccionado intermitente
del par de rodillos para el arras%re del alambre se consigue
por haberse previsto en una de las extremidades del rodillo in
ferior del par una rueda dentada acufiada en €1 en toma constan
te con otra fueda dentada que forma trinquete con otra rueda _

dentada en toma constante con una oremallera susceptibie de des
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plazarse axlalmente, en uno y otro sentido, a lo largo de u~-
nas gufas, ocual ewémallera es accionada por une excéntrica a

través de un tirante v de una palance o brago, estando dispues

" ta la ruede formando trinquete de msnera tal que tan sélo pue

de ser accionada por le rueda que es accionada por la cremalle
re cuando ésta tltime se desplaza en un determinado sentido &
xiel,

3. Bl mecenismo, objeto de las reivindicaciones 1
y 8, que esenclalmente se caracteriza en que las fresas se en
cuentran dispuestas en un soporte que pueds desplazarse axlel
mente, en uno y otro sentido, a lo largo de unas gulas, consi |
guiéndose el desplazamiento por la accién de la excéntrica an
tes citada que actia sobre el soporte a través de une biela y
una palanca o brazo, siendo el citado soporte portador de un
sistema de engrasnajes y de una polea para el accionado o rota
cién de las fresas que, al acercarse a la extremidad del alam
bre, labran en &1 la punta del c¢lavo en obtencidn,

4, Bl mecanismo, objeto de las reivindicasciones 1
4 3, que esencialmente se caracteriza en que la excéntrica P&
ra el acclonado de la oremallera y del soporte portador de las
fresas, se encuentra acuilada en la extremidaed de un eje que,
en su otra extremidad, es portador de un pifién cénico en toma
congtante con qtro pifién cénico acifiado sobre un érvol mogor
que, en su otra‘ezxremidad, es portador de la polea para accio
narlo, |

5., Kl mecenismo, objéto de las reivindicaciones 1
4 4, que esencialmente se caracteriza por haberse acuiiado sSo-
bre el 4rbol motor una exeéntrica que, actuando sobre una pa-~
lanca angulars, acclona al cortador del elambre péra cortar a

este Ultimo en momento oportumo, una vez se ha labrado en su
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extremidad, la punta correspondiente al clavo en obtencién,
175 6. Un "Mecaniamo para'la produccién automdtica de
los clavos empleadéa en las miquinas textiles de trituracidn®,

-

Bareelona, 29 de febrero de 1952,
poao .
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ESCALA VARIABLE:

Barcelona, 29 de febrero d4é 1958,

P.atﬁ‘%‘
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-Bareelona, 29 de febrero de 19562,

p.a.
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