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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
PARA UNA PATENTA DE INVENCION POR VEINTE'ANOS EN ESPAÑA,
A FAVOR DE VILLAR SDAD. LTDA. RESIDENTE EN SAN SEBASTIAN 
(CUIPUÉCOA), B id eb ie ta -A lza ,

s o b r e :Ü " NUEVO SISTEMA DiB I^C^NISMO DE COCHES-SILLAS PARA. NIÑOS"
&&&&&&&&&&&&&&

La invención  se r e f i e r e  a un nuevo s is tem a  de meca­
nismo de c o c h e s - s i l la s  p a ra  n iñ o s , que comprende c a ra c te -  - 
r l s t i c a s  de gran seg u rid ad  y s e n c i l le z  a fec tan d o , en su 
e se n c ia , a lo e  mecanismos de so p o rte , m aniobra, re g u la c ió n  

5 y f i j a c ió n  d e l re sp a ld o  en re la c ió n  con e l  a s ie n to ,  c a ra c ­
t e r í s t i c a s  que d escrib irem o s en e l  cu rso  de e s ta  d e s c r ip ­
c ió n .
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P ara  m ejor comprensión d e l o b je to  d e l in v e n to , en 
lo e  d ib u jo s  a d ju n to s , y a t i t u l o  de ejem plo p r á c t ic o  de 
r e a l iz a c ió n , no l im i ta t iv o ,  se dem uestra una forma de e j e ­
cución e n 'lo s  que :

La f ig u ra  1" co n s titu y e  una v i s t a  f r o n ta l  d e l me­
canism o, e s ta b le c id o  en e l  re sp a ld o  d e l c o c h e - s i l la ,  cons­
tru id o  de acuerdo con lo s  p r in c ip io s  que inform an l a  in ­
vención .

La f ig u ra  3" re p re se n ta  una v i s t a  en p e rs p e c tiv a
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Debido a l a  fu e r te  te n s ió n  d e l m uelle todo e l  mecanismo 

vuelve autom áticam ente a coger"su  p o s ic ió n  i n i c i a l ,  a l  c e sa r l a  
fu e rz a  que a c tú a  Aobre l a  p a lan ca  de mando (A ).

B asta pues, p a ra  f i j a r  l a s  d i f e r e n te s  p o s ic io n e s  d e l r e s ­
p a ld o , co lo c a r a cada lado de g s te , unas p la c a s  (4) s u je ta s  a lo s  
la rg u e ro s  d e l b a s t id o r  del a s ie n to  ( l ) ,  que p re s e n ta n  o r i f i c io s  
(B) en lo s  puntos en qr.e convenga f i j a r  e l  re sp a ld o . En e s to s  
o r i f i c io s  (6) p en e tra rá n  lo s  p ito n e s  (R), que son lo s  extrem os 
de lejs v a r i l l e s  ( i ) .  De e s te  modo se aseg u ra  le, p o s ic ió n  d e l  
re sp a ld o  en una in c lin a c ió n  p r e v i s ta ,  de l a  que puede s e r  sepa­
rado maniobrando sobre e l 's i s te m a  in d icad o , p a ra  in t r o d u c i r  lo s  
p ito n e s  en un d i s t i n t o  p a r  de o r i f i c io s  y ob tener o t r a  in c l in a ­
c ió n . La v a r ia c ió n  de p o s ic io n e s  se logra, ac tuando sobre l a  pa­
la n c a  de mando d e l re sp a ld o  (A) y e s t e  mando e s tá  c o n s t i tu id o  
p o r una b a r r a ,  p le t in a  o t i r a n t e .

El modo de o perar es tan  s e n c i l lo  y sus re s u l ta d o s  tan  
seg u ro s y f irm e s , que e l  sis tem a de mecanismo d e s c r i to  c o n s t i tu ­
ye una verdadera, novedad en la  in d u s t r ia .

Si b ien  l a  forma de e je cu c ió n  aqu í d e s c r i t a ,  c o n s titu y e  
a p lic a c ió n  p re fe re n te  d e l in v en to , Ha. de en ten d e rse  que l a  misma 
no queda en forma alguna l im ita d a , y que podrán in tro d u c ir s e  mo­
d if ic a c io n e s  de forma y de d e t a l l e ,  s in  que e l l o  a l t e r e  l a  esen ­
c i a l  idad de l a  p ro te c c ió n  d e l e s p i r i t u  de l a  in v en ció n .

N O T A
En resumen : l a  invención  ra c a a rá  sobre la a ,s ig u ie n te s  

re iv in d ic a c io n e s  : "
1 * . . -  Nuevo sistem a de mecanismo de c o c h e s -s i l la s , p a ra  

n iñ o s , que se c a r a c te r iz a  por comprender medios p a ra p e rm itir  l a  
m aniobra, re g u la c ió n  y f i j a c ió n  d e l re sp a ld o  y a s ie n to ,  c o n s t i -  

30 tu id o s  por a r t ic u la c io n e s ,  b ien  sea  d irec tam e n te , b ie n  por sus
b a s t id o r e s , que se le g ra n  proveyendo a - lo s  la rg u e ro s  d e l  b a s t id o r  
d e l asie& to de p la c a s  i r r e g u la r e s ,  co n co rd an tes^n tre  s í  , que 
p re se n ta n  o r i f i c io s  e fec tu ad o s con se p a ra c io n es  s im é tr ic a s  o
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a s im é tr lc a e , formando l a s  a b e r tu ra s  ángulos agudos, cuyos lad o s 
concurren  an un punto  f i j o  o s in  v é r t ic e  d e f in id o .

2*. -  Nuevo sis tem a de mecanismo de c o c h e s - s i l la s  p a ra  
n iñ o s , según l a  re iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  c a ra c te r iz a d o  por 
c c m p re n d e r 'o r if ic io s  concordantes que re c ib en  lo s  p ito n e s  de 
un con jun to  de p a lan cas  S u je ta s  a l  re sp a ld o  y que aparecen  o 
ee escam otean por medio d e l accionam iento  de un mando que se 
c o n s titu y e  en la. extrem idad su p e rio r  d e l mecanismo y e l  cu a l 
perm ite  l a  v a r ia c ió n  de l ángulo de in c l in a c ió n  d e l re sp a ld o  en 
re la c ió n  con e l  a s ie n to ,  según queden acoplados en uno u  o tro  
p a r  d e " o r i f ic io s ,  lo s  p ito n e s  d e l s is tem a .

3*. -  NUEVO SISTEMA BE MECANISMO BE COCHES-SILLAS PARA

Según se d e sc rib e  en e ta  memoria que consta  de cuatro 
h o jas  e s c r i t a s  a máquina por una so la  c a ra  y d ib u jo s  ad jun­
to s .

Madrid 27FEB.1952
ANT0N!0 FERNANDEZ PASCW
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d e l sis tem a de mecanismo que se p ro tege? y

La f ig u ra  3* se r e f ie r e  a  una v i s ta  l a t e r a l ,  m ostrando l a
d isp o s ic ió n  deB. co n ju n to .

Con r e fe re n c ia  a  lo a  d ib u jo s , lo a  elem entos que c o n s titu y e n  
e l  con jun to  d e l  s is tem a  son lo e  s ig u ie n te s  : P a lanca de mando (A); (B) 
P uentes que s u je ta n  l a  p a lan ca  de mando a l  s is tem a  p r in c ip a l ;  (D) pa­
lan c as  en forma de L; (F) Plano p r in c ip a l ;  ( ! )  P a lan cas m óviles;
(R) Extremos de le s  p a lan cas m óviles ( i )  que forman p i to n e s ;  (K y G) 
P uentes qu3 su je ta n  l a s  p a lan cas  m óviles a l  sis tem a p r in c ip a l ;
(E) Punto f i j o  de g iro ;  ( l )  Largueros d e l b a s t id o r  d e l  a s ie n to ;
(3) Sobaqueras; (4 ) P lacas con o r i f i c i o s  s o l id a r iz a d a s  con ( l ) ;
(5) E je de g iro  ( a r t ic u la c ió n  de l&s b a s t id o re s  re s p e c tiv o s  d e l  
re sp a ld o  y d e l a s ie n to ) ;  (6) O r i f ic io s  de l a s  p la c a s .

De acuerdo con e s to s  d e t a l l e s ,  e l  s is tem a  de mecanismo se 
h a l l a  c o n s ti tu id o  p o r una p a lan ca  de mando (A) s u je ta  por unos 
puen tes (B) a l  p lano  p r in c ip a l  (F) en e s te  caso , re sp a ld o  de l a  
s i l l a ,  y en cuyo extrem o in f e r io r  (C) se unen la s  p a lan cas  (D) 
en forma de L que van s u je ta s  por lo s  puntos de g iro  (E) a l  p la ­
no p r in c ip a l  (F) (re sp a ld o  de l a  s i l l a ) .  El o tro  extremo de e s t a  
p a lan ca , vá unido en e l  punto (H) a l e s  v a r i l l a s  m ovibles ( i )  
s u je ta s  por lo s  puntos (# y (G) a l  p lan o  p r in c ip a l  (F) ( r e s p a l­
do de l a  s i l l a ) .

La te n s ió n  d e l s is tem a queda r e a l iz a d a  por un m uelle (M) 
s u je to  a l  p le .n o "p rin c ip a l (F) en su punto (N) m ediante una p ie ­
za (0) y por su  o tro  extremo &) a l a  p a r te  su p e r io r  de l a  pa­
la n c a  de mando (A).

El funcionam iento  d e l sistem a es e l  s ig u ie n te  : Al as­
cender la  p a lan ca  de mando (A) im pulsada po r una fu e rz a  c u a l­
q u ie ra , l a s  p a lan cas  e s p e c ia le s  (D) g ira n  a lre d e d o r de lo s  pun­
to s  (E) y sus extrem os teman l a s  p o s ic io n e s  (C l) y (H l) y , por 
ta n to , l a s  v a r i l l a s  ( i )  s u je ta s  a l a s  p a la n ca s  (D) en lo s  puntos 
(H) se d esp lazan  a  l a  p a r te  i n t e r i o r  d e l  p len o  p r in c ip a l  y sus 
extrem os (R) quedan escam oteados.
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