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El modelo de utilidad se refiere a un dispositivo
de movimiento oblicuo para una mdguina herramienta, con mo-
vimiento rectilinec de mesa v de herramienta, oue transcu--
rren perpendicularmente entre sf en lo gue para cada direc-
cidn de movimiento estdn previstas transmisiones de paradas
v avance con motores de corriente continua, cuya velocidad
de rotacidn es regulable para la produccidén de un movimien-
to oblicuo combinzdo de movimiznto de mesa v de herramienta.
Con tal dispositivo de movimiento oblfcuo es posible labrar

la pieza de labor, cue no estén situadoz a -

superficies er

i

lo largo de las dos direcciones principalas de movimicento,
es decir, de la direccidn de movimiento de la mesa y de la
direccidn de movimiovnto de la herramienta o del soporte. Un

.

movimisnto oblicuo, en un determinado 4dngulo respecto a una
de las direcciones principales, se produce porcue la mesa v
herranienta se mueven z2ntre si en una determinada relacidn
de velocidad,

En los dispositivos hasta ahora conocidos de movi
micnto oblicuo, la relacidn de velocidad se alcanza vor re-
lacién de nudmero de revolucionses en ambos motores de co- -
rriente continua de la trénsmisién de mesa, respectivamente
de herramienta. Cada transmisién impulsora tiene en ello su
propio circuito regulador. &l zjuste de los valores debidos
de los ndmeros de revolucionnzs se efectda mediante potencid
metros. £l valor de una de las Gos velocidades, que deben -
ajustarse, después de haberse fijado la otra velocidad debe
calcularse con la tangente del dngulo de oblicuidad,

La rectitud v la exactitud de direccién de la su-




10

15

20

25

o

* Tro oW oo g “
L]

L o %o " L]

LA
.
* Toe

perficie labrada depende de la exactitud de la regulacidn, -
Tsta, a su vez, es una cuestidn del'esfuerzé tdenico, és de-
2ir, qgue una elevada exactitud debe obtenerse con un esfuer-
zo técnico elevado v por consiguiente costoso. Incluso con -
un gren esfuerzo técnico, sin embargo, no pueden evitarse -

iesviacionas de las oblicuidades debidas, especialmente en -

~

el caso de variaciocnes de fuerza de corte, a causa de la de-~

pendencla de carga relativanonte fuerte de los nimeros de re
volucionas en los motores propulsores vy a cauca de la limita
da precisidn de regulacidn,

Otras imprecisionzs de elaboracidén resultan, por--
cue durante el pariodo de arranque de los motores, los aumen.

tog de velocidad de ambas transmisiones no pueden establecer

ta

se exactamente en la relacidn calculada. Como consecuencia -
de ello results una curva de arrangue curvada y por ello una
imprecisidn en el lugar de lzs oblicuidades, en que se comieL
za,. Tanbién la precisidn reproducible de la regulacidn angu-~
lar no es elevada porcue en la capacidad limitada de disolu-
cidn de ambos potencidmetros reguladores el valor debido sdé-
lo e@s regulable con un cierto alcance de tolerancia.

aAdemds se conoce una conexidn eléctrica de sincro-
nizacidn, que debe utilizarse especialmente a la transmisidn
del movimiento de avance de mdquinas herramientas. En esta -
conexidén, anteriormente conocida de movimi:nto sincronizado,
desde la impulsién de un disco plano por una transmisidén se
impulsa una mdguina de corriente trifdsica, como emisora de

una onda eléctrica. Por mudio de esta onda eldctrica, esta -

mdnouina de corriente trifdsica estd unida con una segunda md
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guina de corriente trifdsica, cue forma el motor impulsor pa
ra la herramienta, impulsando por medio de una transmisidn -
v oun husillo al carro de la herramienta. De esta manera, en
una mdouina rotativa, el avance de la herramienta se manio--
bra en denendencia del movimiznto e rotecidn de la herra- -
mienta. Los drbcles cléctricos, sin embargo, tambidn en mé--
~uinas fresadoras de roscas o en mdquinas fresadoras de extry
sidn son utilizados. Igualmente encuentran aplicacién en md-
quinas endentadoras, donde el movimiento longitudinal de la
herramlenta endentazdora se maniobra en dependencia del movi-
mimtoe de rotacidn de la pieza de labor. En cada uno de es--
tos casos, por lo tanto, se maniobra un movimiento de rota--
cidén en dependencia de un movimisnto longitudinal o vicever-
sa, por interconzxidén de un drbol eléctrico. La utilizacidn
de un drbol eldctrico para la instalacidn de movimiento obli
cuo de lz construccién, mencionaaa inicialmente, es una medi
da que, por si sola, no conduce a una instalacién de movi- -
miento oblficuo utilizable, tal cono se expondrd mds detalla-
danente méds abajo.

£l presente modelo de utilidad tiene por objzto la
creacidn de una instalacién de movimiento oblfcuo para méqui
nas y herramientas de la construceidn mencionada inicialmen-
te, cue hace posible una mds elevada exactitud de trabajo, -
@es simple en el servicio y puede alojarse en lugar adecuado
de la mdguina.

Ecte problema se resuelve por una mdquina de co- -
rriente trifdsica coordinada en cada caso a las transmisio--

nes impulsoras de avance, coino emisora y receptora de una co
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nexién eléctrica de marcha sin-cronizada en combinacidn por
lo menos con un mecanismo cde rueda de cambio, como para el
acoplami:nto con fijeza de numero de revoluciones que es co
nocido para transmisiones de avance, en lo que cada una de
las mdquinas de corriente trifdsica estd unida por medio de
conaexidn eléctrica sincronizadora de una segunda méquina de
corrisnte trifdsica que, a su vez, estdn acopladas entre sf
por medio de mecanismos de ruedas de cambio,

Para la qeneracién de un movimiento ohlicuc en la
instalacién seqin el modelo de utilidad sdlo se impulsa el
motor de corriente continua de la primera transmisidén de -
avance. Esta impulsa simultdneamente a la mdgquina de corrien
te trifdsica, actuante como enisora que, por medio de una -
primerz conexidn eléctrica de soncronizacidn impulca una md
cuina de corriente trifdsica coordinzda al mecanismode rue-
das de cambio. Por medio del mecanismo de ruvedas de caribio
entonces se impulsa una segunda mdgquina de corriente trifd-
sica que, a su vez, por medio de otro 4rbol cléctrico, ime-
pulsa una mdcquina de corriente trifdsica coordinada a la se
gunda transmisién de avance. Por medio de ampos &rboles -
eléctricos y del ﬁecanismo de ruedas de cambio estdn unidas
las dos transmisionas de avance de movimiento de mesa y de
herramienta de tal modo como si estuvieran unidas rigidamen
te entre si por medio de &rboles mecdniéos y un correspon--
diente mecanismo de ruedas de cambio, Mediante el mecanismo
de ruedas de cambio puede ajustarse una relacién diferen- -

cial de nimero de revoluciones entre mesa y la impulsidn de

la herramients, y por lo tanto, un movimiento oblicuo dife-
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rencial. Les fluctuaciones de fuerza de corte, en contra-po
sicidn = las instalaciones anteriormente conocidas, mencio-
nadas inicialmente, no tienen ninguna influencia sobre la -
exactitud., También se surpime el error al arrancar los mcto
res. A primera vista pudiern parecer ser complicado el pre-
ver, adicionalmente a las mdguinss de corriente trifdsica -
coordinadas a ambas impulsion=s de vance, todavia otras mi-
cuinas de corriente trifdsica que estdn coordinadas al meca
nismo de ruedes de cambio. £l técnico conocedor de transmi-
siones eléctricas de méquin:s herramientas, por razones de
economia dispondrfa el mecanismo de ruedas de cambio entre
uno de los motores de corriente contfnua y la correspondien-
te mdgquina de corriente trifdsica. La disposicidn en el es-
paclo de un mecanismo de ruedas de cambio en las impulsio--v
nes de la mesa, sin embargo, no es discutible en mdquinas -
mayores porgue en dstas la impulsidn de la mesa siempre es-
td situada por debajo del plano. En una impulsidn de mesa,
dispuesta debajo del plano, para cambiar las ruedas del me-
canismo tendrfa que descénderse en un pozo, que,'sih embar-
go, normalmente tendrfa cue cubrirse. En el caso de un ele-
vado peso de pieza de labor, la cubierta tendria que estar
constituida por pesadas placas metdlicas, que también serfa
correspondientemente complicadas de desmontar. Haciendo ca-
so omiso de ello, el cambio del mecanismo, a causa de las -
limitadas condiciones de espacio y también porgue las viru-
tas, situadas sobre las cubiertas, siempre tendrfan que qui
tarse antes de desmontar la misma, resulta complicado y ha-

ce perder tiempo. Frecuentemente al lado de la mesa tambiép
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estdn situadas vnesadas instslaciones de transporte por deba
jo del plano, por encima de la transmisidn impulsora, de --
modo que tampoco estd dada una acdesibilidad a un mecanismo
de ruedas de cambio., La disposicidn de un mecanicmo de rue-
das de cambio por encima del plano mediante un enlace mecd-
nico hacia la impulsidn de mesé situada mds baja, tampoco -
es discutible porque el espacio al lado de la mesa tiene que
ser libremente acdesible. Una caja de mecanismo de cambio,
muy proxima al lado de laAmesa, molastarfa considerablemen-
te a la personz de servicio y causaria peligros de acéiden-
tes. |

Un desplazamiento del mecanismo de ruedas de cam-
bio hacia la impulsién de la herramienta no es posible por-
que la impulsidn en mdguinas mayores se encuentra tal alta,
que no podria alcanzarse sin escalera por la persona de ser
vicio. Al fresar un contorno rectanguler cque estd situado -
por un determinado 4ngulo oblicuamente a las coordinadas de
la mdquina, puede ser posible por‘simple conmutacidn en la
transicién de una direccidn a otra direccidn, situada per--
pendicularmente a la misma. Zste no serfa el caso en la so-
lucidédn recién citada, ya cue aquf primeramente tendrfan qué
cambiarse las ruedas en el mecanismo. La construccidén, que
acaba de describirse, si bien podrfia encontrarse por consi-
deraclones técnicas y en circunstancias podria ser utiliza-
ble en mdcuinas pequefias, sin embargo, serfa indtil para md
quinas mayores y, por lo tanto, cra necesario una actividad
inventiva para llevar a la soluciédn segin el modelo de uti-

lidad empleande instalaciones de conexidn sincronizadora co
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nocidas, cue evitasen los inconvenientes arribz mencionados.
Ventajosamente, las dos conexiones de marcha sin-
cronizada eléctrica se conectan como 4rboles de trabajo. @s
to significa que por el motor de corriente continua de una
de las trensmisiones de avance se impulsa la primera méqui—
na de corriente trifdsica actuénte como ¢generador. Esta im-
pulsa, a travéds de la conexidn de marcha sincronizada a la
segunda mdquina de corriente trifdsica, actuante como motor,
con igual nidmero de revoiuciones. Este nimero de revolucio-
es entonces se multiplica por el mecanismo de ruedas de can
bio en una relacién, que corresponde a la tangente del dngu
lo de oblicuidadi La segunda miguina de corriente tiifdsica
actuante como generador, coordinado al mecaniémo de cambio,’
se impulsa por @l mecanisrmo de ruedas de cambio en esta re-
lacidn y vpone en movimientec, a su vez, la miguina de corrie%
te trifdsica en la otra transmisidn de avance, con el mismo
nimero de revoluciones, siriviendo como motor impulsor para
la segunda impulsidn de avance. De @sta manera, por lo tan-
to, el mctor de corrienté continua dJde la primera impulsidén
de avarce tambidn impulsa a la segunda transmisidn de avan-
ce en la deseada relacidn de ndmero de revolucionss, respec
tivamente de velocidad,
La constitucidn segin el modelo de utilidad tienc

adends la ventaja de cue, vor impulsidn a eleccidn del otro

L=

motor de corriente contfnua, v por sencillas conexiones -
eléctricas, con un emparejamicnto Unico de ruedas de cambio
én total pueden moverse ocno diferentes direccionas oblf- -

cuas, que en cada caso presentan iguales dngqulos reswvecto -

1
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@ las dos direcciones principales de movimiento de la méqui
na herramienta. |

S5i se utiliza, en lugar de un mecenismo de cambio
de ruedas, con un Unico par de ruedas de cambio, un mecanis
me con varilos pares de ruedas de cambios, que scan alterna-
tivamente conectables por embradue, entonces no sdlo se au-

menta el ndmero de las direcciones oblicuas, que pucden mo-

verse, sino que sin interrupcidén de la marcha del trabajo

puede trabzjarse sucesivamente en diferentes direccionss -

oblicuas, lo que, por ejemplo, es de ventaja ecsencial en

fresado 2n forma de rombo de ranuras de junta en carcasas
de turbinas vy semnejantes.

Un ejemplo de ejecucidn del objeto del modelo de
utilidad se ilustrz en los dibujos. rMuestran:

La fig. 1, una imdgen oblicua de una mdquina fre-
sadora en ilustracidn esguemdtica con el nuevo dispositivo -
de movimiento oblicuo segin el modelo, |

La fig. 2, la ilustracidén de las diferentes direc
ciones oblicuas en la que puede moverse por diferente solu=-
cidn eléctrica, con un par de ruedas de cambio.

Las figs. 33 hasta 3¢, un mecanismo de ruedas de
cambio con juegos de ruedas de cambio maniobrables, en vis-
ta de arriba, vista lateral vy vista frontal.

En el dibujo se designa con 1, una mdquinz fresado
ra, que presenta una mesa 3 mdvil en la direccidn x-x, que
aloja la pieza de labor 2. La impulsidén de avance 4 de la -
mesa estd provista de un motor de corriente contfnua ¥. En -

la viga transversal 5 de la mdquina estd apoyado corrediza-
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mente en la direccién y - v el soporte 7 de fresa, que_llg
va la herramienta 6. La impulsién de la transmisién de -
avance 8 se efectda también por medio de un motor Y de co-
rriente continua.

Seqin el modelo de utilidad estd coordiﬁada a -
los motores de corriente contihua X, Y, e cada transmi- -~
sién de avance 4, 8, una mdcuina de corriente trifdsica,
4, B cgue, pzra mayor sencillcz, en lo que sigue se designa
en cada caso como micuina principal. Las midquinas principa
les se designan en cada caso como mdquina principal. Las -
mdcquinas principales A, B «stan acopladas por medio de -
transmisiones de cadena 9 y 1C, respectivamente por meca--

in

e

smos de ruedas dentadas, con los respectivos motores de
corriente continua o tambidn directamante con las transmi-
gionzs de avance, Mdemds de las mdquinas principales & v B
otras

sin embargo, deben preverse todavis/dos miquinas de co- -
rriente trifdsica A' y B' cue, a su vez, estdn acopladas -
entre si vor un mecanismo de ruedas de cambic W. Tstas -
otras mdguinzs de corricrdte wifasica A' v B' se designan en
lo cue sigu¢ como mdquinas auxiliares. Cada una de las nd-
quinas principaleé A, B, puede acoplarse por medio de la co
nexidn eléctrica de marcha sincronizada 11, respectivamen-
te 12, con ‘unz de las mdcuinas auxiliares, A', B' a mover
de un drbol eléctrico de tal modo cue entre la mdguina - -
princinal respectiva v la mdquina awsziliar, unida eléectri-
camente con ella, se consiga una marcha sincronizada. Por
medio de una instalacidn U conmutadora es posible unir la

mdquina principal A con la mdquina auxiliar A' o con la md
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'la mesa y Vy del soporte, d-e manera sencllla puede calcuqu

cuina awriliar B' y viceversa, la mdquina principal B en ca-

da caso con la restante mdgquina auxiliar,

1

n la forma de ejecucidn descritea la conexidn de -
las mdquinas principales A, 3 v de las mdcuinas auxiliarcs -
A', B' por medio de las ondas eléctricas 11 vy 12 se elige la
conexidn de tal modo que estosiﬁrboles eléctricos trabajen -
como asl llamados &rboles de trabajo. Esto significa que en
cada 4rbol zléctrico 11 y 12 en cada caso actda una de las -
mdquinas de corriente trifdsica como generador y la otra md-
guina de corriente trifdsica, como motor impulszdo con icual
ndnero de revolucionas. ¥n lugar de la conexidn de los drbo-
les eldctricos como 4rboles de trabajo, podria pensarse tam-
bién en una conexidn como asi llamado 4rbol compznsador.,

Bl modo de funcionamiznto de este nuevo dispositi-
vo de movimionto oblicuo es el siguiente, En una picza de la
por 2 debe labrarse una superficie oblficua 2a, que incluye -
con la direccidn del movimiento de la mesa x - x un dngulo.,
Para alcanzar esto la mesa 3 v el soporte 7 tienen cue mover
se entre si en una determinada relacidn de velocidad. Presu-
poniendo que iguales velocidades de rotacidn de las mdcuines

principales A, B ocasionan también iguales velocidades v, de

se la relacidn de multiplicacidédn recuerida en el mecanismo W
de ruedas de cambio., Esta relacidn de multiplicacidn es - o
icual a la tangente del dngulo . Sin embargo no sobrepasa A
el valor 1 = tangente 452, ya -ue todos lés dngulos entre 49§
Yy 902 por reflexidn en las oblicuidades de 452 pueden condud

cirse a aquellas entre O y 452, A esta reflexidn se llegard
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mds abajo todavia mds detalladamente.
Por lo tanto, cuandose haya ajustado para una de--
terminada oblicuidad la relecidn de multiplicacidn calculada
inzertando ruedas de cambio adecuadas en el necanismo de can
bio W, entonces puade ponerss en funcioﬁamiento la mdquina.
Zn ello sclo se pone en funcionamiento el motor de corriente
continua ¥ de la impulsidn de mesa a partir de la red. Lste
motor de corriente continua impulse la transmisidn. de avance
de le mesa v al mismo tiempo tambi#n a la primera mdcuina -
nrincipal & Y, en este caso, actua como emisor o genefador.
For maedic de la conuxidn 11 de>marcha sincronizada se impul-
sa la primera mdcuina auxilizr A', cue actda como receptor o
motor v gue impulsa al mecanismo 7 de ruedas de cambio. En =
la relacidn de multiplicacidn dzl mecanismo de ruedas de can

bio, entonces por =l mismo se impulsa la segunda mdruina au-

viliar B' cue, a su vez actda como un emisor o generador. PO{

la conexidn 12 de mercha sincronizada sntonces se impulsa la
segunda mdquina principal B con igual ndimero de revolucioncs
cue la mfdquina auxiliar B', La mdquina princinal B actda co-
mo motor vy transmite, por mazdio de la cadena para dientes 10
al segundo motor de corriente continua ¥, la impulsidn de =~
avance B del soporte 7. El motor de corriente continua ¥ es-
td conectado en ello densamcnte a la red,

Como yva se ha mencionadco, en un VYnico var de rues--
das de cambio existen ocho diferentes posibilidades de movi-
miento oblfcuo, tal como se ilustra en la fig. 2. Estas posi
nilidades de movimiento oblfcuo se igualan de tal modo que -

el dnculo entre las respectivas direcciones de movimisnto -

oblicuo vy las direcciones de movimiento principal x - x e -
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Yy - y son de igual tamafio. Lus ocho posibilidades de movimien
to oblicuvo resultzn por las siguientes posibiliéades de cone-
xidn de los 4rbcles eldetricos respectivamente de los diferen
tes motores de impulsidn. En primer lugar, de los dos 4rboles

eléctricos 11 y 12 puadem marchar en el mismo sentido o en -

sentido contrario alternativamente las mdcuinas principales vy

En seqgundo lugar, el mnmotor cde corricente continua X
é v, que deba connctarse en cada caso v por ello el &rbol -
2ldctdco a impulsarse en cada caso en marcha alternativarmontdg
21 uno u otro sentido de rotacidn.

En tercer lugar es nosible, nor la instalacién con-
mutadora, unir la wmdcuina principal é eleccidn con una o con’
otra de las mfaquincs auxiliares, por lo que la relacidn de -~
multiplicacidn del mecanismo de cambio W se invierte. En elld,
sin embargo, debe cuidarse que la multiplicacidn del mecaniso
mo de ruedas de cambio, visto desde el 4rbol eléctrico impul-
sor, siempre pase a lo lento, ya que el &rbol eldéctricc impuy
sor sicmpre estd ajustado al ndmero de revoluciones méximo tg
lerable v tiene que evitarse cque el 4rbol eléctrico impulsadd
sobrepase este nimero mdximo de revolucilones.

Para el caso concretc, ilustrado en las figs. 1 vy ﬁ
esto significa cue, por la conexién.primeramente descrita, A
pusda alcanzarse primeramente un movimisnto ohlicuo en la did
reccidn 1. Por inversidn de la direccidn de rotacidn del mo-+
tor de corriente continua X nuzde ajustarse la direccidn cond
traria V. La direccidn VIII, que con la direccidn de movimiey

to prindipal x - x encierre el mismo 4dnqulo&, pero en sentif

AN S e e, Coe L A
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do invertido, se consigue impulsando el motor de corriente -
cuntinua ¥ en la misma direccidn cue en Y vy meramente se co-
nectan en el #rbol eléctrico 11 o en el 4rbol eldctrico 12 -
125 respectivas mdquinas vrincipales y auxiliares de tal mo-
do cue, por ejemplo, la direccidn de rotacidn de la méguina

auxiliar A' sea inversa a la de la mdquina principal A, La -
direccidn IV se obtiene por impulsidn del motor de corricnte
continua X en la direccidn inversa cue en la direccidn VIIT,
conservando la inversidén de direccién de rotacidn arriba des
crita en uno de ampos &rboles eléctricos, cuando deban produ
cirse respecto a las oblicuidades de 452 a, b, ¢, 4 direccio
nes situadas reflejadas II, III, VE, VII, entonces se desplg
za la impulsiédn hacia el otro motor impulsor. Y. Para que, Q_
gin embargo, &¢ste de nuevo pueda marchar al md&ximo numero de
revoluciones y se impida que el 4rbol eléctrico 11 impulsado
en este caso, sobrevase este nimero de revolucionss, median-
te el dispositivo U de conmutacidn, se intemcambian entre si
las dos mdquinas auxiiiares A', B', Por lo tanto, la migqui--
na principal B' con la mé&uina auxiliar A', por medio de la

conexidén de marcha sincronizada eléctrica 12 y la m#iquina -
principal A, se acopla con la mdcquina auxiliar B' por medio

de la conexidén 11 eléctrica de marcha sincronizada. Si se im
pulsa entonces el motor de corriente continua ¥, en eada ca-
so, en la misma direccidn de rotacidn, que tenia el mismo en
esltado desconectado en las direcciones I, V, VIII v IV, en--
tonces resulta consefvando las restantes conexiones como en

direcciones I, V, VIIIvy IV, las direcciones I1I, III, IV, -

VIT en sentido reflejado a las oblicuidades de 45¢. De ello

Srrear s - . RPN CoerrLesa s o e L e g kg e AN L Bt e NN G A e T e
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resulta la aplicacidn-.-prdctica de que los pares de rueda de
cambio sdélo tienen que establecerse para un dngulo hasta 45¢
es decir, solo hasta una relacidén de multiplicacidén de 1:1.
Por conexidn adecuzda no sdlo puede ejecutarse un trabajo -
completo de fresado de marco, sino gue pueden alcanzarse £d
cilmente movimientos adicionales de ajuste perpendicularmen
te a la direccidn de fresado porque, como se ha desérito -
arriba, se efectdan conmutacion=zs en los 4rboles eldctricos.
Las direcciones III y VII son perpendiculares a las direc-
ciones I y V vy las direcciones II v VI son perpendiculares
a las IV v VIII.

En la instalacidn, ilustrada en la fig. 1, en ca-
da variacidn de 4ngulo tienen que montarse otras ruedas de
cambio. Si en una pieza de labor, sin embargo, deben elabo-
rarse dos o varias superficies, qgue no incluyan el mismo ég
gulo ilustrado en la £ig. 2 con las direcciones principal;s
de movimiento x -~ X e y - y, entonces puede alcanzarse una
mejora en el curso de la elaboracidn, porcue se prevéen dos

o varios pares de ruedas de cambio, por ejemplo 6, como se

ilustra en la fig. 3 en el mecanismo. Por embrague de arras

tre formal Kl hasta K6 en cada caso pude acoplarse uno de -
los diferentes emparejamientos de ruedas dentadas con las -~
mdguinas auxiliares A' y B! Intonces, por ejemplo, se estd
en situacidn, por accionamiento de correspondientes conmuta
dores o seqin el programa maniobrado por conmutadores de le
vas, de efectuar sih interrupcidén del curso del trabajo, ca

minos de elaboracidén, que se componen de varias rectas, que

se extienden en diferentes &ngulos de oblicuidad, Por ejem-
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nlo, pueden elaborarse asi fresados en forma de rombo, ranu-
ras de junta en carcasas de turbinas y semejantes en un cur-

so ininterrumpido de trazbajo.

El presente modelo de utilidad comprende las si- -
guientes reivindicaciones:

1.~ Dispositivo de movimiento oblicuo para una mi-
guina herramienta con movimiento rectilineo de mesa y herra-
mienta, que transcurre perpendicularmente entre sf, en lo -
que para é;da direccidn de movimiento estdn previstas trans-
misiones separadas de avance con motores de corriente conti-
nua, cuya velocidad de rotacidn es regulable para la genera-|
cidn de un movimiento oblicuo combinado del movimiento de me
sa y de herramienta, caracterizado en cada caso por una md--
aquina de corriente trifdsica coordinada a las transmisiones
de avance, como emisor y receptor de una conexidn eléctrica
de movimiento sincronizado en combinacién por lo menos con -
un mecanismo de ruedas de cambio, como para el acoplamiento,
con fijeza de nimero de revoluciones es conocido para impul-
siones de avance, en lo que cada una de las mdquinas de co--
rriente trifdsica estd unida por medio de una conexidn eléc-
trica de marcha sincronizada con una segunda mdquina de co--
rriente trifdsica que, a su vez, estdn acopladas entre si -
por medio del mecanismo de ruedas de cambio,

2 .= Dispozitivo, seqin la reivindicacidn 1, carac-

terizado porque las conexiones eldéctricas de marcha sincroqﬂ
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zada estdn conectadas como drboles de trabajo.

3.~ Dispositivo, segin la reivindicacidn 1, carag
terizado porque cada una de las mdquinas de corriente trifd
sica coordenadas al mecanismo de ruedas de cambio, es cnlaza
ble por una instalacién conmutadora a eleccidn alternativa-
mente con cada una dé las méquihas de corriente trifdsica -
coordinadas a las impulsiones de avance,

4,- Dispositivo, segin la reivindicacidn 1, carac
terizado porque el mecanismo de ruedas de cambic presenta -
varios emparejamientos de ruedas de cambio conectables a -
eleccidédn por embragues,

5.- Dispositivo de movimiento oblfcuoc para una mg
guina herramienta.

Seqin se describe vy reivindica en la presente me-
moria descriptiva y se llustra con los planos reglamenta- -
rios que a la misma se acompafian.

Consta la presente memoria de dieciggis hojas fo-

liadas y escritas a mdquina por una sola ¢

MADRID .

CARL. QS ROEB
Pl P. ’

Féoz Francisoo del Pexs
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