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WBHORIA . DESCRIPIIVA
sobre:
"Perfeccionamientos en el mecanismo de cambio de

"marcha para mdquinas de czlcular®,

SOLICITANT®S: ATHELIZRS VAUCAIISON, residentes en 11 Rue du

10.

Surnelin, PARIS, Francia,

Ye se sabe que, especialmente en las mfguinas de
ealcvlar del tipo que llevan unos tambores repetidores
"Odhner® , un dispositivo vé unido & los expresados tambores
ropetidores para contar el nUmero de vueltas que dichos
tawbores estdn obligados a efectuar,

vichas mdquinas estdn destinadas a ejecutar operacio-
nes de miltiplicacidn azi como de divisién,

Cuando se trate de la multiplicacidén, el contudor de
vueltas debe registrar positivaumente el minero de veces

gue el multivlicando se aflade a sf mismo.
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Cuando se trate de le divisidn, debe registrar positiva-
mente &l ndmero ﬁﬁveces que el divisor se resta del dividen-—
de.

Bs nues necesario, gue se digpongs wn rocanlumo para
que el contador registre positivaumente ¢l mfimero de vueltas de
los tambores repetidores girando estos Ultimos en un
sentido cuando se trata de una maltivplicscidn yv en sentido
contruric cuande se trate de una divisidn,

Dicho mecanismo es un inversor de sentido de marcha
gracias al cual el drbol de mando del contador gira y& sea
en el misme sszntido que ol 41rbol de los tamborses ropeti~

dores, o y

w

#ea en gentido contrario,

la presente invencildn tiene por objuto un mecanismo
de cambio d¢ parcihga de oonstrucgidn sencilla y de funcio=-
nanisnto geguro y eficaz,

Dicho mecanismo de c2mbio de -sarche se coumpone de dos

pifiones montados en un €rbol auxiliar paralelo al Zrbol

del dispositivobontador y susceptible de despla zarse longi-

tudinalmente, engrunando wno de dichos pifiones cénstante-
mente con un pifidn solidario del 4rbol del dispositivo con-
tador,pudiendo engrenar el otro piidn ya sea con un pitidn
montacuo sobre el £rbol de los tawbores renetidores o ya sea
con un pifién auxiliar que engrane con s=gte Wltimo pifidn,

£l accionamiento dsl desplazamisnto longitudinzl del drbol
auxiliar sstd garantizado nor wna horquilla = la que vd
unido un dispositivo de cierre eldstico que muntiene el
expresado d€rbol en una u otra de law posiciones de funcio-
namiento,

Adends, con el fin do impedir que se desplace el

. . epetidores
drbol auxiliar antes ds que el drbcl de los tambgrgqyééya
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efectuado urs vuslta completa, se une & uno de los pifiones
wn tope
del drbol auxiliar/ds parada colocado en la traysctoria que ge.
be efectuar el expresado rifidn pars llegar a sus posiciones
correspondientes a 1oz 4dos g entidos de funcionamiento y se
45, provée a dicho pifidn & une muesca dispuesta de tal modo que
no esté enfrente Gel tope, para pormitir el desplazamiento
longitudinal dsl pifidn, mds que-cuando el £rbol de accio-
namiento de los tambores repetidores ocupa la posicibén de
descanso correspondicnte al principioc o al fin de una
50. ‘vuelta.

La presente invencidn abarca igualmente una variante
de ejecucidn decl mecanismo de cambio de marcho deserito
antcriormente, variante que comprende espec}almente un
dispositivo de accionamiento que permite’ia aplicacidén del

55, expresado mecanismo & las mfgquinas que efectdan autondtica—
mente cdleulos, especialuente sumas; substracciones ¥y mul-
tiplicaciones,

Se éabe, en efecto, Que en tales mdquinas la rotacidén
de los tambores repetidores se puede efectuar mecdnicamente

60. partiendo de un drbol motor que gira siempre eﬁ el wmismo
gentido y al que el diSpositiﬁo contador, en relacidn
con las operacionce para las que esid regulada la mdguina,
hace efectuar el ndmero de vueltias reguerido, garantizando
entonces el mecanismo de czubio de marcha,la transmisidn

65, de fuerza del expresado rbol motor al drbol de los tambores
repctidores y permitidndole girar en un sentido o en otro
gegin las diversas fasez de la operzacidén de que se trate,
£1 sentido de transmisidn de fuerza es pues a la inversa
con relacidn al dsl ejemplo anteriormente dezcrito, 1lo

70. cual no tiene repercusidn alguns en el mecanismo de cambio
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de marcha propiamente dicho, dada le rsversibilidad del
funecionemiento de este Yltimo.

Sggﬁn la presente variante, el desplazamﬁepto de
los pifiones inversores gue garantizan cl éambio de marchsa
ge realiza con ayuda de una‘palanca Oscilante que desplaza
un dispositivo accilonado por la m¥quina en relécién con
las operaciones gue se nayan de efectuar.,

Dicho disposltivo lleva, de preferencia una~&arilla
deslizante atraida eldsticamente hacia la posicién corrés-
pondiente & uno & los sertidos de merche y & la que v
unido un dispositivo de bloqueo que la mantiene en la
posicién hacia la que no es atrailda. Dicho dispositivo-de
bloqueo, estd, de prefersncia, también constituido por
une varilla atraida elésticamente ¥ que puede formar tope
para la primera cuando esta dltina ocupa la posicidn
dessada,

La descripcidn sizguiente comparada con el dibujo
adjunto, dado a tftulo de ejemplo no limitativo, permitird
comprendar con facilidad el modo en que la invencidén puede
ejecutarse, sobroentenaidndose gque las particularidades
que resalten tanto del dibujo ccmo dsl texto formen parte
integrante de la referida invencidn.

Ia fig., 1 es un alzzdo com corte parcizl de un
mecanismo de cambio de marcha, ropresentado en le posicidn
correspondiente al arrastre directo del dicpositivo conta-
dor por el drbol d¢ mando de los tambores rcpetidores .

la fig. 2 es uns vista andloga a la de la fig, 1,
que representa ¢l mecanismo de cambio e marcha en la
otra posicidn,

la fig. 3 es un corte por III-III de la fig. 2,



105,

110.

1i5.

120.

) 125,

130.

202153

-5 -

la fig. 4 es una vista en perspectiva de los pifiones
inversores,

Ia fig. 5 es una vista esquendtica en alizado lateral
de una variante de¢ ejecucidén del mecanismo de cambio de
marcha, en la posicidén correspondiente al arrastre directo
del drbol de los tambores repectidores por =l drbol motor,

Ia fig. 6 es unz vista en corte andloga a la de la
fig., 5, representando el mecanismo de cumbio de marche en
la otra posicidn, . )

La fig. 7 es un corte por VII-VII de¢ la fizura 6.

Ia fig. 8 es una vista x perspectiva esquendtica que
representa el mscanismo (e accionamiento de la palanca in-
versora en la posicidn de arrastre directo.

La fig. 9 es una vista andloga a la de la fig. 4,
representando el expresado mecanismé en la otra posgicidn,

in el modo de ejescucidn representado en las figuras
1 a 4, el mecanismo vd zovortado por unas cnapas 1y 2
del bastidor de la mfquina de calcular. Solamente vdn
representados en el dibujo los drgmloséstrictameatg indispen-
sz2bles para la descripeidn del invento, ﬁudiendo ser el
mecanismo comtador de otro cualquier .tipo conocido,

Los discos totalizadores 3 del mecanismo contador
védn dispuestos en un €rbol 4 montado, por una parte, en un
cojinete 5 de que es portadora la chapa 1 y, por otra
parte, sobre un eje ¢ d=1 Zrbol 7, d¢ los tambores repeti-
dores, cuyo drbol 7 v4 a =u vez montado en un cojinete 8
de que es portadora la chapa 2, D& este modo, el 4rbol 4
prolonge el drbol 7 y puede girar independientemente de
este Ultimo. #n el extremo izgquierdo del drbol 4 ve

montado un pifidn grende 9; ¢l extremo correspondiente del
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drbol 7 lleve un pifidn 10 cue puede ir montado sobre el
expresado drbol vor medio de un dispositivo de regulacidn

de su posgicidén argular, dispositivo gue no se ha representado
para no complicar imftilmente el dibujo.

71 wifién 10, mds pequo®o que el pifiidn 9, engrana
constantemente con un piﬁdn inversor 11 montado en un eje
12 solidario de la chapa 2, Z1 pifidn 11 estd desplszado
lateralmente con rclacidn al pifidn 10 efectudndose el
enzrans de los dog nifiones aproxiﬁadamente sobre la mitad
de la longitud de los aicntes de los dos pifiones,

Paralelanente & los drboles 4 7 7 hay previsto un
drbol auxiliar 13 gue vd corcriado nor las chamas 1 y 2
de modo que se pucda declizar axielmente., Con ei fin de
eviter un geliente dsmasiado importante del Lrbol 13
fuera d: _a mdguine, se disnone sobre la cuapa 1, un gran
gonorte 14 que récibe 21 extreno correépandiente 1l3a del
drbol 13. ©n el £rbol 13 vdn mortndos dos nifione. 15 y 16
engraﬁando el nifdn 15 con el nifidn ¢ v pudiendo el pifidn
16 ensruvir enn 1os —iflores 10 u 11, Los pifiones 9, 10, 15
y 16, votdn caleulados de tal modo gue- las rotaciones da
log drboles 4 y 7 sean iguzles en valor absoluto. =n el
ejenplo representado e tne cuntro pifiones son iguales entre
sf.

El egpesor y la pesicidn de los pifiones 15 7 16
estdn previstos de tal modo que cusndo el £rbol 13 ocupa
su posicidn extrema derecha (figz, 1) el +ifidn 15 engranz con
le parte extrema de la dgreché del pifidn 9, ¥y el piﬁdn 16
engrana £nlamente con el piiidn 10, mientras que cusndo el
4rbol l3iocupa su posicidn extrems de la izquierda (fig., 2)

el pifidn 15 engrans con el extremo de ia lzguierda de los
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diertes cel pifidn 9, no engranando @l piZidn 16 mas gue
con el pifidn inversor 1l. =L cubo <el pifidn 15 tiens un
vaclado 15a que correspornde al soporte 14. ' J

Bl accionamicnto dul drbol suxiliar 13 se efectia
POr medio de una horquilia 17 de que es portador un £rbol
18 que v4 montado ecn 1asrchapas 1y 2. Dicha brquilla ,
que ruede verse con mds claridaa en la fig, 3, actua sobre
el drbol 13 por medic Ge un anillo 19 enchovetado sobre
dichno 4rbol. Al drbol 18 vd unido un dispositivo de cierre o
enclavanisnto eldstico que tiene ur casguillo 20 con dos
gargantas €l con lagos oblicuos, montado sobre &l £rbol 18
Y un muellz 22 sujeto a la chapa 1. (uando se desplaza la
horquilla 17, cl extremo arqueado 22a del muelle 228e aloja
en una u otra de las gargantas 21 , manteniendo d: este
modoe el mecanismo .en una o en otra de <usg posiciones de
funcionaniento.

Con objeto de que no pueda efectuarse el cambio de
marcnz mds gue cuando elrbol 7 ha efectuado un mimero de
vueltas completo, es deciry, cuando ocups su posicidn de
reposoc, se prevé un dispositivo déseguridad que en el
presente ¢jemplo, estd constituido nor una escuadra 23
sujeta a la chapa 2 y que coopera con el pitidn 16, Como se
puede ver en las figuras 1 y 2, el ala 23a de la escuadra
23 estd dispuesta, con relascidn al piﬁdn}ge tal modo gue
dicho pifidn esté ¢ituado & uno u otro lado del exrresado
brazo en las dos poglciones de funcionamicnto del mecaniﬁmo.
En la periferis del »ifidn 16 hay prevista una ramurs 24
abarcando la anchura del hueco de un diente y de tales
dimensiones que el vrazo 23a pueda aiisvesar Gicha ranura

mientras que formarfe tope sobre un mumeco de diente normal.
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El brazo 23a, vd provisto de mreferencia de un doble bisel.
Dada esta disposicidn no ve puede desplazar el pifidn 16, y
con ello invertir el mecanismo, mds que cusndo la ranura 24
estd situada enfrente dol brazo 23a, sobrentendiéndose

195, que el montaje del pifidn 16, estd slegido para que dicha
colncidencia se produzca cuardo el drbol 7 ocupe su
posicidn arngular de reposo,

Bl funcionawiento del presente mecanismo es el

giguiente:

200. #n la posicidén representads en la fig, 1, la rotacidn
del drbol 7 setransmite al drbol 4 por loc pares 10-16 y
15-9, pues a una vuelta del drbol 7 corresponde uns vuelta
del drbol 4 en el mismo sentido. Cuendo se ha efectuzdo un
mimerc enterc ge vusltas, el drbol 7 vuelve a colocurse en sy

205, posi cidn de reposo, la ranura 24 estd situads enfrente del
brazo 238 ds la escuadra 23. §i en dicho nomento, se
actda sobre lghorquilis 17, el drbol 23 se deslize longi-
tudinalmente, el pifién 16 e coloca al otre lado del ala o
brazo 23a y cesa de engranar con el 7ifién 10 para engranar

21C, con el pifidn 11; Los diversos elementos del mecanismo
ocupsn ertonces la pusicidén representada en la Fig. 2, posi-
cidn en la que la rotzeidn del drbol 7 se transmite al
drbol 4 por los pifiones 10, 11, 16, 15y 9; a una vuelta
del drbol 7 en un sentido, corresponde puds unsa vuelta

215, del 4rbol 4 en sentido inverso. Dmdo queg, durante su
desplazaniento longitudinal, el »ifién 16 ocupa Siempre la
misms posicidn angular con relscidn a 1os pifiones 10 y 11,
es conveniente biselar los dientes de las zonas l6a y 161
(fis. 4)y situsdos respectivamente enfrente de los

220, pifiones 10 y 11, lo cual facilita el 8o del pifidn 16 en
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vebe hacerse constar que ST GISTORTIIVE GONTLGOT 10O

puece girar cusndo la parte desligzante del presecte meca-—

nismo ocups una posicidn intermedia entre las dos posi-
ciones descritac pprque entonces el movimiento estd blogquea~—
do ,por una parte, debido &l hecho del doble engrane del
pifidn 16 con los pificnes 10 y 11 y por otra parte, por el
brazo 238 que no sale de l2 rarura 24.

En la variante de ejecucidn representada en ias
figuras 5 a 9 se hun selnlads con los mismos mimerss de
referercia ,los drgancs principales del mecanismo inversor
anteriorments cescrito. Hn las yiszas ly2 m%ntadds
coaxialmente , el drbol 4 alque, scgdn el yresente ejemplo
el dispositivo motor que vd controlado nor ¢l dis@ositivo
centaaor e la mdquina,que no vén representados en el
dibujo, nace efectuar el miuers do vusltas deseadas, ¥ el
drbol 7 de los tambores revetidores, £n los drboles 4 y
7 vdn montados, respoectivaments, un ancho pifién 9 y un
pifidn 10. Bl par de pifiones inversores 15-16,gomo en
el ejemplo precedente, es zolidario ac un £rbel copdn 13,
pero, en el presgente ejemplo, dicho Hrbol es hueco y
forme con los dos pifiones una especie de bobina gque puede
deslizarse por un €rbol con collarss 25 montado sobre
lag chzpas 1 y 2. Un pifién auxiliar 11 que engrans en
una parte d¢e su anchura con el »ifidn 10 v& colocado de
tal modo que el pifidh 16 puedw, ya sea engrammr con £1
sin tocar el piﬁdn 10, o0 ya cea engranar con el pifién 10
solamente. Al pifidn 16 v asociado igualmente un tope
de parada 23 que coocpera con unad raiura 24, tope que

tan solo permite efectuar la operacidn de cambio de marcha
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cuando el pifién 16 he efectuado un: vueltae completa en
un Segtido 0 en el otro. Con objeto de que a una vuelta
de los nifiones 15 o 16 corresponda unz vuelta de los drboles
4y 7y los vnifiones 9, 10 y 16 son isuales.

£l accionamiento Gel cumbio Ge marcha, es aecir, la
conduccidi. ce los pifiones 15-16 Ge lu posicién r epresentada
la fig, 5 {arrastrs directo) a la posicién representada
la fig. 6 ( arrasire a la inversa) , o viceversa,
8¢ efectda con ayuda de una palanca 26 que'pivota'alrededor
de un eje fijo 27, palance en la quc uno de sus brazos
penstra entre los dos piﬁo:es 15 y 16 y 1lleva un rodillo
esférico 28 que puede girar libromente, Il otro brazo de
la palanca 26 vd4 provisto de wna chavpa 29 por la gue ‘pasa
wna varilla o re;leta, de mando, 30, sobre la que vd
arvicuiz ca la citada chapa, Ia regleta 30 vd guiada en
unas sbertuwas ig v .23 de las viezaz 1 y 2, +4 sometida a

la acecidn de un puelle 31 que tiende 2 empujarla en el

fad)

sertlds ds la flucha i 4 &8 decir, em el sentido gue
corrseponde a la conduccién de los pifiones 15 y 16 a la posi-
cibn ae arrastre a la inversa, #1 &ccionamiento de la
regleta 30, en sentido opusuto al ds la flecha fl ge

efeetda de un modo que Lo e he represeutade en el divujo,
N [y
)

por medio de lo. Srgancs apropiados de la mdquina a la

que e anlica <L mrése;tc wecanismo @e cinbio de ma&rchs,
Segdr: pucde verse corn cluridad en lus figuras 8 y 9,

con la vardills o regleta 30 coopera Wne ceunda varills o

regleta 32, traniversal con relacidn o la primera y que en

el rresente ejemplo se wesliza & 1o largoe de la vwieza 2

gobre 1la wue ge mumntlene por ejompso, 1por medio de unos

que pasan por unas aberturas
nuciliod slurgadas 32a . la expresada regleta presenta
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une ranura o escotadura que pasa por las aberturas 32p

de diuensiones suficientes para dejar pasar la regleta 30,
Tambicn estd sometida a la asceidn ds un muelle 33 que tienge
& ponerla en el sertido e la flecha f .

#l funcionamiento del meeanismo de cambio de marcha pro-
Pilamente dicho es idéntico al zentldo ae transmisidn del
movimiento al gue se ha descrito con referencia a las figuras
1 a 4, por consiguiente considersamos supdrfluo describirle
Ge nuevo,

290, El funcionamiento del dispositivo de accionaniento es
el sizuiente:
la regleta 30 una vez gue ha sido llevada,por la
accidn ce su umuelle,a la posicion representada en las
fizuras 5 Y 8, la reglesa 32,por la accidn de su muelle se
295, desliza y forma tops para el extremo 3Ca de la regleta 30,
El mecanismo de cambio de¢ mercha ocupe entonces la posicidén
de arrestre directa., 5i despuds de haber dejado en liber-
tad la regleta 30, =e desplaza la regleta 32 wor la accidn
de =u muelle 33, en ¢l womento en que la abertura 32b llega
300. enfrente del extremo 30a de la regleta 30, esta Wliima
regleta se desplaza en el vsentido de la flecha fl, arrastran~-
do la mnalanca 26 que wone loeg pifiones 15-16 en la posicidn
correcpondiente al arrastre invertido. Entonces se puede
aflojar la regleta 32 sin que se produzca wovimiento alguno
’ 305, ge 1os'divarsos Srganos y volver a empezar sl proceso de
accionaniento ya deserito,
Se sobrentiende que podrdn introducirse modificaciones
en el mecanismo gque queda descrito especlalmente por susti-
tucidn de medios tdenicos equivalentes sin salirse por

310, ello del drea de la invencién,
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Descrita suficientemente la naturaleza del invento,

asl como la manera ge realigzarlo en la prdctica, debe
hacerse constar que las disposiciones snteriormente indi-
el5, cadas son susceptibles de modificaciones de detalle, en
cuento no alteren su principio fundamental, Tambien se hace
constar que el invento corresponde & una patente presentada
en Francla con fecha 12 de merzo de 1951, n® 605.678,
aoogiéndose,por- lo tanto, a los beneficios que conceden
220, los Convenios Internacionsles en vigor , y siendo lo que
constituye la esencia del referido invento Yy por lo gue
se solicite Patente de Invencidn,por 20 afios en Espafia:
"Perfeccionamientos en el mecanismo de cambio de marcha
pera mdquines de calcular"; caracterizgndose por lo
225, siguiente:
12,= Perfeccionamientos en el mecanismo de cambio
de marche pare mfquinas de calcular, caracterizgndose
por le disposicidn de dos pifiones montados en un irbol
auxiliar paralelo al €rbol del meeaniemo contador y
230. susceptible de desplazarse longitudinalmente, engranando
uno de dichos pificnes constantemente con un pifién solida—
rio del drbol del dispositivo contador, y pudiendo el
otro pifién engranar ya sea con un pifién méntado en el
d#rbol de los tambores repetidores, ya sea con un pifidn
235, suxiliar engranado con dicho pifidn.
22,.= Perfeccionamientos segun reivindicacién 18,
caracterizados porque los pifiones de que es portador el
grbol auxiliar y los que lleva el &rbol del dispositivo
contador y el £rbol de los tambores repetidares son iguales

240, entre si.
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32.,= Perfeccionamicntos,segdn reivindicucidn 28,
caracterizados porque a uno de los pifiones del grbol
auxiliar vd unido un tope de parada Gispuesto Ge tal modo
que ¢l expresado pifidn se cologue a uno y otro lado de

345. dicho tope en las dos posiciones de fuuncionamiento del
mecanismo, yendo dispuesta una ranura en dicho pifién, para
el paso del expresado tope, yendo montado el pifidn de tal
modo que su uuesca estd situada enfrente del tope cuando
el drbol de los tambores repetidores ocupa su posicidn ce

350. reposgo.

42,.= Perfeccionamientos, segin una cualquiera de
ias relvindicaciones preceventes, caracterizados porque el
degpla zamiento de los pifiones inversores se efectda con
ayude de una palanca oscilante accionada por la mdquina en

355, relacidén con las operaciones a efectuar.

58.= Perfeccionauientos, sezsun reivindicacidn 48,
caracterizdndose porqué la palanca oscilante se desplaza
por medio de una varilla atraida cldsticamente :acia la
posicién correspondi:nte a uno de lo: sentidos de la mercha.

360, 682.= Perfeccionamisntos segun reivindicacién 58,
caracterizdndose porque un dispositivo d@ bloqueo permite
paniener la varilia a1 la posicidn hacia la que no es
atraida.

78.= Perfeccionamientos segin reivinuicacién 68, carac-

365, terizdndose porque el diSpdsitivo d: bloqueo estd conétituido
por una segunda verilla -que tambien es atraida eldsticamente
que forme tope para la primera varilla cuando esta dltima
ocupa la posicidn hacia la que no es atraida eldsticamente.

8¢,= Peffeccionamientas segun cualquiera de las

370. reivindicaciones 42 a 78, caracterizdndose vorgue la palanca
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oscilante actfa sobre los pifivnes inversores por medio de un
rocgillo esférico cnganchado entre log pifiones inversores,

9¢,.= Perfeccionamicntos, seg in una cualguiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizdndose norgue
los pifiones inversores son solidarios de un £rbol hueco
deslizante sobre un eje de que es portador el vustidor
del necanismo,

102.="Perfeccionamientos en &l necanismo de cambio de
marcha para mfquinas de calcular®: tal v como gqueda subsg—
tancialmente descrito en la presente memoria, e ilustrado
en los dibujos que se acompafian,

Esta memoria consta de catorce hojas escritas a

ndquina por une sola cara
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