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VEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en |
ESPANA
por VEINTE sfios
a nombre Pierre Jean Msarile Théodore ALLARD, de nacionalided
francesa, residente en 8, rue de Solsy, EAUBONNE (S.-et-0),

Francila, por : TAPARATO DLE MANIOBRASY
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Fl1 invento se refilere a clertos perfeccionamientos en
los sparatos de maniobras sutomotores del tipo que consta de
un chésis provisto por lo menos de una rueda trasera directriz
y dos ruedas delisnteras motrices sccionadas por un diferenclal
conectado con el motor, llevando c¢ada rueda un freno indepen-
diente, y estando situado el érgano de maniobras de uns menera
mévil y emovible en lsa delentera y el esiento y los érganos de

mendo en la tresers del citedo chésis.



10

151

20

25

30

35

40

Dichos perfeccionsmientos conclernen muy particul armen-
te los dispositivos de soporte y mando del érgeno de maniobras
propiamente dicho : segin el invento, dicho érgano esté monta-
do oscilente en el extremo de brazos montados a su vez osci~
iantes en el chésis siendo comunicedos los movimientos de os-
cilecidén el menos por dos gatos hidréulicos accionados por me-
diaciéﬁ de un distribuidor convenlente por medio de una bomba
sccionade por el motor del aparsto,

Seglin otra caracterfstica el liquldo motor de los gatos
es aceite'aspirado directémente por la bombae en el carter del
diferenciel y enviado luego a la parte superior‘de dicho car-
ter pasra ssegurar simulténesmente la lubrificacidn de los en-
granajes,

. Estas disposiciones permiten obtener una gran suavidad
de movimientos para el érganoc de maniobras, y gran simplicidad
de construccién y funcionsmiento ocupando los dispositivos de
mendo un espacio minimo.

Otras cesrescteristicas del invento resultarén de la des-
eripecidén que sigue, con referencla a los dibujos adjuntos, que
muestrﬁn, como ejemplo, diferentes maneras de realizer el in-
vento, ¥y en cuyos dibujos :

La Fig; 1 es una-vista esquemfitica en alzasdo del conjunto
del aparato conforme al invento,

La Fig, 2 es una vista de plano correspondliente a la
Fig. 1.

La Fig, 3 es un corte longitudinal del aparato completén-
dose éste con un esquema de las tuberias hidréulicas.

La Fig, 4 es un corte vertical del distribuidor.

Refiriéndose =2 los dibujos vemos gque el eparsto consta
de un chésis monoblogue formado por el caerter 1 del diferencial
prolongaﬁo en ls trasera en un suelo 2 que sirve de soporte
a los diferentes drgenos y especlalmente al motor 3, sl tubo de

de direccidn 4 y al asiento del conducter 5. E1 chéasis esta
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sostenido en la trasera por dos ruedas directrices gemelas 6

" enlazadss directsmente y e una y otre parte por medio de un

', sistema de rétula 7 con el extremo de una barra vertical de

direccién 8 ﬁetida dentro del tubo 4 y provista en el otro ex-
tremo de un sector dentado 9 que engrana con un pifén 10 so-
1iderio de un érbol 11 que lleva el volante de direccidén 12.
Une flecha 13 sujeta con una tuerca 14 en el extremo superilor
de la barra 8 indica ai conductor la posicidén anguler de las
ruedas directrices 6.

Por delante el chasis esté sostenido por dos ruedas 15
provistas cade cual de un freno 16 con mando independiente {no
representedo) y solidarilas ceda una de ellas de un semiarbol
17 conectasdo con uno de los planetarlos de un diferencisl 18
alojsdo en una cémara inferlor 19 del carter 1. L& transmisidn
de movimiento enfre el motor 3 y la corona 20 del diferencial
18 se realiza de la menera sigulente :

Fl motor 3 acciona, por mediscidén de un embrague 21 con
mando clédsico nuo representado y un acoplamiento 22, un arbol
motor 23 que penetra por un sorporte 24 en una cémare superior
25 del carter 1 separada por un tebique 26 de 1avcémara infe-
rior 19 que contiene el diferenclel 18. El érbol 23 termine
en el carter 25 por un pifién cdnico 27 engraﬁado constantemen-
te con dos platillos de dienteé cénicos 28 y 29 que giren 1i-
bremente en sentido contrario, el platillo 28 en un soporte
superior 30 y el pletillo 28 en un cojinete inferior 31. Los
platillos 28 y 29 lleven respectivamente dos coronas 32 y 33
con una u otras de las cuales pueden engraner unos dientes su-
periores o inferiores correspondientes de un pifiéon mévil 34,
Dicho pifién mévil 34 estéd montado corredizo en un érbol verti-
cel 35 qué gifa libremente en unos soportes 1levadbs por el
cojinete 31 y que termina en la cémara 19 en un pifién cdnico
36 que engrensa con la corona 20 dél diferenciel 18. Los movi-

mientos del pifidn mévil 34 estén dirigidos por una horgquillas 37
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llevada por una varilla vertical 38 conectada, por su extremo
superior al exterior del cérter 1, con el extremo en forma de
rétula 39 de una verilla cbrrediza glrededor de un eje 41 lle-
vado por el cérter 1 y el cual se prolonges por detrds haste
cerce del volante 12,

Se comprendera pues que este dispositivo forma lnversor
de marcha pues segin que se ponges por medio de la varilla 38,
el pifién mévil en engrane con el platillo 28 o con el platillo
29, el arbol 35, 1la corona 20 del diferencial 18 y las ruedas
15 girarén en uno u otro sentido,

El  8rgano de maniobras propismente dicho esta consti-
tuido en el ejemplo representado por un cangildn 42'provisto
en su arista inferior de uns hoja de penetracidén 43. Dicho
canjilén 42 se halla situado completamente en la delentera
del sparsto y sujeto de una meneras smovidble con tuercas 44, por

su cara trasera, en una placa 45 articulada por un eje 46 en

-los extremos de dos brazos 47 dispuestos 2 una y otrs parte

del bloque chésis y ellos mismos articulados en dicho chdsis
por mediacién de un arbol transversal 48 llevedo por un man-
guito tubular 49 solidario del suelo 2, EIl mendo de los mo-
vimientos de los brazos 47 y del cengilén 42 se effectia de
la manera siguilente : | |

uno de los brazos 47 llevs una prolongacidén ascodeda 50
articulads en la cgbeza del véstagd 51 de un geto hidréulico
de doble efecto 52 situado por el laedo del chésils ¥y la pleca
soporte 45 del cangilén 42 ests tamblén articulads en la cabeza
del vastago 53 de un segundo gato hidraulico de doble efecto
55 articulado éste a su vez en 55 en uno de los brazos 47. En
la Fig., 3, para mayor facilidaed de lectura, seh han represen-
tado dos veces cade uno de los getos 52 y 54, una en rayas
mixtas en su posicién verdadera y otrs esquemdticemente en ra-
yas enteras sl exterior del aparsato.

Vemos que el funcionamiento de ambos gatos 52 y 54 per-
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mite dar a los brazos 47 un movimiento de rotacion sobre el
érbol 48 con relacidén al chdsis y, al cangilén 4é, un movi-~
miento de rotacidén sobre el'eje 46 con relacidén a los brazos
47. En ls Fig., 1 se representan en I, II, III y IV las cue-
tro posiciones extremas del cangilén 42 en las dos posiciones
extremas de los brazos 47; naturalmente estos elementos pueden
ocupar todas las posiciones intermedias entre dichas poesiciones
extremas,

El funcionsmiento de los gatos 52 y 54 lo resliza unsa
bomba rotetiva de sceite 58 colocade debajo del sueloc 2 a pro-
ximided del carter 1 y que aspira el aceite en la cédmara infe-
rior 19 de dicho carter 1 por entre un filtro 57. La bomba 56
es sccionads desde el motor 3 por un pifién 58 que engrans con
une cadena 59 que pasa por un segundo pifién 60 solidario del
érbol de salide del motor 3; ls bomba gira pues constantemente
con el motor 3.

El aceite a presidén impelido por ls bomba 56 s=e dirige
{véanse Figs. 3 y 4) por una tuberies 61 2 un dstribuidor 62
situsdo a proximidad conveniente del conductor y, del distri-
buidor 62, puede ser envisdo a las céemaras de los gatos 52 ¥
54 por cuatro tuberiss 63, 64, 65 y 66. Una quinta tuberf{a de
salida 67 del distribuidor 62 estd enlazada con el carter 1 y
desemboca en %a cémara superior 25 de dicho cérter. El nivel
del acelte en/géméra 25 se determina por un tubo 68 que atra-
viesa el tebigue 26 y permite que el acelte al sobrepasar el
nivel determinsdo por la abertura superior del tubo 68 se derra- %
me en la cémara 19 asegurando asl simulténesmente la lubrifica-
cién de los érganos situados en ambas cédmaras 19 y 25,

El distribuidor 62, representado ésqueméticamente en la
Fig. 4 es de un tipo clésico comprendiendo dos cajas corredi-
zas idénticas 70 y 71 solidariass de dos véastagos 72 y 73 cuyos

movimientos estén controlesdos por el conductor por medio de
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palancas 74 y 75 (Véase Fig,. 3) al encuentro de muelles 4 vre-
troceso 76 y 77 dispuestos alrededor de los véstagos 72 y 73
al interlor del distribuidor 62.

Le caja 70 se aplica por ejemplo al gato 52 y la caja
71 al gato 54; las capacidades que contienen lass cajas comuni-
can entre s{ en la parte inferior por una tuberia 78 y en la
superior por une tuberia 79.

Les partes superiores 80 y 81 de las cémaras de les ca-
jas 70 ¥ 71 comunicen constantemente entre s{ por la tuberia
79 cualesquiera gue sesn las posiciones de lés cajas, ¥y la
cémars 80 de la caja 70 comunica con el depdsito, es decir con
el carter 1, por la tuberia 67.

Cade cémara comprende cinco gargentas snulares 82, 83,
B4, 85 y 86 para la caja 70 y 87, 88, 89, 90 y 91 para la cak
je 71; las dos gargsntas B2 y 85 u 87 y 90 comunican de dos en
dos entre si y con la tuberfa de llegadas 61 (caja 70) o 78
(caja 71} pbr tuberias 92 y 93; las gargantas 83, 84 y 88, 90
corunican respectivamente, por las tuberias 64, 63 y 66, 65,
con las cémarses 94, 95 y 96, 97 situaedes a una y otra parte
de los émbolos 98 y 99 de los gatos 52 y 54 y las gargantas
85, 86 y 90, 91 que permiten la puesta en comunicacién entre si
de las tuberfas de llegada 61 y 78 y de la tuberis 78 con la
cémars superior 81 de la caja 71 por una tuberfs lateral 100,

Cada caja 1lleva por fin dos entallsduras periféricas 101,
102 (ceje 70) ¥y 103, 104 (caja 71) y una tuberis axisl en T
105 v 106 que permite las puestas en comunicacién mutua de las
tuberies deseadas.

En 1a Fig., 4, se representsn ambass cejas en la posicidn
neutre es decir que el aceite a presidn que llela por 81 vuel-
ve directemente al cérter depbsito 1 por las tuberiass 78 y 100,
la cémera 81, la tuberfa 79, la cémara 86 y la tuberia 67.

Estando la caja 71 en la posicién de la Fig. 4, si se



86 queda obturada por la parte inferior de la caja 70, la gar-
ganta 85 comunica con la garganta 84 por la entalledura 102,
175 la garganta 82 queda obturadsa por la parte central de la caja
70 ¥y le rama horizontal de la T 105 viene a colocarse frente
e la gerganta 83. Al no poder ir el aceite a la otra caja 71,
puesto que la garganta 86 esté obturada, pmsa directamente a
la tuberia 63 por la entalledurs 102 y le gergsnta 84 y se di-
180 rige a la cémara 95 del gato 52 empujando el émbolo 98 que im-
pele el aceite de la cémara 94 a la tuberia 64 de donde, por
la garganta 83, la T 105 y la tuberia 67 vuelve al cérter 1,
Fara consegulr el funcionemiento inverso del gato 52 bas-
te tirer de la caja 70 a fondo hacla abajo, obturando entonces
185 su perte centrsl la garganta 85 para impedir toda comunicacidén
con la caja 71 y la entalladure 101 poniendo en comunicacién
las gargantas 82 y 83 mientras que la rams horizontal de 1§
T 105 viene a colocarse fiente a la gargantes 84, El recorrido
del acelte es entonces : tuberfss 61 y 62, gargants B2, enta-
190 l1ledurs 101, gergants 83 canslizacidn 64 y cémara 94 y, en cuan-
to al acelte de la cémars 95, vuelta al carter 1 por la tube-
ria‘63 la garganta 84, la T 105 y la tuberis 68%.
Para hacer funclonar del mismo?ggogato 54, basta volver
a poner la caja 70 en le posicidén neutra de la Fig, 4 y poner
195 la ¢caja 71 bien sea en la posicidn alta (allmentacidn de la
cédmara 97 y expulsién desde la cémars 96), bilen sea en le po-
sién baja (alimentacién de la cédmare 96 y expulsidn desde la
cémara 97,
| vemos que se puede asi dirigir como se desee los movi-
200 mientos de los brazos 47 y de la herramiente 42 para darles
todas 1las inclinsclones deseadas,
Naturalmente, el invento no se limite de mingin modo s

la forma de ejecucidén representads y descrita que tan solo se
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indieca como ejemplo, siendo asf especlalmente que se podris
reemplszar el cangildén 42 por 6ualquier otro érganoc de mahiobras
tal como : brago de ievantamiento, elevador vértical u otro,

Esta solicitud que corresponde a la presentads en Fran-
cla el 22 de Enero de 1952, bajo 61 n° 622,548, se acoge a los
beneficlos del articulo 51 del vigente Estatuto sobre propledad
Industrial,

-NOTA -

Los puntos que como caracteristica de novedad se presen-
tan'para que sean objeto de esta Pétente de Invencidn en Espafia,
por VEINTE afios, son los siguientes :

1°- Aparato de maniobras automotor del tipo que comprende
un chesls provisto por lo menos de una rueda trasera directriz
Y dos ruedas delanteras motrices acclonadas por un diferencial
conectado con el motor 7y llevando cadas una un freno indepen-
dlente, estando situado el érgano de maniobras de uns manera
mécil y emovible en la delantera y el asiento del conductor y
los érganos de mando colocados en la trasera del mencionsdo
chésls, caracterizado por el hecho de que el érgsno de manio-
bras estf montado oscilante en el extremo de brazos montados
también oscilantes en el chésis, efectudndose los movimientos
de oscllacién al menos por dos gatos hidréulicos gcclonedos, por
mediecién de un distribuidor conveniente, por medio de uns bom-
ba accilonada por el motor del aparato.

2°- Aparato de maniobras segin se reivindica en el punto
1°, caracterizado por el hecho de que el 1fquido motor de los
gatos es aceite mspirado directemente por la bomba en el carter
del diferencisl y dirigido después s la parte superior de dicho
cérter paras asegurar simulténeamente la lubrificacidn de los
engrenajes, .

3°- Aparato de maniobras segin se reivindica en los pun-

tos 1° y 2°, caracterizado por el hecho de que el diferencial
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lo scciona el Arbol motor por mediacidén de un inversor dé mer-
¢ha situedo en‘una cémare superior dei cérter en la que desem-
boce la tuberia de retorno de aceite, atravesando una tubula-
durea la paredvque separa dicha cémara de la que contiene el
diferenciel ssegurando asi simuiténeamente la comunicacién en-
tre ambes cémeras y el mantenihiento del aceite sl nivel de-
seado en 1a.cémara superior.

4°~ Apsrato de maniobras segin se reivindice en los pun-
tos 1° y 2°, caracterizado por el hecho de que el distribuldor
conectado con la bomba es del tipo de calas, comprendiendo dos
cajas destinaedas cada cual respectivemente a uno de los gatos
o grupos de gatos y estando conectado por tuberias adecusadas
con la bomba, el gato y el carter, efectudndose el retorno del
gcelite a2l carter 1mpelido por los gstos siempre por su me-
diecién,

5°- Aparato de maniobras segin se reivindica en los pun-
tos 1°, 2° y 4°, caracterizado por el hecho de que el distri-
buidor esta dispuesto de menera que, cuando las cajas estan
en ung posicién neutra la cual pone los gatos fuera de clrcui-
to, el aceite procedente de la bomba vuelve directamente a ia
tuberis de retorno al cérter,

- Aperato de maniobras segin se reivindica en los pun-
tos 1°, 2° y 4°, caracterizado por el hecho de gue cadsa cajs
del distribuldor se sccione por medio de una palanca situads
g proximidad del conductor.,

7°~ “APARATO DE MANIOBRAS™, todo tal y conforme se des-

cribe en la presente Memoria Descriptiva y se representa en el
dibujo adjunto,

La presente memoria descriptiva consta de nueve pdginas
numeradas y mecanografisdas en une sols cars.
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