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MEMORTA DESCRIFPTIVA
para Soliciter
PATENTE D3 INTRODUCCION
en K SpPpANA
por DI B Z. afios

por: » SISTEMA DE TENDIDO Y CORTADO DE MACARRONES

Y PASTAS PARA SOPA »
a nombre de: Don ADOLFO SA:NZ D& MIERA, ds ngclona-
lidad espaiiola, .
domiciliado en: OVIiZDO, Almacenes Industrialss, 14
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El objeto de la presents solicitud se refilere
a la introduccién en nusstra patria de un sistema de
tendido y cortado de macarrones y pastas para sopa,
no divulgado, practicado ni puesto en ejscucién en
Espaiia, péro sl conocido en Francia de donde provie-
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ne lg fuente de informacién consistents en los
catdlogos de la Casa »La Mecanique Merldionalwr,
Boulevard de la Gare, 10,Toulouse, '
COﬁsiste_el sistema de gque se trata en un
dispositivo doble de cinta sin fin, en combinacién -

“con un mecanismo de arrastre transversal del dig-

positivo de cuchlillas, todo allo acclonado simul-
taneamente y solidariamente con'movimientOS‘de Ve~
locidades praestablecidas provenlentes de uns polea
receptora que es acclonada por correa qus transmite
la fuerza motriz.

an 8l plano adjunto se ha repressntado la or-
ganizacidén esquamdtica del sistema, lo cual se da a
titulo d¢ e)emplo y'sin caracter limitstivo slguno
v a los fines ds facilitar la descripcién.

Bl sistema consta ds dos mecanismos ; uno de
arrastre y tondido ds la pasta, y el otro, cortador
de la miama. "

En la figura 1, se ha representado una vista
lataral esquemitica del sistema; en la figura 2, una
vigta de fraente, y en la figura 3 una vista segun
seccién A B. | A

Como puedes apreciarse, el sistans consts de
dos mecanismos de cints sin fin, -1- y -2~ acclone-
dos por medio de las ruedag -3- y -4~ degds lgs rue-~
dasg -5~ coaxlgles de la rueda -6- qus toma contacto
con el tornillo sin fin -7- engranande con é1. La
pasta cae sobrs la cinta -2~ gulada por la panta-
lla -8~ y despues cge sobre bandejas que se van CO-
locando en la cinta -1-, Estas cintas avanzan on sl
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gentido de las flechas,

La rusda -6~ 6s accionada por el tornillo
sin fin -7- montado en el &rbol -9- que, por un
extremo, lleva montasda ls polea ds acclonamiento
-10~ y por sl otro la rueda dentada ~1l- qus man-
da al dispositlvo ds corte. ,

Las transmisiones de¢ la ruedg ~5- a las rue-
dag -5~ y -4~ s8 efectuan por masdio de lss cadenas
Galle ~12- y -13~, a cuyo sfecto dichas ruedas po-
seen corona dentada adecuada. |

81 dispositivo de corte consists en dds trns-
misiones do cadsna intsgradas por cuatro ruedas
agrupades en dos pares paralolos ligados por ejes

tales como 8l ~14~, Cada par de ruedas -15~ y ~16-

estd ligado por una cadena -17- y arriostrando es-
lgbones corrsspondientes de las dos cadenas para-
lelas va una varilla ~18- sobra la qus van montadsas
de modo qus pueden glrar libremsente, pero no des-
lizar longitudinsliments, las cuchillas =19~ situa-
das a digtanclas fljas correspondientes a la lon-
gitud quas se qu#eras dar a la pasta cortada. ‘

La rsgulacién del corts en profundidad se
efectua por msdio de la guia -20- que es doble, una
én csda par de¢ poleas, la cual es susceptible, por
acclonemiento a mano, ds acsrcsr mas 0 mengs las'
cuchillas -19- al plano de la cinta -1-.

La traslacién ds las cuchillss en el momen-
to oportuno se determina por medio de un embrage
~&1l- acclonable a mano por medio del manipulador
~2z~, La varilla portadorz de lgs cuchillag -18~- se
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prolongs de modo que al llager a la posicidn de
partida scclona al manipulador -23- deteniendo la

‘marcha del dlspositivo de corte, debido & que desem-

braga el embregus -zl-,
Do esta manera 86 logra un tendido uniforme

Ly m cortado rigurosamenta-igual, répido y cémodo,

caysndo la pasta cortada por el extremo de le cinia
-1~ al recipiente que se desee.

Degcrito suficlentemente el objeto de 1la so-
licitud, as{ como la manera de realizarlo practics-
mente, debe hacorse constar gque es suscepiible de
cualesqugera modficsciones de detalls, sienmre que
estas no alteren su fundamento.

My ¢ R Y - S

Los puntos esenclales que se reivindican,
no prOpiOS.n1 nueves, pero no conocidos en Espafia,
para gue segn objeto de esta patente de Introduccién

| por dlez atios, son los sigulentes:

1.~ 3istema de tendldo y cortado de mscarro-
nes y pastas pars sopa, caraclierizado por que se
compone de dos mecanismos, uno ds arrastre por medio

de doz cintas sin fin y otro transversal de corte:

compuesto por cuchillas circulares montadas girato- .
rias, psro no deslizgntes, sobre un eje fijado g un
dispositive de- dos pares de ruedas ligadas por cade-
na sin fin, rsgulgbre por gulas deslizantes modifi-
cadoras de la profundidad de corte,

2.~ Slstana de tendido y cortado de macarro-
nes y pastas psra sopa, carac%erdzado por gue el
mecanismo de arrastre estéd formmado por dos: cinstas
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sin fin, uns horizonital y de mayor longitud que la
otra, qus es inclinada y cubre parclalmente a la
primera. '

3¢~ Sistema de tendido y cortado de macarro-
nes y pastas para sopa, caracterizado por que 2ds
mecaniamo de cinta sin fin son accionados por medio

de transmisién de cadena proveniente de ruedas mon-

tadas cosxlales con una rueda dentada que engrana en
un tornillo sin fin fijo al eje motor.

4,~- 3istema de tendido y cortado de macarro-
nes y pastas paré sopa, caracterizado por que el
mecanismo de corte constituldo por las cuchillas
montadas giratorias, pero no deslizantes, en el
eje fljo por cadas extremo & una de las dos cadanas
paralaelas, 6s acclonado simultensa y soliderismente

por medioc de una trensmisién de cadena que, prove-

niente de una rusda montada en el extremo del eje
nico motor, engrana en una rueda montada en el
extromo de uno de los ejes portantes de dos ruedas
paralslas constitutivas cada una de cabecera de uno
de los pares de arrasire de las cedenss.

5,~ Slgtema de tendido y coriado de macarro-
nes y pastas para sopa, caracterlzado por que un
dispositivo de gulas deslizantes permite acercar
mas o menos las cuchillas al plano de la cinta por-
tante,

6.~ 31stems de tendido y cortado de macarro~
nes y pastas para sopa, caracterizado por un meca-
nismo de embrague que se determina a meno a volun-
tad.para 8l arrastre del sistema de corte, y que se
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dese:mbréga automaticamenie ‘por medio deo la misma

varilla portadors de las Cuchillas, cuando vielve

a su posicién primitiva, parendo sl dispositivo de
arrastre, , )
7.~ SISTEMA DE TENDIDO Y CORTADO DE MACARRO-
NESJ Y PASTAS PARA S0PA.

Todo ello tal y como queda dsgerito en la
Memoria que anteceds y representado en el plano
que g8 acompaiia y & los fines expresados.

Consta la proesente liemoria de seis hojas,
escritas a miquina por una gola de sus caras y de
unag hoja de dibujos,

Madrid, 13 de F dg,1952
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