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1 La presente Memoria descriptiva tiene como finalidad
la declaracién del objeto sobre el cual se solicita el Privi-
legio de explotacidén industrial vy cgmercial exclusiva en:el -
- territorio nacional, de un Modelo de Utilidad, de acuerdo con

5 'l 1as normas que sobre el particular contiene el vigente Estatu

v

'to sobre Propiedad Induétrial. Este Modelo de Utilidad bajo
tftulo "VARIADOR DE VELOCIDAD, SIMPLIFICADO" viene a perfec—-
cionar las técnicas conocidas, plasméndolo én soluciohes:que
aventajan las convenciona;es, tal y como enumeraremos &.l@ -—-—

largo de esta Memoria. : . ST
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En esencia este equipo es un.control automético:de -

velocidad de un motor shunt mediante el cual estéticamenté -

aece °

conseguimos variar el par, aceleracién y velocidad en el moto:.
Para conseguir esto se ha disPuesto el siguiente Mo~

15 delo de Utilidad que se presenta con el sistema de funciona--

miento que describiremos a continuacién Y en cuya concepcién

se han logrado mejoras sustanciales sobre sistemas similazes.
El plano que se ad junta representa el esquema. simpli

ficado del circuito de control del motor,
20 Para su déscripcién lo vamos a descomponer en blo-.-
‘ques que nos representah cadé uno una parte diferenéiéda'del
circuito teniendo cada uno de ellos una misién ﬁropia y espe=-
cifica en el funcionamiento:del equipo. |

El (1) representa la entrada de alimentécién aljcir-
25 ‘cuito con transformador de tensién reductor que alimenta el =-
puente rectificador, que es un.puente normal de Graétz,.é tra
vés de una resistencia limitadora para poner la tensién él val|
lor de la tensién inversa de éada diodo. Con este puente obu‘
tenemos la c,Cc. necesaria paré alimentar todo el sistema;_es-

30 | ta tensidédn és en realidad la de referencia del servosistéma.
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El (2) es un grupo formador de rampa lineal qﬁeyem--

pieé un transistor regulado con un potencidmetro como‘ﬁase. -
dé; mismo que lleva adem&s varios condensadores y resisténcias
formando varias ramas en paralelo en serie con un diodo;?sieg
do en la dltima de‘estas ramas y'en bornes de un diodo Zéner,
‘donde va un potenciémetro del que se toma la tensién que se -
suma a la realimentacidén procedente de la sefial de salida tom
mada del motof, sea a partir de su frecuencia o tomando ia -
tensidén dada por una dinamo tacométrica, que nos daré e;a, ——
error debido a las variaciones en la velocidad del motdr;% Es
te error positivo o negativo se compondré en forma de tensién

con la salida de la rampa y la resultante se introduce en el

ape °

bloque amplificador (4), . ' L.

LI )

El bloque (4) representa al grupo ampllficador a don

'
Ysoe ¢

de llega ademés de lo indicado una senal procedente de un trag
ductor que se alimenta con la intens1dad consumida por elimo-
tor, con lo que al tener esta sefial proporcional a la iﬁ%énsi
dad consumida por el motor podremés regular su par. -;E:k*

El bloque (5) es el antedicho control de intensidad
con alimentacién procedente del transductor que es rectificé-
da en un puente, Esta sefial es regulable en su entraﬁa al am
plificador mediante un potenciémetro.

. E1l bloque (6) alimentado también por el transductor
por otra toma independiente, sirve para compensar la cota pPro
ducida por la resistencia del inducido., .Esta compensacién se
introduce también en el bloque'amplificador, con lo cual ten-
dremos a la salida de éste, la #ensién regulada que aplicamos
al inducido del motor, ' -

El grupo (7) lo constituye un transformador alimenta

do por la tensién de salida del amplificador con cuatro bornad
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1 secundarias con las que,se_alimenta-un‘puente exterior;ieh -
que dos de los rectificadofes son tiristores y por taﬁtogrqu
lablés en su encendido cdn,esta tepsién de salida del ah@lifi
cador, con lo que hacemos £uncionar el motor a la tensi&ﬁ que

9 nos interese.

Estas son las parées que. someramente descritas cons-
tituyen el equipo en su parte principél de regulacién,

Independientemente va el circuito de potencia que. -
nos alimenta el‘inductor'a través ‘de un puente y a trayﬁggiel

10  [puente en que van los tiristores, y el inducido, siend?€§§i -
que con la salida del amplificador se regula en aquellos. la -

tensién total que alimenta éste, ' L

-.
Q

.Por todo lo expuesto llegamos a la conclusién dé que

el variador estético tiene unos principios de funcionamlento

15 similares a 1los que se han aplicado en otros equipos pé;g'con

aoo

ventajas sustanciales que se derlvan de su disefio y realizay-

o °
Se L4

cién que exponemos. ‘ : ‘ o ,vf
La velocidad en el motor a controlar puede vaaLar -

desde cero a la nominal del motor y puede ser regulada median
20 te un potenciémétro de 1 Kilo-ohmio que es para el cual'estén
por. vistas las conexiones (5), (6) y (7) o mediante otro sis-
tema a base de una fotocélula, pulsadores, por presién, etc.
.El sentido de giro lo podemos modificar mediante: un
conmutador o contactores, sistema que también nos serviré pa-
25 ra frenado, .La aceieracién es en rampa completémente lineal
Y se puede ajustar en un margeh de 60 segundos desde cerd a-
una velocidad cualgquiera prefijéda, es decir que podemos arrag:
. car el motor con el mando de velocidad en cualquier punto Y )

abriendo los contactos (6) y (7). Asi alcanzamos la velocidad

correspondiente~a‘ese punto y podemos aumentarla progresiva--

...........



. - .

> %e0 s 0 L4

. tee

k) e veq 3 e o0,
g

1 ménté. : PO N

| El bar‘motor es cohstante v lo ajustamos de ﬁanera -
que la intensidad no rebase de un 20 al 40 % la nominal del -
motor, normalmente, | a2
5 - La regulacién la consegﬁimos-en los diferentes pun~-
‘tos ajustando unos potenciémetros interiores del equipo lo qus
realizamos antes de la puesta en marcha, ‘Son tres y nos ajus
ﬁan hasta lé'velocidad méxima, la intensidad méxima y 1é ace-
leracién., ' | coed’
10 Otra ventaja del equipo es su precisién que t9ﬁ§gdo
como sefial de referencia la f.c.e.,m. del motor que variggéomo

es sabido con su velocidad, logrando de esta manera un error

menor del 2%, Realizando la realimentacién con una dinamo ta

o a0
a

cométrica la precisidén es superior al 0,5%.
15 ‘ Parte importagte también es el héého de que e?éééna—
fio del modelo més pequefio que nos regulé motores de ha%ééiS'
cv de potencia tiene unas dimensiones mihimas en relacigﬁgcon
cuélquier otro equipo conocido, siendo un bloque compaé%gneh

el que el bloque simplificador es intercambiable,

20 Por fltimo una circunstancia muy importaimte es él -
que el némero de conexioﬁes es minima, teniendb al extérior :
solamente las indispensables que son; dos bornes (1)1y (2) pa
ra la excitacién_del motor;.éos mas gruesos (3) y (4) para el
inducido del<hotor, tres para el potenciémetro mas finosj(S),
25 (6) vy (7) y por dltimo dos gruééos de alimentacidn de léired

(8) v (9). Légicamente el que.unos sean m&s gruesos que otros
se debe a la intensidad que 1osAatraviesa. Conseguimos blo--

-

quear el eqﬁipo en cualquier caso cerrando los bornes (6) y -

(7). . ’

Estas,»soh pues basigamente las ventajas fundaménta-
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1; les del presente registro, que un técnico en la materid,.com=-
pfenderé en toda su extensién, ennumeradas, al objeto de.cum-
plir'lo reglamentado al respecto por el Art. 171 del vigénte.
’ EStaﬁuto sobre la Propiedad Industrial, ‘ A

. 5 Conviene resaltar, una vez descritas la naturaleza .y
‘'ventajas de este invento, el caricter no limitativo del mismo,
*{lpor cuanto los cambios en la forma, materia‘o,dimenSiones de
'éus partes constitutivas, no alterarén en modo alguno su esen

cialidad, en tanto no éupongan una sustancial variaciédn.en el
10 '

conjunto, - 28t
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Asi{mismo, el solicitante adhiriéndose a los ComVenios]

Internacionales sobre Propiedad Industrial, hace constap su -~

aro

derecho a la extensién de esta solicitud a los palses extran-

Jjeros, reivindicando la prioridad de la misma.
15 ‘ NOTA

ta% ar
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Los puntos de invencién, nuevos en Espafia, quéise -

presentan para que sean objeto de Modelo'de Utilidad, débérén

recaer sobre "VARIADOR DE VELOCIDAD, SIMPLIFICADO" de acwerdo

con las siguiéntes:

20 ' REIVINDICACIONE s 4
la,- "VARIADOR DE VELOCIDAD, SIMPLIFICADO" que sien-

do del tipo de.aquellos que inclﬁye las regulacionesvdé con—-

£rol de aceleracién en rampéhcompletamente lineal y ajﬁstable,'

control de intensidad, de compensacién de RI, asf como con= -
25 trol de velocidad, esencialmente se caracteriza porque su ta-
mafio material viene incluido eh un elemento de dimensiones
330, 215 y 110 milimetros,Ay porque presenta al exterior las

-

nueve salidas correspondientes a las dos de excitaciédn, dos -

. de inducido, tres para potenciémetro y dos de alimentacién,

30 . 28.- "VARIADOR DE VELOCIDAD, SIMPLIFICADO".
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! Todo tal y como queda descrito en la presente Memo--

ria que consta de siete hojas mecanografiadas por una sola ca

ra, acompafiada de los dibujos correspondientes.

Madrid, {6 ABR 1974
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D. Francisco Ayerra Burguete “Hoja tnica

6

ESCALA VARIABLE -
Madrid — -» g4,

Nl

OO RRNCHD ORI N



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



