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la  creciente complejidad Ae lo s  proble­

mas económicos en las Administraciones reuniere e l em­

pleo de máquinas contables extremadamente perfecciomdas
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para rea liza r  todas la s  operaciones estad ísticas, conta­

bles y análogas*
El presente invento es e l  perfeccionamien­

to de elementos mecánicos que entran en la  composición de 

5 máquinas de calcular con gran número de tota lizadores

cuya finalidad esencial es e l an á lis is  contable y esta­

d ís tico  y conforme, especialmente, a la  máquina descrita 

en la  patente francesa No. 878.089 y que comprende esencial­

mente c ie rto  número da contadores que representan raspeó­

lo  tivamente una cuenta o asiento constituido cada uno por 

un abaco compuesto de vástagos o re g le ta s  susceptibles 

de ser desplazadas longitudinalmente y que presentan en 

su longitud muescas o dientes en número igu a l a l número 

de unidades de la  base de numera oiún adoptada, di amina í -  

L6 do en ana, y que m aterializan la t elementos de cálculo, 

conteniendo cada ábace un número de estos vástagos o re­

g le tas , igual a l número da lo s  úrdenos de numeración con- 

siderado para lo s  cálculos a efectuar; medios e le c tr ic e s  

o mecánicos que cooperan con las  muescas o dientes de d i- 

3 ohos vástagos o r e g le ta s , para imprimir automáticamente 

a lo s  vástagos o regletas de uno o varios  contadores de­

terminados -  bajo la  aociún de un motor e lé c tr ic o  u otro y 

bajo e l  control de un teclado que comprende grupos de te­

d a s  que corresponden a lo s  d iferen tes oontadores y gru- 

5 pos da tec la s  da cálenlo -  movimientos de avance o de re­

troceso proporcionales a lo s  números representados por las  

tec las  de cálcu lo, manejadas por e l operador; y medios me-
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cánteos en relación  oon dichos vástagos o reg le ta s  para 

asegurar e l reg is tro  o la  impresión de lo s  datos de las  

operaciones y de sos resaltados.

Bn una máquina del gánero mencionado, la s  

operaciones de transporte son efectuadas por mediación de 

elementos r íg id os  que determinen simultáneamente e l  avance 

de una unidad del orden inmediatamente superior y e l r e ­

torno a posición de lo s  órganos mecánicos que correspon­

den a l orden de numeración cuya tase ha sido rebasada. En 

razón de la  gran velocidad a la  cual estos órganos van a 

ser obligados a desplazarse, especialmente en e l caso en 

que dichos transportes a fecten  simultáneamente a todos lo s  

órdenes de numeración, e l constructor se ve obligado a 

prever diohos elementos en extremo l ig e ro s . De e l lo  resa l­

ta una fra g ilid a d  que a veces puede sen suficientemente 

considerable para no perm itir una seguridad de íuncioia- 

miento absoluta.

Por o tra  p a rte , en v irtu d  siempre de la  gran 

velocidad a la  cual dichos órganos deben desplazarse, y 

siempre en e l  caso de transporte que a fecten a todos lo s  

órdenes de numeración, lo  que conduce a una complejidad 

considerable de los d iferen tes órganos de la  máquina, pue­

de ocurrir en la s  máquinas conocidas actualmente, en ta le s  

operaciones, que los  d iferen tes órganos llaguen a bloquear­

se, creando de algún'modo un agarrotamiento de la  máquina 

que haca que su funcionamiento sea totalmente inoperante.

Una primera finalidad  del presente invento
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as remediar estos inconvenientes, previendo órganos mecá­

nicos destinados a desdoblar la s  funciones de dichos e le ­

mentos r íg id os  y destinados sobre todo a perm itir un des­

plazamiento en e l  tiempo entre la s  d iferen tes funciones 

de transporte que, debiendo ser sucesivas son, no obstan­

te , simultáneamente generadas por todos los árganos de 

arrastre de la  máquina.

EL presente invento tiene como primer ob­

je to ,  en una máquina del tipo conforme a l que se descri­

b id  en la  patente francesa antes mencionada, perfecciona­

mientos en e l d ispositivo  de transporte destinados a ase­

gurar automáticamente e l  transporte de una unidad a un 

orden de numeración inmediatamente superior cuando una re­

g le ta  de c ie rto  orden ha sufrido movimientos de avance que 

representan un va lor a l menos igual a l numero de unidades 

de la  base de numeración, d ispositivo  que comprende órga­

nos de transporte que corresponden a lo s  d iferen tes ór­

denes de numeración y cada uno de lo s  cuales está unido, 

por una parte, a l  sistema de trinquete que une la  barra 

de arrastre del mismo orden de numeración con lo s  brazos 

horizontales de la  esouadra móvil correspondiente, y por 

otra parte, una palanca llevada por la  barra de arrastre 

del orden de numeración inmediatamente superior, estando 

dicho d ispositivo  de transporte dispuesto para determi­

nar e l cafado del sistema de trinquete de los brazos ho­

r izon ta les  a la  escuadra móvil del orden de numeración 

considerado y un movimiento de avance de la  escuadra móvil

4
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del orden inmediatamente superior, con cierto desplazamien­

to en el tiempo entEe estas dos funciones, EepEeeentando e l 

movimiento da avance de dicha escuadra móvil un vátor igual 

a una unidad del orden coEEaspondiente y quedando los braz- 

zos hOEizcntales de la s  escuadEaa méviles sometidos a re -  

sOEtes que le s  impEimen un movimiento de Eetroceso que co- 

EEesponda a l número de unidades de la  base de numeraoién 

cuando se produce su desentrinquetado.

El perfeccionamiento esenciai de dicho dis­

positivo consiste en añadiE a la  baEEa de tEanspoEte pro- 

piamente dicha una segunda baEEa denominada de entrinque- 

tado y desentEinquetado provista de un saliente y que con- 

tEOla por medio de este saliente lo s  movimientos de la  ba­

EEa de transporte, de modo que dicha baEEa de tEanspoEte 

pEoveque el avance después de que la  baEEa de entrinqueta- 

dc haya mandado el entEinquetado o el desentEinquetado se­

gún e l caso, por msdio de su saliente.

En una maquina del género descrito en la  c i­

tada patente francesa, la  depresión sucesiva de las  teclas 

da lo s  importes de operaciones no puede efectuarse mientras 

la  máquina ejecuta e l ciclo destinado a la  operación que 

acaba da serle  mandada.

El presente invento permite por e l contra­

rio  la  depresión d? la s  teclas del teclado incluso antes 

qug ?1 ciclo de la  operación anterior haya terminado, 

aumentando por este hecho, en medida considerable, l a  velo­

cidad da registro  de la  máquina.
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Un segundo objeto del presente invento con­

s is te  fundamentalmente en un vastago montado paralelamente 

a l vastago de tec la  del teclado y reunido a dicho vastago 

contra al cual puede deslizarse, por un resorte, estando 

5 dicho ultimo vastago unido por su parta a l bastidor de la  

máquina por un resorte , y terminando la  extremidad in fe ­

r io r  dal primer vastago respectivamente por una cara corta­

da en forma de plano inclinado, de modo que después del 

hundimiento de un vástago de t e d a  que lim ita  e l avance 

10  de una barra de tope hasta un punto de contacto con dicho 

primer vástago y e l  diente corres pendí ante llevado por di­

cha barra de tope, sea posib le deprimir otro vástago de 

t e d a .

Dicha barra de tope no se verá impedida de 

1 S hacer un retroceso por e l  hecho de que los dientes corres­

pondientes de asta barra citada de topa vendrán a cooperar 

por su plano inclinado con la  parte in fe r io r  de dicho p r i­

mer vástago de t e d a  ocasionando la  subida de este primer 

vástago óitádo, sin  implicar la  nueva subida de dicho se- 

20 gundo vástago de tec la  que permanece deprimido.

En las  máquinas de calcular con gran número 

de tota lizadores y sim ilares a la  máquina descrita en 

la  patente francesa No. 878.089, a consecuencia del gran 

numero de contadores que poseen, asi como del gran número 

25 de funcionas y de combinaciones de funciones d iferen tes que 

ta les máquinas pueden efectuar, uno de lo s  principales pro­

blemas se r e f ie r e  a la  selecoiún de lo s  contadores y de d i-
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chas funciones con re la c ió n  a la  posición del carro.

Un tereer objeto ¿el presente invento ea 

la  rea liza c ión  Ae meAioa para efectuar la  selección  auto­

mática Ae loa  contaAores y Ae las  funciones, con re la c ión  

B a la  posición la te ra l Ael carro en combinación con meAioa 

manuales Ae aelecclón, ta les  como se ¿escriben por ejem­

plo en la  máquina Ae calcular objeto Ae la  patente mencio­

nada. Tal d ispositivo  Ae selección  automática, Ae acuer- 

Ao con e l presente invento, destinado a la  selección  auto- 

10 mática de lo s  contaAores y Ae la s  Unciones mandadas por 

lo s  movimientos la te ra les  Ael oarro, comprende en esen­

cia un número de palancas igual a l número Ae órdenes Ae 

numeración contenidos en la  palabra AeoimsA necesaria 

para expresar e l  número más elevado correspondiente a 

15 lo s  contaAores a seleccionar Ae la  máquina, más una pa­

lanca suplementaria destinada a la  selección  de las  fun­

ciones que cooperan con un número igual Ae reg letas Ae 

selecoión dispuestas unas encima Ae la s  otras y provistas 

Ae entalladuras, una entalladura para cada posición Ae 

20 tabulación Ael carro, correspondiendo la  profundidad Ae 

dichas entalladuraa a la  c i f r a  atribuida a cada una de 

la s  reg le tas  per tena oíante s a l número del contador a se­

leccionar y de las  funciones a e fectuar, estando dichas 

entalladuras previstas para cooperar con dichas palahoas 

25 cuando e l oarro se encuentra detenido en una de las  tabu­

laciones previstas por e l plan contable. Unos órganos 

verticalmente deslizantes cooperan con dichas palancas
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y son mandados en deslizamiento por lo s  valores de las  en­

talladuras practicadas en la s  reg le tas  correspondientes y 

cooperan con rampas de muescas so lida rias  de la s  barras de 

tope de la  máquina desde e l momento en que dichas barras 

5 de tope se encuentran libertadas, para que la  progresión 

de dichas barras de tope dependa de la  posioión de lo s  ór­

ganos deslizantes, dependientes e l lo s  mismos de la  posición 

mutua de dichas palancas*

la  propcroión entre la s  palenoas a s i como 

1 0  la  forma de su p e r f i l  establecerán la  relación  deseada en­

tre  la  profundidad de dichas entalladuras y e l deslizamien­

to de dichas barras de tope, la s  d iferen tes longitudes de 

este deslizamiento determinan a su vez la  selección  de lo s  

contadores a s í como de la s  funciones to ta liza c ión  y sub-tota- 

15 liza o ió n  en cada sección de la  máquina y de la  función sus­

tracción  en la s  dos secciones a la  vez.

Bn máquinas de calcular ta las como la  descri­

ta en la  Patente francesa No. 878.089, é l  control de las  

tabulaciones en lo s  dos sentidos tiene lugar de cualquier 

20 manera conocida y particularmente por la  acción de la  fu e r­

za acumulada en un resorte de r e lo je r ía , lo  que permite e v i­

dentemente c ie r ta  automaticidad de control de la  tabulación.

Un cuarto ob jeto del presenta invento es un 

d ispositivo  de control inoperativo de lo s  movimientos la tera - 

26 le s  del carro en lo s  dos sentidos por medio de un motor e lé c ­

tr ic o  controlado por una insta lación  de embrague y de auto- 

desembrague que comprende esencialmente una placa de soporte

-  8 -
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so lida ria  ae an bastidor y provista da un eje en torno 

del caal g ira  an plRén arrastrado por dos ruedas denta­

das qj# cooperan en sentidos inversos, montadas en cae­

qu illos  so lidarios de dicha placa de soporte y provistas 0a- 

da ana de dos p e r r i l lo s  montados en rotación en enta lla  do­

tas practicadas en e l  cuerpo de dichas ruedas perpendicu­

larmente a su plano ae rotación, una segunda placa reuni­

da por tiran tes a la  primera placa de soporte, dos g a t i­

l lo s  que cooperan con la  rueda que arrastra la  barra de 

tabulaoión, dos e je s  que ae deslizan en el in te r io r  de di­

chos casquines y provistos de arandelas destinadas a pe­

netrar en dichas ranuras practicadas en la  extremidad de 

lo s  p e r r il lo s  y cuya posición de deslizamiento permite la  

cooperación de dichos p e r r illo s  con e l  g a t i l lo  que l e  co­

rresponde, una tercera  pared reunida a dicha segunda pared 

por tiran tes y provista  de soportes horizontales en to rn o  

de lo s  cuales puede osc ila r  un árbol y un doble brazo en 

forma de báscula so lid a rio  de dicho árbol y provisto de 

espigas que penetran en la  garganta de una polea so lida ria  

de diohos e jes , de modo que laa posiciones d iferen tes de 

dicho órgano an forma de báscula, constituido por dicho 

árbol provisto de un doble brazo, determinarán e l sentido 

de rotación da la  raeda que manda e l  desplazamiento del

carro.
Dicho elemento basculador es mantenido en 

posición por bolas alojadas en agujeros cónicos practica­

dos en protuberancias de la  placa que l e  corresponde. la

-  9 -
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longitud de lo s  picos As lo s  p e l i l l o s  puede calcularse a* 

modo que fuera de la e  dos posiciones extremas y para una 

posición oblicua de dicho órgano en forma de báscula, d i­

rección paralela  a dichas placas, ninguno de los p e r r il lo s  

5 pueda cooperar con ningún, de lo s  g a t i l lo s  permitiendo asi 

e l  arrastre de las dos ruedas dentadas s in  que dicho arras­

tre sea comunicada a la  rueda que arrastra  e l  carro, la  pa­

red provista  de lo s  soportes horizontales a la  a ltura de 

l . s  cuales oscila  e l árgano en forma de báscula es solída­

lo  r ía  de una p la t im  sobre la  cual están montados dos cerro­

jos que pueden, por una parte, correr e n e l  sentido de su 

longitud y , por otra parte, efectuar un l ig e r o  pivotamiento 

en tomo de e jes  so lid a rio s  de una p la tina  que re tien e , por 

medio de tiran tes , una cubierta en cuya cara in te r io r  están 

18 montadas dos palancas a rotación  y una extremidad redondea­

da, de la s  cuales penetre en una ranura practica e n d i-  

ohos cerro jos  a l paso que otras dos palancas montadas a ro­

tación sobre dicha p la tine ejercen  igualmente ana presión 

sobre dichos cerrojos a f in  de mandar una guia de lo s  cernr-

20  jos en su movimiento longitudinal.
En e l  caso en que la  amplitud del movimiento

del órgano basculante fuera demasiado grande y para ev ita r  

que e l carro se encuentre de nuevo embragado, despuós de 

.na maniobra de desembrague, unas palancas están montadas 

25 a rotación sobre la  p la tina  so lidaria  de dicha cubierta y 

provistas en sus extremos de masas destinadas a frenar un 

movimiento de báscula demasiado considerable debido a un

-  10  -



desembrague 3. amas lado Tapido#

Bn maquinas de calcular ta le s  como la s  a rr i­

ba indicadas# se preven medios mecánicos para imprimir 

sobre una banda continua e l  d e ta lle  del an á lis is , a l past 

S que lo s  to ta les  o resultados contables o estad ís ticos , son 

automáticamente tabulados en columnas del documento en cur­

so de impresión. Puede suceder, sin embargo, que sea ú t i l  

imprimir sobre un documento separado una parte del docu­

mento principa l impreso por la  máquina.

Un quinto chjeto del presente invento es

un mecanismo destinado a levantar automáticamente e l  c i­

lindro del carro, de modo que sea posible la  introduc­

ción de documentos suplementarios destinados a ser im­

presos por superposición, a l mismo tiempo que e l  dooumen-

16 to p rin c ipa l.
T3Í  d ispos itivo , de acuerdo con e l invento, 

comprende en esencia dos paredes paralelas entre las oualea 

e l r o d illo  de impresión está montado a rotación , solida­

r ia s  de un árbol.montado a rotación  en o r i f ic io s  p raoti- 

20 cados en lo s  dos costados paralelos del armazón del carra 

y formando con dos berras un marco r íg id o  en e l  in terior 

del cual e l conjunto constituido por dicho árbol, dichas 

paredes y e l r o d i l lo ,  es susceptible de o sc ila r , estando 

dichas paredes mantenidas hacia arriba por un resorte  cuyo 

25 esfuerzo es lim itado por dos ganchos de que están respec­

tivamente provistas dichas paredes y que cooperan con dos 

trinquetes so lidarios de un eje montado a rotación sobre
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dichos costados y cayo movimiento puede sex mandado por 

manecillas que se oponen a l e fec to  de lo s  xasoxtas tendien­

do a lle v a r  dichos costados a so posición da origen, de 

modo que e l  r o d illo  permanezca en posición de impresión.

Otra palanca está montada a rotación sobre 

uno de dichos costados y está provista  de un pico destina­

do a separar lo s  órganos que mantienen e l r o d illo  en posi­

ción de impresión, a l paso que dichas paredes suben de 

modo que sea posib le la  introducción fron ta l de un docu­

mento suplementario.
un presenté invento se describ irá con mas 

d e ta lle  con re ferenc ia  a lo s  dibujos anejos que ilustran , 

a t ítu lo  de ejemplo, una rea liza c ión  de la  máquina de

acuerdo con e l  invento, y en los  cuales:

la  figu ra  1 es una v is ta  general de la  má­

quina representada por un corte la te ra l según la  lin ea  

1 -1  de la  figu ra  2 0 ;
la  figu ra  2 es una v is ta  general de la  má­

quina representada por un corte parale lo  a l de la  figura 

1 , pero según un plano que pasa por e l  centro de la  máqui­

na ;
la  figura 3 es una v is ta  parcia l la te ra l 

que representa lo s  órganos de mando de la  preparación de 

la  ap licación  de lo s  contadores, según la  lin ea  1 1 1 -1 1 1

de la  figu ra  20 i
la  figu ra  4 es un corte la te ra l según la  

lin ea  IV de la  figu ra  SO y que muestra lo s  órganos da se-
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leco ión  Ae lo s  contadores y de la s  funciones;

la  figu ra  5 es una sección parcia l horizon­

ta l que rep re só te  los contadores re c t ilín eo s  As la  má­

quina. a la  a ltu ra Ae la  lín ea  V Ae la  figu ra  2,

la  figu ra  6 es un corte la te ra l por la  línea 

V I Ae la  figu ra  20 representando lo s  órganos Ae desenganche

Ae la  ap licación  Ae lo s  contadores;

la  figu ra  7 es una sección parcia l horizon­

ta l según la  lín ea  V I I  Ae l a  figu ra  2, representando lo s  

órganos Ae arrastre Ae las reg letas y Ae los transportes 

Ae la s  AeoenaB;
la  figu ra  8 es una sección parcia l horizon­

ta l  a la  a ltura Ae la  lín ea  V I I I  Ae la  figu ra  2, y mostran­

do la  disposición Ae las  barras Ae tope;

la  figu ra  9 es una ilu strac ión  A el deta lle

Ael montaje Ae una barra Ae transporte;

la  figu ra  10 es una ilu strac ión  Ael d e ta lle

Ae montaje Ae una escuadra m óvil;

la  figu ra  11 es una ilu strac ión  Ael d e ta lle

de montaje de una barra Ae desenganche;

la  figu ra  1 2  muestra en corte fron ta l una

h ile ra  Ae tec la s ;
la  figu ra  13 muestra e l  d eta lle  Ae una te ­

cla Ael teclado, según una v is ta  la te ra l;

la  figu ra  14 es un corte horizontal del 

mecanismo Ae arrastre Ael carro, según la  lín ea  XIV Ae la  

figu ra  16;
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1 .  figura 15 as ana v is te  M I arrastra  a<ü

. . r r .  s.g¿n ana lin a s  IT  la la  t l s ° n  H
la  figu ra  16 aa ama v ia ta  la ta ra l da l arras-

t ío  del carro;
la  figu ía  17 es una v is ta  en planta del

arrastre 1 .1  carro. .stand, retirada l a  cubierta;
la  figura 18 es una v is ta  en planta del

* *!Ín*a x v i l l  de la  figu ra  16; arrastre del carro según la  lin ea  X V lii
la  figu ra  19 es un cuadro esquemático que 

represente 1 . .  s i . t .  fa se , en la s  oaal.a " " ¿ a  mgrupaM. 

to las  la s  funciones as la  m 9̂ "ima ta l como so losM ibo ,

la  figu ra  20 es un corte is r c ia l  según la

lín ea  XX de la  figu ra  4 , que representa lo s  árganos 3e se­

lecc ión  de lo s  contadores y ae las  funciones;
la  figu ra  21 es una v is ta  desde atras y en

alzado de una h ile ra  de teclado;
la  figura 22  es una v is ta  en planta desde

arriba dsl conjant. M le  máqmina. esterna, s .itea . la  <"*- 

b ie rta .
Tal como se ha repíese ataco en la s  figu -

. al invento tiene un bas-ras, l a  máquina de acuerde con e l  inven^

t ia . r  oompaast. la  ama P a t in a  la  basa 1  s o l i la i ia  aa ioa

. . . t a i . .  AsT.cha .  tsq a iw la  Z y ! .  " a ñ i l o .  pot tiran tes

. . . . ratos i .  5 . 6 y 7 y mn co s ta l. m t . r a . l io  6 s ^ to m il .

„ r  l o .  t ira n ta , .m ira d o . 6 y 7. Sobro osto arrason va*

f í ja lo s  to los lo s  sismantes m ecánica la  la  máqalna qa.

. .  lasorib irán  . a l o  1 " '  signa fíiga ra a  1  y S ) .

-  1 4  -
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máquina comprenda dos grupos de contada-

r . .  ó . . . . io n . .  Ai y Ag oaAa c .  ^  i ° *  *6*aps ° i* r -
t . mím-ro A. contaAorss. AsblenA. .a ta . ..c lo n a s  . . r  Aco- 

minaAas. .n gracia a la . . n o i l l c ,  c í o  q c  o ig c  A. c t a  

6 Memoria. "..ooián L lan tera- y "s .c iA n  trasera".
Sobre la  platina 1, van fijados travesanos 

,  y ^  (figu ra . 1 y 2) provisto. A. hendiera, y .n  l a .  

c a l . .  . .  deslizan. A.1 c A .  Assorit. en la  pateta  franca  

e  No. 878.t^9 mccionaAa, tiratas 10 y 10  ̂ (figora  S) pro- 

10 v is ta . A. p lot. 11 y l l q .  3stos plata 11 y 11  ̂ sirven Ae 

gaía. .  regleta. 18. Uno. triangulo. 13 y lZq e n  gniata.

otro  grupo A. t ra v e s e o . 9 y ^  A. modo que oooper.n 

oon o tro . p lo t .  14 A. qu. están ig u a la d *  proviataa l a .  

t l r . t a .  10 y 10^ qu .. a s i.  pu.A.n A s.p la .ars. longituA t-

IS calmante.
Dno. r .a o r ts . 84 y 64q m c t i .n s n la .  t ir a ta .  

10 y 10i (figu ra  S) A. moAo que M oqu en  l a .  r . g l . t a .  l t  

por m.Aio Ae ..ouaAr.s A. c c la v a m ic to  6E y 66^. Bata M o­

que. subsiste mientras .1 cntaAor e o rre sp o n ilc t . no haya

20 sido seleccionado.
Dos e jes  16 y ! 6^ montados a rotacián sobre

soportes supariores 17 y l ? i  e in fe r io res  18 y 16^, son

mantenidos paralelos por cañones 19 y 1 ^  ( f i g u r a  1 y 4 ).

EL conjunto as í constituido puede pivotee

26 en torno de la s  espigas 20 y 20  ̂ f i ja d a , sobre la  p a t i ­

na 1 .
Unos piñones 21 y 21^ van fija d o s  sobre los

— 15 —
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ejwa 16 y 16^ y cooperan con cremalleras 28 y 22^ montadas 

sobre lo e  soportes superiores 17 y 17^, a f in  de mandar 

un deslizamiento longitud ina l. Estas cremalleras son siem­

pre so lic itad as  hacia delante de la  máquina bajo la  accián 

6 de lo s  resortes 164 y 164^ cuyas otras extremidades están 

fijadas  a lo s  soportes 17 y 17^ (figu ras 1, 4 y 20).

la s  cremalleras 22 y 22^ están provistas de 

ro d illo s  de a n tifr ic c ion  23 y 23  ̂ que cooperan con otros 

rod illo s  de an tifr io c id n  24 y 24  ̂ so lidarios de los brazos 

10 in fe r io res  de palancas 26 y 25  ̂ (figu ras 1  y 8 montadas

a rotación sobre soportes 26 y 86  ̂ Solidarios da la p la t i­

na 1 ; estas palancas 25 y 25  ̂ tienen sus brazos superiores 

previstos de otros ro d illo s  de a n tifr io c id n  27 y 27^¡ unas 

barras de tope 28 y 28  ̂ están provistas de sa lien tes 29 y 

IE 29  ̂ que cooperan con lo s  ro d illo s  de a n tifr io c id n  27 y 27^. 

Dichas barras de tope 28 y 28  ̂ corren en ranuras dispues­

tas en e l  in te r io r  de un marco 345 f i ja d o  a lo s  tic antes 

4 y 6 y dichas barras so lic itadas por lo s  resortes 164 y 

164^ son mantenidas en posicidn hacia látante de la  máqui- 

20 na por una barra transversal 3o (figu ra  1) f ija d a  per sus 

dos extremidades a dos barras paralelas 31 y 31^, que co­

rren respectivamente en lo s  lados izquierda y derecha de 

la  máquina. Las barras 31 y 31  ̂ so lic itadas por lo s  re ­

sortes 163 son mantenidas hacia delante de la  máquina por 

2S rod illo s  32 y 32  ̂ de la s  palancas 33 y 33^ (figu ras  1 y 

2). Dichas palancas 33 y 33  ̂ son so lid a ria s  de un árbol 

34 y un brazo 35 de dichas palancas es mandado por una

-  16  -
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b ie la  36, ana palanca 37 y ana leva  36. la  leva 38 ea s o l i ­

daria de an árbol 39 arrastrado por e l motor M de la  má­

quina por medio de un sistema de embrague y de auto-embrague 

H, conocido, ta l como, por ejemplo, e l descrito  en la  paten­

te francesa No. 878.089 antas mencionada y v is ib le  en la  f i ­

gura 2 . la  palanca 37 está fi ja d a  a rotación  sobre un árbol 

40 ouyas dos extremidades están fijadas  a l costado 2 y si 

costado intermedio 8 (figu ra  1 ).  EL árbol 39 está también

fija d o  a rotación a dichos costado 2 y 8 .

pea barras corredizas 31 y SLp, ademas del

travesano antes mencionado, están provistas de escuadras 

167 y 167^, que llevan  topes de resorte  66 y 66^, uno para 

cada orden de numeración y las  funciones de dichos topes

se explicarán más adelante.
pas barras 31 están provistas de rampas 168

y 168i (figu ra  1) que forman sa lien te en dichas barras 31. 

gatas rampas se levantan durante e l movimiento de re tro ­

ceso de la s  barias 31 hacia la  parte trasera de la  máquina.

Dichas barras 31 están también provistas 

de palancas 169 y 169^ lo s  cuales mandan la  basotlación 

de la s  palancas 17o y 170^, respectivamente so lidarias de 

árboles 171 y 171p y que atraviesan la  máquina en toda su 

longitud y están provistos de dedos en forma de r a s t r i l lo  

1 7 2  y 172^ (figu ras 9 y 1 1 ) cuyo funcionamiento se ex p li­

cará más adelante.
Las palancas 169 y 169p y lo s  arboles 171 

y 171  ̂ .stán montados para rotación sn t-m c 37 soportes

-  17  -



y? fijad os  sobre guias en forma de placas 101  y 1 0 1^, 103 y 

102^ (figu ras 1 y 2 ).  Subre la  prolongación de lo s  sopor­

tes 17 y 17^ están fijad os  ro d illo s  de an tL friccion  41 y 

43.̂  sobre e l  eje da lo s  cuales están enganchados resortea 

5 42 y 42  ̂ f i ja r e s  en su extremidad opuesta a cursores 43 y

43i de modo que lo s  ro d illo s  41 y 41p sean mantenidos en 

contacto con brazos acodados 44 y 44  ̂ so lida rios  de lo s  

cursores 43 y 43  ̂ (figu ra  20). Ratos cursores 43 y 43  ̂ es­

tán montadas a deslizamiento sobre la  barra 4E, montada 

10 a su vez a deslizamiento sobre e l costado 2. Unos resor­

tes 46 y 46  ̂ están enganchados por uno de sus extremos a 

lo s  costados 2 y por el otro a lo s  cursores 43 y 43^. Una 

palanca 46 manti? ns hacia atrás da la  máquina la  barra 45 

que se opone e la  so lic ita c ió n  de los resortes 46 y 46p 

15 por mediación de un ro d illo  47 fijado  a dicha barra 45.

La palanca 48 (figu ra  3) está montada para rotación so­

bre e l árbol 40 y está provista  de un ro d illo  49 manda­

do per ana leva  5o so lid a ria  del árbol 39. Unos ejes 52 

y 52i están montados a rotación sobre soportes 51 y 51^

20 y provistos de brazos 53 y 53^ destinados a s e rv ir  de ór­

ganos de enclavamiento en un sentido o en e l otro para 

lo s  soportes in fer io res  18 y 18  ̂ cooperando con lo s  prcos 

180 y 180^ de dichos soportes, sea porque estos soportes 

18 y 18^ son so lic itad os  por lo s  resortes 46 y 46p sea 

25 cuando estos soportes 18 y 18^ son so lic itados por lo s  

resortes 42 y 42  ̂ (figu ras  1 , 3, 4 y 20), según que la  

posición da la  leva  50 obligue o no a la  palanca 48 a

18 -



desplazar la  barra 45 sometida a la  s o lic ita c ió n  de lo s  re­

sortes 46 y 46i. Los e jes 52 y 52^ son por 1. demás también 

so lidarios de los brazos 54 y 54^ que llevan  ro d illo s  de 

a n ti- fr io c ién  55 y 55^ destinados a cooperar con las  barras 

corredizas 56, 57, 66 y 69 (figu ras  1 0 , 4 y 6 ) montadas so­

bre guias 57 y  5 7  ̂ so lidarias de la  p latina 1 .
&a barra 56 as mantenida en posición  hacia atras

de la  máquina por e l  efecto de un tope 5 9 mandado por un re­

sorte 58 y dicha barra 56 tiende a deslizar hacia delante 

de la  máquina bajo e l  esfuerzo de un ro d il lo  6o soportado 

por una palanca 61, montada a rotación  sobre e l árbol 40, 

y provista de un brazo superior 62 un pico del cual puede 

cooperar alternativamente con lo s  dientas 63^, y 63g de la

leva  63 so lid a ria  del á rb o l 39 (figu ra  6 ) .

Unas barras 67, 68 y 69 se deslizan sobre

guias 67 y 67i y se encuentran atraídas hacia atrás de la  

máquina bajo el efecto  de resortes 70, 71 y 72. Las barias 

67 y 68 eátán provistas cada una en uno de sus extremos de 

dos palancas pivotab les 75, 74 y 73^, 7 ^  (figu ras 6 y 4) 

a l paso que la  barra 69 no está provista  más que de una 

sola palanca pivotable 75. Todas estas palancas están 

atraídas hacia arriba por la  s o lic ita c ió n  de lo s  muelles 

76. Estas d iferen tes palancas son de forma idén tica  pero 

la s  palancas 7 4  y 74^ están prolongadas por un brazo su­

perior 77. La palanca 78 (figu ra  4) está montada a rota- 

oión sobre e l árbol 40 y está provista  de un ro d il lo  79 

que coopera con una leva  80 so lid a ria  del árbol 39. Una
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H a = . SI ast¿ su j.ta  al brasa "  " ^ n c .  76 y

la s  dimsnsi.n.s 4 . .a ta  M aca asa tM .s  1 . .  7 " * ^ -  per ma- 

alactdn ! .  u n r a c r t .  166. haca? prasi4n a la  ras s .h c . a l
 ̂ rm 74 74i y 75 ( f ig a ia  20),conjunto &e la s  palancas 73, 73^, , y

palmeas s . l ic i t a la s  por otra  part. por .1 mu.lia 76.

Una plana c c r r . i is a  6S (figu ra  4 7 S°! as

snacaptiM . 4 . la s lis a ra . a I .  larga 4. una guia 66 y a .

anauantra s a lic ita la  par nn m uül. 64 qu. t i .n 4 . a atraar

1 .  placa c .r ra íls a  hacia .1 Inda 4ar.ch . 4a 1 . maquina.

Una lacnía 85 está piactica&a en la  placa

8 2  4a ta l mala qu. Mi s e l. p ia . 66 4. ana 4 a la s  pal<*- 

aaa 76 a 76 pu.4a pasar a t ia r a .  4 . 1 . Masa 66 s.g¿n 1 . 

pasioidn 4a laalisamianta 4a dicha p laca. Satis la  misma 

gsia 66 ra f i ja d a , a ratacidn. una palanca 87 prariata  

4.  an r a im a  68 qu. p.natra an una ranura aprapiala 4.
a s t. p rariata  la  p laa . 68. ^ . -  hras. 4 .  4iaha Pa­

lanca 87 ast¿ p ra r is t . 4a un a.gunla r . 4i l l .  6.  qu. .. .p a ­

ta  aan 1.  p r .la n ga .i4n 80 4a 1.  barra 4.  tapa 81 (f ig u ra .

4 y 8 ).
Bata barra 4a tapa 81 capara , an la  iarma 

in scr ita  an la  P.tanta francas, ñamar. 876.068 Mita, man­

d o n a !. .  con una h ilara  4. tec las  86i a 88g¡ la  "fuma ! ° *  

1 .a  barra. 4. tapa 86 y 86i (figu ra  6) caparan r.spac- 

ticamant. can .t r a s  4as h ilaras 4. tec las  96p a 86, (fig u ­

ra 1 ) .  la s  Irganos in scritos  sn 1 . qu. a n t.c .4 . san las 

árganas 4 . man4. para la  s a la c ió n  4s la s  aan ta l.r.s  4. 

. . 4a a .c c iin  y la  s a la c ió n  4. laa funci.naa y a . 4 a .e .i-

-  20 -
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bHÉn con d e ta l l ,  pon la  anplicaciún a . au íanoioat- 

miento que sigue:
EL operador deprime una de las  tedias 93^

.  9,g  (flgu ta  1 ) y  aL ca ta d o ; de la  aacclín oonna^on- 

6 dienta su. l le r a  a l número da la  ted ia  aMÚ pu.ato aa fun- 

uiunami.nto canda a l accionamiento del notan . . .  e fec tivo  

,.n a  aa movimiento. El ¿rhol 39 aa annaatt.de pon en s is te ­

ma da ambnagua y de noto-desembrague, ta l como ae ha men- 

cionado antes#
s i se considera la  figu ra  3 , se ve, en e fee - 

LO ^ ,
to , que la  leva 50 so lid a ria  del árbol 39 e j ^ ^ r a  ana pre­

sión sobre e l  ro d illo  49 haciendo b a s i la r  a s í la  pelan- 

ce 48, que a su vez, e jercerá  presida sobre a l ro d illo  47, 

llevando e l deslizamiento hacia atrás de la  máquina de la  

15 barra 45 so lic itad a  por lo s  resortes 46 y 46^. por una prr-

te , y lo s  resortes 43 y 42  ̂ por o tra .
Sin embargo, lo s  soportes 17 y 17^ nqjpodrán

bascular, porque lo s  otros soportes paralelos 18 y 18^ ( f i ­

guras 1 y 4) se encuentran Moqueados por lo s  árganos de

80 enclavamiento 53 y 53^*
Bn el mismo tiempo, la  leva 36 (figu ra  2)

caa rá  da e p a ta n  coa 1 . palanca 37. p.nmi tiendo a s ía  

1 . h ia l .  36. (toa manda 1. l ' . H c a  35 montada sobn. .1  án- 

t o l  34 qua manda & apóyaselas palanoaa 33 y  33. so lta  

y , pon asta hecha las tantas 31 y 31^ vi.nan  a oonn.n ha- 

ola atnas da la  músuina so lic ita d a . pM loa muelles 163.

ta  tanta tnansv.nsal 30 afactuaná igu a len -

31 -



^  te unmovimisntode retroceso, afectejudo este retroceso

tambiá#. a laa barras de tope 28 y 28  ̂ por e l hecho de que 

la s  palancas 3E y 25  ̂ ejercen una presión sobre lo s  sa­

lie n te s  29 y 29i de que dichas barras 28 y 28^ están pro-

S v is ta s  (figu ra  1 ) .
De este modo, la s  barras de tope 28 y 26^

sufren e l esfuerzo de lo s  resortes 164 y 164^, atrayendo 

dichos resortes 164 y 164^ la s  cremalleras 22 y 2 ^  (figu ­

ras 1, 20 y 8 ) por medio de lo s  ro d illo s  23 y 23̂  que 

10 cooperan con lo s  ro d illo s  24 y 24i de que están provistas 

la s  palancas 25 y 25^. La parada de estos movimientos es 

sin  embargo posible bajo e l control de las  tec las 93i a

9 3p que haya sido hundida.
la s  cremalleras 22 y  22^ cooperando modo

15 permanente con piñones 21 y 21  ̂ de ta l modo que e l valor

de rotación del piñón sea proporcional a la  posición sobre 

e l teclado de la s  teclas 93  ̂ a 93  ̂ susceptibles de aer de­

primidas por e l operador.
la  re lación  so lida ria  entre loa  piñones 21

20 y  ZLl 7  le s  puntas 15 y 16^ (figu ra  1 ) ha sido descrita  

en lo  que anteoede.
gatas puntas están fijadae  a lo s  e jes  16 

y 16^ en forma de hólice de ta l modo que cada punta pue- 

*  da encontrarse fren te a l triángulo 13 perteneciente a l

26 contador cuyo número de orden corresponde a l número de 

otden de la  te c la  deprimida por e l operador.

la  preparación da la  selección  de lo s  con-
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tadcres es efectuada de este modo. EL desenclavamiento de 

la s  reg letas 1 2  correspondientes a lo s  citados contadores, 

a s i como su aplicación con lo s  árganos de a rrastre y de 

cálenlo va a describ irse ahora en lo  que sigue.

Cuando e l árbol 39 continúa girando (f ig u ­

ra 6 ) la  leva  63 se enouentra arrastrada en rotación y el 

diente 63̂ , que forma su extremidad viene a ap licarse bajo 

e l pico del brazo de palanca 62 que manda e l  brazo de pa­

lanca 61 que, por mediaciún del r o d illo  60 hace a s i d es li­

zarse hacia adelante de la  máquina la  barra 56 so lic itad a  

per otra  parte por e l  resorte 58.

la  barra 56 ejercerá  simultáneamente una 

presión sobre lo s  ro d il]o s  55 y 55q lo  que dará lugar a l 

dssenclavamiento de los  soportes 18 y 18^ separando la s  

palancas 63, 53q (figu ras 1 y 4 ). Bn este momento el con­

junto constituido por lo s  soportes 17 y 17^, 18 y ISq, lo s  

e jes 16 y 16^, provistos de la s  puntas 15 y 15^ basculará 

bajo e l e fe c tú e  lo s  resortes 42 y 42q (figu ra  3) y las  

puntas 15 y 15^ que se encuentran frente a lo s  triángulos 13 

y 13^ (figu ra  5 ) correspondiendo a la  cuenta se lec c ión  da 

ejercerá  una presión sobre dichos triángu los, de modo que 

la s  t ira ta s  1 C y 10^ se deslizarán, en contra de la  fuerza 

de lo s  resortes 64 y 64  ̂ desprendiendo a s i la s  reg letas 12 

de las  esouadras de enolavamiento 65 y 65  ̂ y aplicando d i­

chas reg letas 1 2  a lo s  órganos da arrastre y de calculo 98 

y 98  ̂ (figu ras 5 y 2 ) que se describirán en lo  que sigue.

Has piezas transversales 9 y 9q están pro-
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v  R
r, r
Oí..'-

v is tas  de guies 1 0 1 , 1 0 2  y 1 0 1^, in te r io r  de

las  cuales c ó p e n la s  barras de arrastre 1 03  (figu ra  2 ). 

Sobre estas barras 103 están montadas a rotación palancas 

triangulares 1 04  y 104^ (figu ras I .  ? y 1 0 ) provistas, en 

S la  parte baja de sus brazos horizontales, de espigas 105

y 105^. destinadas a pasar a través de une abertura practi­

cada en la  barra de arrastra 103  y a venir a ap licarse en 

ranuras practicadas en las barras de transporte 1 0 6  y 106^ 

(figu ras 7 y 9 )*  barras de transporte pertenecientes a l 

10 orden de numeración inmediato in fe r io r .  Dichas barras de 

transporte 106 y 1 0 6  ̂ son susceptibles de deslizarse a lo  

largo de la s  guias 101 y 102  antes mencionadas y estén pro­

v is tas  da rampas 1 0 0 , dispuestas en un ángulo apropiado, 

por ejemplo, 463  y que determinan un movimiento paralelo 

IB de la  ranura hacia arriba, cuando estas barras son some­

tidas P le  acción de lo s  muelles 110  y 1 10^. la s  barras 

triangulares 1 0 4  y 104̂ _ ectan provistas, en la  extremidad 

6 a cu brazo v e r t ic a l,  de trinquetes 107 y 1C7  ̂ y de contra­

trinquetes 106 y I 08p m tados a rotación. Los contra- 

30 tr in q -1 t -  loe  y 108^ (figu ra  2 ) están provistos de una 

espiga 109 y 109^ que penetra 6 i Las la u ra s  de barias de 

zafado de lo s  trinquetes 111 J (figu ra  11). Batas

barras de zafado de los  trmnp^ tas están provistas de ram­

pas 100  idénticas a la ,  de las  barras 106  y 106^ antes men- 

,S clonadas, de mod̂  cus se determine un movimiento paralelo

hacia arriba cuaud:- la s  barras de zafado de lo s  trinquetes 

111  y 111  ̂ son sometidas a la  acción de lo s  resortes 112

-  24 -
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Conviene observa! que e l desplazamiento 

hacia arriba  de las ranuras practicadas en las rampas 106 

y I06 i y 111  y 111^ as igual a l pase de la s  barras da tope 

113 determinado por e l espaciamianto de la s  tec las  114 y 

e l espaoiamiento de los dientes de dichas barras de tope 

113, siendo este paso por lo  demás igual a l paso de las 

hendiduras practicadas %n las reg letas 12  (figu ra  2 ) .

Todas las barras de zafado de trinquetes 111 y 111^ están 

provistas de un saliente 115 que coopera con barras de 

transporte 1 0 6 - 1 06  ̂ y también con un pie 116 que puede 

ooopsrar con e l pico de una pieza de parada 117 de ta l 

manera que esta pieza de parada 117 pueda bloquear la  ba­

rra da zafado de trinquetes 1 1 1 , 111^, bloqueando a s í al 

mismo tiempo la  barra de transporte 1 0 6  y 106^ so lic itad a  

por dos resortes 110 y 110^ y 1 1 2 , 112^ . tas piezas de pa­

rada 117 están montadas a rotacián sobre las guias 101  y 

101  ̂ y están provistas de una ranura en la  cual penetra 

una espiga 118 de que está provisto un árbol de desengan­

che 119 (figu ras 2 , 5 y 7 ); este árbol de desenganche 119 

está fijad o  por una parte sobre la  p la tica  1 y por otra so­

bre la  placa de guía l& l y 1 01  ̂ de t a l  modo que a l  sopor­

te  120  de la s  reg letas 12  (figu ra  5) la  l la v e  a pivotar 

cuando dichas reg letas 12  lleguen  a su posición extrema 

hacia delante de la  máquina, la  pieza de parada 117 en la  

extrema deredha, a s i como la  pieza de parada 117 en la  ex­

trema izquierda, están cada una provistas de un brazo su-
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plementario 121  y 121^ anido por una b ie la  1 2 2  ( í lg a ia  ? )- 

ía s  ba ilas de transporte 106  y 106^ da la  

extrema derecha no están p rov is ta , de barras de zafad, de 

trinquetes sino que están provistas de un pico 123 cuyo 

5 movimiento es lim itad , por la  pieza de parada 117 de la  

extrema derecha. En consecuencia, cuando una reg le ta  12 

perteneciente a l árbol de numeración más elevado (a iz ­

quierda) hace p ivotar e l árbol de desenganche 119 al lle g a r  

a su posición más avanzada, la  barra de desengancha 111  y 

10  l i l i  ^  dicho árbol 119 y la  barra de transporte 106 y 10^  

del árbol más bajo (a derecha) sufren la  acción de los 

resortes 112  y 1 12 i ,  y HO . H O i. a consecuencia del p ivo- 

tamient. simultáneo de la s  dos piezas de parada 117 extre­

mas que, normalmente, la s  mantienen bloqueadas.

En las  guias 1 0 1 , 1 0 2 , 101^ y 1 0 2 i  corren

escuadras móviles 98 y 98i (figu ras  2 , 5, 7 y 10) uno 

de cuyos bordes acodados 125 coopera con la s  hendiduras de 

que está provisto  e l lado recto de la s  r e c e ta s  1 2 , y esta 

cooperación tiene lugar cuando estas citadas reg le ta s  se 

20 desplazan de izquierda a derecha de la  máquina, bajo él 

efecto de lo s  órganos de selección  y de ap licación  antes 

mencionados. Batas escuadras móviles 98 y 98  ̂ están igual­

mente provistas de ud dedo de entrinquetado 126 y 126^ que 

. . .p e r .  con los trinquetes 1 0 ? , 1 0 ?^ y lo s  cn tra -tr in qu e- 

25 tes 108 y 108^ y también con un tope 127, 127^ cuyo fun­

cionamiento se exp licará en lo  que sigue.
Unos resortes 128 y 1 2 8^ están fijad os  por
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.na parte a las  escuadras móviles 98 y 98  ̂ por una espiga 

de enganche de resorte , 129 y, por otra  parte, a la  extremi­

dad de ana b ie le ta  13o montada a rotación  sobre e l eje 131 

de le s  trinquetes y contra-trinque tes 107 y 1 0 8 , 107^ y 108^.

5 Dicha b ie le ta  es guiada por una espiga 132, que penetra en una 

ranura practicada en la  escuadra móvil 98 y 98  ̂ (figu ras  7 

y 1 0 ) .  la  b ie le ta  13o tiene por simple función perm itir e l 

alejamiento de las  extremidades de enganche de lo s  resortes 

128  y 128i a f in  de darles una longitud conveniente.

0 la s  barras de arrastre 103, v is ib le s  en la

figu ra  2, están provistas de un sa lien te 133 previsto de una 

ranura en la  cual se encaja e l eje 134 de la s  barras de tope 

113 y dichas barras de arrastre 103 son mantenidas de modo 

permanente hacia atrás de la  máquina por e l  e fecto  de resor- 

LS tes 135 una de cuyas extremidades está enganchada a un barro

te transversal 136 so lida rio  de un soporte 136g so lida rio  a 

au vez de la  p latina 1. Un árbol transversal 137 está monta­

do sobre palancas 138 so lidarias del árbol 139 y es suscep­

t ib le  de g irar en torno de soportes fija d os  a la  p latina 1 .

30 palanca 14o es so lida ria  del árbol 139 y . .  encuentra

conectada por una b ie la  141 a una palanca 142. ía  palanca 

142 puede g ira r en torno del árbol 40 y está provista en su 

extremidad de un ro d il lo  a n tifr ic o ión  143. Bate ro d illo  143 

su frirá  la  acción de la  leva  144 o no cooperará con e lla  

35 segán la  rotación del árbol 39 que arrastra a dicha leva  144. 

Si e l r o d il lo  143 coopera con la  leva  144, l a  tota lidad de 

la s  barras de arrastre 103 es llevada a su posición normal.
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es decir, su posición de repeso hacia delante de la  maqui­

na, pero s i ,  por e l  contrario, e l r o d illo  143 y , por con­

sigu iente, la  b le le ta  141 no sufren la  acción de la  leva  144

arrastrada por e l eje 3 9 , dichas barres 103  serón sometidas 

directamente a la  so lic ita c ió n  de los  re sortea 135. Dichas 

barras de arrastre 103  están provistas de dientes de sr¿rra 

145 y un árbol de recuperación de holgura 146 está montado 

a rotación sobre soportes 146g so lida rios  de la  p la tina  1. 

Sobre este árbol están montados a rotación  trinquetes 147, 

uno para cada orden de numeración.

Una palanca 146 es so lida ria  del árbol 146 

y dicha palanca 148 (figu ra  1) está reunida por una b ie la  

149 a une palanca 150 montada a rotación sobre e l árbol 4o. 

Esta palanca 150 está provista  de un ro d illo  a n tifr ic c ió n  

151 que cooperará o no con la  leva  152 que sigue e l  movi­

miento de rotación del árbol 39. Si e l r o d il lo  a n tifr ic c ió n  

151, y por tanto 1^ palanca 150, coopera con la  leva 152, 

lo s  trinquetes 147 determinarán la  posición correcta de 

la s  barras de arrastre 103  so lic itadas  por otra parte por 

lo s  resortes 1S5.

Unas teclas 114 (figu ra  2) en número de nue­

ve y que llevan  la s  referencias 114^, 114g, 114g, 114^, 114g, 

114g, 114q, 1148 y 114p, están montadas en la  parte superior 

de lo s  vástagos 154 que corren en e l in te r io r  de lo s  cuadros 

153, estando previsto un cuadro para cada número de numera­

ción, como puede verse en las figuras 2, 12, 13 y 21. En es­

tas figu ras, *e ve que unos vastagos 155 están montados pa-
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7*- r alelamente a loa  vastagos 154 y catán reunidos por ana es­

piga 15 6 , penetrando dicha espiga a través de una hendidu­

ra y saliendo del punto de enganche a un resorte 157 engan­

chado por su otra extremidad a otra espiga 158 so lid a ria  de 

5 lo s  vastagos 154. Un resorte 159 está enganchado por uno de 

sus extremos a l cuadro 153 y por su otro  extremo a una es­

piga 160 igualmente so lida ria  da los  vastagos 154.

Cuando e l operador deprime una tec la  114, el 

vástago 154 so lidario  de dicha te c la , sigue e l movimiento 

10 de depresión y e l resorte 157 s o lic ita rá  igualmente hacia 

ahajo e l vástago 155 que, a l bajar, se rv irá  de tope a lo s  

dientes de la  barra de tope 113 (figu ra  2) en el caso en 

que dichas barras de tope 113 sean so lic itadas por lo s  resor 

tes 135. Desde ese momento, mientras que la  máquina efec- 

15 túa su c ic lo ,  y en el curso de la  rotación del árbol 39 y 

antes del retroceso de las barras de tope 113 a su posición 

extrema hacia delante de la  máquina, e l operador puede de­

primir una nueva te c la . Dada impedirá e l retorno de dichas 

barras de tope 113 porque los dientes de la  barra de tope 

20 113 correspondiente que deberán pasar bajo e l vástago 155

prematuramente deprimido, so lic ita rán  este vástago por me­

dio del plano inclinado 161 del vástago 155 sometido a l es­

fuerzo del resorte 157. Tan pronto como e l  diente ha pasado 

y las  barras de tope 113 son conducidas por la  barra trans- 

25 versa l 137 a su posición extrema, e l vástago 155 descende­

rá de nuevo y estará l i s t o ,  por consiguiente, para se rv ir  

normalmente de tope de nuevo para la  operaoión sigu iente.
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Sobre la s  paredes v e r t ic a le s  da lo s  caadros 

de teclado 153 están montados a rotación postigos 336 des­

tinados a mantener bajados lo s  vastagos 154 cooperando con 

planos inclinados 337 de que están provistos lo s  vastagos 

5 154. Una barra transversal de grandes dientes 338 hace bas­

cular después de cada reg is tro  lo s  postigos 336 de manera 

que se pongan en lib e r ta d  todos lo s  vastagos 154 que han 

sido deprimidos por e l operador. El movimiento transversal 

de la  barra 338 es mandadq&or levas y v a r il la s  no repre- 

10 sentadas en lo s  dibujos. Unos postigos 339 están montados 

de modo análogo a los postigos 336 de modo que cuando un 

vastago 334 cualquiera es deprimido, e l postigo 339 que l e  

corresponde, bascula, arrastrando en basculación un dedo 

de cero 178 por medio de la  espiga 340 so lida ria  de dicho 

15 postigo 339. conviene observar que en el caso en que d i­

chos dedos de cero 178 no sean basculados, detienen todas 

le s  barras de tope 113 por sus dientes de cero 179 (f ig u ­

ra 2 ) .

Un barrote 341 (figu ra  13) está f i ja d o  a 

20 la s  paredes ve r t ic a le s  del cuadro 153 y tiene por e fecto  

lim ita r lo s  movimientos de subida y de bajada de lo s  vás- 

tagos 144.

Todos lo s  árganos que acaban de describ ir­

se lo  serán ahora con mayor d e ta lle  a s í como otros árga- 

25 nos y conjuntos que no han sido mencionados todavía, pero 

para fa c i l i t a r  la  comprensión aa la  aescripcián sigu iente, 

el funcionamiento de dichos árganos en relación  con la s
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ir g^Ygygag funciones o la s  cuales debe ser sometida la  má­

quina según e l invento, se describ irá  igualmente y se 

darán, en apoyo de esta descripciún, ejemplos concretos 

fac ilitan do  su comprensión.

5 API JIM

pa adición puede hacerse simultáneamente 

en un contador perteneciente a une sección y en otro 

contador pertenecíante a la  otra sección de la  maquina.

El operador deprime las  tec la s  93 que corréa­

lo  ponden a l número de contador en el cual se quiere operar la  

adición a s i como las  tec la s  114 para la  composición de la  

cantidad a sumar, eligiendo la  g ila  que corresponde a l or­

den de numeración de cada c ifra  dado. EL operador actúa, 

luego sobre e l mando asi motor n para ponerlo en marcha,

15 lo  que determina una revolución completa del árbol 39, as i 

oomo de todas la s  levas so lidarias de este árbol, o r ig i­

nando as í la s  operaciones que describiremos a continua­

ción.
para mayor claridad, se supondrá que e l  

20 operador ha deprimida la  tec la  93g. para la  sección a -a n ­

tera y la  tec la  93p para la  sección trasera, as i oomo 

la s  tec las  114%, 3-14=7 y rea c t iva m en te  en las tres

f i la s  de la  derecha del t tc la  -n, 33 decir, correspondien­

tes a las  unidades, decenas y centenas. Se supondrá tam- 

25 bien que las  reg letas 12  pertenecientes a l  contador selec­

cionado sá ncuantran en la  posición indicada en 312 en 

e l contador 9 ds la  sección posterior y en 128 en e l eon-
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tadcr 4 de la  sección a t e r ía . .  Todas las otras ^.gletas da 

les dos contadores mmicionados sa encuentran @n una posí 

cidn que corresponde a cero, es decir, en su posición ex­

trema hacia atrás de la  máquina, en coincidencia con las  

5 placas de parada 162 y 162^ fijadas a la  platina 1.

Mandado por e l motor M que ha sido puesto 

en marcha, el árbol 39 comienza su revolución arrastrando 

la  leva 38, (figura 2) que libera la  palanca 37, de modo 

10 que las barras 31 (figuras 1 y 2) y su pieza transversal 

30. solicitada por los resortes 163, liberan  lae barras 

d. tope 91, 28 y 28  ̂ (figuras 1 y 4 ). Bn este momento, 

la  barra de tope 91 será arrastrada hacia atrás de la  má­

quina por el efecto del resorte 84 (figuras 4 y 20) y .el 

15 de los órganos 82, 87 y 90 que cooperan con e llos.
Por el hecho de que el operador no ha hun-

dido Molas da fondín  93. la  Dana a. tope 91 (figura 4) 

e rre rá  libremente basta so po.iciín  extrema hacia atrás de 

1. mádUlna y la  placa 63 provista de su hendidura 66 CO­

SO rrerá igualmente hasta so po.ic iín  extrema hacia el lado 

derech. de 1. má^ina. recubriendo asi las palancas 73.

73l, 74, 74i y 75 que se anoontrarán mantenidas.

Simultáneamente, las barras de tope 28 y 

38. (figura 1) tendería a correr hacia atrás de la  másLui- 

26 na bajo e l e e fu .ro  de lo s  resortes 164 y 164^ y ^  de lae  

palancas 25 y 25^.
Habiendo deprimido el operador las  teclas

-  32  -



i

2 & í 338
93^ y 93  ̂ de le  sección delantera y trasera de la  máquina, 

e l desplazamiento de la  barra de tope 28 será 1 imitado 

por e l vastago de la  tecla  93^ que coopera con e l diente 

165, a l paso que e l  vastago ce la tec la  9 3g que coopera 

5 con e l diente 166, se opondrá a todo movimiento sigu iente 

de dicho tope 38  ̂ (figu ra  1 )¡.

En estas condiciones, la  disposición de los  

árganos de selección  ya mencionados, lle va rá  la  coopera­

ción de los  salien tes 29 y 29^, que se aplican a los ro­

lo  d il lo s  de a n tifr ic c ión  27 y 27^, con la s  palancas 25 y 25  ̂

que, por lo s  ro d il lo s  24 y 24^, arrastran las  cremalleras 

22 y 22^, y con los  e jes 16 y 16^ la s  puntas 15 y 15^, de 

modo que en la  sección delantera y de la  máquina, " f *  punta 

15 se encontrará frente a l triángulo 13 correspondiente a 

15 la  cuenta No. 4=, a l paso que sn la  sección trasera de üa 

máquina, una punta 15 se encontrará fren te al triángulo 

13 correspondiente a la  cuenta No. 9. 

l i beración de las e scuadras móvíle s  y de la s  rampas de 

transporte .

&0 Como se ha ilustrado en la  figura 2 y se ha

indicado precedentemente, la s  berras 31 están provistas 

de escuadras transversales 157 y 167^ provistas de topes 

de resorte 66 y 66^. se ve en la  figu ra  cada uno de dichos 

topes apoyarse sobre la s  escuadras móviles 98 y 98^. En 

25 a l momento del c ic lo  de la  máquina considerado, estos c i ­

tados topes cesan de retener las escuadras móviles 98 que 

reculan hacia atrás de la  máquina, como se expondrá en lo
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que sigue.

El retroceso de la s  barras 31 implica un mo­

vimiento 83 la s  ranuras 168 y 168^ (figu ra  I )  que lib ertan  

la s  palancas 169, 169^ y 170, 170^, permitiendo la  rota- 

8 ción 8 e lo s  árboles 171, 171^, arrastrando lo s  árganos en 

forma de r a s t r i l lo  172, rotación que tiene lugar en e l sen­

tido  opuesto a l de las agujas de un re lo j y controlado por 

la  aocion de lo s  resortes 173 y 173^ (figu ras 9 y 11 ). Cada 

diente de los órganos en forma de r a s t r i l lo  172 y 172^ a jer­

io  ce una presión sobre al saliente 115 y 115^ da una r ampa 111 

y H l i *  Se exp licará  posteriormente que todas la s  rampas 

111  y 111^, a s í como la s  rampas de transporte 106 y 1 06  ̂

correrán libremente hacia delante de la  máquina bajo al 

esfuerzo de lo s  resortes respectivos l i o  y 110^ o 1 12  y 

15 112^, tan pronto como la  pieza de parada 117 y 117^ corres­

pondiente haya sido zafada por e l árbol de desenganche 119. 

preparación de l a a p l icación.

á l mismo tiempo que lo s  movimientos antea 

indioados, la  preparación de la  ap licación  de la s  cuen- 

20  tas se opera de la  forma sigu iente:

La leva  50 ejerce una presión sobre e l ro­

d il lo  49 (figu ra  3) lo  que hace bascular la  palanca 48 

que coopera entonces con e l r o d il lo  47 para arrastrar la  

barra de aplicación  45, atrayendo a s i lo s  resortes 46 y 

25 46  ̂ a s í como los  resortes 42 y 42^.

Sin embargo, por su parte, los  ro d illo s  

41 y 41^, a s i come lo s  co jinetes 7 7 y 17^ no siguen este
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. .  ha T is t .  más a triba , manti.nsn bl.qu .adc. l o .  . . j in e ta s  

18 y 18, ( i ig s ta  1) S . l ia a i i .a  a . lo e  . . j in e t e .  H  y l ? i -

pase I I  -  Liando  ̂de función.
g Continuando e l árbol 39 su movimiento de ^o-

ta .i^n . l e  la r*  80 ( i i g . M  4 ). Tiene a a ta .a i a l  r . 9 i l l .

79. h a .i.n a . hae.n la i la  palanca 78 que estaba mantenía*

por e l  resorte 168.
la  placa 81, en la  posición  de reposo de 

1 0  la  máquina, s irve  de tope a la s  palancas 7 3 , 74 y 75, y 

normalmente debería l ib e r ta r  dichas palancas bajo la  so- 

 ̂ l ic ita c ió n  de lo s  resortes 76, pero, habiendo ^ r r id o  la

placa 82 hasta su posición extrema, la  hendidura 85 de di­

cha placa 82 viene a rebasar e l plano v e r t ic a l de la  palaan- 

1 5  ca 75 y no subirá ninguna de las  palancas 73, 74 y 75.

Consiguientemente, la  placa 81 pasará por 

encima del pico 185 de la s  palancas 73, 74 y 75 sin  arras­

trar ninguna de e lla s .

L iberación de l corrector.
2P Simultáneamente, la  leva  152 (figu ra  1) l i ­

berta e l r o d il lo  151, ocasionando la  basculación de la s  

palancas 150 y 148 reunidas por la  b ie la  149 y so lic itada  

por lo s  resortes 335 . 31 árbol 146 seguirá la  basculación 

*  y lo s  dientes 145 cesarán de cooperar con lo s  trinque-

25 tes 147 que cooperan con dicho árbol 146.

Continuando e l árbol 39 su movimiento ae
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rotación , la  leva 144 (figu ra  2 )lib e r ta  la  palanca 142 

arrastrando en su movimiento la  b ie la  141 que, poí su pay 

te , va a lib e r ta r  la  palanca 140 y perm itir que a l árbol 

139 g ire  bajo la  so lic ita c ió n  del resorte 174. El árbol 

transversal 137, que hasta ahora mantenía las  barras de 

arrastre 103, reculará hacia atras de la  maquina y su mo­

vimiento hacia atrás no será lim itado por la  escuadra .oo7 

puesto que, como se ha descrito en la  fase I ,  dicha escua­

dra se encontraba ya atrás en e l  memento dal c ic lo  descrito 

en la  fase I .  En este momento del funcionamiento de la  

máquina, todas las barras de arrastre 103 se encuentran l i ­

bertadas y l is ta s  para correr hacia atrás de la  máquina ba­

jo la  so lic ita c ión  de los  resortes 13E y según la  disposi­

ción de la s  tec las  114 que hayan sido deprimidas por e l 

operador.
Bn e l ejemplo arriba indicado, se ha supues­

to que e l operador ha hundido la  tsc la  No. E en la  h ile ra  

de la  extrema derecha, es decir, la  de las  unidades, la  te­

cla No. 7 en la  h ilera  inmediatamente anterior correspondien­

te a la s  decenas y la  tec la  No. 2 en le  h ile ra  siguiente o 

h ilera  de la s  centenas. En consecuencia, e l  primer vastago 

de tec la  de las  unidades detendrá la  barra de tope corres­

pondiente, como puede verse en la  figu ra  2, por ap licación  

del diente 175, que progresa hacia atrás de la  máquina en

u..- valor de cinco pasos. El segundo vastago de te c la , e l 

de las decenas, detendrá la  barra de tope correspondiente 

-cor e l diente 176 que progresa en s ie te  pasos, y e l tercer
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vastago da tecüa, la  de la s  centenas, detendrá la  barra 

de tepe correspondiente per e l di^nt^ 177, que progresa 

en dos pasos. Ningún las  otras barras de tope habrá 

podido avanzar durante este tiempo puesto que lo s  dedos 

6 da c:-ro 178 detienen estas citadas barras de tope coope­

rando con sus dientes 179, s i no ha sido deprimida te c la  

alguna en las h ile ras que le s  corresponden, tas barras de 

arrastre 103 están previstas, como se  ha descrito íaás a r r i­

ba, da un salien te 133 que coopera con e l  e je  134 sobre e l 

10 cual están montadas las barras de tepe 28, de modo que la

progresión hacia atrás da la  máquina de la s  barras de arrasa 

tre  103 es determinada por la  función de las barras de 

tope, como se acaba de describ ir.

Fase IV -  Acción del corrector.

1S prosiguiendo la  rotación  del árbol 3 9 ( f i ­

gura 1) la  leva  152 viene a cooperar con al ro d illo  151 y 

bajo e l esfuerzo da su presión haca bascular la  palanca 

15o que manda la  b ie la  149 que hará a su vez que bascule 

la  palanca 148. El árbol 146 sobre e l  cual está mentada la  

20 palanca 148 g ira  en la  d irección  da las  agujas del re lo j

y lo s  trinquetes 147, que se ven mejor en la  figura 2, que 

cooperan con este árbol, como se ha descrito más a rriba , 

aseguran, corrig iéndolo, el posicionamiento de las  barras 

de a rrastre 103, dependiendo este posicíonamiento de 3a 

25 fase anterior y de la s  tec la s  del teclado que hayan sido 

deprimidas.
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Ap lic ación dê _1 ajenenta^j.
Considerando la  figura 6, se ve que inmedia­

tamente después del comienzo de esta cuanta fase , e l  diente 

63i  de la  leva 63, viene a cooperan con gL pico del brazo 

5 62 de la  palanca de aplicación 61, haciendo as i basculan

dicha palanca que, a su vez, hará corren la  barra E6 hacia 

delante de la  máquina. Dicha barra E6, por pasar a la  vez 

sobre los des rod illo s  55 y 55,, hace bascular e l  conjunto 

constituido por las  palancas 54 y 54^, lo s  e jes  52 y 52^ y 

10 lo s  d ispositivos de endavamiento 53 y 53^ (figu ras 1 y 4 ).

Haciendo ahora referencia  a la  figu ra  3, se 

?e que es en este momento cuando lo s  muelles 42 y 42  ̂ llevan  

a cabo la  basculación a la  vez de lo s  co jin etes 17 y 17^ y 

ae lo s  cojinetes 18 y 18^¡ estos áltimos provistos de dedos 

15 16. la s  puntas 15 (figu ra  20) correspondientes a la  cuenta

No. 4 en la  sección delantera y No. 9 en la  sección trasera, 

cooperarán con el p ico l8oy 180^ de lo s  triángulos 13 y 

13^, respectivamente. Cmo se ha descrito  antes, dichas va­

r i l la s  13 y 13^ cooperarán en este momento, y sólo entonces, 

2o con las  t ira ta s  10 y 10^ ejerciendo sobre dichas t ira ta s  un 

movimiento de empuje que tendrá como consecuencia despren­

der todas la s  reg le tas  correspondientes a los oontadores 

Nos. 4 y 9 de las  escuadras de bloqueo 65 y 65  ̂ y l le v a r lo s  

a cooperación con la s  escuadras móviles 98 y 96  ̂ (viéndose 

*5 mejor dichas escuadras en le s  figuras 2 y 5 ). conviene

observar que e l  d ispositivo de enelevamiento 53 y 53^ blo­

queará en una dirección opuesta, es decir, en posición de
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ap licación , los  p icos 181 y 161^ de lo s  co jinetes 18 y 18^. 

pase preparación de la  desapl ic a c ión.

Consideremos la  figura 3: cuando después del 

fin a l de la  cuarta fase e l  árbol 39 continúa girando, la  

8 le va  5o lib e r ta  e l ro d illo  49 y siempre por medio de las 

mismas conexiones antes indicadas, la  barra 45 va a encon­

trarse desbloqueada mientras que lo s  cursores 43 y 43  ̂ con­

tinuarán haciendo presión, bajo la  so lic ita c ió n  de lo s  re ­

sortes 46 y 46  ̂ sobre lo s  rod illo s  41 y 41^, del lado de 

10 sus brazos acodados 44 y 44^, pero la  presión a s í e jerc ida  

no implicará la  basculaoión del conjunto constituido por 

lo s  co jinetes 17 y 17^ y 18 y 18^, puesto que, lo  mismo 

que en la  cuarta fase, los d ispositivos de anclavamiento 

53 y 53^, v is ib le s  en la  figura 1, bloquearán los picos 

15 18o y 180i de lo s  co jinetes 18 y 18^.

Rearme de los  sectores de a d ic ión y desap licac ión de 

l as funciones^

Durante este tiempo, la  leva 144 (figu ra  

S) ha llegado a una posición ta l que manda la  basculaoión 

20 de la s  palancas 142 y 140 reunidas por la  b ie la  141. El 

eje  horizontal 137 lle v a rá  a su posición prim itiva  hacia 

delante de la  máquina todas las barras de arrastre que se 

han desplazado hacia atrás, as decir, que todas estas ba­

rras harán un movimiento de retrooeso ouyo va lor será exao- 

25 temante el mismo que e l  de l movimiento que han hecho bajo 

la  so lic ita c ió n  de lo s  resortes 135 durante la  fase I I I .

Sin embargo, como se ha descrito antes, este movimiento
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de retrocase tiene lugar mientras las regletas 12 coope­

ran con las escuadras móviles 98 y 98q y según la s  fun­

ciones de ap licación  descritas en le  fase I I I .

Sin embargo, como se ha v is to  más arriba ,

S las  berras de arrastre lo3 cooperan con las  escuadras mó­

v i le s  98 y 98̂  por mediación de órganos de transporte, 

es decir, la s  palancas pivotables 104 y l04q. Dichas pa­

lancas p ivctab les 104 y 104^ son mantenidas en su posición 

a x il normal por la s  espigas 108 y 108^ que penetran en ra­

lo nurae horizontales practicadas en la s  berras de transpor­

te 106 y I06q y cooperando con lo s  trinquetes 107 y 107-̂  

y lo s  contra- trinquetes 106 y 106^. Estos contra-trinque­

tes son mantenidos a su vez en su posición normal por es­

pigas 109 y 109i que penetran en la  ranura de la s  barras 

15 de zafado de trinquetes 111 y 111^ y lo s  trinquetes 107 

y 107^ son mantenidos en su posición de entrinquetado 

por lo s  resortes 183 y 183^. Esto explica la  razón por 

la  cual la s  reg letas 12 seguirán e l movimiento de retro ­

ceso de las barras de arrastre 103. Volviendo a l ejemplo 

20 propuesto antes, la  reg le ta  de la  extrema derecha del 

contador No. 9 o reg le ta  de las  unidades, perteneciente 

a la  sección posterior y que se encontraba en la  posición 

2 pasará a la  posición 7. La reg le ta  inmediatamente in­

te r io r  o reg le ta  de las decenas que se encontraba en la  

28 posición 1 pasará a la  posición 8 y la  reg leta  sigu iente

o reg leta  de la s  centenas que se encontraba en la  posición 

3, pasará a la  posición 8.
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Las reg letas 12 del contador 9 perteneciente 

a la  sección posterior han hacho, pues, la  adición siguien­

te :

312 t  275 -5 8 7

Puede suceder, sin  embargo, que los movimien­

tos de retroceso antes descritos impongan e las reg letas 12 

avances superiores a l complemento a 9 de la  posición (en 

numero de pasos) que ocupaban en e l momento de su ap lica ­

ción con las  palancas 104 y 104 .̂. Sn un caso semejante, los  

d ispositivos previstos para e l transporte entraran en fun­

ción de la  manera sigu iente: s i  se considera todavía e l 

ejemplo citado antes, la  reg leta  extrema de la  derecha o da 

unidad del contador Ho. 4, perteneciente a la  sección de­

lan tera , estaba en la  posición 8 y e l  movimiento de re tro ­

ceso impuesto per la  barra de arrastre tiene como vá íor 

cinco pasos.

Rn consecuencia, la  muesca 120 de dicha re­

g leta  (figu ras  6 y 7) habrá hecho bascular e l  árbol de 

desenganche 119 correspondiente a la s  unidades, después 

dsl recorrido de los  primeros dos pasos, de modo que la  

espiga 118 so lidaria  de dicho árbol habrá hecho bascular la  

pieza de parada 117 y la  barra de zafado de trinquetes 111 

(figu ra  11) correspondiente a l orden de extrema derecha 

o de unidades no será detenida ni por la  pieza de parada 

117 que ha basculado, ni por e l  órgano en forma de ra s tr i­

l l o  172 que se ha separado ya en e l  curso de la  fase I  y , 

por consiguiente, e l resorte 112 so lic ita ra  la  barra de



zafado de t r in q u e te s  y la  lle v a rá  a c o r r e r  hacia delante

de la  máquina. Dicha barra de zafado de trinquetes, por 

tener sus bordes en corte inclinado, como se ha descrito, 

arrastrará lo s  contra-trinquetes 108  por su ranura hori­

zontal que subirá lo  mismo que lo s  trinquetes 10? y pon­

drá en lib e rtad  a l mismo tiempo la  escuadra móvil 98. Tan 

pronto como la  escuadra móvil 98 está lib ertada , se ancón- 

trará so lic itada  por e l resorte 126 y vo lverá  hacia atrás 

hasta que e l borde 127 de ai cha escuadra venga a topar 

contra e l cubo del contra-trinquete lo8 . Como se ha des­

c r ito , la  posición de estos bordas 127 es ta l que e l  váLor 

de este retroceso es exactamente igual a diez pasos, lo. 

que tendrá como consecuencia lle v a r  la  reg le ta  a su po­

sic ión  extrema hacia atrás de la  máquina. Sin embargo, la  

barra de arrastre 103 continúa sin  interrupción su movi­

miento de retroceso para e l  resto de lo s  cinco pasos, es 

dec ir, tres pasos, y cuando la  barra de arrastre 103 co­

rrespondiente a las unidades llegu e a su posición de re­

poso in ic ia l hacia delante de la  máquina, la  regLeta del 

miaño orden de numeración se encontrará en la  posición 3. 

Recordando, oomo se ha dicho más a rr ib a , que las barras 

de zafado de trinquetes 111 están provistas de un sa lien ­

te 115 (figu ra  7 destinado a retener la  barra de trans­

porte 106 correspondiente a l orden de numeración inmedia­

tamente superior, se comprenderá, considerando siempre 

e l mismo ejemplo, que la  b - r r  de zafad, de trinquetes 

111 de T u  Mdadas ha corrido hacia delante de la  má-
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quina. Por so parte, la  barra de transporte 106 correspon­

diente a las dac¿nm„, .igualmente bajo la  s o lic ita c ió n  del 

resorte l lú ,  arrastrará hacia arriba la  espiga 105 solida­

ria  de la  palanca 104 correspondiente a las decenas. Se 

5 desprende que 1 trinquete 107 da las decenas hará avanzar 

la  escuadra móvil 98 de la s  decenas hacia delante de la  

máquina sn y l valor de un paso, siendo este va lor como su­

plemento dsl determinado por e l  retroceso de la  barra de 

arrastre de las  decenas.

10  Considerando siempre e l  ejemplo propuesto,

la  reg leta  12 de las  decenas de la  cuenta 4 perteneciente 

a la  sección delantera se encontraba en la  posición 2, la  

barra de arrastre del mismo orden hace entonces un movi­

miento de retroceso en 7 pasos y , como se ha descrito antes, 

15 la  palanca 104 perteneciente s dicha barra de arrastre,

pivota y hace avanzar en un paso la  escuadra móvil 98. De­

bería seguir entonces al posicionamianto de dicha reg le ­

ta da diez pasos a p a rtir  de su posición extrema hacia 

atrás de la  máquina, pero como se ha indicado antes, en- 

20 tre  la  posición 9 y la  posición 10, la  reg le ta  12 hace 

g irar el árbol de desenganche 119 así como la  pieza de 

parada 117 de la s  dacanas, de modo que la  barra de zafa­

do de trinquetes del mismo orden de numeración subirá y, 

en el curso de esta subida, e jercerá  un esfuerzo sobre e l  

25 trinquete 107 de la s  decenas, esfuerzo que levantará dicho 

trinquete 107, lib e r ta rá  a s í la  escuadra móvil del mismo 

orden que, a su vez , reculará en diez pasos del mismo modo
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que ha recalado la  escuadra móvil da laa unidades, con la  

diferencia  de que ?n al case ahora considerado, la  regleta  

12 se mantendrá en su posición extrema hacia atrás da la  

máquina.

5 En e l  mismo tiempo, la  barra de transporte

106 correspondiente a las centenas, a l no encontrarse ya 

detenida par la s  barras de zafado de trinquete de las  de­

cenas 111, correrá e l la  también y arrastrará en su movi­

miento a la palanca 104 de la  barra de arrastre de las oen- 

10 tenas, lo  que, igual que en e l caso de las  decenas, hará 

avanzar en un paso suplementario la  escuadra móvil de las  

centenas.

Finalmente, la  reg le ta  12 de la s  centenas 

del contador 4 perteneciente a la  sección delantera de la 

15 máquina se encontrará a un paso de su posición  extrema.

El movimiento de retroceso de la  barra de arrastre del 

mismo orden es de dos pasos y siendo de un paso e l avance 

suplementario debido a l pivotamiento de la  palanca 104 de 

la s  centenas, l a  reg leta  se encontrará a un avance de 

20 1 t2 t  1 - 4  pasos con relación a su posición extrema.

En conclusión, las  reg le tas  12 del contador 

4 perteneciente a la  sección delantera de la  máquina habrán 

hecho la  adición sigu iente:

126 *  275 = 403 

25 Fase VI -  Desaplic ación.

Habiendo sido hecha la  ad ición  de la  suma 

275 en la s  dos secciones delantera y trasera de la  máqui­

na y habiendo sido realizado él posicionamiento de la s

reg le ta s , la s  reg letas  12 deben ser desprendidas de las
-  44 -
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escuadras móviles 98 y 98̂  y venir a bloquearse sobre las 

escuadras f i ja s  65 y 65  ̂ lo  que tiene lugar en la  forma 

sigu ien te:

Considerando la  figu ra  6, e l árbol 39 pro- 

5 sigue su revolución y el diente 63g de la  le va  63 viene

a cooperar con el p ico de la  palanca 62 que bascula aplican­

do por la  palanca 61 y e l ro d illo  6o una presión sobre la  

barra 56 que ocasiona una nueva basculación da lo s  rod i­

l lo s  55 y 55-̂  so lidarios  de las palancas 54 y 54^, a s i oo- 

10 Rio de los árboles 5 2 y 5 2  ̂ y de lo s  d ispositivos de ancla- 

vamiento 53 y 53  ̂ (figu ras 1 y 4 ). la  basculación del d is­

pos itivo  de enclavamiento 53 y 53  ̂ pone an lib ertad  lo s  

picos 181 y 181^ del e je  16 a l paso que lo s  co jinetes 17 

y 17^ y 18 y 18^ son so lic itados por lo s  resortes 42 y 42^

15 y e l conjunto asi constituido p ivota , de modo que las  pun­

tas 15 y 15^ que cooperaban con lo s  picos 180 y 180^ de 

lo s  contadores número 4 de la  seoción delantera y número 

9 de la  sección trasera, no actúan ya sobre dichos picos 

y lo s  triángulos 13 y 13^ se encuentran liberados; la s  re- 

20 g letas  12 no están ya sometidas a la  acción de la s  escua­

dras móviles 98 y 98̂  y vienen a bloquearse aplicándose 

con la s  escuadras f i ja s  65 y 65  ̂ por e l  e fecto de s o l i c i ­

tación de los resortes 64 y 64  ̂ (figu ra  5 ).

Fase V II - Rearme.

25 El rearme da los  órganos mecánicos de trans­

porte que han funcionado y e l retroceso a la  posición de 

reposo de lo s  órganos de selección  de función y de lo s
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contadores se operan en la  forma siguiente i

ía  leva 38 (figu ra  2) mandada por la  revo­

lución ¿el árbol 39 viene a cooperar con la  palanca 37, la  

cual, por medio de la  b ie la  36, hace bascular la  palanca 

5 35 y e l  árbol 34 del cual es so lid a r io , de modo que las pa­

lancas 33 y 33^ vienen a cooperar con lo s  ro d illo s  S2 y 33^, 

lo  que ocasiona un corrimiento hacia delante de la  máquina 

de las barres 31 y 31^. En este momento, la  barra transver­

sal 30 (figu ra  2) arrastra hacia delante de la  maquina las 

10 barras de tope 91, 28 y 28  ̂ (figu ras  1 y 4) respactivamenr- 

te so lic itadas por lo s  resortes 84, 164 y 164^ y dichas ba­

rras de tope vuelven a su posición de reposo. Por su parte, 

la s  escuadras 167 y 167^ arrastran hasta su posición extrema 

hacia delante de la  máquina, las escuadras móviles 98 y 98^, 

15 a l paso que las  rampas 168 y 168^ ejercerán una p a s ió n

hacia arriba sobre las palancas 169 y 169^ ocasionando l a  

basculación de las  palancas 17o y 170i y de lo s  órganos 

en forma de r a s t r i l lo  172 y 172^. En su movimiento de bas­

culación estos citados órganos en forma de r a s t r i l lo  (figu - 

20 xas 7, 9 y 11 ), ejercerán una presión sobre los sa lien tes 

115 y 116-̂  de la s  barras de entrinquatado 111 y 111^* lo  

que perm itirá, por una parte, á l  pico 116 de dichas barras 

m  y qgg habrán eíeotuado un transporte, pasar detras

de la s  piezas da parada 117 y , por otra parte, e l retroce- 

25 so e posición  de entrinquetado de lo s  trinquetes 107 y 107^, 

a s i como de lo s  contra-trinquetes 1Ó8 y 108^. Durante este 

tiempo, lo s  .a lien te s  115 y 115^ llevarán  tambián e posición
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de reposo a laa  barras de transporte 106 y 106^ que habrán 

efectuado transportes. Habiendo -terminado su revolución, 

ál árbol 39 se encontrará detenido por e l  d ispositivo  de 

arrastre y de auto-desembrague B ya conocido por su desorip- 

5 cián en la  patente francesa citada como referencia  más a r r i­

ba, y la  máquina se enouantra l is t e  para e l reg is tre  de una

nueva operación.

SUSTRACCION
Las operaciones de sustracción se hacen por 

10 la  adición del complemento a 9 de la  magnitud a sustraer

adicionada de una unidad en e l orden de numeración más bajo, 

del cual se quita una unidad en e l orden de numeración más 

a lto . A f in  de fa c i l i t a r  la  continuación de esta descrip­

ción se considerará e l ejemplo sigu ien te:

El número 175 ha de sustraerse del contador

No. 9 da la  sección trasera y del contador No. 4 de la  sec­

ción delantera, encontrándose la s  reg le tas  del primero a

t  368 y la s  del último a t  93.
B1 operador deprime la s  tec las  de los  con­

go tadorea y la s  tec la s  ae la s  cantidades a adicionar como

se ha descrito para la  operación de adición y deprime ade­

más la  tec la  ae sustracción 92g v is ib le  en la  figu ra  4. 

Accione la  puesta en marcha del motor, e l árbol 39 g ira  y 

e l  c ic lo  se desarrolla como se ha descrito  antes para la  

25 adición. Sin embargo, e l hecho de haber hundido la  tec la

92g implica c ierto  número de modificaciones que van a des­

crib irse  en lo  que sigue.
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En e l curso de la  fase I ,  la  barra de tope 

91 (figu ra  4=) será detenida cuando e l diente 184= venga a

cooperar con el vastago de la  tec la  92,.5
En consecuencia, e l sa lien te de la  barra 

de tape 90 detendrá en su movimiento la  espiga 89 solidar- 

r ia  de la  palanca 87, le  que supondrá la  detención de la  

placa 82 que estaba so lic itada  por e l resorte 84 y la  hen­

didura 85 vendrá a colocarse encima de la  palanca 75 que 

será liberada después.

En la  fase I I  precedentemente descrita , se 

ha v is to  la  manera en que la  placa 81 bascula, consideran­

do sin  embargo la  figu ra  4, se ve que la  palanca 75, en 

este momento, subirá, so lic ita d a  por e l resorte 76, y el 

pico 185 de dicha palanca 75 se presentará en la  trayec­

to r ia  de la  placa 81 en e l ourso de la  basculación. Esta 

placa 81, continuando su movimiento, acabará per encontrar 

e l p ico 185, antes mencionado, sobre e l  cual hará presión, 

y arrastrará entonces hacia delante de la  máquina la  palan­

ca 75 y la  berra 69 sobre la  cual p ivote  dicha palanca. En 

la  figu ra  8, se ve e l otro pico 186. En su movimiento de 

basculación, la  placa 81 lle va rá  la  palanca 187 a bascu­

la r ,  y la  muesca 188 de dicha palanca, avanzando en su mo­

vim iento, perm itirá e l paso del sa lien te 189 de que está 

provisto e l cuadro-soporte 190 y sobre e l cual están f i j a ­

das las  barras de tope 11Z. El cuadro 190 es mantenido sus­

pendido por dos b ie las  191 y dos b ie las 192, fija d a s  a ro­

tación sobre lo s  tiran tes cuadrados 4 y 5 (figu ra  2) y e l
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conjunto a s í constituido sufre la  so lic ita c ión  dsl reso lte  

193 atrayendo a dicho conjunto hacia el lado de la  iz.quier- 

da de la  máquina (figu ra  8 ).  la s  barras de tope 113 están 

provistas de dos f i la s  de dientes, una para las  operacio- 

5 nes de adición y la  otra para la s  de sustracción, cuando e l 

conjunto de la s  barras de tope 113 no ha basculado hacia 

la  izquierda de la  máquina, lo s  dientes de adición se pre­

sentan frente a lo s  vastagos de la s  tec las  114 y operan 

como se ha descrito  para la  adición. contrario, cuando dichas 

10 barras da tope 113 han basculado lateralmente bajo e l efecto 

del resorte 193, ta l como acaba da describ irse, le s  dientes 

de sustracción da las citadas barras da topa se presentarán 

fren te a vastagos de üas tec las 114. lo s  dientes de sustrae— 

ción están dispuestos de ta l modo sobre dichas berras de 

15 tope 113 que permitan a dichas berras de tope, cuando co­

rren hacia atrás de la  maquina bajo la  so lic ita c ió n  de lo s  

resortes 135, desplazamientos cuya longitud contada en nu­

mero de pasos será igual al complemento a 9 del orden en 

e l  cual estarán montadas las teclas 114 en e l teclado. De 

20 este modo, la  tec la  1 perm itirá un deslizamiento de ocho 

pasos, la  tadLa 2 de s ie te  pasos, y a s í sucesivamente, 

hasta la  te c la  9 que bloqueará la  barra de tope 113 corres­

pondiente, sin perm itirle retroceder hacia atrás, pero, s i 

no ha aldo deprimida ninguna tecla  an une h ile ra  determi- 

25 nada del teclado, la  barra de tope correíp endiente correrá 

en un valor de nueve pasos, porque, por una parta, la  bas- 

culación de sus trac ci&i de las barras 113 hacia la  izqu ier-

49 -



i

+

5

10

1E

20

t

h  .. k a  0 6

da permite a todos lo s  dientes 179 encontrarse fuera del 

plano v é r t ic e *! de dedos de cero 176 (figu ra  2) y , por 

o tra , unas espigas de parada 19á de que esta p revista  la  

placa de guíe IOS, lim itan  e l desplazamiento de los  sa­

lien te s  133 da 3es berras da er rastra 103, estando estas 

espigas da parada colocadas exactamente a una distancia 

igual a nueva pasos de dichos sa lien tes 133 cuando estos 

sa encuentran en su posición extrema hacia delante de la  

maquina.

Durante la  fase I I I  volviendo a tomar e l 

ejemplo anteriormente indicado, y considerando la  figu ra  2, 

se ve que e l  vastago de la  tecla  5 de la s  unidades que ha 

sido deprimida por e l operador detendrá l a  barra de tope 

correspondiente por su diente 196, eL vastago 7 hara la  

misma operación por e l diente 196 y e l  vastago 2 por e l 

diente 197. la s  otras barras de tope 113 no serán dete­

nidas por ningún vastago de tec la  del teclado, pero lo  

serán por las espigas 194 que, como se ha explicado más 

arriba , permítan una carrera de nueve pasos.

la  fase IV es totalmente idén tica  a la  fa­

se IV descrita  para la  adición.

En e l  curso de la  fase V tiene lugar e l  

retorne de las barras de arrastre 103 y le s  operacio­

nes de transporte, opsracruñes que se efectúen de meane 

ra análoga a las descritas para la  adición. Consideran­

do siempre e l ejemplo propuesto, encontrándose la  re g le ­

ta 12 de las  unidades dsl contador lio. 9 perteneciente
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a la  sección trasera, en la  posición 8, y por otra parte, 

debiendo hacer la  barra de arrastre un movimiento de re­

torno de 4 correspondiente a l complemento a 9 de 5, la s  

reg letas 12 serán llevadas a la  posición 3:

8 t  4 = 12 -* 1C (de retroceso) -  2

Un avance suplementario de un paso tendrá 

lugar para la  reg leta  12 de la s  decenas del mismo conta­

dor No. 9 de la  forma y descrita en la  fase correspondien­

te de la  adición. Simultáneamente, la  barra de arrastre de 

las  decenas efectúa un retroceso de 2 pasos (oomplemsnto 

a 9 de 7) y arrastra la  reg le ta  12 de las  decenas que se 

encontraba ya en 6. la  reg leta  de las decenas se encontra­

rá por tanto llevada a la  posición 9, es decir:

6 * 1 + 2 -  9

y no producirá, por consiguiente, ningún transporte en e l 

orden de las centenas. la  re^gLota 12 de l<2.s centenas que 

se encontraba en la  posición 3 es arrastrada por e l movi­

miento de retroceso de la  barra de arrastre correspondiente, 

en un va lo r de s ie te  pasos (complemento a 9 de 2 ). la  ope­

ración de transporte se produce y esta reg le ta  de las  cente­

nas vendrá pues a la  posición cero.

3 t  7 = 10 -  10 (de retroceso) -  0.

la  reg le ta  correspondiente a l cuarto orden 

de numeración que estaba en su posición cero será arrastra­

da por su. barra de arrastre correspondiente en un va ler de 

nueve pasos mes uno, equivalente a l transporte, o sea: diez 

pasos menos diez pasos (correspondientes a l retroceso) igual
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a cero. Los mismos movimientos se reproducirán en todos 

los  órdenes de numeración superiores en lo s  cuales todas 

las reg letas 12 volverán a cero después de habar avanzado 

en 9 4 1 = 10 y haber sido sometidas a l retroceso de 10

5 da la  manera antes descrita .

Las piezas de parada 117 ta l como se ven

en la  figu ra  7 y correspondientes a lo s  dos órdenes de 

nune ración mes a lto  y más bajo (siendo e l más bajo e l de 

la s  unidades) están provistas de brazos 121 y 121^ raspée­

lo  tivamente unidos por la  b ie la  122, de modo que cuando la  

pieza de parada 117 correspondiente a l orden mas alto 

bascula como acaba de describ irse '̂ n lo  que antecede, la  

del orden de m ir a c ió n  más bajo seguirá este movimien­

to de basculación y cesará de cooperar con el pico 123 

15 de la  rampa de transporte del orden de la s  unidades, lo

que tendrá tomo efecto  perm itir a la  ranura de dicha ram­

pa subir y la  consecuencia de e l lo  será e l aumento en un 

ípaso del movimiento de avance de la  escuadra móvil que 

posicionará la  reg leta  12 de las unidades *n  3, en lugar 

20 de en 2. ío r  consiguiente, la  máquina ha efectuado en el 

contador No. 9 de la  sección posterior, la  operación de

sustracción:

4 368 -  275 -  4 93

En e l contador No. 4 de la  sección ante- 

25 r io r  de la  máquina, se ha supuesto que la  reg le ta  12 de 

la s  unidades se encontraba a tres  pasos da su posición 

extrema hacia atrás, la  reg le ta  de las  decenas se sn-

2 2  ^
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contraba a nueve pasos, y todas las otras regletas a cero,

3s decir, en su posición extrema hacia atrás ae la  máqui­

na. Analizando los  movimientos que deberán efectuar estas 

regletas durante e l  retorno de las barras de arrastre 103,

5 se percib irá  que la  reg leta  de las unidades se encontrará 

arrastrada en cuatro pasos hacia adelante de l a  máquina 

y, puesto que se encontraba ya avanzada en tres pasos con 

respecto a su posición  normal, se detendrá por tanto en 

la  posición 7. la  reg leta  de las decenas que se encéntra­

lo  ba en 9 será todavía arrastrada en dos pasos y hara un re­

troceso de 10, deteniéndose por tanto definitivamente en 

1, haciendo as í avanzar en un paso suplementario la  reg le ­

ta de les  centenas, la  reg leta  de las  centenas que se en­

contraba en O se encontrará o r í  arrastrada hacia adelante 

15  de la  máquina en s ie te  pasos más e l paso suplementario

mencionado o sea, 8. Todas las  otras regletas que se en­

contraban en 0 ssrán arrastradas en nueve pasos por su ba­

rra de arrastre 10? correspondiente y se detendrán en el 

9. s i ae supone que la  capacidad máxima de la  máquina es 

2c de cinco órdenes de numeración y recordando que la s  reg le ­

tas d-s la  cuenta cuatro de la  sección delantera se encon­

traban en la  posición 00093, s i  se efectúa la  sustracción 

de la  cantidad 275 que, como será explicado, es la  adición 

del complemento a 9 de cada c ifr a , o sea: 99724, las  regle- 

26 tas de la  cuenta número 4 de la  sección delantera se en- 

centrarán en la  posición 99817 que representa el comple­

mento a 9 de cada c ifra  del número negativo resultante de 

la  sustracción 4 93 -  275 = -  IBS.
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I,as otras fases del ctolo ccmpr enden las 

mismas funciones que las ya d -scritas para la  adición, 

pero es preciso observar que en e l curso Ae la  fase 7, 

cuando e l  tope Se función 91 recula bajo e l esfuerzo Ae 

5 presión Ae la  barra transversal 3o, nn sa lien te 198rde d i­

cha berra Ae tope 91 (figu ra  8) hace bascular la  palanca 

199 mentada a rotación sobre e l cuadro 346, Esta palanca 

e jerce una presión sobre un pico 200 de que está provis­

to e l cuadro -  soporte 190 contra la  s o lic ita c ió n  del re- 

10 sorte 193, l le v a  este cuadro más a llá  de su posición  nor­

mal, a la  posición de adición hacia la  derecha de la  má­

quina, de ta l modo que la  palanca 187 empujada por un 

resorte esp ira l no representado devuelva e l cuadro-sopor- 

te 190 a su posición Ae adición.

15 to ta liza c ión -transf erencia . _

El operador deprime la s  tec la s  Ael teclado 

de selección  correspondientes al número Ae la  cuenta que 

aebQ sai tota lizada en una sección de la  máquina, y Ae la  

cuenta cue debe rec ib ir  la  to ta liza c ión  en la  otra sec—

20 ción.
El operador deprime también la  tec la  " to ta l"  

922 o 92̂ . según la  sección que contenga e l contador que 

debe vaciarse y manda la  puesta en marcha del motar M.

TL árbol 39 g irará  y la s  operaciones efeo- 

25 tuadas por la  máquina se desarrollarán según la  descrip­

ción que sigue en la  cual se ha elegido un ejemplo para

-  5 4  -
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fa c i l i t a r  su explicación.

Sea a to ta liza r  e l contador numero 4 delante­

ro , que comprende una cantidad negativa de 182 y a transfe­

r ir  dicha cantidad a l contador numero 9 trasero cuya canti­

dad 93 es pos itiva .

EL operador deprime la s  tec las  114^ de la  

sección delantera, 114g de la  sección trasera (figu ra  I ) ,  

92g del teclado de las funciones (figu ra  4) y manda la  

puesta en marcha del motor M.

EL árbol 39 hará un c ic lo  durante la  fase 

del cual deberán producirse los movimientos sigu ientes:

La fase I  se desarrolla de igual forma que 

en el caso de la  adición y de la  sustracción, s in  embargo, 

con la  d iferen cia  de que la  barra de t ope de las funciones 

será parada por su diente 225 (figu ra  4) que viene a coope­

rar con etL vástago de la  tec la  92g.

La placa 82 (figu ra  20) será detenida tam­

bién en este momento a pesar de la  s el i  ci. ta c ion del resorte 

84 y de la  hendidura 85 vendrá a colocarse encima de la  pa­

lanca 74 a s í lib ertada .

Se ha v is to  ya que durante la  fase I I ,  la  

placa 81 (figu ra  4) basculaba, permitiendo a la  palanca 74 

libertada  subir per cooperación de dicha placa 81 oon al 

pico 185 de la  citada palanca 74. Esta naniobr^nendará e l 

deslizamiento hacia adelante de la  maquina de la  barra 67 

que e jercerá  una presión sobre e l ro d il lo  55 que, a su vez, 

empujará al órgano de enclavamiento 53 que pondrá en l íb e r -



nante, el resorte 42 (figu ra  3) ya sometido a la  acción del 

cursor 43 durante la  fase an terior, lle v a rá  e l e je  16 a 

bascular hasta que una punta 15 venga a cooperar con e l p i- 

S co 180 de la  cuenta número 4 de la  secoión delantera y ls s  

regletas 12 de dicha cuenta salgan de ap licación  con las 

escuadras f i ja s  65 para ap licarse a la s  escuadras móviles 

98.

Durante la  progresión hacia adelante de la  

10 barre 67, una escuadre 2o2 (figu ras 20 y 8) so lid a ria  de 

dicha barra 67 hace bascular una palanca 203 montada en 

rstación sobre una espiga so lid a ria  del tiran te cuadrado 

5. Esta palanca 203 hará desde entonces deslizarse hacia 

la  derecha da la  maquina la  berra de borrado 204 que e su 

15 vez hará bascular todos lo s  dedos de 0178 y todos lo s  pos­

tigos  de parada 338 y 339 en relación  con e l teclado en las 

magnitudes de la  operación (figu ra  21). Asi se anulara e l 

e fecto  de toda tec la  114 que haya podido ser hundida por 

equivocación y , al propio tiempo e l paso será libertado 

20 para la s  barras de tope 113 que deben progresarriiacla atrás 

de la  máquina en el curso de la  fase sigu iente del mismo 

c ic lo .

Se ha v is to  ya que en el curso de la  fase 

I I I  la  berra transversal 137 se separa a f in  de perm itir 

25 a la s  barras de arrastre lo3 correr hacia la  derecha de

la  máquina bajo la  so lic ita c ión  3" lo s  resortes 135 (figu ­

ra 1 ).  Este movimiento de la  barra 137 tendrá lugar mien-
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tras la  cuenta número 4 A# 1c sección delantera coopera 

ocn sus escuadras móviles 96 y I r  cuenta numero 9 de la  

se colón trasera está "bloqueada todavía por sus escuadres 

f i ja s  65, dado que le  barra 67, como se ha descrito , no 

S ha desbloqueado más que e l árgano de enclavara! ento 53 de 

la  sección delantera y no al árgano de en elevamiento 53  ̂

de la  sección trasera.

Volviendo a l ejemplo altado, surera que 

en e l curse de esta fase I I I ,  la  reg le ta  12 0.3 -as unida.—

10 des del contador número 4 antsa ds quá .i <̂ centrara avan­

zada í*n 7 en relación  con su poa-u;. ¿n extrema hacia atras, 

no podrá desplazarse más que ni 7 pasos puesto que le  pla­

ca de parada 162 bloqueará, después de un desplazaniento 

de 7 pasos, si conjunto ña los órganos móviles de las  uni- 

15 dadas, tanto en le  sección delantera como en la  sección 

trasera, la  reg leta  12 de las decenas bloqueará lo s  ór­

ganos móviles de este orden de numeración después de un 

desplazamiento de un paso, le  d̂  las centenas despuas de 

un desplazamiento de 8 pases y todas la s  demás regletas 

20 después de un desplazamiento de 9 pasos. En otras palabras, 

los  árganos móviles se ene entraran después de los  despla­

zamientos mencionados y con relación e su posición extre­

ma hacia atrás de la  máquina a 2 pasos para la s  unidades, 

a 6 pasos para las decenas, a I  paso para las centenas y 

25 a O pasos para todos los  demas ordenes de numeración,

mientras que todas las  regletas d^l contador numere 4 de 

la  sección delantera sa .ncontrarán en O pasos.
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En el corso 3s la  fase IV el diente 6 ^  de 

la  leva  63 (figu ra  6) vian^ s cooperar con la  palanca 62, 

le  cual tiene como resultado el desplazamiento hacia ade­

lan te de la  máquina de la  barra 5 6 da modo que la  palanca 

5 54]_ basculará arrastrando el desbloqueo del órgano da en¡-

clavamianto 53' de la  sección posterio r. El órgano de ancla- 

vamiento 53  ̂ de la  sección an terior había sido bloquea­

do en el curso de la  fase I I .  En consecuencia, la s  escua­

dras f i ja s  65 cesarán de cooperar con el contador número 

10 9 de la  sección posterior y la s  escuadras móviles 98  ̂ coo­

perarán entonces con dicho contador de la  forma ya des­

c r ita .

Se ha mencionado que sn áL curso de la  fa ­

se V, la  lava 50 pona en lib ertad  la  palanca 48 (figu ra  

15 3) permitiendo a lo s  resortes 46 y 46  ̂ entrar en acción.

En lo  que se r e f ie re  a la sección delantera, e l resorte 

46 podrá atraer e l cursor 43 hacia adelante de la  máqui­

na, y este cursor 43 cooperará por su borde 44 ccn el ro­

d i l lo  41, haciendo así g ira r lo s  co jinetes 17 y 18, no 

20 estando este último bloqueado por e l órgano de enclava- 

miente 53, y e l resultado será que e l contador número 4, 

no teniendo ya su pico 18o en cooperación con una punta 

15, será so lic itado  por el resorte 64 y las  escuadras mó­

v ile s  98 cesarán de cooperar con él y son la s  escuadras 

25 f i ja s  65 la s  que rea lizarán  esta operación.

Se va, pues, como este contador ha sido 

to ta lizado, es decir, como todas sus reg letas 12 han sido
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llevadas a su posición extrema hacía atrás de la  máquina 

y bloqueadas en esta posición.

El desarrollo de la  fase VI es Idántico

que an las operaciones de adición . Volviendo a tonar e l 

5 ejemplo an terior, la  reg leta  12 de la s  unidades del con­

tador número 9, perteneciente a la  sección posterior de 

la  máquina y que se encontraba en el momento de la  .̂ase 

precedente a tres pasos de su posición extrema hacia 

atrás será arrastrada en 7 pasos hacia adelanta o sea en 

10 10 pasos en to ta l,  iniciando las operaciones de transpor­

te tal como han sido descritas más arriba y de e l lo  se 

seguirá un retroceso de 10 pasos de la  reg le ta  12 de las 

unidades que tomará la  posición 0 a s í como e l avance en 

un paso de la  reg le ta  12 de las decenas.

Ahora bien, esta última que se encontraba 

a 9 pasos será arrastrada en un paso, a lo  cual canviaie 

añadir al arrastre de un paso y quitar e l retroceso de 

10 pasos. En consecuencia, dicha reg le ta  tomara la  posi­

ción 1, haciendo avanzar a l propio tiempo en un paso la  

2o reg leta  de las centenas. Esta reg le ta  de la s  centenas que

se encontraba en 0 será arrastrada en 6 pasos más e l arras­

tre  de un paso, lo  que haoa que avance en to ta l 9 pasos. 

Todas las demás regletas 12 pertenecientes a órdenes de 

numeración más elevados sarán arrastradas en 9 pasos y 

25 por e l hecho áe que ningún arrastre anterior ex is te , serán 

detenidas en esta posición extrema hacia la  parta delante­

ra de la  máquina.
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Dudante e l desarrollo de esta, fase, y oon 

siderando la  figura 6, e l ¿lente 63s ¿a la  leva  63 ven­

ará ae nueve a aplicarse al pico de la  palanca 62 lo  que 

determinará, cono „a se ha descrito antes, la  desaplica- 

5 clon de la  cuanta numero 9 da la  sección posterior y e l  

bloqueo de sus regletas correspondientes a la  posición

de reposo.
EL rearme en e l curso de la  fase V II ,  de

todos los órganos que han in iciado un transporta, se ope- 

10 ra de modo idén tico  a l antes descrito  respecto a la  adi­

ción. Volviendo a l ejemplo m aleado, conviene observar 

que las  reg letas 12 de las cuentas 4 anterior y 9 poste­

r io r  se encontraban, antes del c ic lo  a? to ta liza c ión  y 

transferencia arriba descrito , respectivamente ?n las po- 

15 siciones -  162 y *  93 a l paso que a l fin a l de este  c ic lo  

se encuentran respetivam ente en las posiciones O y -  89, 

o sea 99.910 representando e l complemento a 9 de cada una

de las  c ifra s  O,O,O,8 y 9.
Bor tanto, es preciso notar que en una.

quina de acuerdo con el presente invente, e l número d e ­

g istas 12 de cada contador, as i como e l número de órganos 

de arrastre y de escuadras f i ja s  de bloque, debe ser ne­

cesariamente superior e n l  a l número de órdenes de rmme- 

racíóa que deben ser representados en la  máquina.

Dichas reg letas y órganos suplementarios

sen destinados no solamente a cooperar con lo s  órganos de 

arrastre del orden de numeración más bajo por medio d. la

20

28
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b ie la  122 sino que son destinados tambián s determinar 

e l carácter negativo o positivo de la  cantidad de la  ope­

ración material por la  posición de la s  reg letas correspon­

díanlas al orden de numeración. Por ejemplo, la  posición 

09345 de las regletas de un contador corresponderá a un 

número p os itivo , a l paso que la  posición  906E4 correspon­

derá a l mismo número citado, pero afectado con e l signo 

negativo. De igual med^, la  posición 00000 de la s  reg le ­

tas de un contador corresponde al cero considerado cono 

posición de partida de las  cantidades pos itivas, a l  paso 

que la  posición 99999 corresponde igualmente al oero, con­

siderado esta vez como posición de partida de la s  cantida-

des negativas.
IB este modo, una máquina construida según

el presante invento, pueda acumular cantidades positivas 

o negativas en correspondencia cen ia s  tec la s  deprimidas

en e l t ? ciado de dos 

nes d iferen tes de la  

e l signo, pos itivo  o 

ración a determinar 

dores. Da igual modo

contaderas pertenecientes a seccio- 

máquina y e l lo  cualquiera que sea 

negativo, de la  cantidad de la  ope 

contenido en uno a o tro  de lo s  centa- 

dicha máquina podrá acumular en un

contador perteneciente a una sección todas las cantidades 

de operaciones contenidas en lo s  contadoras pertenecien­

tes a la  otra sección, cualquiera que sea la  ca rac te r ís ti­

ca, p os itiva  o negativa, de no importa cuál de dichos

contadores.
Volviendo a tonar las figuras 6 y 2, se ve

-  61 -



?
*

22ABR,

que las  berras de tope 11Z están previstas da dos rampas 

da muescas 2o5 y 206 que cooperan ccn órganos corredizos 

207 (figu ras 1 y 3) -  un órgano cerradizo por orden da nu­

meración - . Dichos argones corre-izas vienen a cooperar 

5 con barras de impresión 208 por mediación da brazos 218. 

Unas barras de caracteres 209 están montadas a rotación 

sobre las cerras de impresión 208 y e l conjunto de dichos 

órganos es mantenido hacia arriba  por resortes no repre­

sentados, y hacia abajo, por una barra transversal 210 que 

10 coopera con levas de impresión 211 (que se ven mejor en la  

figu ra  1) so lida rias  de un á rbo l 212 montado a rotación 

sobre a l costado intermedio 8 de la  máquina, per una par­

te , y del otro sobre cc jin etes so lida rios  del soporte de 

impresión 213, so lida rio  a su vez del tiran te  cuadrado 6. 

qg Dicho árbol 21S está provisto de una palanca

214 que tiene un ro d illo  21E.

En e l curso de la s  fases IV y 7 del c ic lo , 

antes descritas, es decir, cuando le s  trinquetes 147 que 

cooperan con e l e je  146 come se ha indicado, mantienen 

20 lo s  dientes 45 de lo s  órganos móviles mandados por las ba­

rras 103, una leva 216 que cooperaba hasta entonces con 

el ro d il lo  215 de modo que mantuviera, come se ha indica­

do la  leva  de impresión 211, cesará de cooperar con dicho 

ro d illo  y, per consiguiente, dichas levas de impresión 211 

5 subirán bajo la  so lic ita c ió n  de un resorte , no represen­

tado. En este momento, lo s  órganos 207, lo o  crazas 218, la s  

barras 208 y la s  barras da caracteres 20 9 seguirán e l mo-
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vin iente d ascenso hasta que lo s  ganchos 217 le  que Oo 

tán provistos lo s  órganos 207 vengan a olio caí contra una 

^  las mu.aoas 1. las rampas 205 o 206. 1* separación 1. 

estas muescas está calculada de ta l modo que e l  carácter 

5 de impresión que se presentará para golpear sobra un ro 

d i l lo  219 (véase figura 2) será función del avance hori­

zontal hacia atrás de la  máquina, de la  barra de tope 113

correspondiente.
Se ha victo ya que la s  barras de tope 113 

10 prograsan hacia atrás de la  máquina en un número de pasos 

proporcional a una c ifra  representada por la  tec la  depri­

mida .n  e l momento de la  adición a inversamente proporcio­

nal a dicha c ifra  en la  sustracción y que todas las barras 

de tope 113 se deaplazan lateralmente hacia la  izquierda 

15 de la  máquina cuando esta máquina opera una sustracción.

lo s  dientes 225 y 206 son fijad os  sobre las barras de tope 

d. ta l modo que an f l  <ns. de la  adición, es decir, cuando 

la s  barras da tope no hayan hecho ningún desplazamiento 

hacia la  izquierda, el gancho 217 correspondiente coope- 

20 ra con la  rampa 205 cuya altura de muescas aumanta^ropor-

oionalmsnta con e l avance de dicha barra e inversamente pa­

ra la  sustracción; es 'd ec ir , que cuando dichas barras de 

tops se desplazan hacia la  izqu ierda, e l  gancho 217 coope­

rará con la  rampa 206 cuya altura de las muescas decrece 

25 en la  misma proporción. Por consiguiente, tanto para la  

adición como para la  sustracción, la  barra de caracteres 

d. impresión 209 progresará hacia arriba prop.rcionalm.nte
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a la  c ifra  rgpreseoteda por la  tec la  l e í  teclado depri­

mida por e l operador que imprime ahora el número r e a l de.

lo s  complementos a 9 de estas c ifra s .

Se ha v is to  también que para una operación

de to ta lizac ión , cada barra de tope 113 progresa hacia 

atrás de la  máquina sn un número de pasos igual a l comple­

mente a 9 de la  posición de la  reg leta  correspondiente en 

el momento en que e l c ic lo  de to ta lizac ión  comienza.

la  impresión del importe to ta lizado se hace 

de igual manara y en el mismo momento del c ic lo  que en 

la s  operaciones de edición . Haciendo referencia  a la  f i ­

gura 8, la  palanca 187 está provista de un pico 220 que 

coopera con e l tope 221, de una barra 222 paralela a las 

barras de tope 113 y que circula en e l  mismo cuadro 190. 

Dicha barra 222 está provista ds lo s  muescas 223 y 3284 

que cooperan con los  órganos de impresión de la  misma for­

ma que para las  muescas 20E y 206, pero dispuestos a a ltu ­

ras d iferen tes de ta l moda que la  altura de la  muesca 224 

mande le  impresión del signo 4 y que la  a ltura de la  muesca 

223 mande la  impresión del signo -  a una barra de carácter 

de impresión, da modo idántícc a l quqha s ilo  descrito para 

la  impresión de las cantidades de operaciones.

En e l caso da una cantidad negativa, sea,

por ejemplo, 99.761, la  barra 222 se desplaza en 9 pasos y 

el tepe 221 hace bascular la  palanca 187 de modo que la  

muesca 188 no se encuentre ya bloqueada, e l cuadro 190 se 

desplazará hacia la  izquierda bajo la  so lic ita c ión  del re-
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serte 193. guanas e l desplazará ntn hacia arriba Re las 

barras Re impresión 207, 208 y 209 tañará lu gar,las  

muescas Re la  derecha 206 y 223 operarán, puesto que las 

muescas Re las cantiRaRes 206 son Recrecientes y que e l  

movimiento Re las barras Re tope hacia atrás Re la  máqui­

na se haca por arrastre o complemento da la  cantiRaR rea l 

to ta lizada . la s  c ifra s  impresas corresponderán a la  canti­

dad rea l tota lizada  y no a su complemento. En el ejemplo,

la  posición 99761 será impresa en la  forma -238.

Consideremos ahora una cantidad positiva , 

por ejemplo, 00238. la  barra 222 en e l momento de la  tota- 

liza c ió n  no progresará hacia atrás de la  máquina, de modo 

que e l tope 221 no hará bascular la  palanca 187 que conti­

nuará manteniendo e l cuadro 190 en su posición hacia e l 

lado derecho de la  máquina. Cuando lo s  órganos de impre­

sión 207, 208 y 209 progresen hacia arriba , las muescas 

de izquierda 224 y 205 Retendrán los  ganchos 217. puesto 

que las muescas de le s  montantes 205 son crecientes, la s  

c ifra s  impresas corresponderán a ja  cantidad rea l Reí 

desplazamiento Re las  reg le tas ; a s i, en el ejemplo, la

posición 00238 será impresa como % 238.

SUBTCTAl-TZACIOí. -  TRANSFERENCIA*.-
Se na v is to  más arriba que para las opera­

ciones Re tota lizac ión -transferencia , e l operador Repri­

ma las  teclas 92  ̂ o 92^; para las operaciones Re subto- 

ta lizac ión , son la s  teclas 92g o 92^ la s  que serán Repri­

midas según la  sección que contenga e l contador a subto-
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ta liz a r .

Sa va en la  figu ra  4 que la  barra de tape 

91 aere aatenida por sa diente 22E o 225  ̂ y que en este 

momento la  hendidura 8E de la  placa 82 se detendrá enci- 

5 ma de la  palanca 74 o 74^. la s  palancas 74 y 74  ̂ están 

provistas de un brazo suplementario 77 y al árbol 39 esta 

provisto de ana leva  226 so lida ria  de este árbol que en & 

carao de la  fase IV precedentemente descrita , hará basou- 

la r  la  palanca 227. Esta palanca 227 está provista  de un 

10 ro d illo  229 cuyq%anoicnamiento es e l s igu ien te: cnando

una de las  palanoas 74 y 74  ̂ es empujada hacia delante de 

la  máquina por la  placa 81, la  espiga 229 vendrá a coope­

rar con e l brazo suplementario 77 que hace entonces bascu­

la r  la palanca 74 c 74  ̂ según e l  case. Esta citada palen- 

1S ca, a s í basculada, no estará ya en aplicación  con la  placa 

81 y la s  barras 67 o 68 (figu ra  20) volverán a la  posición 

de reposo bajo la  so lic ita c ió n  ds lo s  resortes 70 o 71. En 

este momento, lo s  órganos de enclavamiento 53 o S3  ̂ (fig u ­

ra 1) oesan de estar mandados por las barras 67 o 68 y v ie -  

20 nen a bloquear e l soporte 18 de modo que e l  desprendimiento 

del contador subtotalizado no se rea liza rá  sn e l onrso de 

la  fase V, sino solamente en curso de la  fase V I, cuando 

el diente 63g de la  leva  63 coopera con e l pico de la  palan­

ca 62 (figu ra  6 ).

gg En estas condiciones, le s  reg letas 12 en lu­

gar de ser bloqueadas en la posición extrema, hacia atrás de 

la  máquina, como para la  operación "to ta l'*  se encuentran l l e -
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vadas en e l  carao de la  fase V a la  posición que tenían 

a l comienzo de la  operación y antes ds ser desprendidas.

La impresión sobre un ro d illo  219 de las 

transferencias en snhtotal se rea liza  en la s  mismas ccn- 

E lic ion es  que antes se han indicado. Las barras de tope 

2e y 28  ̂ (figu ra  8 ), como ya se ha explicado, cooperan 

en la  selección de lo s  contadores. Estas citadas barras es­

tán provistas de rampas de muescas 342 para la  barra 28 y 

343 para la  barra 28^. Las mencionadas rampas de muescas 

10 cooperan de modo análogo a l descrito para la s  barras de 

muescas 2oB y 206 con le s  árganos áe impresián, ae modo 

que e l número de lo s  contadores seleccionados se imprimi­

rá ,a l lado da üa cantidad registrada. La barra de tope 91 

está igualmente prevista  de una rampa de muescas 344 que 

1E coopera también de la  misma manera con lo s  órganos de im­

presión ybque tiene por objeto imprimir, al lado del nu­

mere de los contadores seleccionados, e l símbolo corres­

pondiente a la  función que ha sido seleccionada por medio 

de la s  tec la s  92^, 92g, 92g, 92^ y 925 (figu ra  4 ). Estos 

20 símbolos de función pueden ser representados por le tra s  

c c ifra s  y para sim p lifica r la  exposición que sigue, se 

han adoptado le s  ejemplos sigu ientes:

0 : para las operaciones de reg is tro  de las 

cantidades pos itivas y para la s  cuales no ha de deprimir- 

25 se ninguna de las tec la s  92 (figu ra  4 );

*0 : para las operaciones de reg istro  da las 

cantidades negativas y para las cuales as necesario depri-

i-
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mir la  tec la  92§;

T A 7 : para las  operaciones de to ta liza ­

ción de loa contadores de la  sección delantera y para los 

cuales la  tecla 92^ debe ser deprimida;

T A R : para las  operaclonas de to ta liza ­

ción de 1̂ -s contadores d: la  sección trasera y para las 

cuales debe ser deprimida la  tec la  92g;

S 2 A V ; para la s  operaciones de subto­

ta lizac ión  de le s  contadoras de la  sección delantera para 

lo s  cuales debe ser deprimida la  te c la  92„;á
S T A R :  para la s  operaciones de subteta- 

liza c ió n  de le s  contadores de la  sección trasera para lo s  

cuales debe ser deprimida la  tec la  92^.

A consecuencia de la  cembira ción de le s  ór­

ganos de selección de calcu le, y de impresión, come ss han 

descrito , tedas le s  numerosas funciones, susceptibles de 

ser realizadas por la  maquina, sen mandadas per e l  ope­

rador por medio de un te ciado de selección  de funciones 

92], y 92$ (figu ra  4) y de un teclado de selección  de los  

contadoras 93q a 93g (figu ra  1) de manera que se se lecc io ­

ne previamente no importa quó combinación de las funciones 

y de loa contadoras y se ?factúe no importa qué operación 

de cálculo y de impresión a s í pr-$ seis o clonada, por depre­

sión de las tocias correspondientes después de Alando del 

motor 1.1.

Si se vuelven a considerar lo s  ejemplos
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qua sa han prepuesto en curso de esta  descripción, se 

verá que una lín ea

0 9 4 275

impresa per la  máquina, indicaría, qua una suata de 275 ha 

5 sida introducida en e l sentida pos itivo  en los contadores 

No. 4 delantero y No. 9 trasero , habiendo sido deprimidas 

las teclas 93g y 93̂ , cor respondientes a las  secciones res­

pectivas.

Una lín ea  :

10 <0-9  4 275 indica que la  misma suma

ha sido introducida en los dos contadores mencionados, pero

en sentido negativo. Habiendo deprimido e l  apelador la s  

mismas tec las dg selección  para lo s  contadores y , además, 

la  tec la  92g.

15 De un modo análogo:

0 * 0  4 275

ind icaría  que ha sido introducida la  suma 275 en el sen ti­

do positivo  en e l contador No. 4 delantero, sin  a fectar a 

ningún contador da la  sección posterior y , en esta caso,

20 solamente habría sido-'deprimida *!a tec la  93^.

Si la  lín ea  impresa es

S T .A V 9 4 -182

esto indica qua e l contador No. 4 de la  sección delante­

ra ha sido tota lizado y que su saldo 182 ha sido transfe- 

25 rido en sentido negativo a l contador 9 da la  a c c ió n  pos­

te r io r . Las tec las 93  ̂ correspondiente a la  sección pos­

te r io r  y 93^ correspondiente a la  sección an terio r, así
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come la  tec la  92^ han sido deprimidas.

Una línaa  ta l como:

T A V  0 4 -182

indica que al misino contador ha sido tota lizado del mismo 

modo, pero que su saldo negativo 182 no ha sido transfe­

rido a ningún otro  contador de la  sección trasera. Sn v is ­

ta de esta operación, la s  teclas 93^ delantera y 92^ tra­

sera han sido deprimidas.

Una lín ea  ta l como:

S T A R  9 4 -69

indicaría  que e l contador 9 de la  sección posterior ha 

sido totalizado y que su saldo 89 ha sido transferido al 

cantador Eo. 4 de la  sección delantera en sentido negativo, 

las teclas hundidas serían las  93, trasera y 93 ̂  delantera,

a s í como la  tác la  92g.
Finalmente, u^a lín ea  ta l como;

S T A R  9 4 -89

indicaría que la  operación efectuada sería una operación 

de subtotalización y que la s  tec las  deprimidas habrían s i­

do la s  teclas 93g trasera y 93^ delantera, a s í <*%o la  te­

cla 93g.
Todas IBS combinaciones posibles pueden 

ser preseleccicnada? de manera análoga a f in  de poder 

efectuar no importa qué operación o se r ie  de operaciones, 

de contabilidad, de tasación, de estad ís ticas u otras.

Haciendo referencia  s las figuras 1, 2, 22 

y IS , se ve que ni ro d illo  de impresión 219 está mentado
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S- rotaoien entre das costados paralelos 23o y 230  ̂ de un 

árgano basculante y so lidarias de un árbol 231 montado a 

rotación en o r i f ic io s  practicados en los dos costados pa­

ra le lo s  232 y 232  ̂ del auad.ro de un carro. Estos dos ccs- 

5 tados 232 y 232  ̂ forman con dos barras 233 y 234 un cuadro 

ríg ido  en cuyo in ter io r  si conjunto constituido por e l ár­

bol 231, los  costados 230 y 230  ̂ y el r o d illo  219 puede 

bascular. Un resorte 235 s o l ic ita  hacia arriba lo s  costados 

paralelos 230 y 23&^, pero e l esfuerzo de este resorte es 

10 lim itado por dos ganchos 23 6-236  ̂ le  qu** están respectiva- 

 ̂ mente provistos lo s  costados 230 y 23o^ que coparan  con

des trinquetes 237-237^ so lidar íes de uh e je  238 montado 

a rotación sobre lo s  costados 232 y 232^. Dos manecillas 

239 y 239  ̂ mandan el movimiento de lo s  costados 23o y 230q 

15 so lic ita d os , por una parte, per e l  muelle 235 de modo cus 

después de aplicación de lo s  trinquetes 237 y 237^, =:!. rc- 

d i l la  219 permanezca en la  posición de Impresión, otra pa- 

Jc^nca 24o esta mentada a ^ivotamiento s^bre e l costado 232^.

Un pico 241 de dicha palanca 24o está dsstí- 

20 nado a apartar lo s  trinquetes 237 y 237  ̂ y en este caso, loe  

costados paralelos 230 y 230  ̂ seguirán la  so lic ita c ió n  del 

resorte 235 y subirán, permitiendo a s í la  introducción fron­

ta l de lo s  documentos destinados a ser impresos por la  máoui- 

na. Unos ca rr iles  242 y 243 van fija d os  a lo s  costados 2 y 3 

25 de la  máquina (f ig u ra s l, 2, 14, 15 y 16 ); estos ca rr iles

están destinados a &:acar correr carro por m^dio de rod i­

l lo s  a n tifr ic c ion  de cualquier forma conocida. Una barra

2 < . ^
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transversal 244 está fija d a  per sus extremidades a lo s  cos­

tados 232 y 232q y una cremallera 245 corre sobre esta c i­

tada barra; una ruada dentada 246 se ap lica  a la  cremalle­

ra 245 de ta l modo qu? cu&n.do la  rueda g ira  en e l  sentido 

5 de le s  agujas del r e lo j ,  s i carro va hacia la  derecha y 

cuando la  rueda g ira  en e l sentido opuesto, s i carro va 

hacia la  izquierda. Una b ia le ta  247 está montada a rcta- 

oión en la  extremidad izquierda de la  cremallera 245 y en 

la  otra extremidad de dicha b ia leta  va mentada, también 

10 a rotación, una palanca 246 montada a su vez a rotación 

sobre un soporte 249 so lida rio  del costado izquierdo 232. 

la  b ia lata  247 es axtensible gracias a un o ja l y un resor­

te v is ib le s  en la  figura 15. Bn la  parte superior de la  pa­

lanca 248 va fija d a  una espiga 250 que coopera con otra es­

piga 251 so lida ria  de una palanca 252 montada a rotación 

sobre = 1 costado paralelo izquierdo 230. la  cremallera 245 

corre sabré le  barre 244 coma se ha a p lica d o  más arriba, 

pero este deslizamiento está lim itado por d ispositivos co­

nocidos en s i  mismo3 , ta les  come e jes  rebajados y o ja les , 

per otra  parta , dicha cremallera está siempre sometida a 

la  so lic ita c ió n  de un resorte 253 cuya otra extremidad está 

fija d a  a la  barra 244 del carro.

guando la  rueda 246 comienza su movimiento 

en e l sentido contrario a l de las agujas de un r e lo j ,  cuan­

do so mira la  máquina desda a trás, como lo  ilu s tra  la  figu ­

ra 15, esta ruad^Aesplazará -1 carro hacia la  izquierda 

como se ha mostrado más arriba , pero antas de mandar este
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desplazamiento, dicha rueda 246 habrá mandado e l  desliza­

miento de la  cremallera sobre le  berra 244. la  palanca 

246 girará  en e l sentido inverso a l de la s  agujas del re lo j 

y la  espiga 250, que coopera con la  espiga 251 y con la  

5 palanca 252, seguirá inmediatamente e la  palanca 252 está 

provista de otra espiga 253 fijad a  de ta l modo, con re la ­

ción ¡rl centro de pivetamientc 254, que desplazará un cur­

sor 255 con al cual puede cooperar con una espiga 25 6 so­

lid a r ia  dal cursor 255. El cursor 255 es so lida rio  del 

10 costado paralelo 230 y esta previsto de un pico que coope­

ra con un g a t i l lo  257 so lida rio  de la  rueda de impresión 

y destinado a hacer g ira r dicho ro d illo  en un valor corres­

pondiente a la  in ter lin ea  deseada.

En la  descripción que precede, se ha indicá­

is  de que la  rueda 246 podía girar en lo s  dos sentidos; esta 

rueda es mandada por un motor e léc tr ico  y controlada por 

une in s tila c ión  5$ embrague y desembrague cuya descrip­

ción se da a continuación (figu ras 2, 14, 15 y 16 ).

Une pleca-soparte 258 as so lidaría  de un 

20 bastidor 213 y está provísta da un eje 259 en torno del 

cual g ira  un piñón 260. Este piñón 260 es arrastrado por 

un juego de engranajes mandado por un piñón 261 so lida ria  

del extremo del árbol del reductor 262 cuya función ha s i­

do explicada mas arriba . El piñón 260 arrastra dos ruedas 

dentadas 263 y 264 que cooperan entre s í do modo qua la  

rueda 264 g ire  en el sentido de las agujas del r e lo j ,  e l  

paso que la  rueda 263 girará en al sentido contrario.
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Rata disposición es v is ib le  e n la  fisu ra  15 que no muestre 

sino exc-ypcionalmente y para meyer claridad la  máquina v is ta  

desde atrás. Ectaá dos ruedas están montadas en piezas en 

forma ds casquillos 265 y 266 engastadas sobre la  píaoa so- 

5 porte 258 y están previstas cada una de dos p e r r illo s  267 y 

268 montados a rotación sobre entalladuras practicadas en el 

cuerpo as dichas ruedas perpsndiculármente a su plano de ro­

tación. Una segunda parea 269 está reunida por tirantes 270 a 

la  placa-soporte 258. Dos g a t i l lo s  271 y 272 so lida rios  de 

10 lo s  piñones 273 y 274 cooperan con la  ruada 246 que arrastra 

la  cremallera 245. Dos ejes 275 y 276 puedan correr a l in te­

r io r  de lo s  manguitos 265 y 266 y están provistos da arande­

las  277 y 278 que penetran en la s  ranuras practicadas en la  

extremidad de lo s  p e rr illo s  267 y 268. Según la  posición de 

15 deslizamiento de dichos ejes 275 -  27 6, los  picos de lo s  p e rr i­

l lo s  267 y 268 cooperan o no con el g a t i l lo  271 o 272 corres­

pondiente. Un tercer costado 27 9 está r - unido a l costado 269 

por tiran tes y está provisto de soportes horizontales en lo s  

cuales un árbol 260 puede o sc ila r. Este árbol está provisto 

20 de un doble brazo en forma de báscula 281, previsto  de dos 

espigas 282 y 283 que penetran en lo  garganta de una polea 

284 y 285, so lidaria  611a misma de des -jes 275 y 276.

la  disposición de los  árganos de transmisión 

y ds desembrague que acaba de describ irse, muestra que s i  

25 e l eje 262 g ira  siempre en el mismo sentido, por ejemplo 

en e l de les  agujas del r e lo j ,  mirando a la  máquina desde 

atrás, según la  figura 15, dos posiciones del árgano bascu-
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lante 281 determinarán ul sentido ¿3 rotación de la  rueda 

246 que manda e l  de aplazamiento del carro.

En a fecto , s í  les  p e rr illo s  267 cooperan 

con e l g a t i l lo  271, este ultimo arrastrará la  rueda 846 ha­

ciéndola g irar en la  dirección de las agujas del r e lo j 

(siempre mirando a la  máquina desde atrás, según la  j.igu- 

ra 15) y e l desplazamiento del carro tendrá lugpr hacia 

la  derecha, girando entonces e l  g a t i l lo  loco sobre su man-

gu ít  o.
por "1 contrario, s í son los  p e r r il lo s  868 

los  que cooperan con e l g s t i l i r  272, es este último e l 

que arrastrará entonces la  rueda 246 y e l desnLazamientc 

del carro tendrá lugar hacia la  izquierda y en est? caso 

--1 g a t i l lo  271 e l que girará loco sobre m  manguito, 

elemento bascriador 281, por ser r íg id o , no podra nun­

ca cooperar a la  vez c,a  todos los elementos de desembra­

gue.
tXnsU.Tanao la  íigM e  14, .9 T . t « .  el 

aümsnti bascnlaaor 281 93 mantenida .n posición ta i oclas 

286 a lo jada, .n  ngoj.ros °4ni.as tM otioad .a  an Í?0t.b9- 

manda. 3.1 oc.taac 279 y manteníaos en so s it io  poi 29-

sortea v is ib le s  en la  figura 14.
ia s  dos posiciones que acaban de describ ir­

se son las  dos posiciones de bas.ulación e x t r a s ,  pero 

pueda haber todavía una posición que es la  paralela a les

costados 279 y 269.
la  longitud de lo s  picos de lo s  p e r r illo s

en

*9*"?
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267 y 268 se calcu la pala que sn acta tercera posición ninr- 

gunc 56 los  p e r r illo s  coopera, n i con lo s  g a t i l lo s  271, n i 

oon lo s  g a t illo s  272.

En esta case, la s  lucias chantadas 263 y 264=

: 5 girarán psrc la  moda 246 no seguirá este movimiento de Po­

tación y al carro permanecerá inm óvil.

El control 5a la s  posiciones, as decir, e l 
embrague de lo s  óiganos de axxastxe dal caxxo, como acaban

de describirse-, puede hacerse sea automáticamente an e l

10 cuxse del c ic lo  de la  maquina, sea pox mediación de un

operad ex que dispone de elementes de mando manuales.

El control automático se sfactúa de la  Bta- 

nexa descrita  en lo  qu? sigua con re feren c ia  a las figuras 

1, 2, 16, 17 y 18.

1S El árbol 28o está provisto de una placa 28 7

que es so lida ria  de é l ,  y dicha placa 267 está provista 

de un ro d illo  a n tifr ic c ió n  288.

Sobre e l costado 279 están montados dos so­

portes 2C9 en tomo y en los cuales un árbol 290 puede 

20 girar y deslizarse paralelamente a su a je .

Una, palanca 291 es so lida ria  del árbol 290 

y su extremidad in fe r io r  está prevista  da un ro d illo  anti- 

fr ioo ión  292 e l paso que su extremidad superior viene a 

cooperar con un ro d illo  288, sea a la  izquierda de su e je , 

25 sea a la  derecha, según la  posición de deslizamiento a x il 

dal árbol 290.

En la s  figuras 1 y 2, se va el árbol de im-
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p e s ie n  212 sobre s i  cua*' *<?*"? - - -.- ^  -J^da rtna palanca 293; sobra
sata palanca 293 asta mantaáa a r.-.tacaán naa lava 3, t iin -  

saat. 294 y o„y. y .s i . iá n  m gu la , a t , ^ in a í a  ya , „n 

corte y un tope.

Cuando la  leva 216 cesa de cooperar con e l 

21^, e l árbol 212, crms sa ha descrito precedsnta- 

m.nte, g ira  en e l sentido contrario a l a. la s  agujas del 

x e lc j.  En este Diomento, el trinquete 294 va a pasar bajo 

51 ro d illo  292, pero cuando la  leva  216 ..¿pera de nuevo 

ocn el ro d illo  216, haciendo a s í g ira r  e l árbol 212, esta 

vez en el sentido de las agujas del r e lo j ,  e l trinquete

294rempujará entonces a l ro d illo  292 y la  palanca 291 gi­
rará.

la  extremidad de la palanca 291 cooperará 

ccn el r o d illo  266, sea en au parte izqu ierda, sea en su 

parte derecha, ssgnn la  p trlo ián  de deslizamiento del árbol 

290 y el árgano basculante 261 seguirá esta rotación, po­
niendo en aocián. va * !c  -fsr-r-*'*' .  .rv  -' j.err,,^. s 267, ya le s  p e r r illo s

268, y llevando finalmente e l  desplazamiento d e l carro o 

hacia da derecha o hacia la  izquierda.

Se explicará luego come el operador ouede 

d .r al a r te l 390 la  í .s ía iá n  aan  n . . ,a a , í .  ,a ,a  a l 

carro se desplace en el sentido deseado.

ía  oarra 244 está prevista de m,a barra de 

tacos de tabulación 295 (figu ra  18) y dreha barra de tacos 

os taoulacián está fija d a  a la  barra 244 de modo amovible, 

la  barra de tacos de tabulación está provista de tantos
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t&cos de tabulación 296 como ses preciso para provocar las  

paradas del carro a lo s  in terva los demandados por la  posi­

ción do las columnas del documento contable que la  maquina 

deberá imprimir.

S Dos cerrojos 297 *?tán montados sobre una

platina .296 so lida ria  del costado 279. Estos cerrojos cus- 

den, por una parte , correr en al sentido dg su longitud 

y, por otra, p ívotar ligeramente en torno de ejes 299 s o l i ­

darios de la  ¿latina 298. Dos palancas 300 están montadas 

10 a rotación sobre la  cara in te r io r  de una cubierta 302 f i j a ­

da pt-r tiran tes a la  platina 298 y son mantenidos en posi­

ción por muelles 3o3 qua cooperan con espigas 30 so lida­

r ias  de la  platina 298. una extremidad redondeadada de estas 

palancas 300 penetra, en una ranura practicada en los oerro- 

15 jos 297, de modo que un esfuerzo de empuje es e jerc ido  so­

bre dichos cerro jos hacia delante de la  máquina y e l avance 

a s i producido es lim itado por las  espigas 3oi. Otras dos 

palancas 304 montadesa rotación sobre la  p latina 298 son 

so lic itadas por la s  resortes 3oE y mantenidas en posición 

20 por las espigas 301 de ta l manera cue el borde 304  ̂ de d i­

chas palancas 3o4 ejerza una presión sobre io s  cerrojos 

297 manteniéndolos a s í en contacto can la espiga 506 so­

lid a r ía  de la  ¿latina 298. Ds este modo, la  guia de los 

cen e jas  se efectúa en su movimiento long itud ina l, tos 

25 Organos de auto—desembrague que acaban de enumerarse se 

describirán en lo  que sigue en d e ta lle .

Juanas e l carro está en movimiento, ya h$-
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cía la  derecha, ya hacia la  iz q ^ r d a ,  un taco de tabula­

ción 296 llega rá  a su punto de apoyo sobre la  rampa inc. 

nm,a H  uno de lo s  dos cerro jos 297. Dicho cerro jo cuna­

rá longitudinalmente y desaparecerá en contra de ia  ^ l i ­

citación  del resorte 303 correspondiente. 31 tacó consi­

derado vendrá a chocar contra el otro oeriu je. 3st$ otro 

cerrojo su ffirá  un choque debido a la  inercia  dar carro,

basculs.rá y arrastrara al vascular ia  

pendiente y sometida a la  e e lic ite c  ic

palanca 3o 4 corr9s 

L dsl resorte 305

(figu ra  18).
Conviene recordar que si -árgano basculante 

281 está en une. posición oolicua en re la c ión  con la  placa 

287, sea bajo el tracto de mandos automáticos ta les coíno 

se han descrito más a rriba , sea bajo e l efecto de mandos 

manuales del operador que se describirán en lo  que sigue,

31 gíbete de este posicicnamiento es que una de las dos 

espigas 30? so lida ria  de dicha placa 287 se encontrara 

muy acercada al borda curvo 308 de la  palanca 304 corres­

pondiente, y en al momento en que la  palanca %4 p ivota, 

su bc-rd? curvo 308 vendrá a cooperar con la  espiga 30? 

correspondiente llevando a s í a la  placa 287 a enderezarse 

y s i retom o a su peaición paralela del organo Dasculan— 

te 281.
31 órgano basculante hará entonces presión 

sobre le s  e jes 275 o 276 (figu ra  14) y los  p e r r il lo s  267 

o los p e r r il lo s  268 serán deeep-i cades de le s  g a t illo s  corres 

pendientes 271 o 272 y e l carro cesará de ser arrastrado.
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Es evidente que para que 3ste desembrague 

tenga lugar, e l carro deberá rebasar ligeramente la  posi­

ción de parada pero en este momento e l mismo c o ro jo  S97 

cus ha ocasionado e l  desembrague hará volver $1 carro a 

su posición correcta bajo ^1 esfuerzo de la  palanca 30 4 

so lic itada  por e l muelle 3o5 que hace presión sobre e l ta­

ce de tabulac ion.
Se podría concebir que haciéndose muy rápi­

damente el movimiento de báscula de la  placa 267, e l carro 

sa encontraría embragado de nusvo en e l sentido opuesto a 

consecuencia de la  inercia ds esta placa 267 en s i caso en 

oue la  bola 286 correspondiente no fuera suficientemente 

mantenida por su resorte para ocasionar la  parada del ór­

gano basculante 281 en la  posición neutra, para evitar 

este p e lig ro , unas palancas 309 están montañas a rotación 

sobre la  p latina 298 y previstas en una extremidad de ma­

sas 310 al paso que su otra extremidad sirve de tepe § 

las espigas 307. B1 peso de las masas sa establece de modo 

que ss contrarreste e l efecto de lansamianto de la  p3acs 

267 debido a un desembrague demasiado rápido del arrastre.

Coas id s r and c ahora las  figuras lo  y 17 que 

presentan v is tas  de la  máquina desde delante, se ve que 

la  extremidad izquierda del árbol 290, come se na exp li­

cado ya, puede correr paralelamente a su e je , está provis­

ta de una placa sn forma de hoz 320 (figu ras  16 y 17 ).

la  posición de esta placa en relación  con 

la  extremidad izquierda del árbol 290 es ta l que cuando
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aicho árbol 290 ha corrido hacia la  diracha y la  palanca 

291 l le g a  a hacer bascular :1 ro d illo  26o, a l corle sn 

psrior . .  1. placa 320 entra en cooperación con .1 borla 

O n d e a d o  da 1 . P lan ea  300 y *  c o ro jo  29? izquierdo a . 

encen tra  separado. m  resu ltad, de .1 1 . ss ^  P -sU n idad  

par. .1 carro de desp lazar., hacia la  izquierda (lracia la  

dar.cha s i  s . considsr. la  figura 16) hasta q.a .1 t a c  

5.  tabulación 296 (lig a ra  l e )  .para un auto-d.sembragu. M t

modo antes d.;scri¿&.
Botando al árbol 290 colocado hacia la  da- 

recha, e l carro efectuará una tabulación hacia la  izou lar- 

da, mirando la  máquina por delante, o hacia 1 . dar.cha si 

s . considera la  figura 16 que ilu s tra  una v is ta  da la  na-

quina per detrás.
133. va ler 3$ asta tabulación sera determ^. 

nade psr la  pcsicíán 3? Ic e  taces 3e tabulación 296 que 

liabr¿n side f i j a o s  sabré la  barre 39 tabulación 295. Bs P ^

e - t-b'^rr'*"u.a?! no irán acampana­d l e  observar qu- estas u... ou-c '-- -i-

das de unncvínisnto de in terlón .a . as dec ir, de rota­

ción del ro d il lo  219. por .1 hecho de que la  cremallera

245 semetic la  acción de b ie la ta  247 ejercerá  un

empuja sobre la  palanca 248 sn el sentido opuesto a l nc- 

vn u ied . 3a la  in terlínea  (figu ra  16). Si s .  e n s ila ra  

e l sen tilo  contrario, ccn los  p e r r il lo s  268 lo s  que 

aplicarán a l g a t i l lo  272 y, en este caso, la  cremallera 

245 será arrastrada hacia la  asracha (hacia la  izquierda 

s i se considera la  figu ra  15) por la  rueda 246. Sin am-

-  81 -



2 L. í  o  O 6
t

Y

-e

4

5

10

15

20

25

bargo, la  barra provista le  tacos 295 asta bloqueada por 

le e  carrejos 297 (véase figu ra  18 }; puesto que ts ta  oarta 

no puede desplazarse a s í, será la  cremallera 245 la  que, 

obligatoriamente, correrá sobre la  barra transversal 244, 

operando la  operación de la  in terlin ea  y e l movimiento 

sigu iente, es decir, cuando la  carrera de deslizamiento 

máxima de la  cremallera autorizada por la  longitud de lo s  

o ja les  haya sido alcanzada, e l auto-desembrague se prosi­

gue de la  forma antes descrita.
"EL -deslizamiento a derechas o a izquierdas

del árbel 290 es controlado por &1 aperador por medio de 

una palanca de manecilla 322 montada a rotación sobre e l  

costado 3 de la  máquina y provisto de un sistema compen­

sador 318 de palanca, resorte y b ie la  323.

Cuando el operador empuja la  manecilla ha­

cia la  derecha, se seguirá d-? e llo  un deslizamiento del 

árbol 290 hacia la  izquierda, poniendo asi le s  órganos 

de dasembrague y de arrastre antes descritos an pos¿cj.on 

de trabajo en in ter lin ea , e l paso que un empuje en sen ti­

do contrario hará trabaja? lo s  mismos órganos en tabula­

ción.
la s  tres posiciones del organc basculante 

281 ou  ̂ d?tsrminan as í arrastre a izquierdas, o e l arras­

tre a derechas, o la  inmovilidad del carro, pueden ser coc^ 

troladas por e l operador per medie de d ispositivos que van

a ser descritos en lo  que sigue.

Considerando la  figura 17, se ve una placa

-  82 -



2 ^

' /I

311 mentada a rotación sobre la  cubierta 303 y provista de 

espigas 312, la s  cuales puedan, después ña c ia rte  número 

ae bascula cienes de la  place 311, venir a cooperar empu­

jando una u otra de la s  espigas 307 so lidarias de le  pl&ca 

5 287 de modo que se haga pasar dicha placa 287 y, per con­

siguiente, e l árgano basculante 281, de la  posición parale­

la  de no arrastre e una posición oblicua de arrastre a de­

recha o a izquierda.
la  placa 311 esta también provista  de dos 

10 bordas 313 n forma da lava y que puedan cooperar con una 

u otra de la s  espigas 314 so lidarias  de una u otra de la s  

palancas 300, da modo que se haga bascular la  palanca 300 

correspondiente un poco antes de que haya sido efectuado 

e l desembrague.
bas colación ds una d̂  la s  palancas 300 

tiene como consecuencia, cama se ha v is to  mas a rriba , se­

parar e l cerrojo 297 en el cual se lia aplicado dicha pa­

lanca por su parte redonda, de modo que e l  taco de tabu­

lac ión  296 sera desbloqueado y perm itirá el arrastre del

2o carro en e l sentido deseado.
Una palanca da manecilla 315 montada a ro­

tación sobre e l costado 3 de la  máquina está provista de 

un sistema compensador 318 de palanca y resorte . Dicha 

palanca 312 caspera con una- b ie la  316 que une la  extremidad 

25 de la  nalanca 31E a la  placa 3±1. Esta m-xnecillf perm-me 

al operador controlar al sistema de? embrague de modo que 

se cbtanga e l arrastre dsl carro, ya a derechas, ya f iz -

qnisHaa. hasta .1  . . .M * .  V "  *  * * "  "  f " " * * " " ! *
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á siga lenta determina al au t o- d esembr agüe del modo qae a a ha 

indicado más arriba .

En al oaso en que a l operador desee obtener 

ana carrera mayor del carro ana la  determinada por lo s  ta- 

S eos de tabulación, a derecha o a izquierda, bastará mante­

ner al esfuerzo sobre la m anecilla, lo  que tendrá come 

efecto  prolongar la  separación de*! cerrojo correspondiente.

la  placa 311 está provista da un brazo da 

seguridad 317; en e l case en que a l operador continuara por 

10 inadvertencia manteniendo indefinidamente la  presión BObre 

la  palanca 315, asta brezo da seguridad 317 vo lver ía  a sn 

posición da la  derecha per al esfuerzo de topes que se 

oponen a le  s o lic ita c ió n  del resorte 318, estando estos 

topes fijados  en las  extremidades del oarro.

^5 El d ispositivo  de embrague y auto-d.eeembra-

gae qae acaba de describ irse funciona mientras é l árbol 263

continúe ea movimiento de rotación.

A f in  de ev ita r  una rotación permanente, se 

dispone un in terraptor 319 qae permite e l paso de oorrlente 

20 hacia e l motor e lé c tr ic o  solamente cuando la  placa 287 se 

pene en posición oblicua, o de arrastre a derecha o a iz ­

quierda. En la  posición media o de reposo, la  placa 387 

cooperará con la  lámina de un contacto destinado a cortar 

la  alimentación de corriente de dicho motor.

25 selección  automát i ca de lo s  o o n ta d q re s y d e l as_f unciones.

Es posib le seleccionar de otro modo lo s  

contadores que por le a  tec las 93  ̂ a 93g ta l como se ha

— 8 4  —
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erplioado más arriba . A este e feo to , se prevén órganos de 

selección  y estos órganos cooperan con e l  carro según laa  

posiciones la te ra le s  le  dicho carro. Volviendo e la  figura 1, 

ae ven laa  palancas 324 montadas a rotación sobre un aopor- 

5 te doble 326 so lida rio  del ca rril 242. Cada una de la s  pa­

lancas 324 está p rov ista , sobre su brazo superior,de un 

ro d il lo  a n tifr ic o lón  327^ a 327g. Habrá por tanto tantas pa- 

1 ancas 324 como numeraciones decimales en el número de con­

tadores seleccionados de le  máquina, por ejemplo, s i  cada 

10 sección contiene 99 contadores, habrá cuatro palancas 324.

Hne palanca 324 suplementaria se dispondrá para le  selección  

do le s  funciones, S"bre un soporte 328 so lida rio  de la  barra 

233 están fija d a s  paralelamente y una encima de la s  otras re ­

g letas de selección  329^, S29g, 329g, 329^ y 330. Cada una 

16 de satas reg letas está prov ista , según la  posición del taco 

de tabulación oorrespondionte, de entalladuras cuya profun­

didad corresponde a la  c ifre  que le s  es atribu ida, en uno 

de lo s  órdenes de numeración, para seleccionar automática­

mente, por ejemplo, en una posición determinada del carro 

20 e l oontader 65, on la  secoión posterior, y e l  contador 72 

en la  sección an terior, se hará una entalladura de 6 pasos 

de profundidad en la reg leta  329g, y otra entalla dura de 6 

pases de profundidad en la  reg leta  329%, a s í como una enta­

lladura de 7 pasos de profundidad en la  reg leta  329g, y 

25 finalmente una entalladura de dos pasos de profundidad en

la  reg leta  3291. Bs evidente que estas entalladuras se hacen
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tal manara que cuando el carro se encuentra detenido 

por e l taco de tabulación 296, indicando la  tabulación de­

seada, estas entalladuras se encuentran enfrente del rod i­

l l o  327 que corresponde a la  palanca 234 que l e  correspon- 

6 de. 1$ reg le ta  33o que opera la  aeleooión de la s  funciones 

sera entallada de la  misma, manera, pero estas entalladu­

ras, en lugar de corresponder a las  c ifra s  del numero del 

contador, corresponderán a l paso da separación de la  a te­

d a s  922 a 92  ̂ antes mencionadas. Unos órganos oorredl- 

10 zos 331 están montados sobre guías apropiadas fijadas  so­

bre e l soporte de impresión 213. Diohca órganos v e r t ic a l-  

mente corredizos están provistos cada uno de un ro d illo  

an tifr io o ión  332 que coopera con el brazo in fe r io r  334 de 

la s  palancas 324 y que permite e l deslizamiento hacia aba- 

15 jo  de lo s  órganos 331 para un va lor proporcional a l valor 

de la  entalladura practicada en la reg leta  329 correspon­

diente. Unas rsm ye de muescas 333 son so lida rias  de las 

barras de tope 28, 281 y 91 de ta l manera que cuando d i­

chas barras de tope son libertadas por le  barre trrnsver- 

20 sal 30, progresarán bajo la  so lic ita c ió n  de les  muelles

1.64, 1642 y 84, respectivamente, y asta progresión depen­

derá de la  nosición de deslizamiento v e r t ic a l del órgano 

corredizo correspondiente 331. la  proporción entre loa  

dos brazos de palanoa 324, a s í como la  forma del p e r f i l  

25 de estos brazos de palanca, se calcularan da modo que se 

establezca la  correspondencia deseada entre la  profun­

didad de dichas entalladuras y e l deslizamiento 3a dichas
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barrea de topa 28 , 28^ y 91.

A asta respecto, conviene recordar coa la s  

d iferen tes longitudes de asta deslizamiento determinan la  

selección Aa lo s  contadores a s i ĉ mo Aa le e  funcionas 

"Total.'* y "Subtota l", an cada sección Aa la  maquina, y tam­

bién le  Aa la  función "Substracción" an le s  dos eaocicnes 

e le  Yaz.
Bate so lic itu d  que corraaponAa a le  presenta­

da an Francia e l 12 da Febrero Aa 1981, ns 604.663, se aco­

ge a le s  benefic ias del articu lo  51 dal v igen te Estatuto 

sobra propiedad industria l.

- 0 -  N O T A  -  0 -

lo s  puntos Aa invención propia y nueva qua 

aa presentan para qua sean objeto Aa asta patenta de in­

vención en España, por VEINTE años, son lo s  sigu ientes!

l e .  -  pna máquina Aa calcular Aal tipo des­

cr ito  an la  patente francesa No. 878.P8 9, caracterizada 

P"r nn d ispositivo  de transporte destinado a asegurar 

automáticamente e l transporta de una unidad a un orden 

da numeración inmediatamente superior cuando una reg le ­

ta de c ierto  orden ha sufrido movimientos da avance que 

representan en va lo r a l menos igual e l número de unidades 

de la  base de numeración y que comprende órganos de trans­

porte correspondientes a lo s  d iferen tes órdenes de numera-
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qnetea, según al oaso, por medio de su asliante.
5B. -  una maquina da ca lcu la ! según ae r e i

vindica en el punto 1, caracterizada perqué tiene un dis­

pos itivo  que permite la  depresión de laa te c la , del tec la - 

5 do incluso antes de que haya terminado el c ic lo  de la  

cueraciún an terior.
4s. -  una maquina de calcular aegun ae re i-

vH H t.. .n .1 p .n t. ! ,  M r . . t . r i . . 4 .  r ° rq ..  " "  v ¿ . t . g .  4 "^  

montad. p .r . l . l .m ..t .  al T¿at?gc 4. tsola a .l t .d [a 4 . y

10 M M H " . . .  4 t.h . T¿.teec M ^ tr . *4

po, . .  r . . . r t . ,  M t . .4 .  . . t .  ált!mo v¿ .tsg . nnl4. .  *"

,1 b r .t iS .r  4. 1. r - f  "  y t.íBinan4.

la  .mtr.mt4.4 in fe r í.: 4.1 primar vasteg. r..p ..tiyam .nt. 

P „  .na cara <=.rt,4. .n forma 4. plan, in .lin .4 ., 4. m.4. 

1 6  3 . .  4.so.¿. 4. 1 . 4 .p r ..i4 . 4. .n T^.tag. 4. t . . la  34. l i ­

mita .1 oran.. 4. .na barra 4" t .M *a .t .  .1 P-nt. 4. ..n - 

te .t . . . .  4 i ^ .  p r ij .r  ^ . t a g .  y '1  4 i . . t .  ^ r r . .p . .4 i .n -  

t .  4 t .p ..a t . . .  4i.ha barra 4. t .o . ,  .M  pcaibla 4 .primir

otro vastago de te c la .
5B. -  una máquina de calcu lar según ae r e i­

vindica en loa punte. 3 y 4, caracterizada porque dicha 

narra de tope no se ve impedida de hacer .&  retorno haoia 

atrás por .1  hecho de que lo a  d ien te, correspondiente, de 

e .ta  barra mencionada de tone vienen a cooperar por .u 

25 plano inclinado con la  parte in fe r io r  de dicho primer

váatago de tec la  ocasionando la  subida de diohc vástego, 

. in  arrastrar la  subida de dicho segunde vástago de tec la
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ana permanece aeprimidc.
6s. - "una maquina de calcular aegnn se r e í

a .  .1  pnntc 1. c a r a c t .r l .a l .  p=rq .. tlana n . H . -

p c .H lr .  1. a n te a d le . ^  I " "  = . . t . d . r . .  y 1.

1 . .  fcacltnas maníala per H a moytmi.ntt. la l  c T to .

.n .s ...n .la lm an t. nn nnm.rc a. ^

Ornare la  oraen M ncmaracl^n ccnt.niac an la  f t la t r a  la - 

, . ^ 1  n ecearla  para axpr.aar .1  nthar. ^ a  . U v a "  

pendiente a loa  c n t a l . r . .  a ..l.a e ian aT  a . la  '

m â ana palanca anpl.mantarla l . . t ln a la  a la  ..lecc i< !n  a*

1 . .  ín nc lcn .. . . .  °°K "  '
a . . . , . . c l - !n  . i . p n . . t a .  .n a . anclM, . .  l a .  "tra s  ^ 

ta .  . .  . . t a i l . l . r . . ,  nna para d a  p . a l . i ^  a . taM a .l< !n

1.1 cata., co rr..pan !l*n lc  . .  p r c f .n l l l .1  <"

H a la n . ,  a la  c ifr a  a trU c fd . a d a  ""a  "*
p .r te n .c l.n t .e  al nAn.r. c n ta l . r  a a .l.c c l.n a r  y M  1M

f . . . t . n ^  a e i .c t .a r  y ..ta n a , p a .y t .ta . U n ta , .n ta lla ln -

n ^ a  . . .p a ta .  d  dicha. palanca., cnan.c .1 o . . .  " *

encen tra  l . t . n l l c  . .  .na 1. la=  ta h . la c l .n . .  p r^ r i.ta .

gO per el píen contsT^le.
?a. -  una máqaina de calcniaB segnn ee

, . t y l n l l ^  .n  .1 pnnto 6. ^ .e t e r iz a d a  P " . . a  " - « '

ac. . .r t lc ^ m a n t . c c r r . l l . c .  c.cp .ran ccn a le la ,  palanca.

y sen M anad., en l . . l l z .m l .n t c ,  per l e .  r a l . r . .  1. l a .
. ,_  ... -¡r.  reg le tas  correapondien-entalladurea prectic^daa en las

t . .  y . . .  paran c.n rampa. 1 . mna.°a. . c l l l a r l a .  1. l a .  

t ,E „a . a. top . a . 1. .¿ .n ina 1. . 1 .  al m .m d . an . . .  H -

90



2 i  b ó

.ha. h a , . . .  a. tep. . .  anee.ntran lit -r ta d a .. para g"* ^  

„ .g , . . i ú n  d. d t .h .. T-arra. da t .n . a . r ' " " '  ^
. .  i . .  .i.nea úrgane. . .T .. í ia a .  . .n .n . ic .t . .  a .a Y.r ^

1 ,  pe.iciún mútna 9. "ie^a. aplane...
ea. -  Un. múse'-nc a. oaloelar según ss r .t -

y in . i . .  .n 1 .. m nt.s 6 y 7. c a r .e t .r ts ...  r " 7 ° '  ^  p r.- 

p.y.iún a .t r .  7 ..  palmea. ...í cene 7. f e - a  a. sn perfil 

. . t -h l-c r a n  1. r .la .iú n  ae.eea. entre 7. pr.fnndiaaa a. 

ateh.. antalla aeree y út daainamiant. a. aiehe. ae

10 topa. ,
9B. -  una maquine ¿Lo calcular según sa re í

vindica en 7ee rente. 6 7  . .  ear.ct.ri.ada perge. l e .  a i-  

f^ en te . len g it .a .. a. a i.he a . . l is a . i .n t .  aetem l^n  .

s .  re , 7 . e .7..e iú n  a. 7 . .  . . . t . a . r e .  a . í  .ene a . 7 . .  fen- 

cten.. t.talieanlún y . . e - t . t . l t . . . l ú .  en . . a .  ...e iú n  ae 

I .  Menina y a . 7a fen.iún ...tre .e iú n  en l e .  a . .  . . .e le -

nes e la  r e z . ^
loe . -  "na múgntna ae oalonler eegnn ee

v .tv in a ie a  en .1 rente 1. caractarleada p e r ... tiene en 

^  a t .n e . i t iY .  a. eentrel M p . . t iY .  a . l e .  f i n i e n t e .  7e- 

te re l. .  a .l narre en le .  ae. e .n tiae. per m.aie a. en M -  

te, .H etrtce  nentrel.ae per en. inatalaciún a. ..tragee  

y a, .n t e -a . . .M .g e .  ge. ...preña. ...n n ia l.en t. ene r la -  

c  a . .e rert. . . l i a a r i .  ae en e a . t ia . r  y  pr.Y i.te ae .n  

^  . j .  en terne a .l  eeal gira en piüún .r r a .t r .a .  ,er ae. me-

.as dentada. ge. ..aperan en ..n t ia . inrerae. .entada. en 

^ .q e i l l .3 . . lt a a r le .  a . dicha placa da a.perta y preria-

IB
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 ̂ a . .  p e r r il lo e  montado. en rotaciún en anta-
f o B OS.A& ttlíO Ac M.0 8 P

. en "T C'T?T í  36 dichas ruedas psrpen- 
lladuras practicadas en . , , i^oa ren-

+ .  .n rlanc. da uiLE segunda ^aoa  Ten
dicularm.nte a en p iste + ,

n lo  - í i  -syp placa de soporte, es g ^Kida oor tiran tes a la  ,r^. . rs p^
. .  „.*a s  ene arrastre la  barra d.

11 "<3 nE8 il —
. . , , n  .n a l  tn teTt'T  W 6 '- - * "  ° * "*

°
y . .

3 ' * * ^  extremidad de le s  pe-
epAichas re a ra s  practicad, s _

y ^  nesicién de deslizamiento permite la  cce.e

racídn a. dicho. p e r n io s  e n  .1 gatn^c que 1. ec rr.s -
rennída a dicha eegnnda pared por 

^onds, una tercera pared reu n ía  ^  ^ rn .
, ^ -n t i*tas  horizontales en tomo 

tirantes, y p rov is ta , de ^  j in e te .  ^  ^

d. le s  cuales puede osc ila r un arhol y n^ ^  ^

forma de hús.Hie so lidario  de dicho arhol y pr
en la  garganta de una polea so^ida- 

esrigas que penetran en la  g ga , - . , . n t e s
, la s  posiciones d iferen tes

r ia  de dichos e je s , de modo que la s  pos
* *heanula constituido por di**

. .  t i .h .  ¿tg6"° * *  *°*"S  "  , , ,  .1 ..K .
^ ^  EE . . . 1 . — . —

tido de rotación de la  rueda que manda e l des, nz

a . l  carro.  ̂ ^  Equina de calcular según ee

. i  ^ r t o  10, caracterizada porque dicho e le -
la iv in a ica  en e l punto 10,

.  ̂ -<n?i+#)nido en nosiciún por —y.+Q bascnlador esta mantenido e .
- . .  .¿Etcss r ^ c M c .A . .  .E  p ,.tE t,M .n-

!-lo)ea"S ,E  sdE

nías d. 1 . p !ao. V *  1* °°n *= * ° ° * " ' , . .
1 „ . .  nna maquina M .a le g a r  " 6 " "  "

. .  *1 ^  10. r ^ . .
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6
, . .  T-eíTirtos ouede ser oalculada degitud de los picos de lo s  p e rru -v s  ^

. . . .  . . . .  f , . r .  . .  1 . .  ^  " "

pa.la l4n . b l l e .  4. 44.4. * ' '

T ...4^n  p a .a l.la  .  44.4a. - 1 - s .

P ..4 . . . . p . a .  -  ^ n .  ^
, , í  .1 .tT a .tr . 4. l a .  4 . .  . . .4 .a  4.nt.4a. °m  ! " °  

alpestre sea comunicad, a la  Hieda atiastia el oarro.
1 3 . .  -  üna, máquina d. calcular según se

T .4 .4 M 4 .. .n .1 P..-ta 10. —

, ^ y 4. t .  4.  1 .a  a a^aa^a  M . l . a n ^ . a  a la s " " *  ' *

. . . l . .  ...4 1a  .1 ¿.sar.° "  ^ ° " ' °  "  " ,

. .  platina a.b.a la  - a l  . . t ¿ n - n t . . . .  4.a . . . . °3 °a

. . .  p . .4.n , - .  - a  Pa.t. 4 . .H .a .  -  ^  

longitud, y per otra parte, efectuar u ¿ lige ro  , 

t . .n  t . ,n .  4. . 4 -  a.H4aTt.a 4. - a  .1 .1 1 -

„ T  . .4 4 . 4. t4T .-^ .a . ^  ^

. .  la .. .1  4.a ra ían ... a a ^  ** "  "* "
4. . . y . .  .ntT.-444.4aa. -4 .n 4 .a 4 a . p .n .t .a  -  -

P ,.a t4 .a .. . .  44.4.a C . ^ ' .  ^  ^
4 a n ... a.nta4.a a . . t . .4 4 n  . . b . .  44.4. platina

4 g a a l..n t . na. P . . . l ^  a.bT. 41.4.. a . " " ^ .  .  í ln  4.
I . a , . n . ^  4 .1 .a

t.4üm l. ^  ^  ^ a t n e  4. . a l e l a ,  aagñn M

T.4.4n44^ an 41 9 -1 °  9 . ,  — ^

.n  1. - P l l ^ 4  4.1 - l l a n t a  ^1

faara 4.ma.4a4. g.an4. y pa.a T ita *  9"* ^  "
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c e n t !.  « .  pm^o * a * * 6 B '* .  ***9 "t*  "  maniobra 4* ' * -

.^ b r a g e .  . .  ra^naaa a r.ta.l4n  sebr. la plh^lna

..1 Marta 4a 4taha cab iart. y p rev is ta . * .  —  . ^ a . M a -  

. . .  . .  4. . t t ^ 4a . a f r ^ r  m= - v im i .n t .  4. ^aca la

a ^ ..la a =  canaid.rabl. * t .M . .  " "  4 . ,a . ia . .

lap íac. ,
1 5 c. - Cita menina "a oalonlar . . y a  . *  i * i -

.M .ic a  . .  .1 ponte 1. car.ct.rir.4a  p . r . . .  t l .M  . . M . a -

n i.M  . . . t i M i .  .  l.van ta r a . t .m 4 t l . . . . . t .  -1 . n U M "  4.1

4. ..46 y .  . .  parmiba la  tntr.4aa.l4n 4. 4..-rtM.-

t . .  . ^ l . , . n t a r l . .  4 ..ttn .4 .. .  a.r 1"— " * * " " "  

.i.i4 n  .1 m t -°  tt.mp. 4 " ' ' *  4 ..nmmt. p rtn .lft l y 4 ". 
. ^ P „ n 4 . .  p rtn .ir .ln .n t. 4 .. p .r .4 ..  l a t . r a l . .  .n t ..  1 ^  

<maíl.. .1 r.4111. 4. impr..l4n ..t¿  m.nt.4. .  r .t .. l4 n ,  

,.114arl.. 4. nn ¿rb .l <".nt.4. a r.ta .l4n  y  " t í i * * . .  

„ . . t i . . 4 . .  l e  4 .. . . ^ . 4 . .  tara l.1 ..  4.1 . ^ .  4.1 

y f .rn .-a .  Mn 4 .. barra. me ...4 ío  r ig l4 . .n  A  

t , t . r l . r  4.1 ...1  .1 " " H " " '"  . o m i t a n .  , . r  41.h. ar­

ta, , ü .h a .  par.4 .. y .1 rod illo  . .  s c . p t i b l .  4. . . .1 -

1 . ,  .a t a . . .  dicha, par.4 .. mant.ni4a. hacia arriba p .r

^  ¡ . . . r t .  era. . . f - . " .  "  1 ^ ^ "  ' *
. . .  ..ten  provista. r..p ..tlvam .nt. dicha. par.4 .. y 9 ..

^ . . . r a n  eme 4 .. trinen.t.s . . l l d . r i . .  4. a " .4 .

a potación . . . . .  dicho. . . . t . 4 . .  y coy. . . y l a i ^ t .

..P  M .4 .4 . por nan.cnlas 4 -. . .  .Y " - . "  ^
t . . 41.n 4c .  4.y . lv .r  a 4ioho. . . . t a 4 . .  a . .  P°*

.1.14. 4. o r le ...  4. . .4 .  40.  .1 r .4 i l l .  p . r ^ r . . ^

- 94



10

<o

posición Ae impresión#
16.. -  naa mágica 4. .a letas: sagáa . .  : . t -  

-a  .1 yaa t. M .  ^ a = t . : i . . 4 .  r ° H ° .

. . ^  . . . t . 4a a r.tacKSa . . t r .  aaa 4. 4 i.he. ° °a t .4 ..  y 

.r .v t .ta  4. . .  alca 4a.tt.a4. .  = ^ s : . :  1.a 

. . .  ^n tt.aaa  al :.4 !11. .a  4. al ya..

. . .  44. ha. a ...4 a . a.ha. 4a " ° * °  . .  la  4at:«-

4...K ÍB  f : .a t a l  4a na dammaat. a .y laaaa t.:!..
^ya. -  "Una menina Aa cal colar.
^ 1  ,  . . . .  a . ha 4a . . : i t .  aa la  Namaia . . a

. - *!yig Aíbnlos ana se acompañanenteoeAe, representaAo en los aí-onj q

y con los Riñes que se han eapeoiíleaAo.
Bata Memoria consta A# noventa y cinco hoja.

escritas por ana sola cara. 22ABR, ^9^
MaAr 1¿,

p. A.
da Etzaburcr
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