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MEMORTA DESCRIPTIVA

La firma francesa "Société Anonyme P.I.V.", de Lyon,
7,\Rue Molidre, tiene patentadas unas mejoras en los sis-
temas de cambio de velocidad progresivos, que hace posi-
ble la aplicacidn industrial de estocs sistemas, al intro-
ducir en ellos los elementos necesarios para garantizar
su seguridad, la exactitud, la permanencia y la constancis
de la relacidén de velocidades escogida en cada casB; estas
me joras son aun mds interesantes, ya que con ellos se eli-

minan por completo las posibilidades de desplazamientos
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y petinajes perturbadores del drgano flexible de %fa;émisién.

El recurrente se propone fabricar y dar a conocer en
Egpafisa, donde se desconocen, estas mgjorgsi ¥y por ellc soO=-
licite que se le garantice en su prdpiédadiy’explotacién
exclusiva, mediznte le concesién de la Patente de introduc-
cidn a que se refiere la presente mehmorie descriptiva.

Para mayor precisidn en la descripcidn de las carac~—
terf{sticas técnicas de las mejoras que nos ocupan, inclufmos
ad juntos unos dibujos representando los elementos esencia-
les de un cambio de velocidades progresivo construfdo segin
las expresadas mejoras. Al referirnos a los dibujos adjun-~
tos, lo hacemos con cardcter de ejemplo ilustrativo, pero
no limitativo ya que en la prdctica serdn variables todos
cuantos detalles no afecten, alteren, cembien o modifiquen
la esenciazlidad de las mejoras en cuestidn.

En los dibujos, puede observarse que los drganos
esenciales de trahsmisidn establecidos entre el eje motor -1~
Yy el conducido -2-, son los dos pares de platos cdnicos -3-
y los dos pares -4-, ambos deslizantes a lo largo del res-
pectivo eje; al efecto uno y otro estdn provistos de las
clavetas longitudingles -5~ y =6-; todos estos platos pre-
sentan sus superficies cdnicas provistas de ranuras -8-
radiales y segin sus directrices; o sea que el ancho de su
perfil es variable y progresivamente va en aumento desde
el eje a la periferie. Estos pares de platos cdénicos forman,
pues, unas poleas con pestafias ranuradas y entre ambas se
establece una cadena sibhfin -7- de eslabones complejos,
cuya esencialidad consiste en que cada eslabdn -9- forma
un gnillo de eje transversal en el que debidamente rete-

nidos por un menguito eldstico ~ll- se ajusta un paquete

- de flejes de acero -12-, cuyos extremos sobresalen a ambos

lados de la cadena y son capeces de formar, por deslizamien-
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to transversgl, unos dientes laterales al tomar contacto
con las ranuras -8- de los platos cdnicos & las cuales se

adaptarén y encajardn.

Ahore bien. Si los dos platos de cada par estdn so-
liderizaedos, por la cleaveta -5- 0 ~6- con su eje -2- o -1~
decalados en forma tal que los relieves radiales -8~ de uno
encajen con los canales ~13-~ del opuesto, resultars que en
cada uno de los paquetes de flejes -12~ gue se phngan en
contacto con los platos, los flejes de desligzan transver?
sglmente en su manguito para adaptarse al perfil dentado
de los platos; y que esta adaptacidén, serd integral, exac-
ta y completa, y; por lo tanto, que el conjunto de platos
~3=4~ ¥ cadens -~T~ actuarsd como un sistema dentado eldsti-
¢co y variablemente progresgivo si por un medio cualquiersa,
por ejemplo el que luego se describird, se consigue acercer
los dos platos de un par mientras se separan los dos del
otro, y sin que la cadena sufra con ello aumento ni dis-
minucidn en su tensidn lineal.

El medio para conseguir esta variacidn, puede estar
formado por un par de bielas -14- dobles o simples, arti-
culadzas con sendos puntos fijos centrales; por un lado con
los mufiones exitremos ~16- solidarizados con los platos que
forman uno de los ejes motor o conducido, y por el opuesto
con muiiones ~17- solidarizedos con los platos que forman
el eje opuesto; y, ademds, quedan articuladas las bielas
~14~ con otros mufiones -18~ de posicién variable conseguida,
por ejemplo, por un eje -1l9- a roscas inversas con el que
se localizaré el mando -20- del variador. Si, edemds, los
puntos fijos -15- de articulacidén quedan asimismo montados
sobre otro eje -21- a doble rosca inversa, se facilitard
la colocacidén y extraccidn de la cadena -7- y la gradua-

cidn de su tensidn. Esta tensidn de la cadens se mantiene
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¥ asegura wor un tensor eldstico de rodillo y preferible~
mente por dos rodillos ~22- montados sobre lcs brazos =23=-
de unas mordazas provistas de resortes eldsticos ~24-~.

NOTa.

Se reivindice como objeto de esta Patente de intro-
ducecidn:
le= Unas mejoras en los sistemas de cambio de velocidad
progresivos, caracterizadas por el hecho de formar las
poleas de digmetro variable, motora y conducida, por sen-
dos platos cdnicos, deslizantes a lo largo de sus respec-
tivos ejes, accionados por un dispositivo externo de man-
do compensado, que permite acercsr las de un par mientras
separe las del opuesto; por presentar la superficie de
eatos platos un ranurado radial a partir de la base axial
hasta la periférics; por resoclver el elemento flexible
de transmisidn entre una y otra poleas mediante una ca-
dena metdlica de e slabones complejos, cuya esencialidad
radica en gue cads eslabdn forma un anillo transversal
en el gue, envuelto por un manguito eldstico, se ajusta
un paguete de flejes de acero perpendiculares al senti-
do de movimiento de la cadena, y cuyos exbtremos sobre-
salen suficientemente por cada lado de la cadena para en-—
cajar y engranar con las ranuras radiales de los platos.
2.~ Las propias mejoras de la reivindicacidén anterior,
caracterizadas por el hecho de que los dos platos de
cada par estén solidarizados con su eje por una mismg
claveta longitudinal, y decalados entre s{ en forma que
lag ranuras radiales de un plato encaje con los salientes
de su opuesto.
3.~ Las propias mejoras de las reivindicaciones anterio-
res, caracterizadas por el hecho de que el sistema de
mando del variador se resuelve por un par de bielas ri-

gidas, simples o dobles, capaces de girar alrededor de
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sendos puntos fijos centrales; arrastrando los extremo
de egtas bielas por un lado log platos correspondientes

a un eje, y por el opuesto a los del otro; prolongéndose
los brazos de dichas bielas por uno de sus extremos para
articularse con unos puntos o ejes de sujecidn, cuya po~
sicidén es variable desde el mando.

4.—-LasApropias ne joras de las reivindicaciones anteriores,
caracterizadas por el hecho de que se resuelva la variag-
bilidad de los puntos de sujecidén de las bielas por un

eje de mando a roscas inversas.

5+~ Las proplas mejoras de las reivindicaciones anteriores,
caracterizedas por el hecho de gue los puntos fijos de
basculacidén puedan desplazarse sobre un eje a roscas in-
versas parz gradusr la tensidn de la cadena y para faci-
liter su colocacidén y extraccidn.

6.~ Las propias mejoras de las reivindicaciomes anteriores,
caracterizadas por el hecho de que, para asegurar la cons-~
tancie de tensidén en la cadena, ésta se someta a la accidn
de uno o mejor dos tensores eldsticos, resueltos por ro-
dillos de apoyo montados sobre palancas basculantes y pre-~
feriblemente sobre los dos brazos de unas mordazas eléds-—
ticas. _

Sean cuales fueren las circunstancias gue concurran
con la esencialidad de la Patente de introduccidn d efinida
en las anteriores reivindicaciones, cual objeto es:

7.- "UNAS MEJORAS EN LOS SISTEMAS DE CAMBIO DE VELOCIDAD
PROGRESIVOS",

Consta la presente memoria de cinco hojas foliadas,
mecanografiadas por una sola cara y del dibujo adjunto.

Barcelona veintiuno de enero de mil novecientos
cincienta y dos.

P. A. de D. Jaime Sobyé Ravetllat,
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