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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se  presenta para unir e. I s  so lic itu d .

de

P A T E N T E  D E  I  N V 3  N O I O N  

NB 2 0 1 .6 4 4 ,  S im u la d a  e l  29 da E n ero  de 1 9 5 2

en

E S P A Ñ A  

p or VEINTE a ñ o s

a nombre de GASTON 30 REY, da n a c io n a lid a d  f r a n c e s a ,  r e s i ­

den te e n  r u s  g a r l e s  Rcux, T .r t - d s - B o .o ,  (B o ca s  d d  R ódano), 

p r a n o ia , p o r :

"UN DISPOSITIVO AUTOMATICO DE MANDO Y DE REEKM.G10n 

"yARA MORTAJADORAS DE CADENAS BM ÍTIEYas Y OTRAS".-

-  o -  o -  o -  o - c -  o -  O - c - o - o - o - o - o - o -

l a  c o n fe c c ió n  de mor t a j a s  de d i f e r e n t e s  

d im en sion es so b re  una misma p ie z a  de m adera a  t r a b a ja r  

p r e se n ta  m ú lt ip le s  d i f i c u l t a d e s  de e je c u c ió n .
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en  t r a z a d o r , y lu e g o  a  un m o r ta ja d o :.  E s te  ú lt im o , o c a l-  

q u ie ra  qu^ l e  'h a b i l id a d  que p o sea  y l o s  m ed ios de c e n tra -  

o ión  y de g a fa  que ten ga a  su d i s p o s i c ió n ,  debe prooeder 

a  v a r i a s  p a s a d a s .  De e l l o  r e s o l t a n  en  g e n e r a l  d i f e r e n c ia s  

c v a r ia c io n e s  de d im en sion es p e r ju d i c i a l e s  a  l o s  a j u s t e s ,  

so b re  todo cuando a s  t r a t a  de e je c u t a r  a e r i e a .  Además, l o a  

p e l i g r o s  de l a s  m an ip u lac io n es y l o s  r i e s g o s  de a c c id e n te s  

son  c o n s ig u ie n te s  a  e l l a .

31 o b je to  del in ven to  c o n s i s t e  #n l a  r e a l i ­

zac ió n  de un d i s p o s i t iv o  de g u ía  y de mando au to m ático  

que p erm ite  o b ten er per una m aniobra ú n ic a  y  c o o rd in ad a , 

l a  c o n fe c c ió n  de. m o r ta ja s  m ú lt ip le s  con d M an sio n e s  d i f e ­

r e n te s  so b re  una misma p ie z a  da m adera.

31 in ven to  ss- c a r a c t e r i z a  e se n c ia lm e n te  por 

l a  u t i l i z a c i ó n  de une. p la c a  m óvil que e fe c tú a  un p iv o ta -  

m ien tc  de I8 0 S  so b ra  su á r b o l  f i j o  y que t ie n e  lu m b re ra s  

o c o r r e d e r a s  g r a d u a d a s , e stan d o  unos v a s ta g o s  da mande a r ­

t ic u la d o s  y  de f i j a c i ó n  r e g u la b le  en  d ic h a s  c o r r e d e r a s  uni­

dos a l o s  c a b e z a le s  m c rta ja & o re s .

3n  l o s  d ib u ja s  a n e jo s ,  que so n  e se n c ia lm e n ­

te  e sq u e m á tic o s , d ad os a  t i t u l o  de 6 jem plo  no l i m i t a t iv o  

da una da l a s  form as de r e a l i z a c ió n  d e l o b je t e  d e l in v e n ­

t o :

l a  f i g u r a  1 m u estra  an a v i s t a  de f r e n t e  de

l a  p la c a  de mando.

l a  f i g u r a  2 r e p r e se n ta  e l  mismo o b je to  v i s t o
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en corte  tr a n sv e r sa l.

Has f ig u r a s  3 y 4 se a  v i s t e a  6$ conjunte del

d isp o s it iv o  v is te  en  co rte  y en  p lan ta .
Ra fig u ra  5 m uestra esquemáticamente l a  a p l i ­

cación del d isp o s it iv o .
l a  p laca m óvil, l ig a r a  1 , e s ta  co n stitu id a

por una. su p e r f ic ie  con p re fe ren c ia  m etá lica  1 , de forma rec­

tangular y da dimensiones v a r ia b le s  que tiene ran uras o co­

rre d e ra s  2, 3, 4 y o t r a s .
.¡Sstas c o r r e d e r a s  e stán  p ro v is ta s  de gradúa—

cisn es 5 , 6 .
3n la. p arta  in fe r io r  7 de l a  p lac a , s@ d is­

ponen c o jin e te s  6 , 9 que soportan á rb o le s  de pivotamiento 

10, f ig u ra  2. toe  v á stag o s da mando 11 e s tá n  unidos a 1& 

p laca  por un brazo a r t ic u la d o  12 de d ools ró tu la  13 y 14 

y uor un medio de apretam iento 15 c o n stitu io s  por un tope 

16 , un vastago  rosee do 17 y una tuerca de b lo q u eé is .

¡te. p laca  uno e s tá  montada sobre una banca­

da 16 que re tien e  l a s  extrem idades de lo s  á rb o le s  10 con 

lim ita c ió n  de am plitud de evolución o de ro tac ió n  a 180S.

Ra bancada 18 es so l id a r ia  da la  de l a  máquina 19.
Ra parte  su perior 20 d# l a  m orta jaosra  t i e ­

ne c a r r i le s  de guía 21 st-bre lo s  cuales c ircu lan  le s  so­

po rtes 22 de lo s  cabezales que accionan l a s  cadenas.
lo s  v a stag o s de mando 23, 24 y o tr o s ,  e stá n  

so p o r ta d o s  p o r l o s  c o j in e t e s  26 y 26 y c o r ta n  a  t r a v é s  de 

l e s  sop ortes 22, de lo s  cab eza le s. Unce medios de f i j a -
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o ión  2 7 , 28 por anch&T9ta¿C' a o t r o s ,  p arad .ten  a n i r lo a  l e

un modo r íg id o  a le a  carrea 22.
ge concibe^ púas, a l  funcionamiento ¿ a l  con­

jun to .
Oaáa cabezal comprende un motor 29, y l a  ca­

dena de m ortajar 30 y su transm isión  independiente. S i  d is­

p o sit iv o  puede tenar un numero de "cab e z a le s"  que corres­

ponde a l  de l a s  m ortajas a e fec tu ar sobre l a  p ieza  a tr a ­

b a ja r .
Has bancadas 22, m óviles en e l sen tido  de 

l a s  f la c h a s  A.B. sobre lo s  c a r r i le s  21, e stán  p ro v is ta s  

de perforacion es que dejan  correr lo s  v astago s p a ra le lo s  

23, 24 y o tro s .
io s  motores 29 que im pulsan l a s  cadenas mar­

ta ja l e r a s  son m óviles en e l aantido de l a s  fle ch as C.D.

l o s  extremos de lo s  v a stag o s p ro v isto s  ca­

da uno de l a s  a r t i c u l a c io n e s  15 y 16 e stán  f i ja d o s  a l a  

graduación c o rre sp o n d ie n te s  E, 6 y o t r a s ,  so o r e  l a  placa 

I  por e l d isp o s it iv o  re p re se n ta d o  en le  f i g u r a  2.

á l usuario no tiena entonces más que d ís-  

nenar l o s  carros 22 haciéndolos c o r r e r  sobre lo s  c a r r i l e s  

21 en lo e  ountos determinados en que d eb erán  s e r  e fe c tu a ­

d a s  l e s  m o r ta ja s  sobre la  p ieza  da m adera. .Estando f i ja d a  

l e  pieza a tra b a ja r  sobre una. mesa que puede correr ver­

t í  cem ente según m edios conocidos, su movimiento de subida 

o de bajada pueda ser obtenido,' ya sea  per mando h id rá u li­

co, ya ses, por mando mecánico.
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.&sf e s  como s í ,  per ejem plo, l a  cadena 3o 

deba a fee  toar ana m ortaja ,de 2 cm. y l a  cadena 31 une. mor­

t a ja  da 4 om. sa  f i j a r á  $1 vastago  24 a un c a rro , f ig a r a  

4 , y e l vastago  23 a l  otro  carro por l a s  chavetas 27 y 28.

Se 3l e v a r á  l a  an ión  de cada v á s te g o  a  l a a  

graduaciones 5 y 6 c o r re sp o n d ie n te s  y se liará e f e e t a s r  a 

la  p l a c a , l ig a r a  5 , ana r o t a c ió n  de aproxim adam ente 1 8 0 ^ .

3n e s te  memento, l a  p laca  1 hará d esp lazar 

e l  vastago  23 en ana d is ta n c ia  3 . F. a l  pase qne por el m is­

mo m ovim iento , el vastago  24 se d esp lazará  en ana d istan ­

c ia  G.H.
El cabezal 32 unido a l  vastago  23 se desp la­

zará en ana misma am plitud I . J . ,  m ientras que l a  mane q u il la  

33 e fe c tu ará  an desplazam iento simultáneo en una am plitud 

K . l .  que e s igu al a G.H.

l a  regu lac ión  de l a  p o sic ió n  de l a a  morta­

ja r  en aL espesor de la  madera se obtiene por e l d esp laza­

miento de lo s  cabezales sobre au zócalo mandado por des­

plazamiento de igual, amplitud de l o s  v ástag o s f i ja d o s  so­

bre l a  p laca  1 .

l a  p laca  comprenderá tan tas lum breras como 

cabezales tenga l a  máquina y l a  p o sic ió n  del enganche de 

cada v a r i l l a  con re lac ió n  a l  e je  de p iv o tam ien to  de le. p le­

ca da a s í  m ortajas que puedan aar d ife re n te s  según l a  re­

gu lación  deseada por #1 u su ario .

Se obtendrá a s í  une regule, y ida <5 de dimen­

sion es ab so lu ta , cualqu iera que sea di número de p iezas
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a t r a b a ja r  y l a s  s e r i e s  mas num erosas os p re se n ta rá n  n in gn - 

na v a r i a c ió n .  E l u su a r ic  '.tendrá una s e g u r id a d  t o t a l ,  por 

e s t a r  e l  manía a le ja d o  de l a s  p a r te e  p e l i g r o s a s .  Una sim p le  

m aniobra podrá e io a tn a r  a s á  oon r a p id e z  y p r e c i s ió n  un t r a ­

b a jo  arta habría; e x ig id o  una mano de o b ra  más co n se cu e n te .

HS. ren d im ien to  en c a lid a d  y c a n tid ad  s e r á  increm entado en 

p ro p o r c io n e s  c o n s id e r a b le s  y e l  p r e c io  de c o s te  se  r e d u c ir á .

S in . em bargo, l a s  fo rm a s , d im e n sio n e s, d isp o ­

s i c i o n e s  de l o s  d iv e r s o s  s ism a n te s , a s á  como l a s  s u s t a n c ia s  

u t i l i z a d a s  pare, su f a b r ic a c ió n  p od rán  v a r i a r  s in  cam biar 

por e l l o  e l  concepto  g e n e r a l  d e l in v e n to  que ac ab a  de des­

c r i b i r s e .  Asá e s  come l a s  a p l ic a c io n e s  de e s t e  d i s p o s i t iv o  

s e  ex ten d erán  a  to d a s  l a s  m áquinas h e rram ie n ta s  da l o s  me­

t a l e s  y o t r o s  m a t e r i a le s .

E s t a  s o l i c i t u d ,  que correspon de a  l a  p r e s e n ­

ta d a  en F ra n c ia  a l  29 de enero de 1 9 5 1 , b a jo  e l  numero PV. 

15 3 2 9 , se  acoge  a l o s  b e n e f i c ia s  d e l a r t í c u l o  51 d e l v ig e n ­

te  E s t a tu to  so b re  p ro p ie d a d  i n d u s t r i a l .

- 0  -  N O T A  -  C -

t e a y u n ta s  de in v en c ió n  p r o p ia  y nueva que

se  p re se n ta n  p era  que a se n  o b je to  de e s t a  p a te n te  da In­

v en ció n  en E sp a ñ a , por VEINTE a ñ o s ,  so n  l o s  s i g u i e n t e s ;
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1^ . -  Un d isp o s it iv a  autom atice de mande 

y regulación  p ara  m ortajadorag de cad en as m ú ltip las y 

o tr a s ,  c a rac te r iz ad o :

a )  por una p la c a  de m an iobra form ada por una s u p e r f i c i e  

5 p r o v i s t a  de lu m b re ra s  a c o r r e d e r a s  m ú lt ip le s  que t ie n e n

graduaciones;

b) porque l a  p a r t e  in f e r i o r  de l a  p la n a  t ie n e  un á r b o l  de 

ro tac ió n  con c o jin e te s  que l e  perm iten e fectu ar una ev o lu ­

ción de 180R.

10 c) por v astago s de unión formados por una v a r i l l a  r í g id a  

que posee l a  lon g itu d  de l a  bancada de l a  maquina, con, 

en sus dos e x tre m id ad e s , un brazo m óvil de doble a r t ic u la ­

ción y m edios de f i j a c i ó n  en  un punto da term inado de l a  

correó,era de la  p laca  da maniobra;

15 d) por v á s t a g o s  de mando soportados por dos c o j in e t e s  y 

que corran c tra v é s  lo s  soportes da l o s  cab eza le s; 

e )  por lo s  so p o rtes do l a s  m u ñ e q u illa s  p ro v isto s da medios 

de enchavetado que l a s  hacen s o l id a r io s  de l e s  v a stag o s de 

mando;

20 f )  por l a  un ión  da l a  p la c a  con l o s  c a b e z a le s  a  d e s p la z a r  

por m edio de lo a  v a s t a g o s  de mando f i j a d o s  en p u n to s d e te r­

m inados de l a s  c o r r e d e r a s  g ra d u a d a s ;

g ) por s o p o r te s  de l a s  m u ñ eq u illa s  que co rren  s  o bre  c a r r i ­

l e s  d i s p u e s to s  so b re  l a  bancada y unes j„o r ta -c a d e n a s  que

25 co rren  p e rpsndi eu larm an te  so b re  l o e  s o p o r t a s ;  .

h) por l a  bancada p o r ta - p la c a  oon topee  que l im i t a n  su  p i -  

votam ien to  a  1803 y  s o l  id a r  ia  de l a  bancada de l a  m o rta ja -
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d o ra ;

i )  por l a  cooperación, combinación y coordinación de l o s  d i­

verso s elem en tos tom ados en so c o a ja n te  o saparaiam m te para 

r e a l iz a r  un d i s p o s i t iv o  a u te n t ic o  do mando y regu lación  para 

5 m ortajadoras do cadenas m a l t ip le s  y o t r a s .

2^. -  Un d isp o s it iv o  aotom dtioo  de mando y 

da regu lac ión  para m o r ta ja d o ra s  da cadenas m ú ltip le s y o t r a s .

i&l y como se ha d e sc r ito  en l a  Memoria <iue 

antecede, representado en al dibujo que se  acompaña y con 

10 l o s  f in e s  que se han e sp e c if ic a d o .

Bata Memoria consta d.e ocho h a j a s  e s c r i t a s  
por una so la  c a ra . 28 MAP.

M adrid
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