MEMORIA DESCRIPTIVA

rorrespondiente o la solicitud de concesién de un....

'MODELO DE UTILIDAD.

SOLICITANTE: DNA. MARGARITA MARIA ANGULO IZCO,
- “dé Haeionalidad eéspansla;

RESIDENCIA:. Villa Gure Kabiya, ... oo

_ HERNANT, (Guipfizcoa)

ENUNCIADO: "DISPOSITIVO REGULADOR DE LA VE-

.LOGIDAD DE MESAS PORTA-PIEZAS,

.EN MAQUINAS-HERRAMIENTAS Y SI-.
MILARES".

frlorldod: Palenf'a n.*® del o

JAC/ag.-3752
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La presente memoria descrip;;Qafﬂ

tiene como fin la declaracifn del objeto sobre el que h;;d§:

‘recaer el pﬁivilegio de explotacidn industrial y comercial

exclusivo en el territorio_naéibnal de un Modelo de Utilldad
de acuerdo eon la vigente Legislacién, que, como el anu#cidQ
do indica se trata de "DISPOSITIVO REGULADOR DE LA VELOCIDAD
DE MESAS PORTA PIEZAS, EN MAQUINAS-HERRAMIENTAS Y SIMILARES"
| | ‘ Gran nimero de m&quinas-herramien-
tas a parte de poseer un mecanismo de aceionamiento manual
disponen de otro de accionamiento autcm&tico, el cual esta-
blece un avance uniforme y continuado de 1a mesa porta-pie-‘
zag en funcién de la resistencia de la pieza a mecanizar.
Estos mecanismos autom&ticos se enouentran con inconvenien-
tes cuando la pieza a conformar en su interior tiene zonas
hetereogéneas, es decir, con distinta dureza o resistencia |
al corte.
: | Nuestro dispositivo consigue efee-
tuar un avance constante y continuado de la ‘mesa porta—pie
zas, aﬁn cuando la pieza a mecanizar gea conformada en zonas
de mayor dureza. puesto-que regula directamente el esfuerzo
a realizar en todo instante por el motor elé&ctrico, dandolo
mayor o menor velocidad de giro seglin la dureza de la pieza
mecanizada. ; ‘__
Este dispositivo esté oonstituido _
esencialmente por un recinto integrado eon una carcasa uloja-
dora de los medios de acoplamiento © embrague de la tranami—

8ién manual y/o autom&tiea del movimiento a la mesa porta- 1[

piezas. _
Dicho recinto aloja un mecaniamo

electrdénico regulador de la velocidad de avance-retroceao de.
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1a mesa porta-piezas. De manera que, este mecanismo electré-

nico es controlado por un panel de mandq situado en la cqra‘j

’frontal de la menoionada carcassa.

Este panel de mando efectfia el*con-
trol por mediacidn de los correspondientes elementos de. pro-
tecciSn y sefializacién, los cuales son complementos del man-
do prinecipal o ﬁotenciometro regﬁlédor, de un méximo a.uh N
minimo, de la velocidad del motor y consiguientgmente’dél
avance-retroceso de la mesa porta-plezas. |

. Pop otra pavte, este mismo panel de
mando posee ademis un pulsador, cuyo accionamiento provoca

el giro r&pido del motor y conaiguientemente el avance-ne-

'troceao répido de la mesa porta-piezas,

Para comprender mejor la natﬁ;aléza/
del invento, en el plano adjuntolhacemos una representacién '
esquem@tica de su utilizacidn no siendo en absoluto limita-
tiva y suséeptible por ello de las modificaciones accesorias
qQue no alterén las caracteristicas esenciales.

La figura 1 es una vista. parcial :

en alzado, seccionada, del meeanismo de accionamiento manual

y/o autom&tico de avance-retroceso de la mesa porta-pie;as

alojado en su carcasa, en la cual se fija la carcasa qQue in-
corpora el dispositiﬁo regulador de la velocidad de avaﬁeé-
retroceso de la citada mesa porta-piezas. , : -

La figura 2 es una vista en perfil
del dispocitivo apreciandose su panel de mandos.

La. figura 3 es una vista en alzado
del dispositivo que nos ocupa.;_ '

En ellas se anotan las siguiéntes

particularidades:

T




1 . -Manilla .

B 2."Eje.
T ' _ e ‘3.-Leva, o : S
.. | R . 4,-Eje-husillo.

- : R ~ 5.-Manilla de accionamiento manual.|

6 .-Tambor-nonius.

7.-Motor-eléctrico..

8.~Carcasa de dispositivo mecénico.

| 8,-Contacto de eje.
- 10 , 10,-Caja de_cgntactos.v
S 11.-Pifién.
12.~Corona dentada. ‘
'13.—Dispositivo electr&nico.:‘
14,-Carcasa del dispositivo c1eefr6q
15 | R nico. ' '
15.-Panel de mandos,
16.—Potenci6metro.
17 .-Pulsador.
_ - 18, -Piloto.
20. | 19.-Fusible,

La miquina herramienta diupohe paQ
ra la movilizacidn de la mesa porta-piezas de dos dieﬁosi; '
tivos uno de ellos. mec&nico para la tranemisién del moyi—

. miento generado mediante el accionamiento manual de 1& #¢- :

: 25 nilla (8) y el'ofro a;aatr&nico que proporciona la veQQIA¢
ciénxdei motor (7) pogibilitador del accionamiento autéﬁ&—
tico. |

El dispositivo meclnico alojﬁdo'en
la carcasa (8) esta constituido por una manilla (1) aceio-

30 nadora del eje (2) portador de la leva (3), la cual act(a
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sobre una’ﬁaléhcd'para'el embrague del ejé-huﬁilio’(“);?pdfdhi
que este eje-husillo (4) una vez embragado posibilite eif.7 |
acciohamiehto maﬁué1 de la ﬁanilii‘(s):rééuladova del-a?;ﬁoé4
retroceso de la mesa porta piezas médi&hfé el tdmborame$¢§:“
(5). ‘ | o . . ,;;H 2
. Por otra parte, en la regulacién
automética del avance-retroceso de la mesa porta-piezaa ae N
han de tener en cuenta tres aspectos. El primero, es la pues-
ta en marcha del motor (7). El segundo, la transmisisn mee&-
nica del movimiento del motor (7)., Por ﬁltimo, y el mas “im-
portante en nuestro’ caso, los medios de regulaci&n.'_ ;'
En- lo referente a 1a puesta en mar-
cha del motor (7), ésta se consigue mediante el eje (2) de -
la manilla (1) ‘en cuyo tramo inferior posee el contactc (9),
el cual act@a sobre una caja de contactos_(lO) para posihi—
litar 1&>puésta en marcha del méncionédo’mo£§f'(75‘b’lé'in?‘f
versidn de su sentido de giro, segﬁn se acciona la manillav
(1) en un sentido o en otro. Una vez puesto en marcha el*
motor (7); su movimiento se transm;te por ‘el pifién (11)’de"
8u rotor que engrana con la corona dentada (12) coaxial al”'
eje-husillo () para proporcionar el avance-retroceso de la
mesa porta-piezas.’ .‘ - o M 
o . — La regulaci6n del ‘motor (7). acaio-'
nador de la mesa porta-piezas, se consigue mediante el dis-’
poait;vo electvénico (13) alojado en el interior de la cav~"
casa (1u). la cual va fijada solidariamente en la parte
inferiov de la otra ‘carcasa (8) contenedora del diapositivo.
mecénico de accionamiento. De ‘modo que, esta carcasa (14)
dispone en su cara frontal de un panel de mandos (15) donde

va el potenciometro (16) actuante sobre el dispoaitivo elec-'
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trénico (13) para regular desde un méximo a un miniinbi#?.

velocidad del motor (7) accionando el avance-retroceso de

‘la mesa porta-piezas. Asimismo, este panel de mahdos,tlgfj “

posee el pulsador (17) para conseguir una velocidad r&pida:_v
del motor (7) que posibilite el avance-retroceso rﬁpﬁdéf
de la mesa porta-piézas;bPosee ademés, este panel de maﬁdosﬁ
(15) un piloto (18) para la sefializacién de la puesta'eh ‘
marcha dei'mbtor (7) y un fusible (19) protector de lé car- .
ga méxima del motor (7). | |
Descrita suficientemente la natﬁra-
leza del invento, as{ como su realizacién induatriai, -Sio

cabe afiadir que en su conjunto y partes constitutivaa oa po-‘

.sible introducir cambios de forma, materia y disposioién

en cuanto tales alteraciones no supongan variacidn uuatan-;
cial del mismo, .

El solicitante, al amparo de los
Convenios Internacionales sobre Propledad Industrial selie-.
serva el derecho de extender esta demanda‘a los pafises ci-
tranjeros, si fuera posible, reivindicando la misma priori—
dad de la preaente solicitud.

NO T A

El Modelo de Utilidad que se aoli-
cita como nuevo en Espafia, por veinte afios, de acuerdo cpn
la vigente Legislacién, deSer& recaer sobre "DISPOSITIVO-
REGULADOR DE LA VELOCIDAD DE MESAS PORTA PIEZAS, EN MAQﬁgNAS;
HERRAMIENTAS, Y SIMILARES", en todo de acuerdo acon 1a§-§ie"
guientes,

‘ REIVINDICACIONES:

1.-Dispositivo regulador de la velo

cidad de mesas porta-piezas, en miquinas herramientas, y si--
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‘tadora de los medios de aéoplamiehto'blémbrague'dé”lajtbﬁhh?

- misidn manual y/o automdtica del movimiento a la”méﬁatﬁbrta;

~ mismo modo que este panel de mando dispone de un'ﬁuiéédof

‘cuyo accionamiento posibilita la veIo¢1dad répida del motor

milares, caracterizado porque anexa a la carcasa que es por-

piezas, va una- segunda carcasa ‘en el interlor de la cual es-
't4 alojado un mecanismo electrénico regulador ‘de la veloci-
dad ‘del motor.que‘posibilita el avanceéretroceso'autométicb
de la mesa porta piezas, a cuyo fin esta éaréésa'dispbné
frontalmente de un panel de mandos con sus respectivos élé-
mentos de proteccién'& sefializacidn; disponiendb adem&é'de‘

un potencibmetro que hace efectiva la regulacidn desdéf§n 

méximo a un minimo de la veloeidad del motor y‘éonaiguiéhté-’

mente la del avance-retroceso de la mesa porta-piezas; del

para el avance-retroceso répido de la mesa porta-piezas.
2,-DISPOSITIVO REGULADOR DE LA VE-
LOCIDAD DE MESAS PORTA PIEZAS, EN MAQUINAS HERRAMIENTAS 'Y
SIMILARES.
Segln queda sustancialmente déhbrié
to en la presente memoria descriptiva que consta de déhb
hojas mecahografiﬁdas.ﬁor'una sola cara acompafiada de sus

oorrespondientes.dibujos;-
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P Madrid, 2 2 MAR, 1974

El Agente Oficial,

- | . MIGUEL RERHAMDEZ - LOAYSA PHZON
P.P.
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