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HIete invento ge refiere & estructures de
odnarss miltiplea pere tomer. imdzenss que hen de proyec-
tarse como imfzenss individneles de une imegen mosaico,

y ol invento se refiere mfs especizimente & le eliminscidn
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de faltes de adaptaoién en los bordes de imégenss adyacen-
. ; tes;
' De sowrdo ocn ¢l presents invento, oreamos
uns astr‘uotura de cémaras miltiples pare exponer pelicu-

& las gque hen de usarse ¢l hucer imdgenss mosalico, comp¥en-
diando diche estructura un primero y un segundoe sopcrtes
para lentes para contsper lentes gque exponsn éreas de re-
cuadro sepsradas de lag pol!.nulas_, teniendo 1lo0s soportes
leg lentes en posiciones tales gue forman sobre diferentes

10 d£reas ds recuadro de las pelfculaas las imégenss de campos
diferentes con los campoe edaptédndose & lo largo ds zones
mergineles adyacentes de las €reas de recuadro de las pelf-
oulag, une gufe pare oafla soporte de lente @ lo largo de

- 1a ousl puede moverse dicho soporte en la dirscoidn del

15 eje dptico de le lante para enfocar la lente & objetos &

#

d1ferentes distanaias de la estructura de odmarag, y una
segunda gufa, transversal, para, &l manos, el segundo de
loa soportes de lente y & lo large de la ousl a1l segundo
soporte de lente puede moverse transversslmente gl eje
20 dptico de su lente, un control del enfogue, y conexiones -
de transmisidn del movimiento operadaa por el conirol del
enfogue para mover el segundoc soporte de lente & lo largo
) de embas gufes simulténeemente con le direcoeidn de movimien-
to del soporte de lente & lo largo de la gufs transverssl
2b coordinada con el cambio de foco resultante del movimiento
& 10 largo de la primera gufa, para mantensr la adaptacién
de las imfgensg de ocampo pare todos los #acos y todos los
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cambioca de éngulo de ocampo con el cambio de fooO.

41 heocer imdgenes mosalco, le anchura del
recuadro se considera una aimsnsidén f£ije pare evitar diri-
oultedes en l& proyoeeidn. En la estruoture de cémares mdl-
tiples con que &8 tomen las imdgenss, el hecho &s gue les

T S S

1entes no ooincidan dptiocamente, hace que miren visias 1i-
geramente diferentes de objetos ceroanmos & los 1{mites 40
1ss imdcenes indtviduales. Los objetos mds cercencs Que
une distencia objete cxftica determinsds tendrén elgunss
pertes duplicades, &l paso@ue objetos més elejados ten~
ardn algunas pertes omitldas. 1a magnitud de duplicacién
o de omisién depende de la dlstancia odjeto, la dietancis
oritioce y 1& geparacidn éptica de les lontai.

cuento més cercanas e cologuen lasg len-
teg entre s{, mayores resulian 1es dlstancias objeto sobre
1aes cueles la falta de adaptacién de la imagen gqueda dentro
ae 1{mites tolerebles, Para empleo teatral, es necescrie
poder enfoca¥ nf{tidamente 61 objste - de pEximo interds.
qembién es preciso que el sujeto en foco estd pe:ciecta-
mente adaptade..

Un objeto de este inventc es el de orear
aparatos perfeccionados pere tomar imdgenes mosaloo y para
eliminer o reducir en gran medida la falte de gdaptacidn
en los bordes de las imézenss individuzles usades peara
formar el moseloo.

otro objeto de este ginvento es el d&e OLORY

upe estructure de cimaras miltiples en la ouel las lentes
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estdn dispuestes tan cerca entre sf, y las diversas oons-
tantes geoméiricas del eistema ds cdmares e&tén elsgidas
de tal modo, que lz folta de‘mdaptacidn se reduce & un mf-
nimo y se mentiene dentro de 1imites tolerables sobre une
gama de distencias objeto mde grande que le gue ha side
posible con cémaras de imdgenss mcsaice de le téonica en-
tex iox,

Todavie otre cbjeto_del invemto es el de
crear une estructura de odmaras mdliiples pare tomar imd-
genes mosaico con lentes de enfogue, y pare mover ciertas
partes de‘ la eatructura de cdmarss aon respectoc & otras
partes avtomdticemente en respuesta & cambios de fooo ¥
en direcoclones que compensan los errores de parsalaje, pro-
vocados por los cambios de faoo.v Oompangedo estoa errorsa
de parsleje, puede obtersrse la perfecta sdaptacidn de las
bordes de las imégense para objetos sobre los cuales se

enfocan las lentes,
Ciertes detnlles d3el invento se refieren

& congtruceiones meodniocas pars obtensr movimiento relati-
vo de las partes de les cdmarae pera compensay los errores

de peralaje, y para obtensr tal movimiento con un macanis-

mo sencillo y barato. ,
0iros objetos, detalles y ventsjas del in-

vento eparecerdn o se seielardge medida que-svence le des-

cripdién.
En loe-dibujos, que forman parte de este

Kemoria, en los cuzles caracteres de referencia similares
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indican partes correampondientes en todes las viatas.

Ileg figurae 1 y 2 scn diagrames que mues-

tran el efecto de la separacidn de lass lentes en le falta

de adaptaoclén de las porciones marginales de unidades in-
dividueles de une imsgen mosaioo;

la figure 3 es un diagrams que muestra la po-
sioidn de odmaras pera tomar imdgenes mosaico y que flne-
tra olertas oonstantes geométricas del sistema de odmaras;

lg figura 4 ea un diagrama g¢gue mucatxé el
efecto dsl ocamblo ds foco aobre les campos cabiexrtos por
lespemaras rsprssentadas en la figura 3;

le figura 5 es un gréfico gque ilustra el
efecto de¢ los cambics en cisrtas constantes sobre el gra-
de ds correcoidn requeridc para ocompensar srrores de PRXE~
laje & diferentes distaencias focales;

la figura 6 es una viste fregmenieris, par-
claimente arrencadas, que muestra el frente de uns eatructu-
ra de odmeras miltiples gue incorpora este invento;

la fizpre 7 es une vigte sen rlanta desde
arriba, parcialmente disgramdtica y parcislmente en geacidn,
que muestre le estructure de odmeres miliiples .de la fi-
gura 6

la figure 8 es uns vista en corte dado porx
la l1{nes 8~8 a8 la figura 7;

les figuras 9, 10 ¥ 11 scn vistes dlagrendti-
oas que muestran Aiferentes mecanismosa pera producir &€l mo-
vimiento transverssl de lss lentes en respusste &l movimien~
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t0 de snfogque de lag mismes;

Ie figure 1 muestra une odmara representada
por une pelfoula 156 y una lente 16; Una perpeniionlar &l
cantro de la pelfonla estd representada por la linse de
puntes y trazos 17, y uno de los bordes del campc de eXpo-
gloidn egtd representade por le 1fnee 18, Une segunds cdmew
ra egtd representada por une pelfoula 20 y une lente Zl.
Una perpendienlar gl centre de la pelfonla 20 se muestra
come 1{nea de puntos y trazos 22, y el borde del ocampo de
exposiolén de la pelfcule 20, que debe adaptarse al borde
sdyacente de le imegen de la pelfcule 15, estd repreaentade
por una 1fnea 23,

Ias 1fneas 18 y 23 -se corian en un punto 24.
serd evidents que objetos situades entre las l{neas 18 y 23,
y mds cercancs & les oémaras que el puate 24, gerén fotogre-
flados jar anbes cimeras, y que aerdén duplioados en une -
imsgen mosaico. Los objetos situados entre les 1{neas 18
y 25 y nds lejos de lee oémarss que el punio 24, no seren
fotogrefiadoca por ninguna de les cémaras y, por comsiguien-
te, serdn totalmente omitidos de une imagen mosaico compues-
ta de les imézenas individnaeles tomadas sobre les paifou-
las 15 y 20. L2 geme de distancies obletc deuntro de la onal
puede couslderarse tolerable la felta de gdaptacidn de las
imdgenss, se extlende desde une 1{nea 26 @ una 1{nes 27, ¥
ssts gema de distencias ocbjeto se rapresenta por la flecha’

de dimensidn 28,
Ia flgura 2 muestre uns cémera representada
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por una pelfcule 30 y una lente 31 usadas conjuntanente
con otra céniaxa represantede por una pelicula 33 y unme
Jente 34 pera tomar imégenes mosaico. las cdmares de la
figura 2 tienen sus lentes 31 y 34 situnadae mucho mde
ceroa antre sf gue las lentes 16 y 21 de les oimeres re-
precentadas en la figure 1. Los bordes de adaptacién de
las imfgenes tomades sobre les pel{cuies 30 ¥ 3% se xe-
presentan por lasa 1{cees 36 y 37, respectivamente. las
digtencias cbjetoc & laa ocuales &e obtiens une perfects
adaptacidén de los oampos imagen estdn aituadss en el punto
39, vy la gama en la ounal le falta de adaptacién de les
imfgenes gueda dentro da 1{mites tolerables, se extien-
de desis une 1{nea 41 & una 1l{nea 42, Beta gama de ais-
tancias objeto es igusl & la longitud de le flecha de u—
mensién 44, que es oonsiderablemente méa large gue l&
flecha de dimensidn 28 correspondiente @1ls figura l. Bo
lag fignres 1 y 2, a1 fooco de les cdmaras &e oonsidera
fijoe

ja figure 3 mueatrs las oéneras cou len-

tes 31 y 34 usadas en combinsoidn con oira cémere repre-

sentade por une pslfcule 46 y una lente 47, las cémmras
que tiensn las lentes 21, %4 y 47, estén designadas en
1a figure 3 oomo cémeras 4, B Y G, reapectivamente,

y loe campos cubiertos por estas cmares @e designan como
ounpe s 4, B Y C, respectivaments. Guendo las cémsras 86
enfocen gl infinito, 108 baraeskaayacentea de los camposd

4 y B se supsrponen y las 1 {ness 36 y 37, que represenian
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los bordes mdyacentes de sstos campos, convergen en el in~
finito. Bxlste una relacidn similaer snire los campos B ¥
C. Los bordes sdyacentes de estcs campos B y C estén repre-
sentados por lineas 48 y 49, respectivamente, y eatas 1l{~-
neks convargen sn 6l 1nf1n1to;
~ Ims perpendicular‘ss 51, 58 y 53, procedentes
de los centros de las pelfoulas 30, 33 y 46, respectivamen-
te, se intersecan an un punto 55, Kl punto 55 e3 al “punto
de oruce" del slstems de odmeres como se he mostradc en le
figure 3., J& "distencie nominel" del sisteme es ls distan~
cla desde el iarimer runto pxlnoipal de cadse une de les len~
tes a1 puntc de cruce 55 ocuando las lentes estdn enfoomdas
el infinite, Como gquiera gue las lentes 31, 34 y 47 eon len~
tes parejas, la distancia nomin=l es lz miama, onalguniera
que sea la lente que se use para la mediocidn,
| e figura 4, muestra les lentes 31, 34 y 47 de
las ofmaras 4, By C enfccadas & un objeto en &l campo repre-
gentado por la 1f{nee 57, Con lss lentes as{ snfocadas, las
1{neas 48 y 49 oonvergen sn un puntoc de la 1linea 57 de médo
gue 8@ cbtisns uns perfecta adaptacidén de todos los cbjetos
que eatdn en fooo axacto, Otras 1{ness que representan los
bordes adyacentes de los campos 36 las oémaree 4 ¥ B oconver-
gerén andlogamante en la lfnee 57;
Guendo el sistema de cémeres miltiples de la&
figura 4 ha de enfocarse sobre un objeto & elguna distancie
de les odmerss, dlgtinta de le distancia a le l{nea 57, las

lentes 31, 34 y 47 se mueven hacla o desde sua pelfcnles 30,
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33 y 46 rggpectivamente, y este movimientc se hace simnl-
téneemente para todas las lsntes por medio dé un ;aonuﬁl
ocomun que ocpera & travéds de consxiones de traecsmisidn del
movimisnto que se deseribirdn en relacidn con otras fi-
gurasg de los dibujos. Por shora, es suficignts comprendsr
que las lentes 31, 34 y 47 se muéven simulidnesmente para
enfocar sobre objetos a cuaslquier distancia desesadm, mén~-
teniéndose &I propic tiempo todas las lentes 31, 34 y 47
én sl misme fooo, unesg con regpecto & lag otras, Teles
cambiog en foco preducen errores de parelaje gue causen
faltes de adaptacidn de les inmdgenss & lasg distancias
fooslss, & meno® ¢us la lente, o la pel{oula, o ambeas,

de una cdmara, see movida oon respscto & la odmara oon-
tigue pare corregir el error Jde paralajo;

Bxisten varles formas de sfectuar tales
correcoiocnes, Una consiste en hscer girar las cdmaras de
modo aue el puntc de cruce estd mds cerca o mée lejos de
les cdmares. Otro mode es el de mover la pelfoula y la
lsnte itransversslmente unm con respeocio e oira, ya moviea-
do la pelfcula mientraas la lente permenece estacicnaria,
ye moviends la lente mientras queds fija la pelicule.
g8 comprenderd que teles movimientos de ocorreccidén pue-
den hecerse en todas las ofmares, pero lo mfs prdctioo
es dejer la ofmara central en une poaicién fijar y heacer
los movimientos necesarics con las dos cdmeras letersles
para llevar el sistems & correlacidén que produce le adap-
tacidn de los bordes sdyacentes de laa diferentes imége-
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nes a le distencia objeto particular para la cusl estén
enfocadas las odmaras,

_ Ia figura 5 ilustra la magnitud de movi-
miento transvexssl requerida para corregir errores de pé-
relaje y obtener una adaptacidn perfecta para objetos en
feco cuando las lantes son snfocadas pare variaes aistanoiaﬁ
objeto, 18 magnitﬁd de movimiento transversal regquerida
para la correccién es una funoidn de la longitnd fooal de
12 lente, l2 anchura de le imegen, la dlastancis nominal
y la distancla al objeto fotografiado; Bl gréfice mostraw
d0 en 1a figura 5 se hizo pera une lente que tenfa una
longitud focel de 27 mm‘.

gerd gvidente por la figura 5 que =i la
distancia nominel ee elige @a{ con respecto a otras cong-
tantes del sistema, la megnitud de correcoidn requeride
puede reducirse & un velor muy bajo, como en 8l oaso de
la distencia nomingl de g7 m. Se requiere una ccrrecaidn
en extremo pequefia scbre la gama desde 500 mm., & infinito
con una disteancia nominsl de 26,10 mm, para el sistema de
eémaras mostrade en la figurs 5ﬁ.

81 ha de usarse una estructura de odmares
imiltlplos para tomar imégenes mosaioco con distancias ob-
jeto que nunce eatin més ceroa de eproximadamente 500 mm.
y se usan las constantes geométrioas 4e la figure £, con
ana distencie nominal de 26,10 mm., No se reguisre. COrrec-
oién para errores de parslaje, & mencs gue sea neoesaria

una adepteocidn extremsdemente eéxacta de loe bordes de las
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indgenea.

Ia fignia 6 muestra la construccoidén meodni-
o8 d6 le realizacidn preferida del ilavento. L& lente 34
patd soporteda por un soporte de lente 60, ¥y la lente 47
eatd dispuests en un soporte de lente 61. Bste soporte de
lents 61 tiene une corredere con chaveta, 63, que anceja
en une renurg de cola de milano 64 en un blegue de desli-
zemiento 65 gque dsscansa gobre una base 66, Bl blogue de
deslizamiento 65 tiene una corredera con chavela, 67 que
encaja en una renure de cola de milans 68 en la basovﬁa.
Renuras en oola de mileno similures en la base 66 pars blo=-
gques de deslizamiento de los otros sopdrtes de lentea se
rennen en el frente de la estructura de ocfmares. 1& corre-
dera 63 provista de chaveta estd consctada al soporte de
lente por tornilles 70; ¥y la corrsderas 67 con chavetia estd
conectade a le bage 66 puvr tornillos 72, Iese correderea Yy
bloguea correapondientes para enfocar ¥y ajuatar transver-—
gelmente todos los soportes de lentes estdn indicados pox
1o mismos caracteres ds referencla.

Rl soporte de lente 61 tlens movimienteo
transversal cuando la ocorrsdera 63 se musve & lo largo de
1s ranure 64 en oola de milano, ¥ tiene un movimiento per-
pendiouler a la pelfoula cuerde la corredera 67 se mueve
& lo large de la ramra en cole de milens 668. Bste ultimo
movimiento se emplea pera enfoocar la lente 47, 8l paso
que ol movimiento transversal a lo largo da la ranura 64

gse emples para correglr arrores de -paralaje, Dsbe enten~
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derse gue el "movimiento trensversal" & gque se he heoho
refersncia no he de limitarse &l movimientc en un plano
en dngulo reoto con el sje dpticc de le lente, sino gue
ha de considersrse “transversal" onalquier movimiento

que desplace sl aoparﬁe de lenta o el soporte de l& pe-
1{oula en sentlds lateral, con respecto al eje dptico

de le lente.

Bn le superfiocle inferior de oada una de
las correderas 67 hay un rebajo 70 dsntro del ocnal a8
extiende una sxoéntrica 71, Cada une de las excéntriocas
eatd conecteds a la extremidad guperior de un cube 73
gne pira en un cojinste 74 en la base 664

Un £xbol 77 se extiende hacle abajo desde
el oubo central 73 y hey un botén 79 en la extremidad in-
perior del £rbol 77 pare hmoer girar el drbel & meno.

Une ruede dentada BO unida & la extremidad inferior del
oubo medio 73 engrana con otras ruedas g2 consctadagben
10s extremos infer icres de los cubos laterales 73. BA&
rotacidén del botdn 79 hace gue la rueda aentrel 80 gire
y hage girer les rusdag laterales B2 en los miamos &ngu=
log eu que se gira el botdn 79. Bstas ruedas hacen girar
1es exodntricas 73 y desplezen los blogues de desl iza-
mientc 67 de todos los goportes de lentes en ignales
digtanciae pars oamblar 1ag distancias objeto para las
cuales astén enfooades lag lentes.

No es neceserioc dlsponser medlos para el

movimiento laterel del moporte de lente central 60. Rete

- 18 -
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soporte de lente estd provisto de uua corredera 63 ocon
cheveta, sin embargo, & fin de tensr una conatruccidén nor-
melizade yara los tres soportes de lente, y pera dar el
ajuste iniocisl de la lente oentrel, &ungue sllo podrfa
cbtensrse ¢n otras formass, Los soportes de lente para
cada une de las lentes latersles, con inclusidn de le
lente 47, estdn provistos de medics pera dasplaaarlaa
tronsversalmente & lo lergo de las ranuras sn cole de mi-
lane &1 mismo tiempo que estos soportes de lente son mo-
vidos para enfocer aus lentes. Une forma sn la oual puede
hoocerse esto es haclendo que la ranure 68 se sxtiends en
nna direcoién que no es paralsle el eje de la lente 47

gl tuada encima de alla;

Caoendo se hece uso ds este medida, se hace
gque le ranure 68 se extienda sn une direceidn gue tiens
una pequefia componente transversal a la direccidn en le
ousl el soporte de lente se mueve pars camblar &1 foce
de la lente., Bste componente de direcoidn transverssl
sstd en el ledo &l cuel debe moverse lz lente pera corre-
gir error de parelaje introducido por el cambioc de foco.
fos resultados obtenidos son adlo aproximades, porque el
movimiento transversal requerido paré diferentes foao;
no @s una relacién rectilinea como serd evidente por Te-
rerencie a le tigura B, Uomo quiera que la ranura 68 de~
be ser une 1{nea recta, le oomponents transversel de su
direcoién se elige de modo gue 86 obtenga movimiento la-

tersl represantado por une 1{nea recia que se &proxims
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con 1le mayor exesctitud & la curva tedrice, tal como se he

mostrado en la figura b, para les constanies geométricas
y éptioss del sistema perticular de lente y ofmara pare el
cual se disefie la ranura,

1a figure 7 es una vista en secoldn que mues—
tre 1z relacién de las ocdmares individuales en la estruotu-
ra de odmaras nfltiples representada en las figuras 6 y 6.
Bete viete mnestra perticularmente la relaocidn de le rammrg
68 a lo largo de la cual se mueve el sopdrto de lente &1 pa~-
ra enfocsr le cémara, Ia figura 7 muesira seinismo fuelles
flexibles 85 gue conecten los aopoxtca de lente extesriores
y los ladoa 86 de la caja de la oémare, y muestre tambidn
fuelles flexibles 88 entre &l soporie de la lente central
60 y los soportes de lente a cada lado de é1.

Loe monturas de laa lentes 31, 24 y 47, e8~
tn formadas pare permitir que las lentes aean llevades muy
caroe entre a{ cnando las cémares se ajnsten pare enfocar
gobre objetos cercanos & allas; La digtancis entre les len-
teg ocon esta construcaidn es menor gue el ai€netro de une
de las lentes, y con tal {ntimo espaciamiento de las len-
tea, s¢ obtienen mnoha meyor latitud y mejores resultados
que los explioados antes &l gomperar leg figuras 1 J 2.

Les figures 9, 10 ¥ 11 mugstran medics me-
oénicos pere desplazar los soportes de lentes $ransverad
mente en uue coordinseidn definida con el movimiento de

anfogue.
e figure 9 muestra un soporie de lente 91

- 14 =
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para le lente 31. Este soporte de lente tiens su correde-
ra 63 extendiéndose sobre un disco 93 desde el cual unk
menivele 94 se extlende hsola arribe dentiro de una ramnra
95 en la cara inferior de la corrsdera 65.

Xl disco 93 estd coneoctado integralmente
oon un arbel 97 que es girado por une rueda dentzda 98,
Bate rueds 96 engrana con lg rueda 82 que hace girar la
excéntrioca 73 por le cuel el bloque de deslizamlente 65
del soporte de lente glves movido hecia y desde la pelf-
oule para enfocar la lente 31,

pisefiando @1 mecanismo de modo gue use lé
geccidn mds ventajosa del movimiento &nguler de le meni-
vele 94, el sopcrte de lente gl puede hacerse pare que
se mueve leteralmgnie & lo lsergo de uns curva que 86
eproxine {ntinemente & les ourvas tedricaes correspondien-
teg o 1es moatradss en la Lfigura S.

3a figure 10 muestre otro mecanisma, nfs
gimplificedo, para mover al soporte de lente 9l letexrsel-~
mente. Bn este construcoldn, una berra 100 estd conecte-
da con el soporte de lsents 91 por uwna espiga 101. e ot
extremidad de le barre 100 esté consctada a un espérrego
102 en une posicidn fije de la estruotura de odmerzs. I8
perre 100 se extiende en gngule &gudo oon 1a direccidn en
ja cusl s6 musvs &l soporte de lente 91 ouaudo la coTTE=
dara 67 es lssplazada a lo largo de su ranura &un ocola de

lane para cambiar el foco. 4 caumse del dngulo agude de

1e berre 100, tira del soporte ds lents 91 traneversule
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mente & lo largo de le ranura eu cole de mileno 64 paré
un desplazamiento transversal definidc que corresponde
gl desplazamiento longitudinal pera ocada cambic de fooo.
1a figura 11 muestra todavise otra construo=
oidén modificada perea mover las lentes laterales 31 y 4%
transversalments sn sincronismo con el desplazamisuto
longitudinel simultdneo en todas las lentes cuando se
gnfoon la estructura de cemeras multiples, Ias lantes 31,
34 y 47 se enfocan por medic de la excsutrica 71 glrada
por las ruedas 80 y BE, como sntes s@ ha explicado. No
o5 comunicado movimiento transversal sl soporte 60 de la
lante 34, pero los sopertea de lente 61 y 91 son movidos
transverselmsate por leves 105 y 106, Unos espérragos 108
gue se axtienden desde las correderas 63 de los soportes
de lente 61 y 91, sirven ocomo seguidorea de leva para las

levas 105 y 106. Pueden usarse leves ranuradaa o da doble

gooidn, si se deses, pero las levas simples 105 ¥ 106 aon
guficlentes con muelles 110 para dar & los soportes de lentes
y & los seguldores de leva 108 une oarge hacie las levas
105 y 106.

Le leve 105 estd coneotada con un drbol 112
gue es glirado por una ruede 113 que Sngrana con una de
1las ruedes 82, Le leve 106 es girada por un grbol 115 oo~
nectede & una rueda 116 que engrana con y es acclionada

por le otra rueda 82 del mecanisme de enfogue de le céma-

ra.
ge hen ilustrede y descrito lag realiza-

- 16 -



FA

10

15

w 2L A TEFPRODUCCION
POR DEFECTO DEL ORIGINAL |

eI T 01497 ‘

cionea prefsridas de easte invente, pero puedsn hacerse cam~

bios y modificaciones y puedsn usarse slgunas caracterféti-
cas del invento solaes o en combinmociones diferentss, sin apire
teree por elle del Lnvento segdn se define en lesreivindioa-

ciones,

-0~ NOTA -0~

Los puntos de invencidn propis y nueva que
se presentan pere queé sean objeto de esta Patente de Inven-
oidn en Bspefia, por VBINTE afios, son los sigulentes:

12, - Una estructura de cdmares miltiples
para exponer pelfculas & user en le preparacidn de imdge—
nes mosalco, comprendiendo dicha egtruotura un primero ¥
un segundo soportes de lente para contener lsntes que exponsan
dress de recuadre ssperedes de las peliculas, teniendo los
gsoportes las lentes en tules pogiciones que formen gobre
dichas drees diferentes de recuadre de las pelfoulas las
imégenses de campos diferentes con log campos edapténioge &
1o largo de zonea marginales adyacentes de las dreas de re-
onedro de lag pelfculas, una gufe pere cada soporte de len~
te & lo largo de la cual el soporte de lente puede moverse
en la direccidn del eje dpticc de la lente para enfocarls
para objetos & distanclas dlferentes de la estructura de
ofmeres, y une segunda gufe, trensversal, para gl menos
el segundo de los soportes ds lente y a lo largo de la
ousl 81 segundo soporte de lente puede moverse transver-
salmente a1 eje Sptlcoc de su lents, un control del enfoque,

- 17 -
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y oonexiones de tranamiaidén de movimiento epersdas por el
control del enfoque para mover el segundc soporte de leunte
@ lo lergo de ambes gufas simul tédneasmente con la direc-
cién de movimlento del soporte de lente & lo lergo de la
gufs transversel coordinade con el cemblo de foco resulimn-
te del movimiente & lo largo de la primere gufe pare man-
tensr le esdeptacién de las imdgensa de campo para todos los
focos y todos les cmmbios de éngulo de campo con el camblo
de foao,

28, - Una estructura de odmaraa multiples
segin se relvindica en &l punto 1 en la ousl dicha gufa
para ozda soporte de lente incluye soportes separados sobre
los ouales pueden moverse loas respectivos soportes de len-
te para enfocar las lentes que llevan dichog soportes de
lente, y otrog soportes sobre los ocuales &l menos 6l se&-
gundo de los soportes de lentes pueds moverse tranaver-
selmente ocon respecto sl eje dptico de la lente del primex
soporte de lente mientras eatd normal el plenoc de la pe-
1{cule que es expuesta por la lente dél segundo soporte
de lente, @ incluyendo dicheas conexiones de tranamisién
del movimiento nn dispositivo que coordina log movimiantoes
de loa goportes de lente sobre dichos soportea separados
con el movimiento sobre dichosg otros goportes,

39, - Una estructura de cdmares miltiples
gegin se reivindica en les puntos 1 o 2, en la cusl les
ccnexiones de transmisidén del movimlento incluyen unk

leva que musve al menos el gegundo soports de lsente sobre

- 18 =
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dichos otros soPcrteQ, v en la oual le leve tisne un dss-
plazamisnto gue compense los camblos en ¢l déngulo de ocampo
cop#l ocamblo de foco.

| 48, - Un= estructura de ocdmaras maltiples
segin se reivindioca en los puntos 1 ¢ 2, que incluye un
soporte para la pslicule detrds de un soporte de lsute, un
segundo soporte para pelfcule detrds del segunde aoyorie
de lente, uns manivel& consctada con uno del segundo sopor-
te de la pelfcule ¢ del segundo soporte de lente para el
movimisnto traneversel por le menivels, estando 108 sSopor-
tes de lente relucicnsdoe engulermente entre sl de modo que
Jas 1sntss de los eopcrtes tengan sus ejes dpticos oconver-
glendo delante de la estructura de cémerss en tal €ngule
ggudo que les lentes mirsn diferentes campcs ¢ué 86 encuen-
tren @ lo large de une 1{nes de adaptacidn situada & una
digtencie sustancial de la estructura de cémarag, inocluyen-
do diohas conexiones de transmisién de movimiento un diapo-
s¢itivo separado -para mover les respectivos sopories de len-
te hacle y desis zus goportes de pelicule, y un dispositi-
vo da control comdn gue mueve ambos dispositives y l& mani-
vela eimultdnsamente, estende la manivele orlentada de modo
que determine un movimiento relative gque desplaza la lines
ds sdapiecién de loa campos hacia y desde la egtructura de
odusres en 1& misme direccién que los camblos en la dietan-
oia focal.

59, - Una estructura de oémarss miltiples

aegdn se reiviniica en los puntos 1 é 2, que incluye so-
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portes para pelfcule detres de los soportes de lente, es-
tando dichos soportes de lente en relaucidn angular entre
gf y en posicidn pera retener lentes que tlensn sus ejes,
éptiocos convergiendo delante de la estructura de cdmares
en tal dngulo agudo gne las lentes de los soportes miren
diferentes campoes gue 86 encuentran & lc large de una 1{-
pee. de sdaptecidén, speratos pare mover los soportes de len-
te simultdneemente pere cambiar el foce de lentes soporia-
das por dichos sopcrtes mieniras se mentienen las lentes
en embos soportes el miamo fooco uns oon respecto & le otra,
medios de conexién consctadoa oOn &1 mencs uno de loa 8o~
portes de lente y que se extienden en éngulo agundo & le
direccidn en que se extiends la gufe a lo largoe de la onal
dicho soporto de lente se mueve, de modo gue dichae cone-
x16n mueve el soporte de lente transversalmente & medida
gue 81 sopoerte de lente es desplezsdo pare cambiar an fooo,
estando 1e longitud y el &nguleo ds la conexidn correlacio-
nedos con la lengitud foosl de la 1ente de modo que la di-
receidn y rapidez de movimiento transversal del soporte de
lente desplace 1e 1{nea de adsptacidn haoia y desde la es-
tructura de cdmaras en le misme direccidén que les camblos
en ls distancia fooal.

62. - Uns estructura de camaras miltiples
gegdn se reiviniica en los puntos 1 ¢ 2, que incluye tres
soportes aeparados para pel{cula, une bese situada delan-
te de los soportes de pelfcula, siendo los soportaes de

lente un soporte de lente aeparedo sitnado dslante de o8~
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da uno 4e los soportes de pelfcule incluyendo un soporte

de lsnte central y dos soportes de lente laterales, un

blogue de deslizemiento debejo de omda uno de log sopories
de lente, una conexidn con cheveta entre cade unc de dichos
sopocrtes de lente laterazles y su bloque de deslizamiento
subyacente, extendléndogse diche conexidn con chaveta trans-
versalmsnte, otras conexiones con chavete por las cuales
loa soportes de lente y sua blogues de deslizemiento estdn
sonectadoa oon la base, extemdiéndose dichas otras cone-
xiones con chevete en direcoiones susisnoielmente parale-
las & los sjes Opticos ds las lentes soportadas por &sus |
soportes de lente asociados, une excénirice, para mover
cada uno de log soportes ds lente & lo large de su cons-
xidn de chaveta con le base, un engrancje gue conecta to-
dag 1ss excdnirices entre sf, un dontrol comin para haoer
glrer el engranaje para operar las excéntricas y despla~
zar los soportes de lente simulténeamente & lo largo de

gns conexiones de chavete con la hage cuando se enfocan
les lentes, conexiones de fuellea flexibles gque e exitlen-
den entre lados adyscentes de los soportes de lente entre
los bordes exterioreg de dichos aoportes de lente, y una
oajs fija de le estructura de odmaras, y un mecanismo que
responde & la operacién de dicho control para mover al
menos dos de dichos soportes de lente sobre sus consxio-.
nes transverssles de chaveta con sus blogues de desliza~-
miento en direccidn de compensar exrores de paralaje indu-

cldos por ocambics en los foaoom de les lentas,

ﬁmﬂ
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73; - Dne egtructurs de cémeras miltiples
para tomar»imégonos;

P2l y como S he descrito en l& kemerla gue
enteceds, representado en los dibnjes que se acompefian ¥
con los fines que se han esyecifioade,

— Bete Memoria oconste ds velntides hojes es-

orites por une sola oara,

wadria, 18 BEOSN
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