
P -  936? 
F ile Nc 8489

20
MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l ic i t a r
P A T R N T 3  DE I N V E N C I O N

E S  P A H  A 
por VEINTE auca

a nombre da THE VITARRÍA CORPORATION, an tid ad  norteam eri­
cana, es tab lec id a  en 1925 New York Avenas, H antington 
S ta tio n , lo  ng is la n d , Nueva York, Retado a Unidos de Amé­
r ic a ,  por:

"UNA ESTRUCTURA DE CLARAS KKMKPLRS PARA 
TOMAR BSAaSNES".

- O - O - O - O - O  -  O - O - O - O - C - O  -  O -  O -  O -

Rate invento ae r e f ie r e  a e s tru c tu ra s  de 
cámaras m ú ltip les  para tomar imágenes que han de proyec­
ta rse  como imágenes in d iv id u a les  de una imagen mosaico, 
y e l  invento se r e f ie r e  más especialm ente a l a  elim inacián
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2 0 1 4 9 7de f a l t a s  de adap tación  en le s  bordes de imágenes adyacen­

tes*
De acuerdo ccn e l p resen ta  in v en te , oxeamca 

ana astxuotoxa de cámaras m ú ltip les  paxa exponer p^Líou- 
6 l a s  que han de usaxse a l  hacer imágenes mosaico, compren­

diendo dicha e s tru c tu ra  an pximexo y an segando soportes 
paxa le n te s  paxa contener le n ta s  qns exponen áxeaa da r^ -  
oaadxo separadas de la s  p e líc u la s , teniendo lo s  soportes 
l a s  le n te s  en posiciones ta le s  que forman sobra d ife re n te s  

10 á re a s  de recuadro de la s  p a líe n la s  la s  imágenes de oampos 
d ife re n te s  con lo s  campos adaptándose a lo  la rg o  da zonas 
m arginales adyacentes de la s  á re a s  de reonadro de l a s  p a lí­
en la s , ana guíe para cada soporte de le n te  a l e  la rg o  de 
l a  onal puede moverse dicho soporte  en l a  d irecc ió n  del 

15 e je  óp tica  de l a  le n te  para enfocar l a  le n ta  a  o b je to s  a 
d ife re n te s  d is ta n c ia s  de l a  e s trn o ta ra  de oámaras, y ana 
segunda gu ía , tra n sv e rsa l, p a ra , a l  manos, e l  segundo de 
lo a  sopo rtes  de le n te  y a lo  la rg o  de la  cual al asegundo 
soporte  de le n te  puede moverse tran sv e rsam en te  a l  e j e  

80 óp tico  de sn l e n ta ,  un co n tro l del enfoque, y conexionas 
da transm isión  del movimiento operadas por a l oontrol del 
enfoque para mover e l segundo soporte de le n te  a  lo  la rg o  
de ambas gníaa simal táneamante oon l a  d irecc ió n  de moví mi en­
te  del soporte de le n te  a lo  la rg o  de l a  gnía tra n sv e rsa l 

25 coordinada con a l cambio do foco r e s a l ta n te  del movimiento 
a lo  la rg o  do la  prim era g u ía , para mantener l a  adaptación 
de l a s  imágenea de oampo para todos l e e  %aeos y todos lo s
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es tán  d isp u estas  ta n  cerca en tre  a i ,  y l a s  d iv ersas  cons­
ta n te s  geom étricas del sistema de cámaras eé tán  e leg id as  
de ta l  m o ^ , que la  f a l t a  de td ap tao ió n  se redase a an mí­
nimo y se mantiene dentro de l ím ite s  to le ra b le s  sobre ana 

5 gama de d is ta n c ia s  ob jeto  mas grande que l a  ^ae ha sido 
posib le  con cámaras de Imágenes mosaico de l a  técn ica  an­
te r io r .

Todavía o tro  o b je to -d e l invegto ea e l  de 
orear ana e a tr  no tara  de cámaras mal t ip le s  para tomar imá- 

10 genes mosaico oon le n te s  de enfoque, y para mover c ie r ta s  
p a rte s  de l a  ea tru o ta ra  de cámaras oon raspeó te  a o tra e  
p a rto s  aotomátioamente an resp uesta  a cambios de feos y 
en d irecc io nes que compensan lo s  e rro re s  de p a ra la je ,  pro­
vocados por lo s  cambios do foco, Compensado es to s  e r ro re s  

15 de p a ra la je ,  paede ob tenerse l a  p e rfec ta  ad ap tac ión  de lo s  
bordes de l a s  imágenes para o b je to s  sobre lo s  cuales se 
enfocan l a s  le n te s .

C iertos d e ta l le s  del invento se  r e f ie r e n  
a construcciones mecánicas para  obtener movimiento r e l a t i -  

80 ve de l a s  p a rte s  de la s  cámaras para oompensar lo s  a r re re a  
de p a ra la je ,  y para obtener ta l  movimiento con an mecanis­
mo se n c illo  y b a ra to .

Otros o b je to s , d e ta l le s  y v en ta ja s  del i n ­
vento aparecerán o se aeñalaráqáa medida que avanoe l e  des- 

85 c r ip c ién .
gn lo e"d ib u jo s , que forman p a r te  de e s te  

Kemoria, en lo s  cuales ca rac te re s  de re fe re n c ia  s im ila re s
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ind ican  p a ite s  correspondien tes en todas la s  v i s ta s .

l a s  f ig u ra s  1 y 2 sen  diagramas que mues­
tra n  e l  efecto  de la  seperaoión de l a s  le n te s  en  l a  f a l t a  
de adaptaoión de l a s  porciones m arginales de unidades im- 

6 d iv idual es de una imagen mosaico}
la  f ig u ra  3 es un diagrama que muestra l a  po­

s ic ió n  de cámaras para tomar imágenea mosaico y que i lu s ­
t r a  c ie r ta s  oonstantas geom étricas del sistem a de cámaras;

l a  fig u ra  4 e s  un diagrama que m uestra e l  
lo  efecto  del cambio de foco sobre lo s  oampos cub ierto s por 

la^6ámaras representadas en l a  f ig u ra  3;
l a  f ig u ra  5 es un g rá fic o  que i l u s t r a  e l  

e fec to  de lo s  cambies en c ie r ta s  co n stan tes  aobre e l  gran­
de de corrección requerido para oompensar e r ro re s  de parad­

l a  l a j a  a d ife re n te s  d is ta n c ia s  fo c a le s ;
l a  f ig u ra  6 e s  ana v is ta  fragm entaria , par­

cialm ente arrancada, que muestra e l f re n te  de una e s tru c tu ­
ra  de cámaraa m ú ltip le s  que incorpora e s ta  in v en to ;

l a  fig u ra  7 es  una v i s ta  en p lan ta  desde 
80 a r r ib a ,  parcialm ente dlagram átlca y parcialm ente en secc ión , 

que muestra la  e s tru c tu ra  de cámaras m ú ltip les  de l a  f i ­
gura 6;

l a  f ig u ra  8 es une v is ta  en corte  dado por 
l a  l ín e a  6-8 de l a  f ig u ra  7}

35 l a s  f ig u ra s  9, 10 y 11 sen v is ta s  diagram áti-
oas que muestran d ife re n te s  mecanismos para producir e l mo­
vimiento tran sv e rsa l de la s  le n te s  en re sp u esta  a l  mofimiea?-
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to  4# enfoque de le a  mismaa:

l a  fig u ra  1 muestra una oámara represen tada 
pox una p e lío u la  15 y una le n te  16. Una pexpendioular a l  
cantro de l a  p e líc u la  e s tá  rep resen tada por l a  l ín e a  de 
puntes y trazo s  17, y une de lo s  bordea dal oampo de S3cpo- 
s io ió n  e s tá  representado per l a  l ín e a  18. Una segunda cáma­
ra  e s tá  representada por una p e lío u la  20 y ana le n te  21.
Una perpendicular a l  centro de l a  p e lío u la  20 se  m uestra 
como l ín e a  de pantos y traz o s  22, y e l  borde del campo de 
exposición de la  p e í ic t í a  20, que debe adap tarse  a l  borde 
adyacente de l a  imagen de l a  p e lío u la  15, e s tá  representado 
por una l ín e a  23.

í a s  l ín e a s  18 y 23 se co rtan  en un panto 24. 
Será evidente que o b je to s  s ituado s en tro  la s  l íneas  18 y 23, 
y más cercanos a la s  cámaras que e l  punte 24, se rán  fo to g ra ­
fiad o s  por ambas cámaras, y que se rán  duplicados en una 
imagen mosaico, lo s  o b je to s  situados e n tre  l a s  l ín e a s  18 
y 23 y más le jo s  de l a s  cámaras que e l punto 24, no serán  
fo to g rafiad o s por ninguna de l a s  cámaras y , por consiguien­
t e ,  serán  to talm ente em itidos de una imagen mosaico compues­
ta  de l a s  imágenes in d iv id u a les  tomadas sobre l a s  p e lícu ­
l a s  15 y 20. l a  gama de d is ta n c ia s  o b je to  dentro de l a  cual 
puede considerarse  to le ra b le  l a  f a l t a  de adap tación  de l a s  
imágenes, s s  ex tiende desde una l ín e a  26 a una l ín e a  2?, y 
a s ta  gama de d is ta n c ia s  objeto se  rep resen ta  por l a  fleo ha  
de dimensión 28.

l a  f ig u ra  2 muestra una cámara represen tada 
-  6 -



20 1 4 9 7
pox una p a lio u la  30 y una le n ta  31 osadas conjuntamente 
con o tra  cámara represen tada por una p a lío a la  33 y SHA 
le n te  34 para tomar imágenes mosaico. l a s  oamaras de l a  
f ig u ra  2 tie n e n  sos le n te s  31 y 34 s i  toadas macho más 

6 cerca en tre  s í  que l a s  le n te s  16 y 81 de l a s  cámaras r e ­
presen tadas en l a  f ig u ra  1 . lo s  bordas de ad sp tac ián  de 
l a s  imágenes tomadas sobra l a s  p e líc u la s  30 y 33 as r e  
p resen tan  por l a s  l ín e a s  36 y 37, respectivam ente. Zae 
d is ta n c ia s  ob jeto  a  la s  coalas as ob tiene ona p e rfe c ta  

10 ad sp tac ián  de lo s  oampos imagen e s tá n  s itu ad as  en e l  ponte 
39, y l a  gama en l a  onal l a  f a l t a  de adaptaoián de l a s  
imágenes queda dentro de l ím ite s  to le ra b le s , se  e x tie n ­
de desde una l ín e a  41 a una l ín e a  48. E sta  gama da d is ­
tan c ia s  objeto es ig u a l a  l a  lo n g itu d  de l a  f ie  oha de d i-  

15 mensián 44, que es  considerablem ente más la rg a  qoe l a
fleoba de dimanaián 88 correspondiente H*la f ig o ra  1 .  Ba 
l a s  fig u ra s  1 y 2, a l foco do la s  cámaras se considera
f i j o .

f ig u ra  3 m uestra l a s  cámaras con la n -  
20 ta s  31 y 34 usadas sn  combina oián con o t r a  asmara rep re­

sentada por una p e líc u la  46 y una le n te  47. l a s  cámaras 
que tie n e n  la s  ls n te a  3 1 , 34 y 47, e s tán  designadas en 
l a  f ig u ra  3 como cámaras A, B y C, respectivam ente, 
y lo s  campos c u b ie rto s  por e s ta s  cámaras se designan como 

-5 campos A, B y C, respectivam ente. Cuando l a s  cámaras ae
enfocan a l i n f in i to ,  lo s  bordas adyacentes de lo s  campos 
A y B se superponen y l a s  l ín e a s  36 y 37, que rep resen tan
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lo s  bordes adyacentes de es to s  oampoa, convergen en AL i n ­
f i n i t e .  A sis te  una re la o iá n  s im ila r en tre  lo s  oampos B y 
0. Lea bordes adyaoentea da eatoe campea B y O sa tá n  repre­
sentado a por l ín e a a  46 y 49, respectivam ente, y s a ta s  l í -  

6 ne$s convergen en e l i n f in i t o .
l a s  perpendioalarea 81, 82 y 83, pro cadente a 

de lo a  centros de la a  p e líc u la s  30 , 33 y 46, respectivam en­
t e ,  se  in te rse c a n  en nn panto 58. HL panto 55 es e l "panto 
de cruce" del alaterna de cámaras como ae ha mostrado"en l a  

10 f ig o ra  3 . l a  "d is ta n c ia  nominal" del sistem a ea l a  d is ta n ­
c ia  desde e l  primer panto p rin c ip a l de cada ana de l a s  len­
te s  a l punte de erace 55 cuando la s  le n te s  están  enfocadas 
e l  i n f in i to .  Como quiera qae la s  le n te s  31, 34 y 47 son le n ­
te s  p a re ja s , l a  d is ta n c ia  nominal es l a  misma, oasiqu iera  

15 qae sea l a  le n ta  qae se  use para l a  medioián.
l a  f ig u ra  4 , m uestra l a s  le n te s  31, 34 y 47 de 

la s  cámaras A, B y C enfocadas a un ob jeto  en al campo rep re­
sentado por l a  l ín e a  57. Con la a  le n te s  a s í  enfocadas, la s
l ín e a s  48 y 49 convergen en un punto de l a  l ín e a  57 de modo

80 que ae obtiene una p e rfe c ta  adap tao ián  de todos lo s  o b je to s  
que e s tá n  en foco ex ac to . O tras l ín e a s  que rep re sen tan  lo s  
bordes adyacentes de lo s  campos de la a  cámaras A y B conver­
gerán análogamente en l a  l ín e a  57.

Cuando AL sistem a de cámaras m ú ltip le s  de l a  
35 f ig u ra  4 ha de en focarse sobre un ob je to  a alguna d ia ta n c ia

de l a s  cámaras, d i s t in ta  de l a  d is ta n c ia  a l a  l ín e a  57, la a
le n ta s  31, 34 y 47 se mueven h a d a  o desde sua p e líc u la s  30,

MALA rEPROOUCCiON 
POR DEFECTO DEL ORtQtNAL
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35 y 45 respectivam ente, y e s te  movimiento se haca a lim i­
táneamente pa ia  todas la s  le n ta s  por medio de un contro l 
coman que opera a trav és  de conexionas de tran sm ia ién  dOl 
movimiento que se d e sc rib irá n  en re la c ié n  con o tra s  f i ­
guras de le s  d ib u jo s , ¡por abora , es su f ic ie n te  comprender 
que la s  le n te s  31, 34 y 47 se mueven simultáneamente para  
enfocar sobre ob je tos a cualqu ier d is ta n c ia  deseada, man­
teniéndose alL propio tiempo todas la s  le n te s  31, 34 y 47 
en e l mismo fo co , unas aon respecto  a la a  o tra a . Teles 
cambios en foco producen e rro re s  de p a ra la je  que causan . 
f a l t a s  de adaptaotén de l a s  Imágenes a la s  d is ta n c ie s  
fe oa las, a menea que la  l e n te ,  o l a  pái ío u la , o ambas, 
de una cámara, sea movida con respecto  a  l a  cámara con­
tigua para co rreg ir el e rro r  de p a ra la je .

E xisten  v a r ia s  formas de e fe c tu a r t a l e s  
correcciones. Una co n s is te  en hacer g ira r  la s  cámaras de 
modo que #1 punto de cruce e s té  más carca o más l e jo s  de 
l a s  cámaras, o tro  modo as si de mover l a  páLÍoula y la  
le n te  transversalm ente una con respec to  a o t r a ,  ya movlan­
do l a  p e líc u la  m ien tras l a  le n te  permanece e s ta c io n a r ia , 
ya moviendo l a  le n te  mi en tra  a queda f i j a  l a  p e líc u la .
Se comprenderá que ta le s  movimientos de oorreocién pue­
den hacerse en todas l a s  cámaras, pero le  más p rác tioo  
s s  d e ja r l a  cámara ce n tra l en una po sic ién  f i j a r  y hacer 
lo s  movimientos n ecesario s con la s  dos cámaras l a t e r a le s  
para  l le v a r  e l sistem a a oo rre lao ién  que produce l a  adap­
ta  oién de lo e  bordes adyacentes de la a  d ife re n te s  imáge-

-  9 -
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m e a la  d is ta n c ia  objeto  p a r t ic u la r  pana la  ocal están  
enfocadas la s  cámaraa.

í a  fig u ra  5 i l u s t r a  l a  magnitud da movi­
miento tran sv e rsa l requ erid a  para co rreg ir e rro re s  de pa­
ra la je  y obtener ana adap tación  p e rfe c ta  para  ob je tos en 
foco cuando l a s  lentes son enfocadas para v a r ia s  d is ta n c ia s  
o b je to . l a  magnitud de movimiento tra n sv e rsa l requ erid a  
para l a  corrección es ana función  de l a  lo n g itu d  fo ca l de 
l a  l e n te ,  l a  anchara de la  imagen, l a  d is ta n c ia  nominal 
y l a  d is ta n o ia  a l  ob jeto  fo to g ra fia d o . 3SL g rá fic o  m oetra- 
do en l a  f ig u ra  5 se hizo p a ra  una le n te  que te d ia  ana 
lo n g itu d  fo ca l de 27 mm.

Será evidente por l a  f ig u ra  5 que a i  l a  
d is ta n c ia  nominal ae e l ig e  a s í  con respecto  a o tr a s  cons­
ta n te s  del s is tem a, l a  magnitud de oorreoción requ erid a  
puede redu cir ae a un va lo r muy b a jo , como en e l oaso de 
l a  d is ta n o ia  nominal de 27 mm. ge requ ie re  una oorreoción 
en extreme pequeña sobre l a  gama desde 50C mm. a  in f in i to  
con una d is ta n c ia  muñí nni de 26,10 mm. para e l sistem a de 
cámaras mostrado on l a  fig u ra  8 .

g i ha de usarse  e s tru c tu ra  de oámara a 
m ú ltip le s  para tomar imágenes mosaico oon d is ta n c ia s  ob­
je to  que nunca e s tá n  más cerca da aproximadamente 800 mm. 
y se usan la s  co nstan tes geom átricas de l a  f ig u ra  5 , con 
usa d is ta n c ia  nominal do 26,10 mm., no se requ ie ro  oorr ce­
sión para e rro re s  de p a ra la je ,  a  menos que sea neoeaaria
una adap tación  extremadamente exacta de lo e  bordes de l e e

- 10
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imágenes.

pB fig u ra  6 m uestra l a  construcción  mecáni­
ca &Q ia  re a l iz a c ió n  p re fe r id a  del invento , t a  le n te  34 
eatá soportada por un soporte de le n te  60, y l e  le n te  47 

6 e s tá  d ispuesta  en un sopo rte  de le n te  61. Bate soporte de 
le n te  61 tie n e  une corredera con chaveta, 63, que encaja 
en una ranura de cola de milano 64 en un bloque de d e s li­
zamiento 65 que descansa sobre una base 66. SI bloque de 
deslizam iento 65 tie n e  una corredera con chaveta, 67 que 

10 encaja en una ranura de cola de milano 66 en l a  base 66.
Ranuras en oola de milano s im ila re s  en l a  base 66 para  b lo­
quea de deslizam iento de lo a  o troa  sopo rtes  de len tea  ae 
reúnen en el fre n te  de l a  e s tru c tu ra  de cámaras. 1# ce rra ­
dera 63 p ro v is ta  da chaveta e s tá  conectada a l  sopo rte  de 

16 le n te  por to m i l lo  a 70; y l a  corredera 67 oon chaveta e s tá  
conectada a l a  base 66 por to m i l lo  a 72. ía a  oorredaraa y 
bloquea correspondientes para enfocar y a ju s ta r  tran sv er­
salmente todos lo s  soportes de le n te a  es tán  indicados por
lo a  mismos ca rac te re s  de re fe re n c ia , 

gp gL aoporte de le n te  61 tien e  movimiento
tra n sv e rsa l cuando l a  corredera 63 se mueve a lo  la rg o  de 
l a  ranura 64 en oola de m ilano, y tie n e  un movimiento per­
pendicu lar a l a  p e líc u la  cuando la  corredera 67 se mueve 
a lo  la rgo  de l a  ranura en oola de milano 66. Bato último 

26 movimiento se emplea para enfocar l a  le n te  47, a l  paso
que e l movimiento tra n sv e rsa l a lo  la rg o  de la  ranu ra  64 
se emplea para co rreg ir e rro re s  de p t t ra la je .  Debe en ten-
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aaxge qua #1 "movimiento tra n sv e rsa l"  a que a# ha heoho
xa le ián o ia  no 'ha he 1im ita rae  a l  movimiento en un plano 
en ángulo reo to  con e l  eje ó p tica  he l a  l e n te ,  sino que 
ha da considerarse " tra n sv e rsa l"  cualqu ier movimiento 

5 que desplace e l  so p o rte  de le n t¿  o e l soporta de l a  pe­
l íc u la  en sentido l a t e r a l ,  con respecto  a l  e je  óp tioo  
de la  l e n te .

gn l a  au p erfio ie  in f e r io r  de oada una de 
l a s  correderas 67 hay un reba jo  70 dentro del cual a*

10 extiende una ex cén trica  71. Cada una da l a s  ex cén tricas  
e s tá  conectada a l a  extremidad superio r de un cubo 73
que g ira  en un co jin e te  74 en l a  base 66.

Un árbo l 77 se ex tiende hacia  abajo desde
e l cubo c e n tra l 73 y hay un botón 79 en l a  extremidad in -  

15 f e r io r  del á rbo l 77 para haoer g ir a r  e l  á rb o l a mano.
Una rueda dentada SO unida a l a  extremidad in fe r io r  del 
cubo medio 73 engrana con o tra s  ruedas 83 c o n e c t a d a ^
1 . .  extremos in fe r io re s  de lo s  cubos l a t e r a le s  73. üa 
ro ta c ió n  del botón 79 hace que l a  rueda * * n tra l 80 g ire

a .  y hags s ita *  1 . .  t s . a s s  l a t o , a i s .  ^  oo 1 °°  - " * * *  '* * * -
1 . .  . n  . .  g ü a  1  f . tC n  79- * = * "  * " * * "
1 . .  s x c ¿ n tr is s . 7 :  y a . . ,U s a n  1 ""  M °4 "**  a .  a .d iM ^

. is n to  67 a .  toaos lo s  soportas as ls n ts s  so lg s s ls s
a is t s n o is s  pato «amUsi l a s  a t s t s n o is s  o b jsto  p a ís  la s

g5 cuales e s tá n  enfocadas l a s  le n te s .
EO .3  necesario  disponer medios para e l

MOviMisnt. l . t . . s l  a s i s o p .r t . a .  isn ts  o s n ttü  60.  . t .

1 8  ^
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soporte da le n ta  e s tá  p rev is to  de ana co rladora  65 con 
chaveta, s in  embargo, a f in  de tener ana construcción nor­
malizada para  lo s  t r e s  soportes de le n te ,  y para dar e l 
a ja s te  in ic ia l  de l a  le n te  o e n tra l , aunque e l lo  podría 
ob tenerse $n o tra s  formas, lo s  soportes de le n te  para 
cada ana de l a s  le n te s  l a t e r a le s ,  con in c lu sió n  de la  
le n te  47, e s tá n  p ro v is to s  de medios para d esp laza rla s  
transversalm ente a lo  la rg o  de l a s  ranuras en o d a  de mi­
lano a l  mismo tiempo que es to s  sopo rtes de le n te  son mo­

lo  v ides para enfocar ana le n te s .  Una forma an la  cuál puede 
haoerse e s to  es haciendo que la  ranura 68 se ex tien da en 

d irecc ió n  que no es p a ra le la  a l  e je  de la  le n te  47
situ ad a  encima de e l l a .

Caando se haoe uso de e s ta  medida, se hace
16 que l a  ranura 68 se ex tienda en una d irecc ió n  que tie n e  

ana pequeña componente tra n sv e rsa l a  l a  d irecc ió n  en  l a  
oual e l  soporte  de le n te  se mueve para cambiar a l  foco 
de la  le n te .  Bata componente de d irecc ió n  tra n sv e rsa l 
e s tá  en e l lado a l  cual debe moverse la  le n te  p a ra  co rre- 

ao g ir  e rro r de p a ra la je  in troducido  por e l ' cambio de foco, 
lo s  re su lta d o s  obtenidos son só lo  aproximados, porque e l  
movimiento tra n sv e rsa l requerido para d ife re n te s  focos 
no es una re la c ió n  r e c t i l ín e a  como se rá  ev iden te  por re ­
fe ren c ia  a l a  f ig u ra  6 . Como qu iera  qu. l a  ranura 68 de- 

25 be ser una l ín e a  r e c ta ,  l a  componente tra n sv e ra a l de su 
d irecc ió n  se  e l ig e  de modo que se  obtenga movimiento l a ­
te r a l  representado por una l ín e a  re o ta  que se aproxime

- 13 -
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33

con l e  mayor ex ac titu d  a l a  curva te o r ic e ,  t a l  como ae ha 
mostrado en la  f ig a ra  6 , para le a  oonstantea geomótrioaa 
y ó p tio as  de l sistem a p a r t ic u la r  de le n te  y oámara para e l
cual ae diae&a l a  ran u ra .

La f ig u ra  7 ea una v i s ta  en sección que mues­
t r a  l a  re la c ió n  de le a  oámaras in d iv id u a les  en l a  e a tru c tu - 
ra  de córneraa m ú ltip le s  representada en le a  fig u ras  6 y 8. 
Bata v ía te  m uestra particu larm en te  l a  re lao ió n  de l a  ranurq 
68 a  lo  la rgo  de l a  cual ae mueve e l  soporte  de le n te  61 pa­
ra  enfocar l a  cámara. La f ig u ra  7 m uestra asimismo fu s i le s  
f le x ib le s  85 que conectan lo s  soportes de le n te  e x te r io re s  
y lo s  lado s 86 de l a  caja de l a  cámara, y muestra temblón 
fu e l le s  f le x ib le s  88 e n tre  e l  soporte  de l a  le n te  c e n tra l  
60 y lo s  soportes de le n te  a oada lado de ó l .

Las monturas de la s  le n te s  81, 34 y 47, es­
tán  formadas para  p e rm itir  que l a s  le n te s  sean lle v a d a s  muy 
carca en tre  a i  cuando la a  oámaras se a ju s ta n  para  enfocar 
sobre o b je te s  cercanos a e l l a s .  La d is ta n c ia  s n t r s  l a s  la n -  
tsa  oon s a ta  construcción ea menor que e l  diámetro de una 
de la a  le n te s ,  y con t a l  intim o eapaeiam iento de la a  le n ­
te s ,  ae obtienen mucha mayor l a t i t u d  y m ejores re su lta d o s  
que io s  sxplioados an tea  a l  comparar la a  f ig u ra s  1 y 8.

Las f ig u ra s  9, 10 y 11 muestran medios me­
cánicos para desp lazar lo s  soportes de le n te e  transveraá^  
mente en una coordinación d e fin id a  con e l movimiento de
enfoque*

La fig u ra  9 m uestra un sopoxte de le n te  Si 

-  14 — <
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p a ta  l a  le n ta  31. E sta  soporte a* le n ta  t ie n e  aa oorrede- 
ya 63 extendiéndose sobre nn a iseo  93 desde e l  cual una 
manivela 94 aa ex tienda h ac ia  a r r ib a  dentro  de una ranura 
95 en l a  oara in fe r io r  da l a  corredera 63.

39. disco 93 a s ta  co na otado in tegralm ente 
con un árbo l 97 que e s  girado por una rueda dentada 98. 
ga ta  rueda 98 engrana con l a  rueda 8g que hace g ira r  l a  
ex cén trica  73 por l a  cual e l bloque de deslizam iento 65 
del aoporte de le n te  91 es movido baoia y desde l a  p a lí ­
enla para enfocar l a  le n te  31.

^stprKtnnm e l  mecanismo de modo que use l a
sección más ven ta jo sa  del movimiento angular de l a  mani­
v e la  94, e l  aoporte de le n ta  91 puede hacerse para que 
ea mueva la te ra lm en te  a lo  la rg o  de una curva que se 
aproxima intimamente a l a s  curvas te ó r ic a s  correspondien­
te  s a le s  m ostradas en la  f ig u ra  5 .

t a  f ig u ra  1C m uestra o tro  mecanismo, más
s im p lificad o , para mover e l  soporte de le n te  91 l a t e r a l ­
mente. Rn e s ta  construcción , ana b a rra  100 * s tá  conecta­
da con e l  soporte  de le n ta  91 por una espiga 101. La 
extremidad de l a  b a rra  100 e s tá  conectada a un espárrago 
103 en une p o sic ió n  f i j a  de l a  e s tru c tu ra  de cámaras. La 
barra 100 se ex tiende en ángulo agudo con l a  d irecc ió n  *n 
l a  cual se mueve sopo rte  de le n te  91 cuando l a  corre­
dera 67 as desplazada a 1 . la ig o  ** su ^  <*** **
milano para cambiar e l foco. & causa del ángulo agudo de 
l a  b a rra  100, t i r a  de l soporte de le n te  91 tra n sv e rsa l-
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mente & lo  la rg o  de l a  ranura en oola de milano 64 para 
on desplazam iento tra n sv e rsa l defin ido Que corresponde 
a l  desplazamiento lo n g itu d in a l para cada cambio de foco*

l a  f ig u ra  11 muestra todavía o tr a  conatruo*
S oiún modificada para mover la s  le n te s  l a te r a le s  31 y 47 

transversalm aata en sincronismo con el desplazamiento 
lo n g itu d in a l sim ultáneo en todas la s  le n ta s  cuando se 
enfoca l a  e s tru c tu ra  de cámaras m ú ltip le s , l a s  le n te s  31,
34 y 47 se enfocan por medio de l a  ex cén trica  71 g irada 

10 por l a s  ruadas 80 y 82, como an tea se ha explicado. No
es oomunioado movimiento tra n sv e rsa l a l  soporte 60 de l a  
le n te  34, pero lo s  soportes de le n te  61 y SI son movidos 
tran sv ersam en te  por lev a s  105 y 106. Unos espárragos 108 
^ue se extienden desda la s  co rrederas 63 da l e s  soportes 

16 de le n te  61 y S i, s irv en  como seguidores de leva para l a s  
lev a s  105 y 106. pueden usarse la v a s  ranuradaa o d e  doble 
aooián , a i  ee desea, pero l a s  lev a s  simples 105 y 106 aon 
s u f ic ie n te s  oon m uelles 110 para dar a lo s  soportas de le n te s  
y a lo s  seguidores de lev a  106 ana carga hacia l a s  lev as

20 105 y 106.
y*) lava 105 e s tá  coneotada con un árbo l 112 

que es girado por una rueda 113 que engrana con una de 
la s  ruedas 82. t a  leva 106 es g irada por un árbo l 115 co­
necta do a una rueda 116 que engrana con y es accionada 

25 por la  o tra  rueda 82 del mecanismo de enfoque de l a  cáma­
ra .

Se han i lu s tra d o  y d e sc rito  l a s  re a l iz a —

&.<

.í.'--y.'.
-
-

- 16 -



K.A.LA rEPROOUCCMMl 
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oiones p re fe r id a s  de ca te  invento , pero pueden hacerse cam­
b io s  y m odifioaoiones y pueden usarse algunas c a ra c te r í s t i -  
oaa del invento so las o a i  combinaciones d ife re n te s , s in  apgt* 
ta rs e  por e l lo  del invento según se define  en  la s  re iv ind ican  
oiones.

- O  -  N O T A  -  0 -

to s  puntos de invención p rop ia  y nueva que 
se p resen tan  para que sean objeto  de e s ta  p a ten te  de Inven­
ción en España, por VEINTE años, son lo s  s ig u ie n te s :

2̂  l e .  -  Una e s tru c tu ra  de cámaras m ú ltip les
para enponer p e líc u la s  a usar en l a  preparación de imáge­
nes mosaico, comprendiendo dioha e s tru c tu ra  un primero y 
un segundo soportes de le n te  para oontener le n te s  que exponen 
áreas  de recuadro separadas de la s  p e líc u la s ,  teniendo lo a  

15 sopo rtes  l a s  le n te s  en ta le s  posiciones que formen sobre 
diohaa á rese  d ife re n te s  de recuadro do la a  p e líc u la s  l a s  
imágenes de campos d ife re n te s  con lo s  oampos adaptándose a 
lo  la rg o  de zonas m arginales adyacentes de la s  á re a s  de r e ­
cuadro de l a s  p e líc u la s , una guía para  cada soporte de la n -  

30 te  a lo  largo  de l a  cual e l soporte  de le n te  puede moverse 
en l a  d irecc ió n  del e je  óp tico  de l a  le n te  para en fo carla  
para  ob je tos a d is ta n c ia s  d ife re n te s  de l a  e s tru c tu ra  de 
cámaras, y una segunda gu íe , t ra n s v e rsa l,  para a l  manos 
e l  segundo de lo s  soportes de le n te  y a lo  la rg o  de l a  

gg cual e l segundo soporte  de le n te  puado moverse tran sv er­
salmente a l  e je  óp tico  de su l e n te ,  un contro l del enfoque,

- 17 -
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y oonexionaa da transm isión da movimiento operadas por a l  
contro l del enfoque para mover e l segundo soporte  de le n ta  
a l e  la rg o  da ambas guías simultáneamente oon l a  d ire c ­
ción da movimiento dal soporta  da le n te  a lo  la rg o  da l a  

5 guía tra n sv e rsa l coordinada oon e l cambio de foco re su lta n ­
te  del movimiento a lo  la rg o  de l a  prim ara guía para man­
tener l a  adaptación de la s  imágenes de campo para todos lo a  
feooa y todos lo s  cambios da ángulo da oampo con e l cambio 
de foco.

10 as . -  Una e s tru c tu ra  de oámaraa m ú ltip les
según se re iv in d ic a  en aL punto 1 en l a  cual dicha guía 
para oada soporte de le n te  incluye sop o rtes  separados sobre 
lo s  cuales pueden moverse lo a  re sp ec tivo s sopo rtes da le n ­
te  para enfocar la s  le n te s  que l le v a n  dichos soportes de 

15 le n te ,  y o tro s  soportes sobre lo s  ouales a l  menos e l  se­
gundo de lo s  sopo rtes de le n te s  puede moverse tran sv er­
sam en te oon respecto  a l  e je  áp tioo  de l a  le n te  del primar 
soporte de le n te  m ientras e s tá  normal a l  plano de la  pe­
l íc u la  que es expuesta por la  le n te  del segundo soporte 

30 de le n te ,  e incluyendo d ichas conexiones de transm isión
del movimiento un d isp o sitiv o  que coordina lo s  movimientos 
de lo a  soportes de le n te  sobre dichos sopo rtes separados 
oon e l movimiento sobre dichos o tro s  sopo rtes .

ge. -  Una e s tru c tu ra  de oámaraa m ú ltip le s  
35 según se re iv in d ic a  en lo s  puntos 1 o 2, en la  cual la s

conexiones de transm isión  del movimiento inoluyen una 
lev a  que mueve a l  menos e l  segundo soporta de le n ta  sobre

- 18 -
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diohos o t ío s  so p o rtes , y en l a  cual l a  leva tien e  un des­
plazamiento que compensa lo a  cambios en e l  ángulo da oampo
eô ML cambio de foco.

4s . -  una e s tru c tu ra  de cámaras m ú ltip les
según se re iv in d io a  en lo s  puntos 1 ó 2, que incluye un 
soporte para l a  p e líc u la  d e trá s  de un soporte  de le n te ,  un 
segundo soporte para p e líc u la  d e trá s  del segundo soporte 
de le n ta ,  una manivela conectada con uno del segundo sopor­
te  de la  p e líc u la  o del segundo soporta de le n te  para e l 
movimiento tra n sv e rsa l por la  m anivela, estando lo s  sopor­
te s  de le n te  re lacionados angularmente e n tr e  s í  de modo que 
l a s  le n ta s  de lo a  soportes tengan sus e je s  Opticos conver­
giendo de lan te  de la  e s tru c tu ra  de cámaras en ta l  ángulo 
egudo que l a s  le n te s  miren d ife re n te s  campos que se encuen­
tra n  a lo  la rg o  de una l ín e a  de adap tación  s itu ad a  a ana 
d is ta n c ia  su s ta n c ia l de la  e s tru c tu ra  de enmaras, incluyen­
do di ohas conexiones de transm isión  de movimiento un dispo­
s i t iv o  separado para  mover lo s  resp ec tivo s sopo rtes de le n ­
te  h ac ia  y desde sus soportes de p e líc u la ,  y un d is p o s i t i ­
vo de con tro l común que mueve ambos d isp o s itiv o s  y l a  mani­
v e la  simultáneamente, estando l a  manivela o rien tad a  de modo 
que determina un movimiento re la t iv o  que desplaza l a  lín e a  
de adaptación de lo a  campos hac ia  y desde l a  e s tru c tu ra  de 
cámaras en l a  misma d irecc ió n  que lo a  oambios en l a  d is ta n ­
c ia  fo c a l.

gs . <- Una e s tru c tu ra  de oamaras m ú ltip les  
según se re iv in d ic a  en lo s  puntos 1 ó 2, que incluye ao-

A'
i 5:'

y
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p o rtes  paya pal i  o a la  d e trá s  3.a lo s  soportes de le n ta ,  es­
tando d i olio a soportas de le n te  en re la c ió n  angular en tra  
s í  y en p o sic ió n  para re te n e r le n te s  que tie n e n  ana e je s , 
óp ticos convergiendo delan te  de l a  e s tro  o tara  de cameras 
en t a l  ángulo agudo que la s  le n te s  de lo s  soportes miren 
d ife re n te s  campos que se encuentran a le  la rg o  de una l í ­
nea da adap tación, ap ara to s para mover lo s  sopo rtes de le n ­
te  simultáneamente para cambiar e l foco de le n te s  soporta­
das por dichos soportes m ien tras se  mantienen l a s  le n te s  
en ambos soportes a l  mismo foco ana con resp ec to  a l a  o t r a ,  
medios de conexión coneotados con a l  menos uno de lo s  so­
po rtes  de le n te  y que se ex tienden  en ángulo agudo a l a  
d irecc ió n  en que se  extiende l a  guía a lo  la rg o  de l a  cual 
dicho soporte  de le n te  ae mueve, de modo que dioba cone­
xión mueva e l soporte de le n te  transversalm ente a medida 
que e l  sopo rte  de le n te  es desplazado para cambiar su foco, 
estando l a  lo n g itu d  y e l ángulo de l a  conexión co rre lac io ­
nados con la  lon g itu d  fo ca l de l a  le n te  de modo que l a  d i­
rección  y rapidez de movimiento tran sv e rsa l del soporta de 
le n te  desplace l a  l ín e a  de adaptación haoia y desde l a  e s ­
tru c tu ra  de cámaras en l a  misma d irecc ió n  que lo s  cambios
en l a  d is ta n c ia  fo c a l.

6B. -  una e s tru c tu ra  de cámaras m ú ltip les
según se re iv in d ic a  en lo s  puntos 1 ó a , que incluye t r e s  
sopo rtas espalados para p a l í a l a ,  s itu a d a  le ía n -
te  de lo s  sopo rtes de p e líc u la , siendo lo s  sopo rtas  de 
le n te  un soporte  de le n te  separado situado  d e lan te  de os-
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da ana de le a  soportes de p e líc u la  I n d  oyendo an soporte 
de le n te  c e n tra l y dos sopo rtes  de le n te  l a t e r a l e s ,  an 
bloque de deslizam iento debajo de cada uno de lo s  soportes 
de le n te ,  ana conexión con chaveta e n tre  cada uno de dichos 

6 soportes de le n te  l a te r a le s  y su bloque de deslizam iento
subyacente, extendiéndose dicha conexión con chaveta tran a - 
ver salm ente, o tra s  conexiones oon ohaveta por la s  cuales 
lo e  sopo rtes  de le n te  y sas bloques de deslizam iento e s tán  
conectados oon l a  baso , extendiéndose dichas o tr a s  cono-*

10 xionea con ohaveta en d ireo  oiones sustanoialm ente para le­
l a s  a lo a  e je s  óptioos ds l a s  le n te s  soportadas por san 
sopo rtes de le n te  asoc iado s, ana e x c é n tr ic a , para mover 
cada ano de l e s  soportea de le n to  a  lo  la rg o  de so oone- 
x ién  de chaveta oon l a  base , an engranaje que conecta to - 

16 das l a s  ex cén tricas  e n trs  a i ,  an éo n tro l coman para hacer 
g ira r  e l  engranaje para  operar la e  ex cén tricas  y despla­
zar lo s  sopo rtes  de le n te  simaltensamente a lo  la rg o  do 
sos conexionos de ohaveta oon l a  base oaando so  enfocan 
l a s  le n te s ,  conexiones de fu e l le s  f le x ib le s  que se  ex tien - 

80 den en tre  lados adyacentes de lo s  sopo rtes  de le n te  en tre  
lo s  bordes e x te rio re s  de dichos sopo rtes de le n te ,  y ana 
oaja f i j a  de la  e s tru c tu ra  de cámaras, y an mecanismo que 
responde a l a  operación de dicho con tro l para mover a l  
menos dos de dichos sopo rtes  de le n te  sobre sus congxio- 

86 nea tra n sv e rsa le s  de ohaveta oon sus bloques de d e s liza ­
miento an d irecc ió n  de compensar e rro re s  de p a ra la je  indu­
cidos por cambios en lo s  fooos de l a s  len tes*
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2 0 1 4 9 7
7a, -  pna e s tru c tu ra  de cameras m ú ltip las 

para tomar imágenes.
Tal y como se ha d esc rito  en l a  Memoria que 

anteoede, representado en lo s  d ibujos que se  acompañan y 
6 con lo s  f in a s  que se  han esp ec ificad o .

Mata Memoria consta de v e in tid ó s  ho jas e s -
o r i ta s  por una sola oara.

M adrid, 1 8 EÜE195K
P. A.
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