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La p resen te  .p aten te  de in ven ción  se r e ü e r e  a 

un d is p o s it iv o  de mando del meoanismo de cambio oon aooplamien 

to s  de maroha para v e h íc u lo s  autom otores, esp ecia lm en te  para 

m o to c ic le ta s .

Se conocen d is p o s it iv o s  de mando para mecanis­

mos de cam biopara m o to c ic le ta s  oon puño g ir a t o r io  y palanoa de 

mano, en lo s  que e l  acopiam iento d e l motor se embraga soltan d o 

paulatinam ente l a  palanoa ap retada por c ie r r e  de l a  mano a l  tu  

bo d e l m a n illa r  de d ir e c c ió n . Aquí es d i f í c i l  dominar co rre cta  

mente según lo s  se n tid o s  e l  embragado p a u la t in o , por lo  tan to  

ocu rre ocasionalm ente que e l  embrague se mete bruscam ente.

E l in ven to  p arte  de un d is p o s it iv o  de mando 

d e l mecanismo de cambio con acoplam ientos de marcha para v e h í­

culos autom otores, esp eo ia lm a ite  para m o to c ic le ta s , oon puño 

g ir a t o r io  y palanca de mano y consigue un cambio y embragado 

s e n c i l lo  y sensiblem ente adecuado por e l  hecho de que oon e l  

puño g ir a t o r io  l a  marcha es solo  p reseleoo ion ad a y sim ultánea­

mente , oon la  palan ca de mano preferen tem en te a r tic u la d a  en e l  

mango g ir a t o r io ,  por o ie r r e  de l a  mano, e l  acoplam iento de la  

maroha p rese leo o io n a d a , se  embraga de moda p a u la tih o  a b lig a d a - 

mente, por ejem plo, oon tra p resió n  de m u elle , m ien tras que 

para l a  marcha en v a c ío  se desembraga de nuevo simplemente g i ­

rando h a cia  a tr á s  e l  puño g ir a t o r i o .  O tras c a r a c t e r ís t ic a s  d e l 

invento re s u lta n  áe la  d esorip oión  que s ig u e :

E l d ibu jo  m uestra un ejemplo de e jeo u ció n  d el 

d is p o s it iv o  de mando según al in ven to  para un meoanismo de oam 

b io  de dos marchas para m oto cicleta ., parcialm en te en p ersp ectiva
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parcialm ente en co rte  mediano lo n g itu d in a l en cuatro p o s ic io n e s , 

esto  e s :

Figura 1  en p o sic ió n  de marcha en v a c io .

Figura 2  en p o s ic ió n  de p re s e le c o ió n  para l a  1 *

marcha.

F igura 3 , 1  ̂ marcha metida por l a  palanca de mano.

Figura 4 , 1 * marcha, palan ca de mano s u e lta  y r e ­

cuperada por e l  muelle hacia a tr á s

Los prooesos de l a  p re se le c o ió n  y de l a  conexión 

de la  prim era marcha según l a s  f ig u ra s  2 y 3, se han rep resen ­

tado independientem ente para l a  más f á c i l  com prensión, mientras 

que lo s  mismos en re a lid a d  tien en  lu g a r  c a s i simultáneamente 

en lo  que e l  embragado, según e l in ven to  so lo  es p o s ib le  o b l i ­

gadamente de manera p a u la tin a

A lrededor del tubo de d ire c c ió n  1  es g ir a t o r io  e l  

puño 2 r o t a t iv o .

La palanoa de mano 3, para mayor c la r id a d  d el d i­

b u jo , e s tá  i lu s t r a d a  a r t ic u la d a  en e l  tubo de d ire c c ió n  1 ,  mie î 

tr a s  que l a  misma en g en e ra l e s tá  a r t ic u la d a  en e l  puño r o ta ­

t iv o  y es g ir a t o r ia  con ó s te . Con e l  puño g ir a t o r io  2 e s tá  

unida fijam en te  mía p ie z a  de curvas 4 oon cavid ad es $ re sp e c­

tivam ente 6, lim ita d a s  p o r cu rv a s, que determ ina e l  acoplamienj- 

to  y desaoop4 am iento de l o s  embragues de marcha. En l a  co rre ­

d era de recu p eració n  Y e s tá  s itu a d a  l a  le v a  8 que engrana en 

e s ta s  cavid ad es según l a  p r e s e le o c ió n . La co rred era  de recu ­

p eració n  7 t ie n e  además un a rra s tra d o r  9 , con e l  que l a s  co­

rre d e ra s  oonectadoras 10 , respectivam en te 1 1  pueden recu p e-
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ra rs e  en lo s  espaldones 1 2 , respectivam en te 1 3 .  Las o orred eras 

ooneotadoras 10  respectivam en te 11 t ie n e n  ademas n a rio e s  1 4 , 

respectivam en te 1 5 , que pueden engranar en e l  a n il lo  conectador 

1 6  en ran u ras, 17  p ara  l a  prim era marcha, respectivam en te 18 

para l a  segunda maroha. En la s  oorred eras conectadores 10 , re s ­

pectivam ente 1 1  e s tá n  s u je to s  lo s  t i r o s  de c a b le  19  r e s p e c t iv a ­

mente 20 que conducen a una palan ca doble 21 con le v a  de aco­

plam iento 22 en e l  mecanismo de cam bio. E l a n il lo  conectador 16  

es g ir a t o r io  con e l  puño r o ta t iv o  2 y e s tá  d isp u esto  en e l  puño 

r o ta t iv o  de manera d e sp la za b le  lo n g itu d in a lm en te , por encima 

de una p ie za  pren sora 23 a r t ic u la d a  en l a  palanca de mano p con ­

tr a  un m uelle recuperador 24 h a c ia  l a  iz q u ie r d a .

E l funcionam iento d e l d is p o s it iv o  de mando es 

e l s ig u ie n te :  En la  p o s ic ió n  de marcha en vacío  ( f ig u r a  1 ) se 

h a lla n  todas la s  p artes, en p o sic ió n  c e n tr a l y de rep o so . La l e ­

va 8 descansa sobre e l  s a lie n te  en tre  l a s  cavid ades 5 y 6 de 

l a  p ie z a  de curva 4, l a s  n a r io e s  1 4 , resp ectivam en te  1 $ , de l a s  

oorred eras ooneotadoras 1 0 ,respectivam en te 1 1  se enouentran 

d elan te del a n il lo  conectador l 6 .  Como en e s t a  p o s ic ió n  ninguna 

de la s  ranuras 1 7 ,  respectivam en te 18 d e l a n i l lo  ooneotador 16  

e s tá  s itu a d a  en fren te de l a s  n a r io e s  14  resp ectivam en te 1$ , e l  

a n i l lo  conectador 16  no puede s e r  movido per l a  p alan ca de mano 

3 . La le v a  aoopladora 22  de l a  p alan ca doble 21 e s t á  en l a  po­

s ic ió n  media en tre  l o s  acoplam ientos de marchas, e s  d e c ir ,  tam- 

bián en p o sio ión  de marcha em v a c ío .

Por ro ta c ió n  del puño 2 en d ire c c ió n  de l a  f l e ­

cha ( f ig u r a  2 ) e l  e sc o te  5 da l a  p ie z a  de ourva 4 se s itú a
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d e lan te  de l a  le v a  6 y e l  esoote 17 d el a n i l ló  oonectador 16 

se s itú a  d elan te  de l a  n a r iz  14 de l a  co rred e ra  ooneotadora lo., 

por e sto  se ha p reseleoo ion ad o  l a  prim era marcha. En l a s  r e s ­

ta n te s  p a rte s  d el d is p o s it iv o  de mando no se ha variad o  en esto  

nada, de modo que e l  motor to d a vía  no e s t á  embragado oon l a  

marcha del mecanismo.

P or c ie r r e  de l a  mano, l a  palanoa manual 3 se 

a p r ie ta  contra e l  tubo de d ireco ió n  ( f ig u r a  3)* En esto  se 

a p r ie ta  oon la  p ie z a  de p re s ió n  23 e l  a n i l lo  oonectador 16 

h acia  la  iz q u ie r d a . La oorredera ooneotadora 11  cuya naniz 15  

no e s tá  s itu a d a  delante de una ranura d e l a n i l lo  conectador 1 6 , 

por lo  tan to  también se empuja h a c ia  l a  iz q u ie rd a  por e l  a n il lo  

oonectador 16 ; sim ultáneam ente se r e t i r a  por l a  palanoa doble 

21 l a  corredera ooneotadora 10 h a c ia  la  derecha dentro de l a  

ranura 17 p rese lecc io n a d a  d el a n il lo  coneotador l6 *  La le v a  

acop lad cra  22 en e l  mecanismo de cambio ha aooplado por e l l o  

e l  embrague de l a  prim era marcha.

Como se ha mencionado a r r ib a , e s to s  movimientos, 

rogación  d e l puño g ir a t o r io  según fig u ra  2 y  a p r ie te  de l a  pa­

la n o a  de mano según f ig u r a  3 se e jeo u tan  o a s i  sim ultáneam ente. 

Sin  embargo, a q u í se ha e x c lu id o  l a  p o s ib il id a d  de ooneotar 

e l  acoplam iento bruscam ente, porque l a  le v a  8 d e s liz a  pau­

la tin a m e n te , en l a  curva cmbragadora, h acia  e l  i n t e r io r  de 

l a  cavidad 3 y s i  acoplam ien to  de maroha, por ejemplo un em­

brague de f r ic c ió n ,  so lo  e s t á  plenamente embragado cuando l a  

le v a  8 ha lle g a d o  a l  punto más profundo de l a  ca v id a d . E l em­

brague, según e l  invento  se embraga de manara o b lig a d a  p au la-
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tinam ente y por e l lo  de modo- su av e, Después de e s to , se su e lta  

l a  palan ca de mano 5 ( f ig u r a  4)* E l m uelle recuperador 84 em­

puja a l  a n il lo  conectador 16  y , por medio de l a  p ie z a  compreso­

ra  23, la  palanoa 3, a su p o s ic ió n  de p a r t id a .  La marcha queda 

m etida.

S i  se quiexe cambiar a  Ja  marcha s ig u ie n te  o a mar oha 

en v a c ío , se g ir a  e l  puño r a t a t iv o  en d ire co ió n  opuesta* La lev s 

3 de l a  oorredera 7 de recu p era ció n , que descansa en l a  cavidad 

5 , se d e s liz a  sobre la  curva de l a  oavidad 5 sa lie n d o  h a cia  l a  

iz q u ie r d a . Aquí recupera l a  corred ara  7 recu peradora, portadora 

de la  le v a  8 , con su a r r a s tr a d o r  9 & l a  oorredera co le cta d o ra  

1 0  fu era  de l a  ranura 17  d e l a n il lo  conectador 16  h a c ia  l a  i z ­

quierda, en lo  que simultáneamente por lo s  t i r o s  de oable 19  y  

80  a s í  como l a  palanoa. doble 2 1, l a  corredera conectadora 1 1  es 

r e t ir a d a  h ao ia  l a  dereoha h a s ta  e l  a rra s tra d o r  9 . P °r  esto  se 

ha r e s ta b le c id o  l a  marcha en v a cío  según l a  Ü g .  1 ,  s in  haber 

movido l a  palan oa de mano.

Por u l t e r io r  ro ta c ió n  en sen tid o  co n tra r io  a 

l a  d ire cc ió n  de l a  fLeoha y c ie r r e  sim ultáneo de l a  mano, la  

le v a  8 se d e s l iz a  entonces sobre la  curva de in c lu s ió n  en la  

cavidad 6 corresp on d ien te  a l a  2 * m archa. Las co rre d e ra s  conec­

ta d o res  10 , respectivam en te 1 1 ,  se muevan entonoes en d ir e c c io ­

n es opuestas c&mo en l a  1 * marcha. La n a r iz  14  de l a  oorredera 

conectadora 10 se mueve ahora por e l  a n il lo  conectador 16 haoia 

l a  izq u ie rd a  y por l a  palanoa doble 21 l a  n a r iz  15  de l a  c o rre ­

dera oonectadora 11  e s  a tr a íd a  h a c ia  l a  dereoha en l a  ranura 18 

d e l a n il lo  conectador 16  corresp on d ien te  a l a  marcha*
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Como durante l a  maniobra de v u e lta  % l a  p osio id n  

de marcha en vacío  l a s  n a r ic e a  1 4 , resp ectivam en te  1$ , de la s  

corred eras coneotadoras 10 , respectivam en te 1 1 ,  se encuentran e 

un o ie r to  ángulo de g iro  dentro d e l a lcan ce d e l a n i l lo  conecta 

dor 1 6 , la s  ranuras 1 7 , respectivam en te 18 tie n e n  que ser su­

fic ie n tem en te  anchas para que a l  g i r a r  dejen s a l i r  de nuevo sin  

impedimento a l a s  n a r ic e s  14 , respectivam en te 15^

1

# # ** # #  ̂  ̂ #

#  ̂ # stt  ̂ #

*  *  *

*  -
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La p á s e n t e  p aten te  de in ven ción  comprende la s  

s ig u ie n te s  r e iv in d ic a o io n e s :

1 . -  D is p o s it iv o  de mando del mecanismo de cam­

b io  con acoplam ientos de marcha p ara  v e h íc u lo s  autom otores, es­

pecialm ente para m o to c ic le ta s  oon puño g ir a t o r io  y palanca de 

mano, c a ra c te r iz a d o  por un puño g ir a t o r io  con e l  que l a  marcha 

so lo  es p rese leeo io n a d a  y por una p alanca de mano p r e fe r e n te ­

mente a r tio u la d a  en e l  puño g ir a t o r io  con l a  que c a s i s im u ltá­

neamente por c ie r r e  de l a  mano, e l  embrague de l a  marcha p re -  

se leocion ad a  se mete de manera ob ligad a p aulatin am en te, mien­

t r a s  que por ro ta c ió n  in v e rsa  del puño g ir a t o r io  e l  mismo se 

d esaoopla.

D is p o s it iv o  de mando según l a  r e iv in d ic a ­

ción  1 ,  c a ra c te r iz a d o  p or una p ie z a  de curvas g irad a  con e l  

puño r o ta t iv o  oon oavidad es lim ita d a s  por cu rvas, que determ ina 

e l  embragado y desembragado de lo s  acoplam ientos de la s  marchas 

y cooperan de t a l  modo oon una le v a  que a l  a p lic a r s e  l a  le v a  

en la  p ie z a  de curvas e n tre  l a s  cavidades se conecta l a  p o s i­

ció n  de marcha en v a c ío .

3 . "  D is p o s it iv o  de mando según l a s  r e iv in d ic a ­

ciones 1  y 2 , c a ra c te r iz a d o  por-un a n il lo  conectador con ranu­

r a s  corresp on d ien tes a l a s  marchas g ir a b le  con e l  puño g ir a t o ­

r io  y corred izo  en e l  puño g ir a t o r io  lon gitu d in alm en te desde 

l a  p alan ca de mano con tra  l a  p re s ió n , por ejem plo, de un m uelle 

y mi oada caso por una co rred era  conectadora p ara  cada marcha 

nue, aoopladas a p a re s , son d e sp la z a b le s  por e l  a n i l lo  coneo-
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tador una contra o tra  y embragan por e l lo  a l  acoplam iento da 

maroha, en lo  que una de la s  o orred eras coneotadoras se empuja 

A iera en su n a r iz  por e l  a n il lo  oonectador m ientras que l a  n ariz 

de l a  o tra  corred era  ccneotadora a consecuencia d e l acoplam ien­

to a pares se  a tra e  a tra v é s  de l a  ranura del a n il lo  oonectador,

4 . -  D is p o s it iv o  de mando según l a s  r e iv in d ic a ­

ciones 1  a 3, c a ra c te r iza d o  por una co rred e ra  recuperadora que 

agarra  con un a rra s tra d o r  d e s tré s  de espaldones en la s  oorrede­

ra s  coneotadoras y recupera a é s ta s  a la  p o s ic ié n  de maroha en 

v a c ío , cuando e l  puño g ir a t o r io  se g ir a  a l  o on tra rio  y por e l lo  

se a p r ie ta  h acia  fu e ra  la  le v a  de l a  corred era  recuperadora en 

la  curva exp u lsora  de l a  ca v id a d .

5 . -  * D is p o s it iv o  de mando del mecanismo de 

oambio oon acopiam ientos de marcha para ve h ícu lo s  autom otores, 

especialm ente para m o to c ic le ta s " .

Según se d escrib e  y r e iv in d ic a  en l a  p resen te 

Memoria d e s c r ip t iv a  y se i l u s t r a  con lo s  p lanos que a l a  misma 

se aoompañan.

Consta l a  p resen te  memoria de ocho h ojea  fo lia .-  

das y e s c r i t a s  a máquina por una so la  de sus oaia s .



Anta Unión ^  b .  H. HOJA UNlCá.
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