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La p resan te  p aten te de in trod u cció n  se r e f ie r e  

a ese jo ra s  en l a  co n stru cció n  de a m p lificad o res de momentos de 

g ir o s ,  mediante la s  ouales e l que se e s ta b le c e  tie n e  funciona­

miento h id rá u lic o  y e s tá  o o n stitu id o , como elem entos e se n c ia ­

l e s ,  de un motor de a c e ite  a p resió n , a l  cu a l va unido un d is ­

tr ib u id o r  del a c e i t e ,  que forma una esp ecie  de g r i f o ,  cuyo nú- 

oleo e s tá  accionado por e l  árb o l de mando, m ientras que la  car* 

casa lo  es por e l  motor de a c e i t e .

Como.es sabido un a m p lifica d o r  d e l momento de 

g iro  es un aparato montado en un árb o l de tran sm isión , en e l  

oual por un lado actúa e l árb o l de mando, que tran sm ite c ie r to  

momento de g iro  l e í  momento de g iro  de mando) y por e l  otro 

toma e l á rb o l de tra b a jo  un momento de g ir o  considerablem ente 

mayor ( e l momento de g ir o  de tr a b a jo ) .E s  d e c ir  que e l  árb o l 

de tra b a jo  a r r a s tr a  a l  árb o l de mando de modo que a t a l  meoa— 

niamo se l e  puede lla m ar también motor de a r r a s tr e , girando 

ambos á rb o les siempre oon e l  mismo número de rev o lu cio n es y 

un d e fa s a je  entre e l  árb o l de mando y e l  de tra b a jo  que dspen- 

de de l a  ca rg a .

Hasta ahora se han construido únicamente am pli" 

fica d o re s  de momento basado en fundamentos mecardoo y e le c tr io o ¡j, 

lo s  ouales, tien en  lo s  in con ven ien tes de su gran peso a ig u a l­

dad de p o te n cia , mal rendim iento y rápido d e sg a ste ; además de 

que también es lim ita d o  e l  i'aotor de a m p lific a c ió n .

para mayor c la r id a d  concretarem os la s  c a ra c te ­

r í s t i c a s  d el a m p lificad o r mejorado que se r e iv in d ic a  por e s ta



201017
p aten te de in tro d u cc ió n , non r e fe r e n c ia  a la s  ad ju n tas fig u ra s  

correspon d ien tes a una de sus formas de e je cu c ió n  que no tien e  

ca rá c te r  alguno l im it a t iv o ,  sino únicamente e l  de un ejemplo 

a l f in  in d icad o , ya que la s  c a r a c t e r ís t ic a s  d el a m p lificad o r 

se e sta b le cerá n  en cada caso de acuerdo con lo  que sea  p e r t i ­

nente para l a  a p lic a o iú n  con creta  de que se t r a t e  y m ientras

la s  v a ria c io n e s  que a s í  se  hagan no a fe c te n  a l a  esaioia lid ad  

re iv in d ic a d a , lo s  d is t in to s  a m p lificad o res que se construyan 

estarán  igualm ente comprendidos y p ro te g id o s por e l presente

10

15

20

25

r e g i s t r o ,

La f ig u r a  1 rep resen ta  l a  v is ta  esquem átioa 

del conjunto d el a m p lifica d o r, seocionado parcialm en te y des­

p ro v isto  del cuerpo que une su a n il lo  de lev& a l vastago de din— 

tr ib u a l án.

La f ig u r a  2 m uestra la  se cc ió n  de l a  e s t r e l la  

de c ilin d r o s  y de lo s  corresp on d ien tes émbolos y a n i l lo  de l e ­

va, por e l  plano que con tien e l o s  e je s  de a q u e llo s .

La f ig u ra  3 d e t a l la ,  en análoga seooión am plia­

da, la .  d isp o s ic ió n  de lo s  ta la d ro s  a x ia le s ,  o r i f i c i o s  lie d is ­

tr ib u c ió n  y entradas de l o s  in d icad o s c i l in d r o s .

Bn l a  p a rte  derecha de la  lam ina se presentan  

como a c la r a c ió n , la s  se c c io n e s  prod ucidas, en e l  d is tr ib u id o r  

y elem entos que con tien e, por l o s  planos p erp en d icu lares  a su 

e je ,  cuyas d ire cc io n e s  se in d ican  en -&B, GD, B í1 y  GB.

Con r e fe r e n c ia  a d ich as f ig u r a s  y a lo s  núme­

ros que sobre e l l a s  designan lo s  d iv e rso s  elem entos y d e ta lle s  

del am p lificad o r representado su d e scrip c ió n  es como sigues
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Las p a rte s  e se n o ia le s  que le  forman son: e l  nu- 

oleo i  que rodea a l á rb o l de mando 2 y en e l  que e n tra  e l  aoei* 

te  a p resió n  por e l  oonduoto 3 , que a tr a v ie s a  l a  carcasa  5 , qtu 

forma l a  p a rte  e x t e r io r  d e l d is tr ib u id o r  6 *

Bsa carcasa  va tambie'n a travesad a  por e l  conduc­

to 15 que se prolonga según e l  tubo 19 de unión con e l  vastago 

16 de d is tr ib u c ió n , yendo comprendido en tre  e l núcleo 1 y l a

carcasa  5 ®i c o s q u illo  g ir a t o r io  13*

E l motor h id rá u lic o  es de t ip o  de egiholos 22

r a d ia le s , a lo ja d o s  en l a  e s t r e l l a  17 de c i l in d r o s ,  que g ir a  

dentro del a n i l lo  de le v a  18 y a lred ed o r del vastago  16 de d is ­

tr ib u c ió n : cuyo a n il lo  t ie n e  forma e l í p t i c a  y va unido a l  vas­

tago por e l  cuerpo común d e l motor h id r á u lic o , no dibujado 

como se ha dioho*.
La e s t r e l l a  de c ilin d r o  17  va unida,m ediante la  

brida 24 a l árb o l de tra b a jo  25 y dentro de e s te  á rb o l va ac­

locado e l  árbo l 26 de re to m o , unido a l  ca s q u il lo  g ir a t o r io  13 

mediante e l  pasador 39*

El conducto 3O-3I colocado a l  o tro  lad o  que e l 

15 “ 19» une ®1 o tro  oonduoto a x ia l  d e l vastago d is tr ib u id o r  a 

l a  caroasa y l a  s a l id a  de a c e ite  a l  d e p ó sito  t ie n e  lu g a r  por

38.
Enumerados lo s  p r in c ip a le s  elem entos que com­

ponen e l  am p lificad or y su  co locaoión  r e l a t i v a ,  pasemos a l  de­

t a l l e  de su funcionam iento. P artiendo de la  p o sic ió n  de reposo 

del proceso de tra b a jo  d e l a m p lifica d o r, a l  g ir a r  e l  núcleo 1 

en e l  sen tid o  de la f ie c h a ,  e l  a c e ite  a p resió n  en tra  ppr e l
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oonduoto 3 (s e c c ié n  m )  a l a  gargan ta  anular 4 , comprendida en­

t r e  l a  oarcasa 5 y e l c a s q u illo  g ir a t o r io  13 y a tra v é s  del 

o r i f i c i o  de d is tr ib u o ié n ' 7 de é ste  y d e l ta la d ro  r a d ia l  8 d el 

núoleo 1 , pasa a su b ir  por e l ta la d ro  a x ia l  9 ú® dicho n ú cleo , 

hasta  l l e g a r  a l o r i f i c i o  de d is tr ib u o ié n  10 (se o cié n  IB y f ig u ­

ra  1 ) y de é l  a l a  gargan ta anular 11 , d e l rep e tid o  núcleo 1 , 

para pasar a tra v é s  d e l o r i f i c i o  13 , d e l o a s q u illo  13 a l a  gar 

ganta 14 de l a  oaracsa 5 y Por ®̂ tubo 1 5 , que se prolonga se­

gún e l  19 , a l vastago de d is tr ib u o ié n  16  d e l motor h id r á u lic o .

En e'ste e l a c e ite  a p re sié n  sube por e l  ta la d re  

a x ia l  80 ( f ig u r a s  1 y 3 ) y a  tra v é s  del o r i f i c i o  de d is tr ib u o ié n  

21 que tie n e  una forma cónoava, pasa a aotu ra  sobre la  cara pos 

t e r i o r  23 d e l émbolo 22, con lo  que é s te  r e c ib e  a c e ite  a p re­

s ié n  durante todo e l re c o rrid o  de trabado, desde 0 a E, en e l  

que e l  a n il lo  de le v a  18 a ctú a  a modo de plano in c lin a d o , dando 

lu g a r  a l  g ir o  de toda l a  e s t r e l l a  17  de c il in d r o s  y de lo s  co­

rresp on d ien tes émbolos.

La r o ta c ié n  de l a  e s t r e l l a  17 se tra n sm ite , me­

diante la  brida 24 a elli^anida a l  árbol 25 de tr a b a jo , dando 

lu g a r  por l a  fu e rza  tangem eial de lo s  émbolos 22 a un conside­

ra b le  momento de g ir o .

Los émbolos trab ajan  a lte rn a tiv a m e n te , según 

su p o s ic ié n  con re sp e cto  a l  a n il lo  de le v a  1&, En e l caso de 

l a  f ig u r a  lo s  que se d e s liza n  a lo  la r g o  de lo s  s e c to re s  0®T y 

11? de dicho a n i l lo ,  rec ib en  a o e ite  a p re s ié n  en sus oaras pos­

t e r io r e s  23 y se d e s liz a n  h acia  fu era ; m ientras que lo s  que se 

mueven a lo  la rg o  de lo s  s e c to re s  IM y PO son empujados por el
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a n i l lo  y comprimen a l  a c e it e  que se encuentra en lo s  esp acios 

27, con lo  que e l  mismo es forzad o, a tra v é s  de lo s  o r i f io io s  

r a d ia le s  28 a pasar a lo s  esp a o io s  cóncavos 21a y por e l lo s  a 

lo s  ta la d ro s  a x ia le s  29, d e l vastago de d is tr ib u c ió n  l6:, hasta 

e l  tubo de unión 30, que prolongado en tra  en l a  c a r c a s a  5 d el

d is tr ib u id o r  6 (se c c ió n  GD)•

En ésta y a través de la garganta anular J l ,

p$sa por e l o r i f i c i o  r a d ia l 32 del c a e q u illo  13» a l  33 

oleo  1 y a l a x ia l  34 del mismo descendiendo por é l  h asta  e l  o r i-  

f io io  r a d ia l  35 (se cc ió n  GE) del que análogamente por e l  o r i f i ­

c io  36 y gargan ta 37 pasa a la  tu b e ría  s a lid a  a l  d e p ó sito ,

Debe o b servarse que l a  entrada de 3c=>ite a 

p re sió n  por e l  o r i f i c i o  r a d ia l  7 (seooión  EJ?) a l  8 , también r , -  

d ia l ,  d el núcleo 1 ,  es so lo  p o s ib le  ouando é s te  en su g ir o  ocu­

pa l a  p o sic ió n  en que ambos o r i f i o i o s ,  d e l c a s q u illo  13 y d el 

núcleo 1 co in cid en . Otro tan to  ocurre (s e c c ió n  GH) oon lo s  o r i ­

f i c i o s  r a d ia le s  35 y 36, respectivam ente d el núcleo y c a s q u illo , 

por lo  que se  r e f ie r e  a que e l  a c e i t e ,  procedente d e l motor h i­

d ráu lico  y tubo 30 de unión, puede s a l i r  por e l  oonduoto 38.

Durante e l  molimiento de ro ta c ió n  de l a  e s ­

t r e l l a  17 de c ilin d r o s  y con e l l a  d e l á rb o l de tra b a jo  25, g ir a  

también e l de retorn o  26 , unido como sa ha dioho por una p arte  

a dicho árb o l §5 y acoplado por o tra  a l c a s q u illo  13 oon lo  que 

éste  g ir a  también en e l  aásmo se n tid o , oerrándo oportunamente 

lo s  o r i f i c i o s  r a d ia le s  8 y 36, de modo que no puede p asar e l  

a c e i t e .  Es d e c ir  e l  motor h id rá u lic o  g ir a  únicamente cuando e l 

árb o l de mando lo  haoe abriendo lo s  o r i f i o i o s  de d is tr ib u c ió n
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8 y parando en s i mismo momento que a q u el, oon un pequeño 

d e s fa s e je  en tre  e l  á rb o l d e l mando 3 y e l  de tra b a jo  85»

Entre e l  c a e q u illo  g ir a t o r io  13 y e l  n úcleo 1 

van d isp u estos unos topes (no dibujados) que e v ita n  u n 'd e sfa sa - 

. je  com pleto.

Reasumiendo: e l  a c e ite  a p resió n  que hace t r a ­

b a ja r  e l  motor en tra por e l oonducto 3 y reco rre , sucesivam en­

te l a  gargan ta  anular 4 » e l o r i f ic io  7 (seooión  EP) e l  ta la d ro  

3 , e l  paso 9 p a r a le lo  a l e je  d e l n ú cle o , e l  o r i f i o i o  l o ,  l a  

gargan ta 11 (seo oión  AB) e l  o r i f i c i o  12 , l a  gargan ta 14 y po* 

e l  tubo 15  que se prolon ga según e l 19 en tra  en e l  conducto 30 

d e l vástago de d is tr ib u c ió n  p a ra le lo  a l  e je  d e l mismo para sa­

l i r  a una cámara 21 y actu ar en e l corresp on d ien te embolo 23, 

y r e a l i z a r  e l  tra b a jo  d e l modo que se ha d ich o.

El l íq u id o  expulsado por lo s  ámbolos de lo s  

c ilin d r o s  que no tra b a ja n  salen  por lo s  oonduotos 28 a lo s  es­

p acios cóncavos 21a , de e l lo s  a l otro  ta la d ro  a x ia l  29 d e l vas­

tago de d is tr ib u c ió n  l 6 , de á l  a l  tubo 30 de unión, gargan ta  

an ular 3 1 , o r i f i c i o s  32 y 33 (seoeión  CD), conducto a x ia l  34 

d e l núoleo, o r i f i o i o  r a d ia l  35 y por e l 36 y gargan ta  37 pasa 

a la  tu b e ría  38 de s a lid a  a l d e p ó sito .

E l a m p lifica d o r representado en la s  fig u ra s  

e s tá  e s ta b le c id o  solam ente para un sen tid o  de g ir o ,  pero l a  

d isp o s ic ió n  que se r e iv in d ic a  puede em plearse como se ha in d i­

cado a rb itra ria m e n te  para ambos se n tid o s .

Los números de re v o lu c io n e s  son v a r ia b le s  en­

tre  1.100  o más. Los momentos de g ir o  de tra b a jo  pueden se r ,

\(
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según l a s  o a r a c te r ís t io a s  d e l  d is p o s it iv o  co n stru id o , desde por 

ejemplo 10 k g s é h asta  1.000 legs, o más.

E l motor h id rá u lio o  tra b a ja  oon p resio n e s de 

100 kgs./cm^ aproximadamente y es in s e n s ib le  oontra g o lp es y 

sobrecargas por lo  oual no n e o e s ita  acoplam ientos de segu rid ad .

* * * * * * * * * * * *

* * * * * * *

*******
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La presente patente de introdúoción comprende 

las siguientes reivindioaciones:
1 ,  -  M ejoras en l a  con strucción  de am plificad ore 

de momentos de g ir o ,  c a ra c te r iza d a s  porque e l  a m p lificad o r e s­

t á  co n stitu id o  por un motor de a c e ite  a p re s ió n , a l  cu al va un: 

do un d is tr ib u id o r  d el mismo que forma una e s p e c ie  de g r i f o ,  

cuyo núcleo e s tá  accionado por e l  á rb o l de mando, m ientras que 

l a  ca rca sa  lo  es por e l  motor de a c e i t e ,

2 .  -  M ejoras según l a  r e iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,

10 c a ra c te r iza d a s  porque e l  árb o l de mando va rodeado por un nú­

c le o , que a su vea lo  e e tá  por un c a s q u il lo ,  en e l que encaja 

l a  ca rca sa , teniendo e s ta  en p a rte s  opuestas lo s  conductos de 

entrada y s a lid e  de a c e i t e ,  a s i  como también lo s  de paso d e l 

mismo a l  vástago  de d is tr ib u c ió n  d e l motor h id r á u lic o  y de re -

15 torno de é ste  a l a  o arcasa ,

3 .-  M ejoras según la s  r e iv in d ic a c io n e s  ante­

r io r e s ,  c a ra c te r iza d a s  porque e l  r e fe r id o  c a s q u illo  l l e v a  con­

venientem ente d isp u esto s ta la d ro s  que ponen en com unicación, 

en momento oportuno, lo s  in d icad os conductos con la s  entradas 

20 r a d ia le s  de pasos d isp u esto s paralelam ente a su e je  en e l  nú­

c le o , para e l a o e ite  que va a l  motor y p ara  §1 que vu elve  d el 

mismo.

M ejoras según la s  r e iv in d ic a c io n e s  an te­

r io r e s , c a ra c te r iza d a s  porque e l motor h id rá u lic o  es de ómbo- 

25 lo s  ra d ia le s  a lo ja d o s  en una e s t r e l l a  de c i l in d r o s ,  que g ir a

dentro de un a n il lo  de le v a  de forma e l í p t i c a  o cu a lq u ie r o tra
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forma que permita su funcionamiento como el descrito unido al 
vástago de distribución mientras que la estrella  se une median­
te una brida al árbol de trabajo.

5 .  - Mejoras según las reivindicaciones ante­
riores, caracterizadas porque el vastago de distribución lleva 

tantos conductos paralelos a su eje como sectores de trabajo 
según la ejecución del anillo de leva tenga el motor, los  oua- 

les  comunican por taladros radiales, en la parte in ferior con 

lo s  conductos de llegada y retorno del aceite procedente del 

distribuidor, y en la  superior, oon concavidades practicadas 
en el vastago de distribución y que a su vez comunican con las 
entradas de lo s  cilindros en los  momentos oportunos.

6 . -  Mejoras según las reivindicaciones ante­
riores, caracterizadas porque dentro del árbol de trabajo va 
colocado el de retorno, que a su vez se une al oasquillo gira^ 
torio, interpuesto entre el núcleo y la carcasa.

7 .  - ttiíejoras en la construcción de amplificado­
res de momentos de giro ” ,

Según se describe y reivindica en la presente 

memoria descriptiva y se ilustra con los planos que a la misma 
se acompañan.

Consta la  presente memoria de nueve hojas 
foliadas y escritas a máquina por una sola de sus caras.
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