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I N V E N C I O N

por "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS METODOS DE ACCIONAMIENTO DE 
LOS APARATOS ALINBNTADORES DE CARBON EN LOS HORNOS TIPO HOFF 
MANN Y SIMILARES", a favor de Don José C ornudella Barbaré, de 
n acion alid ad  esp añ ola , re s id en te  en Borjas Blancas (L érid a), 
c a l le  de la  Fuente, n% 6 5 .

MEMORIA DESCRIPTIVA

La p resente in ven ción  se  r e f ie r e  a unos p erfeccion a­
m ientos en lo s  métodos de accionam iento de lo s  aparatos a l i -  
pentadores de carbón en lo s  hornos t ip o  Hoffmann y s im ila r e s .

Son conocidos lo s  aparatos alim entadores de carbón en 
lo s  hornos in d u s tr ia le s  para la  cerám ica, hornos de ca l y 
o tr o s , comprendiendo una b a ter ía  de v a r io s  ap a ra to s, lo s  cua 
l e s  son accionados in d iv id u alm en te, por medio de v a r i l la s  re 
lacion ad as con una tra n sm isién  en e l  tech o  d e l lo c a l .

E sta  d is p o s ic ié n , aparte d e l engorro que representa  
su in s ta la c ié n  y en tre ten im ien to , da lu gar a av er ias y  r e ­
tr a so s  en e l  proceso de a lim en tación , que pueden trad u cirse  
en d e fec to s  en l a  marcha d e l h om o.

Con la  in ven ción  se  e v ita n  e s to s  in co n v en ien tes , toda  
vez que se  e lim in a  l a  in s ta la c ió n  g en era l, se  re la c io n a n  ent3B 
s í  lo s  aparatos con tigu os y  e l  mando e s  in term iten te  a Ín ter
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v a les  reg u la res , dentro de la  marcha norm alizada de adecúa-* 
dos m otores e lé c t r ic o s  d isp u estos encima de determinado n& 
mero de d ichos aparatos.

Considerando, por ejem plo, tr e s  aparatos oonseouti 
vos, la  inven ción  queda ap licad a  por e l  hecho de montar un 
e le c tr o  motor encima de uno de e s to s  ap aratos, en re la c io n a r  
e l  g iro  de e s te  e lectro -m o to r  con una polea  para reducción  
de v eloc id ad , comprendiendo e s ta  p o lea  un manubrio, en e l  
cu al se h g lla  oinvulada una b ie la  que toma un movimiento 
o s c i la n te , e l  oual es  ap licad o para e l  mando de la  rueda 
de tr in q u ete  d e l propio aparato y para e l  mando de la s  rué 
das de tr in q u ete  de lo s  aparatos con tigu os, u t iliz a n d o  para 
t a l  f in a lid a d  una trabazón mecánica r íg id a , t a l  oomo una 
barra o p le t in a , que, partiendo de l a  b ie la  de accionam iento  
y a rticu la d a s librem ente a ó l la ,  hacen la  tran sm isión  a lo s  
d ie n tes  de tr in q u e te  de lo s  aparatos Inm ediatos, que pueden 
se r  lo s  dos c o la te r a le s  o lo s  co n tigu os, estando e l  motor 
d isp u esto , ya sea  en e l  aparato ce n tr a l, ya sea  en un aparato 
extrem o.

E l mando ind icado puede a fe c ta r , a mayor n&mero de 
aparatos, mediante l a  adecuada lig a zó n  m ecánica, u tiliz a n d o  
un mismo e lectro -m o to r .

Para f a c i l i t a r  la  e x p lic a c ió n , se  acompaña a l a  pre, 
se n te  memoria, una lámina de d ib u jos, en l a  cu al se  ha repre 
sentado un caso de r e a liz a c ió n , que se  c i t a  solam ente a t i t u  
lo  de ejem plo.

En e l  dibujo:
l a  figura*)representa, en a lzad o , e l  conjunto de trans  

m isión , combinada para tr e s  aparatos a lim entadores, de lo s  
cu ales solam ente se  rep resen ta  l a  rueda tr in q u e te  de lo s  mis
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5 CENTIMOS

l a  f ig u r a  28 es  un d e ta lle  d el acoplam iento de la  
b ie la  a l  muñón.

En l a  f ig u r a  1§ , la  plataform a - 1 -  o parte su perior  
de un aparato alim entador, l le v a  colocado un e le c tr o  motor 
- 2 - ,  qu.e mediante correa u o tro  medio, comunica su ro tac ión  
a una p o lea  o s im ila r  - 3 - ,  en la  cu a l, reducida la  velocidad  
de ro ta c ió n , toma movimiento una b ie la  - 4 - ,  que a tra v ie sa  e l  
c a sq u illo  lo co  -5-^  calado en e l  muñón - 6 - .

E sta b ie la ,  por su extremo in f e r io r ,  se  acopla a l  
e je  - 7 -  de la  rueda de tr in q u ete  - 8 - ,  en cuyo e je  juega lo ­
ca. En la  b ie la  se h a lla  e l  d ien te  de tr in q u e te  - 9 -  para e l  
mando de la  rueda - 9 - ,  en comunicación con e l  d ien te  de rete¡ 
n id a  -1 0 - .

La r e la c ió n  de la  b ie la  - 4 -  con lo s  alim entadores cô  
la t e r a le s ,  t ie n e  lugar por medio de l a  cru ceta  -1 1 - ,  en cu­
yos brazos se  h a lla n  a r ticu la d o s lo s  extremos de sendas ba 
rras o p le t in a s  -1 2 - y -1 3 -;  cuyos o tro s  extremos van unidos 
a una pequeña b ie la  -1 4 -  y -1 5 - ,  portadora d e l re sp ec tiv o  
d ien te  de tr in q u e te , para la s  ruedas -1 5 -  y - 1 7 - y de lo s  
aparatos alim entadores corresp on d ien tes.

E l funcionam iento es oamo s ig u e :
Suponiendo e l  conjunto acoplado mecánicamente seg&n 

in d ic a  l a  f ig u r a , a l  comenzar e l  g iro  d el motor, la  b ie la  - 4 -  
toma un movimiento o s c i la n te ,  cuya am plitud puede co rreg irse  
variando la  lo n g itu d  d e l brazo d e l manubrio porta-muñón - 6 - .  
E ste muñón, seg&n F ig . 28, por l le v a r  sobre é l  e l  c a sq u illo  
- 5 - ,  que es atravesado por e l  extremo de dicha b ie la , propor 
ciona a é s ta  un movimiento suave a lte r n a tiv o  a derecha e iz  
quierda.
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E l punto Ae acoplam iento de l a  cru ceta  -1 1 -  o s c i la  

igualm ente, y e s ta  o s c i la c i6 n  l a  p a rtic ip a n  tambián la s  p ie  
t in a s  -1 2 - y - 1 3 - .

Los d ien tes  de tr in q u e te , para avance de l a  rueda áte 
lo s  mismos, van d isp u esto s sobre l a  b ie la  o s c ila n te  en e l  apa 
rato  patrón, y sobre pequeñas b ie la s  re sp e c tiv a s  para cada 
rueda, en cada aparato mandado, dando lugar a una marcha in  
term iten te  de a lim entación  perfectam ente s in cron iza d a , que 
puede a fe c ta r  a dos, t r e s  o más alim antadores a base de un 
so lo  motor, d isp u esto  en uno de á l l o s .

Es com patible con e l  sistem a cu alq u ier o tra  d isp o s i  
ción  mecánica que no a lte r e  la  e sen c ia  de l a  in ven ción , la  
cu al se  h a lla  caracter izad a  por e l  empleo del movimiento o¿ 
c ila n te  o bascu lante de una b ie la  v incu lada a uno de lo s  a l i  
montadores y re lacion ad a  con la  tran sm isión  en dem ultip liqa  
ción  que rec ib e  de un e le c tr o  motor d isp u esto  sobre l a  cabe  ̂
za de dicho alim entador.

La in ven ción , dentro de su e se n c ia lid a d , podrá ser  
llev a d a  a la  p r á c tic a  en o tras formas de r e a liz a c ió n  que d i 
f ie r a n  en d e ta lle  de l a  ind icada a t i t u l o  de ejem plo, a la s  
cu ales alcanzará igualm ente la  p ro tecc ió n  que se  recaba. Po 
drá, pues, co n stru irse  en cu alq u ier forma y tamaño, emplean 
do para su fa b r ica c ió n  lo s  m a ter ia les  y medios más adecuados 
a cada caso! por quedar todo ó l lo  comprendido dentro d e l e s ­
p ír i tu  de la s  r e iv in d ic a c io n e s .
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Hecha la  d escr ip c ió n  d e l presente in v en to , se decía
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ran como nuevas y  de propia in v en ció n , la a  s ig u ie n te s  r e iv in  
d ica c io n es:

1 9 .-  P erfeccionam ientos en lo s  métodos de accionamien  
to  de lo s  aparatos alim entadores de carbón en lo s  hornos Hoff 
mann y s im ila r e s , caracterizad os por e l  hecho de r e a liz a r  e l  
re fe r id o  accionam iento a p a r tir  de un aparato alim entador, e l  
cu al se  h a lla  v inculado por medios mecánicos a lo s  co la te rg  
l e s  o la t e r a le s ,  comprendiendo como elem ento de mando, una 
b ie la  o sc ila n te  d isp u esta  en e l  c itad o  aparato patrón, la  
cu a l b ie la  es portadora del d ien te  de tr in q u ete  para la  ru<3 
da d e l propio aparato y de v a r i l la s  o t ir a n te s  que se unen a 
pequeñas b ie la s  portadoras de lo s  d ie n tes  de tr in q u ete  de lo s  
aparatos mandados, rea lizá n d o se  la  o s c i la c ió n  de l a  b ie la  por 
medio de la  tran sm isión  derivada de un electrom otor colocado  
encima d e l aparato alim entador patrón, ya se a  e s t e  cen tra l o 
la t e r a l  en e l  grupo de lo s  que han de se r  accionados.

2 9 .-  P erfeccionam ientos seg&n la  a n te r io r  r e iv in d ic a  
c ió n , en lo s  cu a le s , e l  e le c tr o  motor se  dispone sobre la  
placa  su p erior de un aparato alim entador y su p o lea  se  r e ía  
ciona por tran sm isión  o engranaje con una p o lea  de dem ulti 
p lic a c ió n , l a  cual p resen ta  un manubrio y  muñón para la  l ig a  
zón de la  b ie la  o s c i la n te .

3 9 .-  P erfeccionam ientos seg&n la s  re iv in d ic a c io n es  
19 y 23. en lo s  cu a le s , la  b ie la  o s c i la n te , se  monta sobre 
e l  muñón de l a  rueda d em u ltip licad ora , mediante un c a sq u illo  
lo c o , a l  cu al c a s q u illo  a tr a v ie sa  e l  extremo de d ich a  b ie la  
en juego l ib r e .

4 3 .-  P erfeccion am ientos seg&n la s  r e iv in d ic a c io n es  
19 a 39, en lo s  cu a les e l  centro de g iro  u o s c i la c ió n  de la  
b ie la  es  e l  e je  de l a  rueda tr in q u ete  d el propio aparato a l i
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5 ^ .-  P erfeccionam ientos seg&n la s  r e iv in d ic a c io n e s  

que preceden, en lo s  que, en la  b ie la  o s c i la n te , se h a lla  
a rticu la d o  e l  d ien te  de tr in q u ete  de l a  rueda d e l propio  
aparato patr&n.

6 3 .-  P erfeccionam ientos seg&n la s  re iv in d ic a c io n es  
que anteceden, en lo s  que, la  b ie la  l l e v a  una cruceta  o me 
dio s im ila r  para a r t ic u la c ió n  de lo s  extremos de la s  v a r i l la s  
o p le t in a s  que re lac ion an  e l  aparato patrón con lo s  aparatos 
mandados, estando cada extremo l ib r e  de e s ta s  v a r i l la s  o 
p le t in a s  vinculado a pequeñas b ie la s  r a d ia le s  en cada rueda 
de tr in q u e te , dotadas e s ta s  b ie la s  de lo s  re sp ec tiv o s  d ien tes  
de avance d el mismo.

7 3 .-  P erfeccionam ientos seg&n la s  re iv in d ic a c io n es  
1§ a 63, en lo s  que, tan to  en e l  manubrio como en la  p o s ic ió n  
de l a  cruceta  y acoplam iento a la s  b ie la s  r a d ia le s  de lo s  apa 
ra to s mandados, e x is te n  medios s e n c i l lo s  de correcc ión  de po 
s ic io n e s  para la s  adecuadas n ecesid ad es de la  tran sm isión .

8 § .-  P erfeccionam ientos en lo s  mótodos de accionamien 
to s  de lo s  aparatos alim entadores de carbón en lo s  hornos Ho3T 
mann y s im ila r e s .

Seg&n se  d escrib e y r e iv in d ic a  en la  p resen te memoria 
d e sc r ip t iv a , que con sta  de s e i s  h o ja s , fo lia d a s  y e s c r i ta s  a 
maquina por una s o la  cara, acompañadas de una lám ina de dibu 
jo s .

Madrid, a 12 de octubre de 1951.
JOSE CORNUDELLA BARBERA.

' ."' "y.'.."
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