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MALA ~EPRODUCCION
POR DEFLCTO DEL ORIGINAL

LEHORIA DESCRIPTIVA
pars solicitar
PAT B XTI DL IUvVEREGCIGCH
en
8BS Fana

por VEINTE allos

a nombre de uILi BENOIT, de nacionglidad francesa, residente
H

en 34, rue de ¥landre, Paris, Fruncila, por:

" UL wISPOSILIVO UHANSMISOR AUTOLIATICO DE
SELALES ELECTRICAS ".=
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Bn ciertas aplicaciones de la técnica, por ejem-
plo, en radio-edectricidad, es preciso utilizar aparatos gque
permiten efectuar periddica y asutomfticamente el cierre y el
corte de un circuito eléctrico. Esta circunstancia se pre-
senta especialmente para la emisidn de sefiales de alarma.

En este caso, las sefiales deben estar de acuerdo con un cddi-

go determinado; la duracidn de los tiempos de cierre, asi
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asi como la duracidn de los Ttiempos de apertura, deben ser,

una y otrae, fijadas con precisién. Para obtener este resul-
tado, el interruptor automdtico debe realizar en particular

maniobras muy bruscas, tanto para establecer el contacto

como para romperlo.

Bl presente invento tiene como objeto un trans-
misor que responde a estas condiciones de funcionamiento.

Segin una primera caracter{stica del invento, el
aparato tiene un interruptor congtituido por al menos dos
conductores llevados cada uno en saliente poxr un elemento md-
vil de movimiento oscilante ¥y atraitdo a su posicién de parti-
da por medios eldsticos, cuyos elementos ndviles estdn prdxi-
mos de tal modo gue los conductores puedan ponerse en contac-
to uno con otro cuando estos elementos estin iguslmente ale-

jados de esta posicidn de partida, disponiéndose medios mecé-

nicos para iwmponer periddicamente a cada uno de estos elemen-

tos un alejamiento progresivo de esta posicién de partida, ¥y
luego una liberacién brusca que permite la atraccidén ripida
por dichos médios eldsticos.
-

Segln otra curacteristica del invento, dichos me-
dios mecdnicos estdn constituidos por dos ruedas cuya llanta
lleva dientes o levas, cooperando cada una de estas ruedas
con un saliente solidaric de uno de dichos elementos mnoviles.

Seglin otra caracteristica del invento, dichas
ruedas son impulsadas por un moltor tal como un mecanismo de
relojerfia que tiene un dispositivo de arrangue asociado con
medios para imprimir un impulso de partida a su balancin.

Segin, todavia, otra caracteristica del invento,
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las dos ruedas pueden tener el mismo ndumero de dientes o levas
distribuides sobre su llanta, y estdn desplazadas angularmen-—
te una con relacidn a la otra.

El invento se comprenderd mejor con ayuda de la
descripcidn siguiente que se da con referencia a los dibujos
anejos, en los cuales:

La figura 1 nmuestra una vista en perspectiva del
conjunto del gparato;

la figura 2 representa una vista en alzado de la
cara posterior del aparato; y

la figura 3 es una vista de detalle que nuestra la
disposicidén de los contactos mdviles.

En estas diferentes figuras, los mismos elementos
han sido designados con las mismas referencias.

Con referencia, primero, a la figura l, se ven en
1 los costados que constituyen el bastidor del conjunto; eon
mantenidos por travesaflos 2 fijados por tornillos 3. El re-
sorte de impulsidn del mecanismo estd encerrado en un barrile-
te 4 y puede ddrsele cuerda por medio de una llave en ls cual
encaja el arbol cuadrado 5; este dltimo es soportado por la
pata 6, y se ve en 7 el eleumento de blogueo del tringuete.

Cuando el mecanismo estd en marcha, hace girar las
ruedas 10 en el sentido indicado por la flecha 29.

En la parte superior, se ven dos palancas 11 de
materia aislante; son de forma plana y estdn articuladas en
una extremidad sobre un eje comin 1l4. Cada una de ellas lleva

una pieza de sntura 13, una de las cuales solamente se ve en
la figura, y viene apoyarse sobre los dientes de una de las
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ruedas 10. Unos resortes 15 atraen eldsticamente las palan-—
cas hacia las ruedas; su tensidn puede ser regulada haciendo
deslizar los véstagos 16 en su soporte 17.

Bl perfil de las piezas de subida 13, asi como el
de los dientes de las ruedas 10, es determinado de tal modo
gque, si un diente abandona la pieza de subida apoyéndose sobre
ella, esta pieza de subida cae bruscamente en el fondo del
hueco que sigue al diente en cuestidn.

Se condibe entoneces que en el momento de la rota-
¢idn de las ruedas, cada diente que pase bajo una pieza de su-
bida comienza por levantar progresivamente la palanca gue coo-
pera con la rueda interesada; luego al ser pasado el diente,
la palanca atrafda por su resorte 15 vuelve bruscamente a su
posicidn de partida.

Cada palanca lleva una lémina conductora flexible
12 a la cual va fijado un contacto oscilante como se ve en la
figure 33 estas 14minas van unidas respectivamente a los
bornes 30, por medio de conductores flexibles que, para sim-
plificar los dibujos, no se han representado. Se comprende,
en estas condiciones, que los contactos respectivos de las pa-
lancas 11 se toquen cuando las palancas 11 estédn en posicio-
nes idénticas, es decir, cuando estdn, ya ambas levantadas,
ya ambas bajadas, En la posicidn representada en la figura 1,
la palanca delantera estd bajada y la palanca trasera estd
levantada; los contactos, por tanto, no estén al mismo nivel
¥, por consiguiente, el circuito que terminz en los bornes 30
estd interrumpido.

Las dos ruedas 10 tienen el mismo mimero de dien-

tes, pero estdn ligeramente desplazadas angularmente una con
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relacidn a la otra, de modo que si se las mira segdn su eje
de rotacidn, sus dientes respectivos no se ven superpuestos.
Log movimientos de subida y de atraccidn brusca de las dos
palancas 11 no son, por tanto, sincrénicos.

Como luego se explicard, se disponen medios mecé—
nicos para bloguear el aparato en la parada; estos medlos tie=-
nen al mismo tiempo, como funcidn, levantar las dos palancas
de tal manera que, por una parte, sus piezas de subida respec-
tivaes estén fuera del alcance de los dientes de las ruedas 10
y, por otra parte, que se mantenga una separacidn angular en-
tre estas palancas a fin de gue sus contactos respectivos no
se toquen. Esta posicidn de parada es precisamente la que ase
ha representado en las figuras 1 y 2.

Ia figura 3 muestra una vista esquemdtica de ex-
tremo de las dos palancas 1ll; se ve en ella la disposicidn de
los contactos 35 y 36, soportados cada uno por una lé4mina
flexible 12; las dos palancas se han representado en esta fi-
gurag en una posicidn en que estan igualmente apartadas de su
posicidn de partida, de modo gue el contacto 36 se apoye sobre
el contacto 35.

Se comprenderd mejor el funcionamiento del conjun-
to con la explicacidn que sigue, que se refiere a un ejemplo
ndmerico no limitadévo.-

Se propone transmitir seflales cuyo periodo es de
5 segundos, R se subdivide en una duracidn de cierre de 4 se-
gundos y una duracidn de apertura de 1 segundo.

En el aparato representado en los dibujos, cada

rueda 10 lleva 48 dientes y el eje comin gobre el cual van mon-
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tadas estas ruedas efectia una vuelta en 4 minutos. El édngu-
lo al centro que abarca el espacio de dientes es, pues de

360:48 = 7° 30' y cada rueda recorre este dngulo en un tiempo
t s ’
cuya duracidén es de 1.2 x3gox 60, 5 segundos. El dngulo de

desplazamiento sngular de una de las ruedas con relacidn a
1g otra es de 12 30', es decir, 1/5 del fngulo al centro de-

finido antes.

Fijadas estas condiciones, el funcionamiento del
aparato es el siguiente:

Si se considera al comienzo la posicidn represen-
tada en la figura 1, est-ndo el aparado, primeramente, des-
bloqueado, se supondrd gue la primera palanca 11 situada de-
lante estd dajada, estando su pieza de gsubide 13 en el fondo
de un huecoj por el contrario, La segunda palanca, situada
detrds, estd levantada al miximo; su pieza de subida idéntica
a 13, invisible en la figura, se apoya justsmente en el bor-
de de un diente v estd a punto de escapar de él.

Puesto en marcha el mecanismo de relojerfa, y gi-
rando las ruedas en el sentido de la flecha 29, le pieza de
subida de la segunda palanca es completamente libertada ¥y
estd dltima cse al lado de la primera; los contactos dispmes
tos en las léminas flexibles 12 se tocan ¥y el circuito que
termina en los bornes 30 es bruscamente cerrado; en el mo-
mento en que se efectida este cierre, la primera palasnca ha
comenzado ya a levantarse, pero desde el momento en que la se-
gunda ha cafdo, acompafla a la primera. La duracidn de esta
subida simulténea de las dos palancas es de 4 gsegundos. ZEn

el momento en que la segunda va a llegar a su separacidn angu-
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lar méxima, la palanca de la primera ha pasado el diente gue
la levantaba y esta primera palanca vuelve a caer, lo gque de-
termina el corte del circuito. Las dos palancas quedan asi
separadas entre si, durante un segundo, y se vuelve al comien
zo del ciclo, a la posicidn tomada antes como posicidn de par—
tide.

Se obgervard que el cierre del circuito, lo mismo
que su apertura, se afectian a consecuencia de la brusca atrag
cién de una de las palancas nacia su posicidn inferior. Es-
tas dos maniobras son, pues, bien francas, y se realizan en
épocas perfectamente definidas.

Quede bien entendido gque las cifras dsdas no se
indican sino a titulo de ejemplo. Haciendo variar el ndmero
de dientes de las ruedas 10, la velocidad de rotacidn de es-
tas ruedas, asf{ como su desplazamiento angular, se podria
cambiar la duracién del ciclo total, =zsi como la relacidn en-
tre la duracidn del cierre y la duracidn de la apertura.

Para comprender el funcionamiento del dispositivo
de bloqueo y de arrangue con gyuds de la descripecidn siguien-
te, se hard referencia simultineamente a las figures 1 y 2.

En la figura 1, se ve en 19 un drbol hueco pro-
visto de un botén 31 manejable a mano, Se ve en 18 el bascu-
lador de mando, cuyo eje se hunde en el &rbol hueco 19 y lle-
va un pasador 20 gque pasa en una miesca fresada de tales di-
mensiones que, en el sentido de la rotacidn, exista cierta

holgura en la unidn entre 19 y 20.

En la Tigura 2, se ve de frente el basculador 18
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que lleva dos pies de arrastre 21; un resorte de atracecidn 27
estd enganchado en un punto conveniente de 18, pudiendo los
pids 21 arrastrar el dedo 22, nontado loco sobre el eje de 18,
y este dedo 22 puede a su vez empujar uno de los piés de arras
tre 32 § 33 fijados a la corredera 23, cue puede desplazarse
en dos puentecillos 36. Bs T4cil darse cuenta de gque, si se
hace girar 18 en uno u otro sentido, el par de atraceidn im-
puesto al resorte 27 cambia de sentido despuds del rebasamien—
to del punto muerto, que corresponde a la prolongacidn mixima
de dicho resorte.

Se ve todavia en 8 el balancin montado sobre una
platina 9. Un resoxte fino 24, de hilo de acero, por ejemplo;
estd fijado por una extremidad a la corredera 23, y viene a
apoyarse, por otra parte, sobre la llsnta del balancin 8 cuan-
do la corredera 23 estd en la vosicidn representada. Se con-
cibe que, si se gira el botdn 31 de la figura 1, ya en un sen-—
tido, ya en otro, el sistema de Franqueo del punto muerto de
lg figuras 2 impone desplazamientos longlitudinales a la corre-—
dera 23, y ello con efecto brusco a consecuencia del camino
perdido a la vez por el pasador 20 en su alojamienito Fresado,
y por la separacidn entre los dos pies 21. La posicidn de la
corredersa 23, representads en la figura 2, corresponde s la
parada. Si 23 es bruscamente empujado hacia la derecha, se
concibe que el resorte 24 pone en libertad el movimiento del
balancin 8, y a2l mismo tiempo, le comunica un impulso; el
erranque es, pues, forzoso, lo mismo por lo demds que la para-

da, cuando la corredera 23 vuelve a la posicidn representads.

Lg corredera 23 termina en una rampa 28 que tiene
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como funcidn levantar a la parada la segunda palanca 1l. A

este efecto, esta rampa puede levantar un eje horizontal 25,
vigible en la figura 2 y que puede desplazarse en una ranura

34 practicada en la primera palanca. Con tal disposicidn, las

dos palancas 1l son levantadas a la parada y sus piezas de
subida respectivas 13 estadn fuers del alcance de los dientes
de las ruedas 10. Sin ewbargo, la segunda palanca es levanta-
da més que la primera, de modo gue la apertura del circuito
eldctrico a la parada queda asegurada; el conjunto estd enton-
ces en la posicidn representada en la figura 1.

Accesoriamente, el eje 25 tiene igualmente como
funcidn mantener la separacidn exacta entre las dos palancas
11, permitiendo al propio tiempo su desplazamiento relativo
una con relacidn a la otra gracias a la ranura 34.

El aparato descrito a t{tulo de ejemplo en lo que
antecede tiene dos palancas 11 y dos ruedas 10. Es evidente
que podria tener un ndmero mayor de ellas, lo que permitiria
la transmisidn de sefiules méds complicadas, formsdas, por ejem-—
plo, por combinaciones de trazos y puntos.

Finalmente, el mecanismo de relojerfa impulsor po-
dris ser indiferentemente del tipo de cuerda a mano o automéd-
tica. Ias oscilaciones de su balancin podrfan todavia ser
mantenidas eléctricamente.

la presente golicitud, gque corresponde a la pre-
sentada en Francia con fecha 11 de Diciembre de 1.950, bajo
el ndmero P.V. 601.381, se acoge a los beneiicios del articulo

51 del vigente fBstatubto-Ley sobre Propiedad Industrial

sy
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Los puntos de invencidn propis y nueva que se
presentan para que sean objebto de la presente solicitud de
Patente de Invencidn en Espafia, por VEINLE afios, son los si-
guientes:

12.- TUn dispositivo transmisor automdtico de
seflales eléctricas en el cual un dispositivo interruptor es
maniobrade por un mecaniasmo motor tal como un mecanismo de
relojerfa, caracterizédndose este dispositivo transmisor por-
que dicho dispositivo interruptor tiene al menos dos conduc=-
tores en saliente soportados cada uno por un elemento mévil
de movimiento oscilante y atrafido a una posicidn extrema por
medios eldsticos, estando dichos elementos méviles contiguos
de tal modo que los conductores en saliente se apoyen uno
sobre el otro cuando estos elementos méviles estdn igualmen-
te alejados de ests posicidn ewtrema, disponiéndose medios
necdnicos para imponer a cuzda uno de estos elementos mdviles
un alejazmiento progresivo a partir de esta posicidn extrena,
vy luego una liberacidn brusca que permite la atraceidn ripida
por dichos medios eldsticos.

29.~ Un dispositivo transmisor segin se reivin-
dica en el punto 12, caracterizado porgue dichos medios elds-
ticos son regulables.

32.~ Un transmisor segdn se reivindica en los
puntos 12 & 22, caracterizado porgue dichos medios mecédnicos
estin constituidos por ruedas cuya llanta lleva dientes o le-

vas, coopverando cada una de estas ruedas con un saliente so-

- 10 =
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lidario de uno de dichos elementos mdviles.

42.- TUn dispositivo transmisor segin se reivin-
dica en los puntos 12 g 32, caracterizado porque las ruedas
que constituyen dichos medios mecdnicos son impulsadas por
un mecanismo de relojerfe que tiene un dispositivo de arran-
gue asociado con medios pars imprimir un impulso de partida
al balancin de este mecanismo de relojeria, permitiendo los
mismos medios bloguear dicho balancin cuando el mecanismo esté
en la parada.

52.- Un dispositivo transmisor segin se reivindi-
ca en los puntos 1l¢ a 4%, caracterizado porcue las ruedas tig
nen el mismo nidmero de dientes o levas distribuides sobre sus
llantas respectivas, estando estas ruedas, con preferencia,
fijadas sobre un mismo eje y desplazadas angularmente una con
relacidn a la otra.

62.~ Un dispositivo transmisor segin se reivindi-
ca en los puntos 42 & 52, caracterizado porque dichos medios
de arranque y de blogueo son solidarios de medios gue mantie-
nen los elementos méviles de movimiento oscilante, cuando el
transmisor ests en pa parada, en una posicidn tal gque los con-
tactos soportados por estos elementos no se tocan entre si,
¥ que los salientes igualmente dispuestos en estos elementos
mdviles estén fuera de la trayectoria de los dientes soporta-
dos por las ruedas.

72.- Un dispositivo transmisor automdtico de se-
flales eléetricas.

Tal y como se ha descrito en la liemoria que ante-

- 11 -
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cede, ilustrado en el dibujo que se acompafia ¥y para los fi-
nes que se han especifieado.
La presente liemoria consta de once hojas y la

presente escritas a mdquina por una sola de sus caras.

Madrid, \“‘1 101C.198¢
P. A '
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