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pera que un cierra de cremallera trabaja  de­
bidamente aa requiere asnalmente que cada mío da ana miem­
bros da tope tanga ana posición pre&ete minada con relación 
al siguiente elemento adyacente del c ierre . Se han experi- 

5 mentado d ificu ltad es hasta ahora para situ ar debidamente
la s  miembros de tope sobre t ir a s  con relación a lo s  elemen­
tos dal cierra s i  dichos miembros de tope han de unirse a 
una velocidad su fic ien te , y un objeto del invento es e l de 
crear medios sen cillo s para situ ar con sufioiente exactitud 

10  miembros de tope sobre t i r a s  y unir rápidamente lo s  miembros 
de tope a l a s  t i r a s .

38. presente invento consiste en un disposi­
tivo para unir miembros de tope a t ir a s  de c ierre  de cre­
m allera, que comprende medios que forman un canal para una 

15 t ir a , medios de apoyo, para ap licarse  a una oara extrema 
dal elemento más delantero de l a  t ir a  para situ arlo  en 
posición predeterminada con relación a dicho canal, y medios 
para cortar un trozo de material m etálico, formar un miem­
bro da topa a modo da U a partir del trozo de material y 

20 afianzar él miembro formado en l a  t ir a  en posición prede­
terminada con relación  a l  elemento más delantero del oierre.

l a  expresión "cara extrema" de un elemente 
de cierre  quiere denotar una superficie  del mismo que es 
virtualmente perpendicular a l plano de la  t i r a .

25 pueden disponerse medios para t ira r  automá­
ticamente de la  t ir a  a través de canal, ,

to s  medios de apoyo pueden comprender un
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dedo de apoyo que ee extiende en forma e lá st ic a  dentro 
del canal y dentro de l a  raglán en que e l miembro de tope 
ha de afianzarse a ana t i r a ,  siendo ta l la  disposición 
qae cada miembro de tope, cuando es sujetado a una t i r a ,

6 fuerza a l dedo e lá st ic o  de apoyo fuera de aplicación  con 
l a  cara extrema del elemento más delantero del cierre y 
con e llo  pone en lib ertad  dicho elemento más delantero. Si 
se dispone t a l  dedo e lá st ic o , entonces, de acuerdo con una 
modificación del invento, lo s  medios cortadores y íormado- 

10 res pueden ser reemplazados por medios para suministrar 
miembros de tope en forma de U previamente formados, uno 
a uno, a lo s  medios sujetadores. Si han de unirse miembros 
de tope in ferio res (como luego se  defin irán ), e l canal pue­
de tenar t a l  anohura que sea capaz de recib ir dos t i r a s  cn- 

16 yo a elementos de oierre están interooneotados. S i  canal
puede estar to ta l o parcialmente cubierto por una placa de 
gu ia, una región de la  cual e stá  configurada para formar 
un yunque para laminar lo s  extremos de un miembro de tope 
in ferior en forma de ?  cuando es oprimido centra el yunque 

20 por medio de un punzón principal que puede moverse en sen­
tido alternativo hacia y desde e l yuhque. B1 dedo de apoyo 
puede ceder en su dirección longitudinal y extenderse a 
travós de un agujero del yunque dentro del canal hacia él 
punzón prin cipal. 3SL dedo de apoyo puede eatar soportado 

25 por un émbolo cargado por resorte , empujando el resorte
" a l émbolo y con él a l  dedo hacia el punzón prin cipal, pero 

dejando que e l  dedo sea empujado fuera del canal contra l a
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accidn del muelle cuando, bajo la  aocidn del punzón prin­

c ip a l, un miembro da topa in ferior aa sujetado a l  par de 

t ir a s .  Puede p ilo ta rse  una palanca a l émbolo y puede tener 

una superficie  de leva que se apoya contra una superficie  
5 estacionaria cooperante de modo que, haciendo funcionar

la  palanca, e l émbolo es desplazado en contra de la  acción 
del muelle con le  cual el dedo de apoyo deja lib re  e l canal.

Si han de unirse miembros de tope superio­
re s (como luego se definen) pueden disponerse dos miembros 

10 de apoyo f i jo e ,  ano a cada lado de lo s  medios sujetadores, 
para permitir de este  modo que loe miembros de tope sean 
afianzados a l a s  t i r a s  en dos posiciones predeterminadas 
d iferentes con relaoién a loa  elementos de cierra más de­
lanteros dependiendo de a i ,  en cada caso, el elemento de 

18 cierre más delantero se apoya centra uno u otro de l e s  
citados miembros de apoye.

Para permitir una comprensión méa completa 

del invento, ae haré referencia ahora a lo s  dibujos ane­

jo s ,  que se dan a modo de ejemplo, y en lo s cuales,

80 l a  figura 1 i lu s tr a  partes de un cierre
de crem allera;

l a  figura 2 i lu s tra  una sección v ertica l a 
travós de parte de un dispositivo  del invento para unir 
miembros de tope in fe r ie re s;

28 l a s  figu ras 3 a 6 i lu s tra n , a esca la  am-
p liad a , una parte del d ispositivo  de l a  figura  2 , mostrén— 
doee la s  diversas p iezas en diferentes posiciones de tra —
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bajo ;

í a  figura  7 ilu s tr a  coa seccién v e rtic a l a 
través de parte de un dispositivo  dál invento para unir 
miembros de tope supaeiores;

6 la  figura 8 i lu s tr a  ana v i ata en planta de
ana parte del d ispositivo  de l a  figaxa 7; y

l a s  figu ras 9 y 11 ila stx an  cada wna ana 
seccién pox la  lin ea  IX—IX de l a  fignxa 8 representando 

l e s  diversos órganos en difexentea posiciones de trabaje .
10 Gomo es bien sabido, un cierre de cremalle­

ra (véase figora 1 ) comprende nn cursor 1 para cerrarlo o 

a b rir lo , cabalgando o l carsor sobre dos t ir a s  indicadas en 
general por el número de referencia 2 , teniendo cada t ir a  
ana cinta portadora flex ib le  3 provista de nn borde engrue- 

18 sado 4 que lleva elementes de cierre S y un miembro de tope 
6 o 7 respectivamente (denominado en lo  que sigue "miembro 
de tope superior") para impedir que e l cursor 1 ae"salga 

de la s  t ir a s  8 a i cerrar el c ierre . Xa mayoría de lo s  c ie­
rre s de cremallera qae estén ahora en aso ooman comprende 

20 también otro miembro de tope 8 (denominado en lo  qae sigae 
"miembro de tope in ferio r") para impedir que e l cursor 1 

se salga de l a s  t ir a s  2 e l ab rir  e l c ierre  y para conectar 

permanentemente la s  dos t i r a s  2 entre a i  en an extremo del 
c ierre , t a s  expresiones "miembros de tope superior" y "miam- 

25 bre de tope in ferio r" se usan en esta Memoria en gracia a
la  brevedad solamente, ya que no implican que estos miembros 
sean dispuestos de modo necesario en lo s  extremos superior

- 5 -
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$ in ferio r, respectivamente, da un cierre  da cremallera 
según ae miran cuando a a usan an un oaso p articu larí des­
de luego, a l o ierra pueda usarse en cualquier poeiciún 
deseada. Por la  figura 1 ae verá que e l  elemento 8 más ba- 

6 jo del c ierra queda inmediatamente adyacente a l miembro
de topa in ferior 8 , da modo que, a i  e l miembro da topa in­
ferior 8 y lo s  elementos del cierre tienen, como es usual, 
el mismo grueso (se decir, su dimensión perpendicular a l  

plano ccmún de la s  c in tas 1 ) , l a s  su p erfic ie s , p ara le las 
10  a dicho plano, del miembro del tope in ferio r  8 y del ele­

mento del cierre inmediatamente adyacente, 8 , son conti­
guas entre s í .  contrariamente a e l le ,  e l elemento 8 supe­
rior del c ierre  de cada t i r a  2 ha de e sta r  espaciado del 
respectivo miembro de tope superior 8 ó 7 en l a  distancia 

18 d 1 o d 2 , respectivamente, siendo la  d istancia &8 mayor 
que la  d istancia di para permitir que e l elemento supe­
rio r del c ierre , 5 , de la  t i r a  2 de la  izquierda entre e l  
espacio existente entre ai elemento superior 8 del c ierre  
de la  t ir a  2 de la  derecha y e l  miembro de tope superior 

20 7 cuando el cierre e sta  totalmente cerrado. En cualquier
caso, lo s miembros de tope 6 , 7 y 8 han de unirse a la s  
t i r a s  3 en posiciones predeterminadas con relaaián  a l  s i ­
guiente elemento adyaoente del c ie rre , 6 , para asegurar 
un funcionamiento apropiado del c ierre .

26 pn d ispositivo  especifico  del invento para

unir miembros de tope in feriores 8 a un par de cintas 2 

cuyos elementos de cierre 5 están ínterconectados come

6
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se ha representado en la a  figuras 2 a 6 , comprende an ar­
mazón l e  que lleva an cabezal 11  que tiene en canal 12 

a través del cual el par a.e t ir a s  2 Ínter conectadas puede 
ser tirado a mano o automáticamente, estando el natmi to­
ta l o parcialmente cubierto por una placa de gafa 13, una 
región de la  cual está  configurada para formar un yunque 
14 para laminar lo s  extremos de un miembro de tope infe­
rior en forma de U 8 cuando es oprimido contra e l yunque 
por medio de an punzón principal 15 que puede moverse a l­

ternativamente hacia y desde e l yunque 14. Un dedo de apo­
yo de arpia zable longitudinalmente 16 se extiende a travéa 
de un agujero del yunque 14 dentro del cansí 12 para l a s  
t i r a s  2 en dirección a l punzón principal 15. jgL dedo de 
apoyo 16 os soportado por an émbolo cargado por resorto  
17, empajando el muelle 18 a l ómbolo 17 y con él a l  dedo 
16 hacia al punzón principal 15, pero dejando quo e l  dedo 
16 sea empajado fuera del canal 12  en centra de la  acción 
del muelle 18. Por medie de ana palanca 19 pivotada en e l 
émbolo 17 y que tiene una su perfic ie  de leva 20 que se 
apoya normalmente contra ana superficie  cooperante 21 del 
cabezal estacionario 11 del d isp o sitiv o , e l émbolo 17 pue­
de desplazarse contra l a  acción del muelle 18 de modo que 
el dedo de apoyo 16 dejo l ib r e  e l canal. Una disposición 
de bloque de guía 22 se  prevé para guiar una cinta m etáli­
ca 23 alimentada desde un dispositivo de reserva (no repre­
sentado) para l a  misma a través d.e an paso adecuado hacia 
e l punzón principal 15, siendo e l  paso perpendicular a l
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canal 12  y quedando virtualmente a l mismo nivel que la  su­
p erfic ie  extrema operativa del punzón principal 15 en aa 
posición in ic ia l (representada en l a s  figuras 2 , 3 y 4 ).
?n mecanismo de alimentación de funcionamiento intermiten- 

6 te indicado en general por el numero 24 (figura 2) de cual­
quier d a s e  adecuada, está  dispuesto para alim entar, a cada 
carrera, una longitud predeterminada de la  cin ta m etálica 
23 a través del paso de l a  disposición del bloque de guía 
22, siendo el mecanismo de alimentación 24 accionable a 

10 través de una disposición de leva 25 por un mando adecua­
do, por ejemplo un motor elóctrico  (no representado) que 
impulsa una polea 26 para la  disposición de leva.

EL mecanismo alimenta do r 24 representado 
comprende una palanca 2? estacion aria  cargada por resorte 

15 y una palanca 26 a ltern ativ a  cargada por resorte montada 
sobre una corredera 29 que puede moverse en vaivén por 
medio de l a  disposición de leva 25 que comprende una leva 
3 o , una barra SL pivetada a l  armazón en 3 2 , llevando la  
barra 31 un seguidor 33 cargado por resorte  y despLazable 

20 axilmente en contacto con la  leva 30 y que e s tá  conectado 
operativamente en 34 a la  corredera 29. por la  figura  2 se 
verá que cuando la  leva 3o rea liza  una revolución, la  co­
rredera 29 ejecuta un movimiento completo de vaivón. cuando 
la  corredera 29 se mueve hacia la  derecha de l a  figura 2,

25 la  palanca 28 es llevada con e lla  hacia l a  derecha y, bajo 
la  acción de su muelle, es acuñada contra l a  cin ta m etáli­
ca 23 y l a  a rrastra  consigo, mientras que cuando la  corre-
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dera 39 y l a  palanca 26 ae mueven hacia l a  izquierda, l a  

palanca 28 ae d esliza  achia l a  c in ta metálica 23, cayo 

movimiento hacia a trá s  es impedido por la  palanca esta­
cionaria 27,

Entre e l  punzan principal 15 y l a  extremi­

dad de l a  disposición de bloque de guía 22 se dispone un 
punzón cortador 35 para cortar trozo de material que 
sa le  del paso desde l a  cin ta m etálica 23. Un bloque for- 
mador 36 (véase figura 2) de sección transversal rectan­
gular queda in ic ia l mente adyacente a l  punzón principal 
15, entre el punzón principal 15 y la  extremidad lib re  
del dedo de apoyo 16 y , junto con el punzón prin cipal 15, 
define un in te rstic io  de anchura justamente su fic ien te  
para permitir que la  cinta metélioa 23 pase entre e l pun­
zón principal 15 y el bloque formador 36. o tra  d isposi­

ción de leva operable por e l accionamiento esté prevista  
para desplazar e l bloque lateralm ente, es decir, en l a  
dirección perpendicular a l plano de la  figura 3 , desde su 

posición in ic ia l ,  de modo que deje lib re  e l  espacio entra 
e l punzón principal 15 y e l dedo de apoyo 16. 3n e l lado 
del punzón principal 15 alejado del punzón cortador 35, 
se dispone un punzón au x ilia r  37. El punzón principal 15, 
el punzón cortador 35, y e l punzón au x ilia r  37, pueden 
moverse alternativamente en relación regulada en el tiem­
po entre sé hacia y desde e l yunque por meaio de otra 
disposición de leva 38 (figu ra  2) que puede operarse por 
la  polea 26 en relación regulada en e l tiempo con la s



otras disposiciones da leva , podiendo ooneotaras l a  polea 
26 con l a s  diversas disposiciones de leva por medio de nn 

solo acoplamiento 39 de carrera única de cualquier cons­
trucción adecuada y accionadle por nn pedal (no represen- 

6 tado)+

Bn el funcionamiento, lo s  elementos de cie­
rre 5 de dos t ir a s  2 están Ínterconaotados. con preferen­
cia , se osan t ir a s  2 que comprenden c in tas 3 de longitudes 
consideradles en comparaciún con la s  longitndes de un solo 

10 cierre de cremallera a fab ricar , llevando cada cinta en 
forma conocida grupos de elementos de cierre  6, teniendo 
cada grupo una longitud que corresponde a la  de nn cierre 
de cremallera y estando separados de nn grupo adyacente 
por nn trozo de cinta desnuda, la  palanca 19 del éadolo 

15 17 es situada como se muestra en la s  figuraa 2 a 5, de mo­
do que e l  dedo de apoyo 16 entre en el canal 12. Ahora, 
cuando l a s  dos t ir a s  2 son enfiladas a travús del canal 12 
desde su entrada (no representada) pueden moverse a lo  la r ­
go del canal 12 hasta que e l  elemento 5 delantero del cie- 

20 rre (en l a  figura 1 , e l elemente in ferio r) se apoye con so 
cara extrema delantera centra e l dedo de apoyo 16, que pa­
sa por al especio existente entre lo s  bordes engruesados 4 

de la s  cin tas 3 donde están desnudas, ge comprenderá que, 
a s í ,  la  posiciún de l a s  des t ir a s  2 con relación  a le s  pun- 

25 sones 35, 15, 37 en sus posiciones in ic ia le s  representa­
das en l a  figura 3, queda determinada. En esta posiciún, 
la s  caras extremas operativas de lo s  tre s  punzones oita-

2 0 0 7 8 2
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dos están contiguas entre a i  y quedan en un solo plano 
que es contiguo a una pared del pase (en l a  figura 3 , l a  
pared horizontal in ferior) para la  cinta m etálica 23 en 
la  disposición 22 de bloque de guia, á i  accionar el pedal,

5 el embrague de una carrera 39 acopla la  polea que ea g ira ­

da continuamente por el accionamiento con la a  diversas d is­
posiciones de leva, la a  cuales realizan  una so la  rotación 
y luego se paran. El mecanismo alimentadcr 24 es operado 

primero por su disposición de leva 26 y hace, como antes 
10 se hq descrito , que una longitud predeterminada de l a  cin­

ta metálica 23 salga del paso de la  disposición de bloque 
de guia 22, que pase por el espacio existente entre e l blo­
que formador 36 y el punzón principal 15 y que se  pare so­
bre e l plano común da le s  tre s  punzones 36, 18 y 37 (figu** 

15 ra 3 ). lo s  punzones de corte y au x ilia r  35 y 87 a cada lado 
del punzón principal 15 son desplazados luego por la  dispo­
sición  de leva 38 hacia el dedo de apoyo 16 mientras e l 
punzón principal 15 queda en reposo. Be e ste  modo, e l pun­
zón cortador 35 en cooperación con un borde de la  d isposl- 

20 cien de bloque de guia 22, corta l a  longitud de banda ms- 
tá lid a  que e stá  sobre loa punzones 35, 15 y 37 desdo ol 
resto de la  cinta metálica 23. lo s  punzones móviles de cor­
te y au x ilia r  35 y 37 en cooperación con e l bloque formador 
36 situado delante del punzón principal 16, que está  toda— 

25 via en reposo, hacen que la  longitud cortada de cinta metá­
l i c a  sea doblada en torno del bloque formador 36 y tome 
la  forma de una U, formando un miembro de tope infer ior 8

- 11 -
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a mo&o do grapa. 31 bloque formador es desplazado Inego 
lateralmente de modo que deje lib re  el espacio entre lae 
ramas del miembro 8 en forma de U (véase figura 4) e in- 
cidenialmente también e l espacio entre e l  dedo de apoyo 

6 16 y e l punzón principal 16, que comienza ahora a mover­
se como un todo con lo s  otros dos punzones 36 y 57 hacia 

la s  t ir a s  2 y el dedo de apoyo 16. lo a  otros dos punzones 
36 y 37, a l  seguir moviéndose, su jetan  la e  t i r a s  contra 
ana pared del canal 12 ( la  pared horizontal superior de 

10 l a  figura 6) y se paran, mientras que e l panzén principal 
15 continúa moviéndose. 83. panzén principal 15 oprime l a s  
ramas del miembro de tope in ferior 8 en forma de n a tra­
vés de l a s  c in tas de l a s  t i r a s  2 , desplaza al dedo de apoye 
e lá stico  16 hacia delante en la  direccién de movimiento del 

15 panzén principal en contra de la  acción del muelle 18 y 
hace que lo s  extremos del miembro de tope in ferio r, una 
vez que han penetrado en la s  t ir a s  2, sean laminados sobre 
la s  cintas a través del yunque 14=, de manera que lo s  extre­
mos del miembro de tope se encuentren en el lado de la s  t i -  

20 ras 2 adyacente a l yunque 14. luego, e l  dedo de apoyo 16 
recula, su extremidad lib re  se para sobre 01 miembro de 
tope in ferio r 8 unido y terminado (véase figura 6). io s  

tre s  punzones 35, 15 y 37, son retraídos luego a eus posi­
ciones in ic ia le s  de la  figura  3, habiendo vuelto igualmen­
te a sus posiciones in ic ia le s  el mecanismo alimentador 24 
y e l  bloque formador 35. El miembro de tope in ferior uni­
do e sté  virtualmente contiguo a lo s  elementos de cierre in-

- 12 -
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terconectados S de en grupo sobre la a  t i r a s  2, formando 
lo s  elementos de cierre 5 de dicho grapo gante con el miem­
bro de tope in ferio r  8 ana superficie  sustanclalmente in­
interrumpida en l a  región en que se  extienden mas a l lá  

S de lo s  bordes de l a  c in ta , de modo que e l dedo de apoyo 
16 pueda cabalgar ahora sobre dicha su p erfic ie  cuando la a  
t ir a s  2 sen atra íd as luego a través del d isp o sitiv o . Cuan­
do , a l  atraer l a s  t i r a s  a travás del d isp o sitiv o , ha sido 
alcanzada l a  extremidad del grupo respectivo de elementos 

10 8 ínter conectados del c ie rre , el dado de apoyo 16 aban­

dona oí ultimo miembro ín ter conectado 6 y os empajado per 
e l émbolo 17 cargado por resorte hacia lo e  punzones 35,
16, 37, entra en el espacio existente entre le s  bordea ad­

yacentes de l a s  cin tas desnudas e impide e l  movimiento 
16 u lterior de la s  t i r a s  2 cuando el dedo 16 ao apoya contra 

e l elemento de ciarre 5 delantero del grupo siguiente de 

elementos de cierre  interconaotades, estando ahora la  d is­
posición l i s t a  para e l sigu iente ciclo  de funcionamiento.

Si por cualquier razón se quiere excepcional# 
20 mente so ltar  la s  t ir a s  2 del dedo 16 que se  apoya contra 

una cara extrema de un elemento de cierre antes de que se 
haya unido un miembro de tope in fe r io r , l a  palanca 19 del 
émbolo 17 es accionada a mano, oon lo  cual el dedo de apo­
yo 16 deja lib re  e l canal y l a s  t i r a s  2,

25 ge apreciará que el dedo de apoyo 16 ase­
gura que lo s  miembros de tope in ferio re s 8 son situados 
con su ficiente exactitud y que e l  d ispositivo  puede ser

-  13 -
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operado con velocidad considerable#

Son posiblea modificaciones y otroa r e f i ­
namientos. Por ejemplo, e l embrague de coa carrera 39 
puede accionarae a mano por medio de una empuñe dura. Tam- 

6 bién, al embrague de una carrera puede ser accionado por 
un r e lé , sustituyéndose e l pedal o la  empuñadura por un 
interruptor e léc trico . Alternativamente, el re lé  puede 
Ber operado por un re lé  au x ilia r , pasando la  corriente 
e lé c tr ic a  para el mismo a través de un circuito e lé c tr i-  

10 oo que comprende e l  dedo de apoyo y lo s  elementos inter- 
ocnectados del cierre de un grupo de ta le s  el eme nt o a , con 
lo  cual e l funcionamiento del d ispositivo  e s  iniciado auto­
máticamente siempre que el dedo de apoyo 16 toque l a  cara 
extrema del elemento delantero 15 de dicho grupo. Puede 

15 disponerse medios para a lte ra r  l a  longitud predeterminada 
de l a  cin ta metálica que sale  del paso del bloque de guáa, 
para acomodarse a req u isito s diferentes# Pueden di aponer­
se medios para tira r  automáticamente de la s  t i r a s  a tra­
vés del canal, siendo interrumpido mecánicamente e l movi- 

20 miento de la s  t ir a s  por el dedo de apoyo a l  tocar el dedo 
de apoyo contra un elemento del cierre y poneree de nuevo 
en mar cha cuando, después de la  unión de un miembro de 
tope in fe r io r , lo s  punzones comienzan a re traerse , l a  en­
trada a l oana3 puede rec ib ir  una forma a modo de cursor 

25 de modo que l a s  t ir a s  puedan alimentarse per separado a l  
canal y entrelazarse a l pasar por la  entrada del canal a 
modo de cursor, ni d ispositivo puede modificarse para unir

Id
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miembros Re tope superiores 6, 7 a ana t i r a .  Tal disposi­
tivo se representa en la s  figu ras 7 a 12.

EL dispositivo para unir lo s  miembros de 
tope superiores comprende un armazón l io  que llev a  un 

6 cabezal 111 que tiene un canal 112 para recib ir  una aola 
t ir a  2 con su borde engruesado y lo s  elementos de cierre 
sobre e l la  d irig idos hacia el in terio r del d ispositivo .
En cada extremo del canal 112, se  disponen dos apoyes 
estacionarios 116 y 1161, uno en cada uno (véase figura 

10 8 ). BEL dispositivo  comprende, también, un punzón princi­
pal 116, una disposición de bloque de guía 122, con un 
paso para una cinta metal lía. 123, un punzón cortador 136, 
un bloque formador 136 (véase figura  9 ), y un punzón auxi­
l i a r  137, un mecanismo alimentador para la  c in ta metálica 

18 123, todos e llo s en esencia sim ilares a lo s  elementos co­
rrespondientes del d ispositivo  de la s  figu ras 2 a 6. Aná­

logamente a como antea se ha descrito , lo s  tre s  punzones 
118, 138 y 137 en cooperación con la  disposición 122 de 

bloque de guía y el bloque formador 136, sirven para cor- 
20 tar  una longitud de m aterial desde l a  cinta m etálica 123 

y para doblar la  longitud de l a  misma a la  forma de n"*
U (véanse figu ras 9, lo  y 1 1 ). g i dispositivo d if ie re  
del anteriormente descrito porque e l  canal 112 e stá  d is­
puesto de modo que le s  ramas del miembro de tope supe- 

26 r io r  en forma de ?  6 (véase figu ras 9, 10 y 11) son pa­
ra le la s  a l plano de la  cinta de l a  t ir a  2. Por consi­
guiente, el punzón principal U S no puede su je tar  e l miem-

15 -
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bro de tope a la  t ir a  2 , sino que sirve  meramente en 
cooperación con lo s  otroa dea ponzoñas 156 y 15? para 

empajar loa  miembros de tope superiores en forma de U 
6 hacia la  t i r a  2 (véanse figuras 10 y 11) y para posi- 

6 cionar e l miembro superior de tope 6 sobre el borde en­
gruesado de l a  cinta de l a  t ir a  2+ para su jetar el miem­

bro superior de tope 6 a la  t i r a ,  se disponen dos miem­
bros sujetadores 150 que pueden moverse en vaivón acer­
cándose y apartándose en la  dirección perpendicular a l 

10 plano de la  cinta de la  t i r a  2 para coger la s  ramas del 
miembro de tope superior 6 en forma de U entre e llo s  y 
su jetarlo  firmemente a la  t i r a  2. Los miembros sujetado­
res 140 son movidos uno ha oía otro en relaoión regulada 
en el tiempo con lo s  tre s punzones 115, 155 y 137, per 

15 medios de leva adecuados y son retraídos a sus posicio­
nes in ic ia le s  representadas en la  figura 9 por muelles 
151. Más específicamente, cada miembro sujetador 150 
forma parte in tegral con una pata 152, o e stá  conectado 
a e l la ,  que tiene una cara extrema inclinada 153 para 

20 cooperar con una espiga de empuje 154 que tiene una cara 

extrema similarmente inclinada 155, siendo l a s  espigas 
de empuje movidas alternativamente para acercarles o 
ap artarlas de la s  patas 152 por la  disposición de leva 
138. Cuando, después de que la s  su p erfic ie s inclinadas 

25 153 y 155 de la s  patas 152 y l a s  espigas de empuje 154
hañ hecho contacto entre s i  l a s  espigas de empuje avan?- 
zan más y lo s  miembros sujetadores 150 son, en contra

- 16 -
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de la  accián de le a  amelles 1B1, forzados ene hacia otro 
para so jetar e l  miembro de tope superior que esta  entre 
loa miembros sujetadores firmemente sobre l a  t i r a  2 (véase 
figura 11). Cuando la s  espigas da empuje 154 retroceden, 
lo s  muelles 151 mueven loe miembros sujetadores 150 apar­
tándolos entre s i .

Por l a  figura 8 se verá que loa apoyos 116 

y 1161 tienen diferentes d istan cias desde lo s  miembros su­
jetadores 150, estando e l apoyo 116 dispuesto más oeroa 

de lo s  miembros sujetadores 150 que del apoyo 1161. Cuan­
do un miembro de tope superior 6 ha de unirse a la  d istan- 

oia di (véase figura 1) desde el elemento de cierre adya­
cente 5, la  t i r a  2 se introduce en el canal 112 de modo 
que dicho elemento sujetador tepe contra el apoyo 116, co­
mo se  ha mostrado en la  figura 8 . Cuando un miembro supe­
rio r 7 ha de unirse a la  distancia mayor d2 desde e l  elemen­
to de cierre adyacente 5 , l a  t i r a  es introducida en el ca­
nal 112 desde su otro extremo de modo que dicho elemente 
3 del cierre se  apoye contra el apoyo 1161 que tiene una 
mayor distancia desde el medio sujetador 15o. A sí, e l  d is­
positivo permite que sean unidos miembros de tope superio­
re s 6 y 7 que tengan d istan cias d iferen tes, pero predeter­
minadas, desde el elemento de cierre adyacente 6 , siendo 
Solamente necesario introducir la  t i r a  dentro del canal 
112 desde uno u otro extremo de á l ,  que, con preferencia, 
e stá  marcado de forma correspondiente.

Nata so lic itu d , que corresponde a la  pre-



sentada en Gran Bretaña e l 6 de ai olambre de 1980, bajo 
el número 29.836/50, se acoge a lo s  beneficios del articte- 
lo  81 del vigente Estatuto sobre Propiedad In du stria l.

- 0  -  N O T A  -  o -

8 to s puntos de invención propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta patente de H&* 
venoiún en España, por VEINTE añoe, son le s  sigu ien tes: 

l a .  -  un dispositivo para unir miembros 
de tope a t i r a s  de cierre de cremallera que comprende me- 

10 dios que forman un canal pera una t i r a ,  medios de apoye
para ap licarse  a una cara extrema del elemento más delan­
tero del oierre de la  t ir a  pare situ arle  en una posición 
predeterminada con relación  a dicho oanal, medios para 
cortar un trozo de material a p artir  de material metali- 

1S co, formar un miembro de tope en forma de U a p artir  del 
trozo de material y su je tar  el miembro formado a la  t ir a  
en posición predeterminada con relación  a l  elemento más 
delantero del c ie rre .

2a. - Un dispositivo según se  reivindica 
20 en SI punto l a ,  en el cual se disponen medios para t ira r  

automáticamente de l a  t ir a  a travós del oanal.
3a. - un dispositivo según se reivindica 

en lo s  puntos la  o 2a, en el cual le a  medios de apoye 
comprenden un dedo de apoyo que se extiende elásticamen-
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ta dentro del canal y dentro 3a la  región en que ha de 

su je tarse  el miembro de tope a la  t i r a ,  siendo ta l la  d is­
posición que cada miembro de tope, cuando es su jeto  a una 
t i r a ,  fuerce a l dedo de apoyo e lá stic o  fuera de ap lica- 

S oion con la  cara extrema del elemento más anterior del 
cierre y con e llo  zafe dicho elemento más anterior del 
o ierre.

4=3. -  un dispositivo  aegún ae reivindica 
en e l punto 3e, en una modificación en la  cual loa medios 

10 cortadores y formadores son su stitu id o s por medica para
alimentar miembros de tope prefcrmadoa a modo de U, ano a 
uno, a lo s  medios de sujeción.

5c. -  Un dispositivo según ae reivindica 

en lo s puntos 33 o 4S, para unir miembros de tepe in ferió- 

15 rea, en el cual el oanal tiene t a l  anchura que puede re­
cib ir dos t ir a a  cuyoa ¿Lamentos de cierre están interco­

nectados.
63. - un dispositivo según ae reivindica 

en el punto 53, en el cual el canal e s tá  cubierto to ta l o 
80 parcialmente por una placa de guía, una región de la  cual 

eatá formada para constitu ir un yunque para laminar lo s  
extremos de un miembro de tope in ferior a modo da U cuan­
do es oprimido contra e l yunque por medio de un punzón 
principal alternativo que puede mover ae hacia y apartán- 

25 doee del yunque.
7s. -  un dispositivo según ae reivindica 

en e l punto 63, en el cual e l dedo de apoyo ea elástico

- 19 -
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en su dilección  longitudinal y se extiende a travóe de un 

agujero del yunque dentro del canal hacia e l punzón prin­
cipal.

8s. - un dispositivo según se reivindica en 
6 e l panto 7 s , en el cual el dedo de apoyo e s tá  soportado 

por un embolo cargado por reso rte , empujando el resorte 
a l embole y, con e l lo , a l  dedo hacia e l punzón prin cipal, 
pero dejando que e l dedo sea anpujado fuera del canal en 
contra de la  acción del muelle ouando bajo l a  acción del 

10 punzón principal un miembro in ferio r  de tope os su jeto a l 
per de t i r a s .

93. -  Un dispositivo según se reivindica en 
el punto 8c, en el cual una palanca e stá  pivote da a l  embo­
le  y tiene una su p erfic ie  de leva que se  apoya contra una 

18 superficie  estacionaria cooperante de modo que accionando 
la  palanca el embolo es desplazado en contra de la  acción 
del muelle con lo  cual e l dedo de apoyo deja lib re  e l  oa­
nal.

lo e . -  Un dispositivo  según se reivindica 
20 en al punto l e ,  para unir miembros de tope superiores, en 

e l cual dos medios de apoyo f i jo s ,  uno a cada lado de lo s  
medios de sujeción, se disponen a diferentes d istan cias 
de lo s  medica de sujeción, con lo  cual se  permite que le s  
miembros de tope superiores sean su jeto s a la s  t i r a s  en 

88 dos posiciones predeterminadas diferentes con relación  a 
le s  elementos del oierre más an terio res, dependiendo de 
s i  e l elemento más anterior del cierre se apoya contra uno

20 -
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a otro de dichos medica de apoyo.

l i e .  -  un dispositivo según ae ¡reivindica en 
loe punto a 8 2 , 92 o 102 , en el cual ae diapone un bloque 
de guia paya guiar el m aterial metálico en forma de una 

6 cinta m etálica desde un dispositivo de reserva para el
mismo a través de un paso adecuado hacia el punzón princi­

pal, eiendo e l paso perpendicular a l canal y quedando v ir­
tualmente a l mismo nivel que la  su p erfic ie  extrema operati­
va del punzón principal en su posición in ic ia l .

10 12S. -  Un dispositivo según se reivindica
en al punto l i s ,  en el cual se dispone un mecanismo de 
alimentación que funciona intermitentemente para alimentar, 
a cada carrera, una longitud determinada de la  banda metá­
l i c a  a través del paso de l a  disposición de bloque de guía, 

18 siendo operable e l mecanismo de alimentación sobre una d is­
posición de leva por un mando adecuado.

iz a .  -  un dispositivo según se  reivindica 
en el punto 1 2 2 , en e l cual entre e l punzón principal y 

e l extremo de la  disposición de bloque de guía se dispone 
20 un punzón cortador para cortar una longitud de m aterial 

de la  banda metálica que sa le  del paso.

1 4c. - un dispositivo  según se reivindica en 
el punto 1 3 2 , en e l cual un bloque fermador queda in ic ia l-  
mente junto a l  punzón principal entre e l punzón principal 

28 y el oanal y define un in te rstic io  de anchura justamente 
su ficiente para dejar que l a  banda m etálica pase entre #1 
punzón principal y di bloque fermador, disponiéndose una

21 -
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disposición a# leva operable por el accionamiento paya 
desplazar e l bloque lateralmente desde su posición in i­
cial de modo que deje lib re  el espacio entre e l punzan 
principal y e l canal.

15e. -  Un d ispositivo  según se reivindica 
en el punto 14=c, en e l cual a l lado del punzón principal 
alejado del punzón cortador se dispone un punzón a u x ilia r , 
siendo altern ativos el punzón p rin c ip a l, e l punzón corta­
dor y e l punzón au x ilia r  en relación  sincronizada en el 

tiempo entre a i hacia y apartándose del yunque por medio 
de otra diaposición de leva operable por e l accionamien­
to en relación sincronizada en el tiempo con l a s  o tras 
disposiciones de leva, siendo el accionamiento ooneota­
bla con l a s  v a r ia s  disposiciones de leva por medio de un 
solo acoplamiento de carrera única.

de tope a t ir a s  en la  fabricación de cierres de cremalle­
ra .

antecede, representado en lo s  dibujos que se  acompañan y 
con lo s  fin es que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintidós hojas e s­
c r ita s  por una so la  cara.

16$. -  un dispositivo  para unir miembros

Tal y como se ha descrito en l a  Memoria que

DG/. 23 -
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