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Bste invento se refiere a dispositivos de re-

guleoidn antomdticoa vara servo-sistemms,

Bn log sistemes prosnestcs hasta ehora de eg-

ta clege gson suministradss sefigl es de entrade a un disposi-
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tivo deteoctor o medio medidcr del srror, gque por medis-
cidn de las gefielss da cilerts medida de le desvieoién des-
dae o1 veler corrscto, Bste desviccidn es amplificeds y su-
ministrada & un servo-sistems qus reeliza nns compensacidn
del error ner ajuste de un sisteme contrelzdo, asf, el me-
dio medidor dsl errer ss slimsutade con olsrts cantidad
erro¥ por retro~slimsntacidn desde sl sistemz contreciedo,
& sebsr, sn fuacids ds le desviscidu del (Gltimo desde o1

¢ juste corrzcto,.

41 tienpo de respuesta dsl sistems contro-
lado, ssré, sin enberge, & menude, més bisn lergo & ceusa
de .18 1nsrciz conziderszivle de los necesarios dispositi-
vos dg regulscidn, Psro dispconiendo =1 sistems de zousrdo
con el rregsnts invento, se cbtiensn velores del tiemno
de restueste ocorsiderszblamsnte me jores y, simulténesmen=-
te, valeores ds respueste oonsidsredlemsnte mfs excotos en
corsos dinfmices réplios,

As{, sn el vso de¢ ua Aisositive rsgeledor
9ve comprende medics msdidores de srror que smiten seficles
de regulsoidn exresrussta @ ssicles de entrads para &jus-
ter czntidadss de salide y qne tiensn une plurelidad de
sigtemes de rsgulecidn destinades, sa resguesta & les se-
fieles da reguleacidn ssitides por sl medio medidor de errox,
a 8justur conjustumante las cantldsdes de salide, diche
dispositive ds regulecidn, de wousrdc con €l invento =8
caracteriza porgue une ds dichos sistemms conslste ex un
sleteme de contrel y nno o varics sistemss de &juste gue
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tienen une constente de iienre menor gue &1 slstems ds con-
trel, estande cichoe sistenss de ejnste, an funcidn de
errores en sl gisteme ds crntrol, destinedom a ajvustar la
centided de selide por medic de sefinles de regulscidn de-
rivadas dsl medin msdider de error, estendn dsstinsde di-
cho sisteme de &justs, durants los parfcdcs de regulacidn
del sistema de contrel, & corraeglr los valores de ajuste ds
le cantidad de sslida.

l&s corrsccicnss pueden huosrse ¢n difsren~
tes formes derendiends dsl rgtrase del sistems de rggule~
oidn y de los requisitos qus se planteen en cuentc & la

ragpueste del sistems ocontroledo,

Bn une realizecidn del invsnto un dlspositi
vo trangformaaar consistente &n un amplificador de correc-
cidn egtd consctedo con log medics medidores del error del
sisteme de control pare recibir gefieles de regulacidn y
trengformarles an relzoldn con ung equivelente de comparg-~
cidn, de mode que sus megnitudes trensformedss formen una
medida 8irecta dsl srrer,

Bl invento se dascribird con mds detslle ocon
referenciz a los dibujes znejecs, sn log cucgles:

Iag flgures 1 y £ son dizgramas ds blogues
que muestran rsalizeclongs de sistemas de regulacidn con
un gisteme de contrsl y un sistems de ajuste;

1a’figuré 3 éusstraAel inverto gplicadc &
un dispositivo pare el geguimiento sutomdticec de la trgyeo-

toria de zeromaves;
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le figure 4 muestra haces procedentes de una

entens de regdar; y

lag figurag & y 6 munestran realizaciones de
empliticedores de correccién,

le fioure 1 mvestre vn dispesitive de regu-
lacidn con un sistems .d» centrel 1-5 y un sgistems de gins-
te 10-13 que permite un ajuste mds rdiplde del sistems wn-
trelede 4 gre s»n vn dispagitivs gue tenga wn sistemz de
control aolemente, Ias sseficles de ¢ntrada 6 son elimenta-
day & un dlgvositive 1 medider ds srror, I& czntidsd de
error (8 salida 7 de ssts disvositivo es amplifiocasds sn un
emplificador 2 y suministrada a un ssrvomctor 3 cuya posi-
cidn es zlimsntede de nuevo &1 dispositive medidor de error
1 por retro-slimentacidn 5, #1 ssrvomotur 3 estd consctade
con al sisteme controlade 4,

Xz centidad de srror d¢ salida vrocedente del
digpcsitivo 1 medidor ds srrer as gliusnteds tambidn & un
digpositivo 10 medidor de srror dsl sistema ds &juste, re-
gulando dicha cantided error 7 el sistaems de & juste que
eetd construfdo de mcaé “gqua le cantidad de szlida del mis-
o ser ung medida dsl error 7, fon elleo, yor msdic de la
retro-al imentacidn lé sg ¢btisne une cantided arror 14
que por mediscifn de un amplificsd r 11 es suministrads
e un g2rvemot:r 12 que tiene uns constente de tienpo mencr
que 61 sisteme 2-5, Inclvso este servomoter satd consctade
cen el clsteme comtrolsdo 4, donde, durants los perfodos
de regnlecidn del sistems ds centrel, ajusta el sistems
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controlado, gete dlspositive de rsgulacidn puede nsarse,

ror ejemglc, con dispositivos para el seguimiento antomd-
tico de eeroneves con zyudae 4% un dlsgusitivo seguidor
dptico., Bu tal casc, &quelle perte dsl sistema controlado
que consists en 8l sisteme rincipal giratorio y que tiens
un gran pnomento de insreois, puede ser regulada por &l sis-
teme ds contrsl el pasc que los telesconins mismos tisnen un
veguello momente de inercia y rneden ger resuledcg vpor 51 sis-
tane ds &juste.

Lo fizure 2 mvectrs otra realizacidn sn la
cual el sisteme de &juste va pracedido prr un emplificsdor
ds corrsccldén que ajusta les seficles de sntrads de modc que
les dltimes sesn unz medidu de le desvizeldn, es dscir, del
errox,

las seiicles d¢ sntrada 20 son emplificudas
en &l cmplificader 21, Ias ssnales %0 esi amplificadesg son
transmitidea »or retro-alimsantacifn 26 &1 dispositive medi-
der de error 22 del sistema ds contrel, el emplificedcer 23 ¥
8l servomotor 24. 31 servomoivr 24 &jugta &l sistema contro-
lado 25, cunys stsicidn scbre un disnositive integrador 26
es suministruada, por ejemplo, & un sincro~-transmisor 27
para su transmisidn ultserior a unec o m€s ¥ scsptores.

les geficles de sntrada ampliiicadas 30 son
suminigtrades tembién e un emplificadrr de correccidn 31.
Bn este amplifioader, les ssficles de sntrada son & justadas
en tal forms que les seficles 37 rrécedentes ds lo sslida
del emnpliflceder sesn une msdidc dirscta del arror gque es
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gl crigen de las gelizles ds 6rror ds entrada,.

Ies centidades 37 del amplificador de go-
rreceifn @ gon suministrsdis & un dispesitive med lder de
srror 38 dsl sistenc de Cjusts. For mecdic de la retre-sii-
mantacidn 36 une cuntldud de srrcr 38 es cbienide qué, a
través 4% un emplificador 33 es suminigtrads & un gerve-
motor 34 paru ol & juste del sistem& controlado 35,

Xe conexddn sntre l1os sistemas puede negor-
se de dlferentss modos., Lo cantided ds corrsceidn ds gali-
de 39 precedsnte 4z sistsme de sjuste rusde ser &flsdiga,
por ume intspgrscidén algdbrica reslizada meednlica o glgotri-
camgnte, sn »1 dispositivo integreder 26, s la cantided de
sclide 29 procedsnts del sistem: ds contrel despuds de que
sl velor integrade es climsntado &l sincro-transmiscr 27,

£lternativemsnte, le cuntidad de corrsccidn
de sazlide 40 preocsedente 48l sistema de & justs puede ssr trans-
mitida para correceidn de 1o centided trensmitida por el
sincro-gistama,

alternativemente, la cantidad ds ccrreccidn
de salide 4C precsdsnte sl sistsma de ajusie puede usarse,
ademds, pars leer dirsctamante, por ejemplo, ia tosicidn en
un instrumentc indicsdor,

le fizura 3 muestra un dispesitivo reguladox
ds acusrdc con el invsnty, splicade a un dispositivo para
61l ssguimiento autom€ticc de meroraves, Bl slatems de ante-
ns astf entonces compusestos ds un dipelo o equivalsnte 60 oco-

locedo sn g1 foco de un rsilectar parabélica 61, B1 dipolo
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es inclAnede er rslecidn con ua érbcl gn torne del cual
gira emitisnds seiieles conmsistsnlss “u heces o modelos

de redizcifn que dlvergen en slsvecidn, as{ como en azi-
mut, Ies 8ccs segdn son racozides sin suministrades al
raceptor 42 d9 dende son trensmitidos 21 medidor de srroxr
43 qus opera su sincronisme ccn las saicles smitidas ¥y
sug direccionss, L& canticed de srrer 62 procedsute del
medio medidor de arror gs emplificade ean el amplificuder
44 y suninistrada a servomotores 46 pura 8l sjuste del sis-
teme de entenz en slevacidn y en ezimut, Tambidn, estos
gsrvomotorss 45 sjustan, por sjemrlo, un sincrotransmisor
47 pera le transmislién ds 1s indicecidédn de poaicidn &l
gincro~-racapter 49 de un instrumesnto E4 ds cantrol del
fvege d9 un cefidn o simileres,

Ia centided =rrer 62 procedente del medio
medider ds 9rror 43 es suminisiredz tembidn & un medic
medidor d¢ erreor 50 de us sistems ds o juste, ds donde lo
cantidad srrer, & trovés de un cmplificedcr 51, ss sumi-
nistrada @ un gincro-correscter 48 del sistems cincro, sl-
ternetivemsnts, le centidzd de corraccidn dsl sistems de
ajugte pueds ser trersmitide Zirectaments & un dispositivo
52 pura le transmisi€n &l dispcsitive transformador 53 del
instrumsito de coutrol del fuege, donde es sfiadida s la
cantidad zrocedsnts de 49, con 10 cual ss obtisne wnis cen-
tidad de svlida B5 corrsgids,

Iz figura 4 mvestre la form: de un hez rae
dimdo por 1t autens de rader, Bntrs les 1{ness de trszoe
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80 represganta le regidén dentrs 38 le cval ha de eitperse
el blence pera permitir el sszuimientc suntomdtloo satis-
fegtorio oon synde de asefieles corrsgides ds covardo con el
irvento, lilentras uno gstg dentro de la percidn pagi rects
del frente lobunlar, se obtiens tal cambio en la tensidn de
eco por el e€ngulo de srror que tnede hacerse una correccidn
an un emplificador de corrsccidn, donde la sume de les se-
iicles de €00 en unoc o en embos rLlunos detsrmina el nivel
de ganencia, estun®s la ganencia de asiiel dlspueste de
modo que compense unc curve eltermmtivamente no rectilf-
nea que represente le tensidn de control como funcidn del
9rror angular,

ls figure E mugstra un dlagrama simplifica-
de de un emplificader de corrsccién. las seficles de entrada
76 son &limentades an parte gl Gietribuider 71 y en purte
también & unc vdlvule emplificedora 72 (posiblemsnte &
varias vdlvules). BEn el distribuider, las seficles clternsn
entrs las vélvulas 73 y 74 sincréniocamsnte con las alter-
necisnes ds ls ¢irscecidn de trensmisidn de les geficles de
le ertenz, Despuvds de 1l smrlificecldn, les gsficles son
suministredas & un servemotor gus estd covactoie con los
termin=les 77. Bsto se sfsctda per los contuctos 78 y 79
en un relé 80 gue ocnecta lus salidas de les vélvulaes al
servemotor sclemsnte cwendo entron sefisales en o1 amplifi-
calor ds esrrscclidn,

Les seficlezs ds entrede 2 leg vdlvulus 72 son

emplificudas y suministrades ¢ les rejilles-pentelle de
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les vilvules 73 y 74 come tensidn de control. Oon ayude

de ans amplificmoién adeousde en le v&lvula 78, le genenclae
en lasg viilvulas 73 y 74 es gjustads de modc que la sume

de les tenslcnes de seficl de salide de les vélvolas sea
constante,

Ic figure 6 muestre on detslle un amplifi-~
cador ds cerreceidn, Jos seiicles de entrada 94 sen gumi-
nistradss sn ests cose primsro en perts & un desfasador 8l
v an psrts & le entreds B2 de um: dispoeitivo ds conmrol
de le genzncie,. Desde el desfassder 81 las seficles son
glimentedes © un emplificader push-pull con las vdlvulas
83-88, sisndo la gencncis ds dichas vélvules regulzde por
las tensicones trensferides dssds ¢l dispositivo de control
de la genencis & le rejille de¢ contrel de les vélvules, Des-
puds ds heber pusadc por el amplificador push-pull son des-
fasedes lus sefiales qus han pagado por ung de las mitades
del emplificador en unm peso cembisdor de fase 95 con la
ganencle de une unidasd y afiadides & las geiizles gue hen
pasedc por le otra mitad dsl smplificzdor, ¢on sllo, las
sefitles desfesades ssrdn afiadldes sntrae sf, psro leos sefia-
les que procedsn dsl disjesitlve regulzdsr de le ganencia,
esneclalmsnts & geficlas de onntrel rdrides, estarén desfe-
sedes en 180¢ en laes dos vdlvules en csda peso pushepull
y se tnulen entre sf{, Con ello, se impide ¢ne lezs seficles
de contrel rreccedentes del dispocitivo 82 moduwlen las se-
ficles emplificedas pur los emplificedores push-pull de

modo gque se svita le dlstorsidn,
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las seiicles ds sntrada al disgesitivo 82 de
ccatrol de le ganencia s demodnledas ¥ suministradas co=-
mo polerizecidn negetive & ume segunda rejills de cuda vel-
vola en el emplificeder pugh-pnll, Oomo sl control es hecho
en verics pasos, 8¢ obtisng une regulecidn eficaz. & fin
de correglr todavia =1 nivel dgie suma de les seficles de
salida, le tensién de sz2lide rsctificade 96 prccedente del
emplifioadsr push-pull &s comperada con cisrta tensidn
normalizeda procedsnte de une fusnte de tenaidn €9, §i la
tengidn da selidc difiere de actc tensidn normalizade, se
cbtisne unc tensidn de2 difersncis que medule le tensidn
de rsgulacidn del disrcsitive de contrel ds le gensneiz.
ie tangién ds difersnciz as “de tal polarided gue la ge-
nencla sea regguleda & su nivel correcte. Une vélvula de
intsrrupcldn 98 estd conecteda ds tal medo que dicha ten-
sidn Ge ditsrsncia see smitlds solemsnts si le tensidn.
96 as mayer gus lv 89, Uome quisrs ¢us la forme del 1dbu-
lc dsntre de lz regidn de trezos de ¢ cueTdo con iz figura
4 935 tel gue lu teneidn &l emplificadosr 90 6n funeidn dal
errcy engunler tisnds & s8r menor @ desvidoiones grandes
que & pequefias desviscicines, sl amplificadcr debe ser més
saensible & les amplitndss graniss que & las pegueiias,

Estaé cnelidades del smplificador se obtie-
nen en une forme sencillas sl el ampliffceder opera cen
upe polerizecidn de rejille nsgetivemente graende pagne
entonces le ssnsibilidad aumsntz 81 enmsntar 1z emplitod.
Ademfs, como gniers gus hey vdlvulas ons tisrsn aspectos
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diferentses (radics de curvetnrs) en les ourvas de tensidn
de rejille-cerriente snddica, pudrfun elsgirse aquellas
vélvulas qus dsn Une compansacidn dsseuds en &l o0agd a6
qus €1 lbbulo no tenge uns supsrfiole 1f{mite recta.

ieg sefiales de salide, & travéds de un die-
tribuidor 93, qus opsra en sineronismo con los iébulos
de la antens y de un dispositivo medidor de error ¥y un
emplificuder ds petencia 90 ds tipo conoccidc, son suminis-
tredas & un servemotor 91 que sobre un dispositivo 92 all-
mente su posicldn de nusvo al dispositive medidor de
errcr,

Con gllo, el valor dsl déngulo de rotacidn
99 d=1 servemoter 91 eonstiturye unn medids ds la centidad
ds cerrscoidn que en le forme desseda pueds usurse pere
corragir la posicidn engnlar instantdénes ds 1t antana
ocn relzoidn & le dirsceidn de 1a 1fines ds mirs al blen-
o, ror gjemple, iar &juste dlrzcte gsobrs 21 sistems
transmiser sn su lede transmisor o recsyptor.

Fuedsn hticerss muchos cambiss 20 les et
lizucicnes d4#l invsnto ssgin ss ben deserits, sin epar-
tarse por 3llo asl espfritn del miamv. asi, les rsallza-
clenes segdn les figuras 3 & 6, espsclalnsnte lc figura
3, ruedsn variarss, ;or sjemplo, en lu forme siguiente:

Ia cantided error 68 pusde dejarse influir
sobre ¢1 mienbro de redimecidn de l: antena con syuds de un
9arvosisteme sspsciul gue ds 958 modc se convertird en
un sistema de ejusts, W1 miembro de radizcldn serd ajus-
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tado de e@ste modo & otrc fugulo (dngnle de errcr) gue la
prorie entene, De ests msd., 31 sistesma de control ha de
gor &climentede cnn ssiislass a8 rsgulaciég que cerrespondsn
g le inflvencia 51 miecbre de rediccidén de modo gue el
sigteme de cuntrel datsrmine sl rezjuste de toda la an~-
tene, Las cuntlidades 8e salids &1 ingtrumento de control
del fusge dsl cufidn, 54, dsbsn censistir entoncss en la
sume 4@ la cantided Gel sinerctrapamiscr 47 y uns canti-
dad que censtituye wwm medicifn de le difersncla sngular
(€nzulc de error) entrs el mismbro de radiecidn y ol dis
pesitive de antena. Hsta centidsd, por ejemplo, pnede

sar ebtsnida con gyvde de2 un sincreceorrete gue sustitul-

‘rd asf &1 corrsetor 4€, QGon allo sg 2liminen 50 y 5l. I8

tsngifn de ejuste & leo sntreda del amplificader 44, efindd~
da vosiblemsnte & les goficlag ds control 62, es tomsde ade-
enedementa d¢ un dlanceitive potencifometrico o similar gue
enlts tenelsnes ds soeusrde gon la luflpencic ds diche dis~
pesitivo, indicands Giche tensidn la influencis del miem-
bro de radiseidn, 31 l& trensmisidn ¢l dispositive 54 se
haoe con aynds ds tsnsivnes, la correccidn pueds derivar-
sg d¢ diche potancidémetro en luger de serlo por medio de
un sincro-corrsctcer,

sdenés, podrfgmencicnarse gue sl invanto
eg purticulurmente adsouszdo psra los clrenites de control
entes mencicnados con verics sistemas cuyas cantidadss
de salife scn "moduledas" sentre sf porque le smergia
eldctrion ss transmitida fdcilmsnte desds un sistems &l
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ctrc por eniling rozentes nisntres qne 1 gistems mecdni-
¢o corrssondiznts con zecituemisnics por drbeles entre
§4farsntes aictemes resvltord muche mfs complicado y cos-
tose &= febricer,

Sete selicitvd, que csrresponde & le pre-
sentsde sn Suscic gl 29 ds Noviambre de 1950, bajo el
nimsro 10205/50, s6 acoge & los bensficics del articulo

1 del vigsnte GEstutute scbre Fropiedsd Industrial,

= 0= HLO0UT&a = Q=

ios puntes ée invsnocidn prepie y nueve que
sg¢ pregsptan pare qqus ssen objeto de este Petsnte de In-
vencion en Bsrefia, por VIINTSE sfios, son los siguisntes:

1€, - Un disresltive regnledsr qus compren=-
d8 madiss medldores de 2rror gus =mitsn gsiicles de regu-
lacldn en resrneste ¢ seficles ds sntrades pera el & jnste
de ocantidudes d3 salide y que tisne une plorslided de
sigtemcs de regulecién destinedos, en resypueste & las se-
flelas de regulacién smitidess por los medlos megdidores
s erxrer, = ajuster conjuntamsnie lss cantidades de sa-
lida, carsctsrizude porque uno de dichos sistemes consis-
te en un sisteme d¢ control y uno o mds sistemes de &jus~
te quy tisnsn nue constents ds tismys mensr que 1 siste=
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ma ds control, estende dichicy sisiemes as ¢ juste, sn fune-
oidn de srrores en el sisteme de cunirsl, destinaedos, por
medic de geficles de regulucidn derivedas del medio medi-
dor ds error, & @justar le cantidsd de sellds, estends
dlche sisteme de & juste destinedo, durante los psriodos
de ragrlecién del sistemz ds contrel, e corrsgir los va-
lores de cjuste de l& cantided de salida,

29, ~ Um disypositive de regulecidn gsszun
gse reivindics #1 el vuate 1, csracterizsdo porgue un dis-
rvositivo trans?crmaacr quz oCawlsts en un amplificeader
de corrsccidn estd conectzdo con o1 medic medidor de
exrxer dsl sisteme de contrel para recibir seficles 46 Tro-
gulecidn y trensicrmerles sn relecidn con une eguivalen-
te de compurscidén de medc que sus mezgnitudes transformae
das formsn unk medida directs del sxror;

32, - Un dlspositivo de regulecién segin
ge rsivindica en el - unto 2, carscterizado porgne el dig-
positivo pere transf-rmor les seficles de regulacidn se-~
gin son recibides y transmitidas por el medlo medidor
de error estd dispuesto de modo que ls ralecidn sntre
les megnitudes de las sgefizles de regulacidn y el error
sea lingel,.

4¢, - TUn dlsrecsitivo de regmlecidn segin
ge reivindiéa sn cuttlguiera de los puntes 1 & 3, ocarao~
terizede pergue 22 sisteme o slstemes de £ juste y el sis-
tema de control counsisten an servo-sistemes parc el z jus-
te de wnosicicnes y porgue sl medio mediidcr de error del
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sisteme ds ccnircl reszonde & l& poeicidn dsl sistens de
&juste, or sjemple, 1t pus.eidsn e ua mimnbro radisder
ds une antena &s redex,

8¢. - Un distositivo de Tsgnlaoidn sagin
ge relivindloe en cualguisry ds lcs puntos 1 & 4, caracte-
rizado perque sl sistems ds cjuste estd dsstinado 8 corre
glr los valorés qus son guministredos por el aistems de
centrol a1 sistems centrelsds rer medlo de las centidades
de selids procedentss dsl slatame psra sjuster e sl atamm
eentreledo,

6%, = Un dispcsitive de regulocidn sesdn
se relvindlice sn cualcuiers ds los runtes 1 e 5, caracte-
rizade porove o1 sistems de contrsl asf coms el sisteme o
sistemes 49 &juste tisnen =1 mencs perciglmsute un ampli-
ficadcer comin,

7¢. - Un dispositive de regulsceidn ssgin
se reivindice en cvslquisrs ds los puxtes 1 & 6, oargactari-
2880 porque las saiitlss da rsguleocidn ds entrads son corre-
gldas por ua emplificader ¢gua da una tensidn de salids
constants,

82, -~ Un dispcsitivo de reguleocidn segin
g8 raivindlcae &n cualqulere e 10s puntes 1 a 7, caracte-~
rizado porgue un emplificadsr de corrsceidn que tisne me~
dics pera sl contrel combinedo de le gensncia hecia delan-
te y heecle strds estd dsstinedo & rseibir las sefisles de
re=gnlecidn de entrsda,

9¢, = Un disvesitive ds regulucidn ssegin
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88 relvindica en el yunto 8, caracterizade porque didho
emplificedor de correcoién ectsl dispuesto de modo gue
sean comunicades sioultdnesmsnis tensiones para el control
de la ganencily & dos circuites sn o;zsicién, por gjemplo,
los cirenites anddless de drs vdlvulas oonsctadas en pusk-
rull, ds nodc gue lasg tensiones de contrel de la ganancla
ne rvedsn s8Y supwrugstes & las tensiones amplifiocadas.

10&. - Un dispositive de resulacién esgin
se rsivindics en a punte 9, oaractsrizaede prrqus dicho
empl Lf1 cedor de corrsceién tlene pusce de dssplazamlento
de fess o le antrsde, osf{ come & le selida, del emplifi-
ocdcr,.

1l¢, - Un dispesitiveo de regvlscidn ssgun
gse rsivindliocs sn cualgulerse ds los nuntcs 1 & 10, carao-
terizedo 10Trque unos miembrcos madidores de srrer estén co-
nectedos a raecepteres de seiicles psra la rscepcidn del hez
pers rsclibir ssiicles de regnlacidn, estzndo dicho receptor
destinado a emitir, & raeibir, o & cmbas cosas, sefisles
en clerta sucesidn y en cisrtas dirsocicnes definidas, por
ejemple, un medio de alternzcidn de 1ldbulo para seguimien-

$0 de &aroreves,

g3 reivindice ¢n cualquisra é2 los puntcs 1 & 11, o2r80-
tarizedo porgue los sistemes estdn dlsefiedos pera trans-
mitir cuntidaedes ds regulacidén para le indlcaoildn directa
ds 1o posicifn de ume clerta cantided o ds cisrias canti-
dudes, por ejemcle, indicacidn de 1l direceidn hecia uncoe



10

18

20

25

oo LU RGTUCCION

Puw u-ﬂ—.mo bel ORiGlNAL o

T 200687

gerensve en 'm instromento ds un orerate para sl contrel
del fuesgo de wn cafién,

132. - Un Cispositivo de regulecidn segin
se reivindica en cnzlquisrs de Icos vuntos 1 & 11, cezrzcte-
rizade porqus un meuio para indicer le posicidn, por sjem-
plo, pere indicar lu dirsceidn hsole uns aercnave scbre
medios de &juste €n un arsratc pera sl contrcl dal fusgo
de un cafisn, rearcnds directamsnts & les centidades transe
mitides por sl sisteme ¢ sistemcs.

14%, - Un dispositive de regulacidn segin
S¢ reivindicae en cnalguiera de los puntcs l & 4, caracte
rizade porque consists sn ua golo sistema ds control que
forms un servesistems, y un solo sistema ds sjuste qus
forme tembién un gsrve sistems,

152, - Un dispositive de regulecidn segin
se reivindice sn ol punte 14, caracterizadc porque ambos
sigstemes sstén dispuestcs pere ser centrolacos por ener-
gfle eldctrice solemonte,

162, - Un dispositive regulzder zutometico
para servosistemas,

Tel 7 coms @@ ho dssorito en l& Memoris
ona entzceda, reprsssntado sn los dibujos gus se acompa-
flen y con los fines que se hen esgecliiicado.

Bste Memoria consta de dlecislete hcjas

escritas per uns scla cara. /5N0V1951
Jadrid,

D. b

A'éw de Elzabure

DG/ . - 17 - N/V/k—
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