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MEMORIA DESCRIPTIVA

E1 pecurrente ha idesdo y puesto en ejecucidn préc-
tice unos perfeccionamientos en los sistemas mecénicos
pera transformer los esfuerzos slternativos en circulares
o rotativos del mismo sentido, que permiten la resolucién
de numerosog problemss de mecanizacidn adecuados a la pe-
quefia industria, a le artesania, en laboratorios ¥y cli-
nicas, en jugueteria, ¥, enjgeneral, en cugntos casos sea
dtil propulsar un aparejo, méquina o dispositivo mecéni-

co con el minimo o al menos més cdmodo esfuerzo fisico
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duscular, con la ventaja de no tener que recurrir a la
electrificacidn del sistema de propulsidn, lo que, como
es sabido, es slempre carsd, y, en no pocas ocasiones to-
talmente inasequible. '

Estos perfeccionamientos son nuevos y de su propile
invencidn, y por ello el recurrente solicita que se le ga-
rantice en su propiedad y explotacién exclusiva, mediante ls
concesidn de la patente de invencidn a que se refiere la
presente memoris descriptiva.

La esencie de los perfeccionamlentos idesdos puede
condensarse como sigue.

Un 6rgano con movimiento slternativo, preferentemente
angular, accicnado directa o indirectamente por la mano o el
pie de una persona, lleva fijo por uno de sus extremos a un
elemento flexible, inextensible o eldstico que puede ser un
cordel, cuerda, aslambre, correa, hilo de nylon, cuerds de
gulterre, u otro materisl. Este elemento flexible se arrolls
sobre el eje que se trata de hacer girar, para luego enla-
zarse a un elemento eldstico o a un contrapeso que asegure
le suficiente tensidn al elemento flexible durante su movi-
miento activo para conseguir que su arrollamiento establez~
ca un coeficiente de adherencia sobre el eje suficlente paras
hacerlo girar. Este elemento eldstico, o en su caso el con-
trapeso, ha de reunir la condicidn expresa de que durante
el movimientc pesivo o de retroceso del Srgano alternativoe
no actue, o mejor dicho solo recupere al elemento flexible
que cedid para reforzar el arrollamiento sobre el eje, en
definitiva que lo afloje, e fin de no frenar el movimiento
de rotacidén que se impuled al eje durante el primer tiempo,
Por su parte, y con este fin, para asegurar el retroceso
del drgeno alternative y as{ evitar el frenaje, este érga-
no, el slternativo, queds sometido a le reaceidn de un

resorte o de un contrapeso.



45,

50.

55.

60.

65.

;?Oo

-3 - 8
00615 =
Pars uniformizer la velocidad angular de rotacidn
del eje de giro y para galvar los puntos muertos ocasio-
nados por los periodos de retroceso, el eje 1leve montado

golidariamente un volante adecuadoj eventualmente podré
1levar un regulador.

Fdoll es comprender que estos perfeccionamientos abrent
un amplio campo de aplicacliones & los que podriamos llamar
motores accionados muscularmente. Solidarizendo con el ele
de giro prineipal, una plataforma ecircular, pueden resol-
verse aparejos tan dispares como tornos de glfarero, pu-
lidoras, muelas abrasivas. Solidarizando con este eje una
broca, pueden resolverse taladradoras, mandrinadoras, Fi-
jendo sl mismo un pleto aniversal, se obtendrén tornos al
gire. Estas aplicaciones podrén extenderse en una amplia
veriedad de juguetes, ya 8ea en miniaturas de médquinas,
her;amientas, éomo para propulsar juguetes dotados de mo-
vimiento tales como parques de atracciones, trenes, parques
automéviles, parques zoolégicos, cines, cdmaras pare la
proyeccidn de figures méviles. En otro orden de ideas, en-
lazendo con el eje rotativo un cable flexible de trensmisidn
podré servir parae c¢linicas, principalmente clinicas dente~
les de caracter provisional, para servicios rurales ¥y de
campania.

A 1los efectos legales de la Patente que se solicite,
gerdn variables todos cuantos detalles no afecten, alteren,
cambien o modifiquen la esencia de los perfeccionamientos
descritos. Serd, por tanto, indiferenté, que el eje rote-
tivo sea horizontal, vertical o inclinado, que los elemen-—
tos especificos de estos perfeccionamientos sean de cual-
quier meteria, calidad ¥y resistencia; que el organo alter-
netivo se accione directa © jndirectamente por el misculo

humano.
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En consecuencia, sdlo debe concederse un valor de
simple ejemplo a cuanto se represente en los adjuntos di-
bujos relacionado con estos perfeccionamientos y pars com-
pletar y hacer mds claro su perfecto conocimiento y descfip—
eidn.

En los dibujos, -1l- es el Srgano alternaetivo basculante
alrededor del eje -2- accionado por el esfuerzo museular, =3-
desde el pedal -4- vinculado con -l- por el ceble =5-. El dr-
geno -l- es arrsstrado por -3-4-5- segin la flecha ~6~ y re-
trocede segin -7- por la reaccidn del resorte -8-. Al moverse
~1- segin -6-, o sea en periodo metivo, arrastra y tensa al
elemento flexible -9~ arrcllado en -10- sobre el eje girato-
rioc -11-., Un resorte -12- se une por -13- con un punto de-
terminado del elemento flegkible, posterior al arrollemiento
~10-, pars garantizar el méximo coeficiente de adherencia.
Sin embargo, el extremo libre -14- del propio elemento fle-
xible, se fije en un punto tal -15- que evite un exceso de
extensibilidad y, por ende, la deformacidn permenente del
resorte -12-. Con eleje -ll~ se solidariza el volante =16-;
Y, en el caso representado, se supone que un plato -17- ha
de constituir el elemento util y giratorio del sistema.

En los propios dibujos se representa, aparte, otra so-
lucidn en la que se eliminan los resortes =8- y -12- y se
suponen substituidos por las poleas ~18-, los contrapesos
-19-~ y los topes de limite de actuacidn -20-, En la figura
IV ain se afiade otra solucidn, substituyendo al resorte =8-
por la palanca =21- y el contrapeso =22-.

Podemos sintetizar otras ventajas deducidas de los nue-
vos perfeécionamientos que son:

12 Que los perfecclonamientos que nos ocupan nos propor-
cionen un movimiento circular del mismo signo con un senci-
1lo ingenio de econdmics construccidn.

22 Si dejamos de accionar el mecanismo, sigue su rota-
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cién por inercia sin que el pedasl o palanca para éh’aecio-
nemiento se mueva, permitiendo su rotacidn por inercia el
aflojamiento del cable por el muelle u otro artificlo, que
lo sustituya.

32 Si el pedal o palanca u otro 4rgeno con el que 8€
accione (y eh nuestro ejemplo'es un pedal,) 10 mantenemos
aprisionado e jerciendo presién gobre é1, con lo cual tensa-
mos el cable de arrastre -9- gumentando el coeficiente de
roce, frenamos el movimiento circular. Ventaja importente,
lo mismo en el aspecto préctico que en el econdmico, pues
con los mismos elementos, lo propulsamos O 1o frenamos se-—
gin las necesidades de trabajo.

4¢ Cambio del sentldo de rotacién. Permite lograrla la
gimplicidad del mecanismo en miltiples formes, por ejemplo
en slguna de las aplicaciones que 86 ie ¢, permitird con-

seguirlo dando un giro de 1802 con un eje de giro imagine—

" pio, segin una linea peralela al cable -9- que divide en

dos mitades el eje -ll-. Por ser la torecién propiedad cua-
1itetive de un cable, también éste nos permite el giro de
1802. Otro més espédito, seris la instalacién de otrc pe-
dal que acclonara otro ceble de arrollamiento contrafio
y segin nos girviéramos de uno u otro, geris la direccidn
de rotacidn, ya que no es incompatible esta duidad, pues
el pedal que no se accionase (queda demostrado en le des-
cripeidn) no tensaris el ceble de arrastre ~9- J por &
f£1lojedad deja de e jercer accidén alguna contraproducente.
Existen otros procedimientos pero toda ves que reivindico
éate perfeccionamiento, aplazo su introduccidn en este
ingenio cuya patente solieito, con el objeto de que cuando
1o hage, seas superior en calidad mecénica e lo que.ahoré
geria.

N OT A,

8e reivindica como objeto de esta Patente de in-
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vencidn:
1.~ Unos perfeccionamientos en los sistemas mecénicos para
la transformacidn de esfuerzos alternativos en circuleres o
rotativos del mismo signp, caracterizados por el hecho de
que fundamentalmente se resuelva la expresada transformacidn
mecsnica de movimiento s base de un simple elemento flexible
fijo por uno de sus extremos al Srgano de movimiento altér-
netivo, y por el otro a un resorte o a un Srgano capaz de
ejercitar automdticamente un esfuerzo en determinado sentido
lineal, que asegure una tensién mdxima al elemento flexible
durante los pefiodoe de accidn del drgano alternativo, y que
golo recupere el elemento eldstico pero sin tensarle duran-
te los pasivos; egsencislmente el elemento flexible gqueda
arrollado por su zona central o sea entre ambos extremos,
gobre el eje de giro cuya rotacidn interese provocar.

2,- Los propios perfeccionamientos de le reivindicacidn an-
terior, caracterizados por el hecho de que el dSrgano de mo-
vimiento alternativo quede accionedo directa o indirectamen~
te por el esfuerzo motor cualquiera y en particuler un es-
fuerzo muscular y que su movimiento sea preferentemente
angular y elternativo, aslrededor de un eje fisico o real.
3.~ Los propios perfeccionamientos de las reivindicaciones
anteriores, caracterizados por el hecho de gue el drgano
alternativo de movimiento angular presente preferentemen-

te su eje de giro fisico o ideal perpendicular al eje de
rotacidn dtil; que, preferentemente, el esfuerzo motor ac—
tivo determine el giro separando o acercando el Organo del
eje de rotacidn ytil; que el movimiento anguler regresivo
del drgeno alternativo se asegure, segin ses el caso por un
resorte de aceidn o reaccidn, o por um contrapeso o por

un material eldstico capaz de esta funcidn.

4.~ Los propios perfeccionamientos de las reivindicaciones



enteriores, caracterizados por el hecho de quz‘eh el elemen-
to flexible arrollado sobre el eje util, la tensidn del re-

175. sorte, y en su casoc el valor del contrapeso o elemento de
actuacién automdtica por tiempo limitado, sea la precisa
para asegurar durante el perfodo activo del esfuerzo mus-
cular, el suficiente coeficiente de adherencia del elemen-
to flexible sobre el eje de rotacidn dtil.

180. 5.~ Log proplos perfeccionamientos de las reivindicaciones
anteriores, caracterizados por el hecho de que, tanto el re-
sorte, como el contrapeso o el elemento de actuacidén automd-
tice, dejen de funcicner dentro de un limite prudencial, a
fin de anular totalmente el coeficiente de adherencis du-

18s5. rante los periodos pasivos nuloe o muertos del esfuerzo
muscular, o sea durante los periodos regresivos del ér-
gano de movimiento angular alternativo.
6.~ Los propios perfeccionamientos de las reivindicaciones
anteriores, caracterizados por el hecho de gue el eje de

190. rotacidn dtil esté provisto de volante y eventuslmente de
regulador centrifugo, para superar los periodos regresivos
o puntos muertos y para uniformizer la rotacidn.
7.~ Los propios perfeccicnamientos de lag reivindicacilones
anteriores, caracterizados por el hecho de que el reeorte

195. que asegure el coeficiente méximo de adherencia del elemen-
to flexible sobre el eje de rotacidn, esté provisto de un
geguro pare evitar un exceso de tensidn con la consiguiente
deformacidn permenente del resorte, seguro que puede resol-
verse por un tramo flojo del propio elemento flexible, in-

200, tercalado entre un puntc de sujecidn fijo y el punto de en=-
lace establecido entre el resorte y el elemento flexible.
8.~ Los propios perfeccionemientos de las reivindicaciones
anteriores, caracterizados por el hecho de que el elemento
flexible quede resuelto indistintamente por alambre, hilo

2085, de nylon, cordel, cuerde de gultarra, cable exteneible o

P
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inextensible, cuerda o correas de cualquler orden ¥ trenzas.
Sean cuasles fueren las circunstancias que concurran
con la esencialidad de la Patente de invencidn definida en

1ge anteriores reivindicaciones, cual objeto es:

9.~ "UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS MECANICOS PARA
7., TRANSFORMACION DE ESFUERZOS ALTERNATIVOS EN CIRCULARES

0 ROTATIVOS DEL MISMO SIGNO",

Conste la presente memorie de ocho ho jas foliedas,
mecanografiedas por une sole cara ¥ del dibujo unido & le
misma.

Barcelona diez de noviembre de mil novecientos cin-

cuenta y uno.
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