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21 NOV. 1957

MEMCORIA DESCRIPTIVA
para soliciter
PATENTE DE INVENCION
en
ESPANA
por VEINIE &iios
& nombre de DIPL. ING. HANS CARL BEBCHTLER, de nacionslidad
suize, residente ¢n Sonnenbexgstrasse 78, Zurioch, Suiza,
por: |
"DHA MBCGHERA".
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Bate invento se refisre a mecherzas emplee-
dag en las fibricas textiles vy, més especialmente, & méto-
dos y medios pare interrumpir el funcionsmiento cuando se
rompe uns mecha, y volver & reamndar con segurided el fun-

cionemiento despuds de que he =ido empelmude 1t mecha Trota.
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Heste shora se han propuesto diversos méto-
dos pare dstener el funcionsmisnto de una meohere cuanio
se rompe une mecha, peXa@ estos métodos no han sldo p:écth-
cos 0 han sildo defectuosos en sl rfuncionsmiento porque lea
pareda réplda de la méquine dependfs de un mecenismo Que
responde & 1a presidén, incspaz de responder, sustancisl-
mente de modo instantdneo, comoc se requiere, el oambie
ligero o peguefio sn lss condiciones de presion determina-
do por l& mecha rote. Ademds, le reanudacidn del funcione-
miento despuds de empelmer la mecha rote determineba la
eplicacién renovada de la aspiracién y esto producfa a
menudo una tensién sdbita que daba como resultado une ro-
tura adioclonsl de la mecha o un esfuerzo indeseable scobre
la mechz repareda.

Un objeto principasl del invento es el de
crear un método de operacion en sl cuel la mechers es de-
tenida prontamsente &l romperse uns meche antes de gue ol
extremo roto ae 1{e con las mechas adyacsntes; y .la me-
chera es pueata de nuevo en mercha después de empelmar
la mecha rota, en condiciones gque assegnran una reamdaaidn
satisfactoria de la operacidn de arrclledo.

Una ocsracter{stice del invento consisie
oen digponer un mecanismo detector sensible, cuye sensi-~
bilidad puede controlarse segdn se desee, para actuer
sobre un control gue goblerne el mecaniasmo de accliong-
miento para detemerlo sustancisimente de mode instantd-
nec siempre que 86 rompe untk mecha en une mechera,
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Otra caracteristioca del invento consiste en
disponer un tubo de espiracidn situado en las proximidades
de la carrera de deaplazamiento de une mecha en una mechera,
estando dicho tubo disruesto para sspirar dentro de su boca
le exiremided rota de una mecha, ¥y un pesoc conectado con el
tubo gue tiens en &l un dispositivo dstector sensible, de
nodo gue le entrada del extremo roto de uns mecha desde el
tubo dentro del paeso herd que dicho dispositivo acaolons un
control para detenexr sl funcionemiento de la mechera;

Otra caracterf{stica del invento reside en l=
digposicidén de un tubo de sspiraocién adyacente & la oarrera
de desplezamiento de una mecha en une mechers, un pasc que 86
conscia con el tubo, un disrositive sensible dentrc del peso
operado en resyueste & la entreds 3e une mecha rota dentro
del pesc, un mecanismo accionado por el dispositive pare
detener el funcionemiento de la mechera, y un control para -
regular en el tiempo la reanndaocidn del efeoto aspirante
en dicho tubo degpués de gue se ha reanndado el funcione~
miento de la mochera;

Otre ¢objeto del invenio es sl de oresr une
combinscién sencilla, ocompecta y relativemente pogo costosa
de speratos deatinaﬁa & osoclarse con una meohera y & inste-
larse en elle, de modo que no se requiere una modificecidn
de dlisefic de le mechera, y se oree 8in embargo une regula-

olén positiva para detemar el funcionamiento de la mechera

€l romperse uns mecha alimentada a le &leta,

Otra caracterfstica consiste en crear un sie-
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teme compacto de control destinado a ser montade en um pun-
%o de febriocacidn y a instalarse después de un modc senoi-
1lle y barsto sobre une mechera su uns fébrica slejada del
punto de montaje.

Otras caracterfsticas que contribuyen 2 la
sencillez de disefio, sensibilidad en la detecocidn de mecheas
rotas, y seguridad en el funcionemiento para evitar pérdi-
das d¢ tiempo 0 de materizl y asegurar la méxims prodnocoién
oon consideracidén dptime en cmanto & le oalidad, resultardn
nda svidsntes por la siguiente desoripcifn detellada de una
forms ti{pida dsl invento tomeda oonjuntamsnte con los Sibn-
Jos 1lustrativos anejos, en los ouales:

le figurs 1 es une dispoaioidn diagramdtioa
de une ssocién & través de una mechera equipada con una
forma del inveuto}

le figura 2 e6s une disposicidn alegremdti-
ca en vista en planta del meocanizmo del invento, dibnjada
mnds pertioularmente para mostrar la situamoidn del disposi-
tive detector sensible,y '

le figure 3 es un dlagrema de oconexidnado que
mnestra le interconemidn de los controles empleada pars lle~
var & ocabo &l invento.

considerando los dibujos, en loe que los ni-
meros ds refersncis similares ss rsefieren a partes andlogas,
el nimero 5 designs un bote de msaia desde sl cual le me~
cha 6 es elimentsds lsntaments, sn la forms blen convgida
& los téonicos, sl rodillo elevador usual 7, y luegoe sigue
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en una trayectoria & travéds del drea de estirado 8, Bu la
figure 1, se raprasentan rodillos estiradores superior e
inferior, designados con 9, 10, respectivamente, y la meochs
sale como mecha finel 11, siguiendo luego a travds de la
eleta 12 a le bobina colectora 12, Lo que entecede desori-
be el cursc normsl de una mecha en nna mechere y la produo~
oidén del productc o mecha final,

12 mechera normsl slimente un gran nimerc de
mechas, del orden de % a 160, dependiendo del tipo y tami-
fio de la mechera empleada, Cuando se@ rompe el extremo de
une mecha, No @8 raro que el extremo roto se enrolle y @s
1fe an segulde con extremos asdyaecentes de mechas para rom—
perloa y producir una mase de materisl lisdo e indtil, de~
terminando péxdidas considerables 81 no se descubre pronta-
mente por el operario, Como guiera que no es insdlitd que
varias mecheras sean atendidas por un solo operario, 6as &
menudo imposible detensr une mechera, después de dicha To~-
tura y enredamiento, hasta aue la pérdida es considerable.
Bl operario, el detener lc mechers, no solo debe qunitar el
meterisl estropeasde, sino que he de snfrsnterse con la ta-
rea de empalmer un gran nimerv de extremos rotos,

Rl invento elimins este desperdicio de tiempo
Yy de material creando un mecanismo sencillo y eficaz para
"vigiler" oasda extremo de mechs y detensr prontamente la
mechers si @e rompiera un extremo.

Como se ilustre de modo diagramdtico en las
figuras 1 y 2, se dispone uns cémera o conductor ocolector
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14 que corrs a lo largo de la mechera, Puede ser de chapd
metdlica, o de oualquier gonstruceién desesbls, y puede oo~
tar unido a la parte trasera de la mechera, por ejemplo, &
les plezas ooladas de las verilles de cambio, Ta extremidad
de admigién del conduotc 14 se conecta a la ogjla 15 de un
ventilador, dividids oon prefsrencia en lg ocdmara colectora
16, separada de la cémare 17 por un tamix seperador de la
pelusa, 19, Un vgntiléﬁor, no representado, con prefsrencia
del tipo de propulsor, va alojado de modo adecuado en la
cémara 17, Unos tubos ds espiracidn 19 eetdn zdecuadamente
conectados oon la cémars 14 y estdn espaciadcs & lo largo

de la longitud de le cdmara de modo gne oada extremo de me-
che sea servidoc por un tubo individual ocuya extremided abier-
ta o de agpiracién 20 estd situmda debajo y separada aproxi-
madamente &n £0 mm, de la carrers de desplazamliento de ls
extremidad de ls meoha servida por ella. Debe entenderse
que dependiendec del tamaiio del tubo, la aspiracidn, y el
tamafio de la mecha, puede ser deseable espzociar el extremo
20 mfs junto o més elejedc de la-trayictoria de desplezenien-
to de la mecha 11, y le separacidén de 50 mm, mencionada es
ilustretive de une dispoeicidn usada satisfactorizmente por
el soliocitants, 2 la onal no gneda limitado.

Loz tubos de aspiracIKn 19 se conectan con
la odmera 14 en puntocs 194 gue puedsn estar en el fonde de
la odmera o & cvalquisr distancia deseada encima de 6l. Los
tubos de espiracidn, con prefersncie, estdn soportados poxr
las viges de los rodillos y descansan directemente sobre
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elles, salve en que la extramidad opuests de cada tubo
estd inclinada oon prefersncie o curvada hacle &rriba en
dirsccidn a le traysctoris de desylazamiento de la meche
11, Por ejemplo, el tubo puede estar consectzdo en formes
rotativa en 8l punto 19R, de modc ¢ue el extremo de aspi-
racidn 20 puede ajusterse segun se desee pars apuntar di-
rectomente & su corddn de mecha correspondients,

Situado detrds de lz cdmara 14 entre el
primer tubo de aspiracidn méa'csrcanp a la cémara colecto-
ra 16 y 1a cémara misme ve insteledo un dispositivo deteo~
tor y de oontrol, tal como el regulador registrador tipo
RR11 de la Westinghonse Eleotric Corporation,

En la préoctica, un rayo d¢ luz 21, de in-
tenslided desesda, procedente de un menentisl luminoso 22,
gsotda sobre un tubc fotoeldctrico 23, Bn condlciones nore
males, 1& intensidad de la luz que aotéa sobre el tubo 23,
quedard sustancislmente constante., Sin -embargo, suponien-
do gue un extremo roto de mecha cruze. el hez de luz, enton-
ces courrird un cembio de intensidsd con lo ocuel el tubo
23 reacoicnard instenténeamente para dsterminar la parada
de la mechera, como se describird lusgo con mds detalle.

Bl ventilzdor empleade en la cdmara 17 es
de tal disefio y es impulsade & tal velccidad gue se Fro-
duzos uns presidn suficiente parz crear la sspiracidn re-
querida en toda la longitud de la cdmare 14 de mode que
oo extreno roto de meche 11 se&a &spirado fdcilmente den-
tro del extremo de espirscién 20 de au tube corresponiien~
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te 19, asf, no serd enrollsdo ni causard dafics. 1a extremi-
dad entrard répldamente en le ofmere 14, y seguiré a le oé~
mara 16 pesendoc s través dsl hez de luz 2l. Xa varisoién en
la intensided lumfniocsm resultante del paso del exiremo roto
por el hez de luz accionard sl tubo 23 pera hacer que le
mdquine se pare. Todo esto ocurre ds un modo sugtencialmen-
te instanténeo. Bl operario observard prontamente le sefial,
que luego se explicard, gue 6s encendida duéndo la méquine
se para y reparerd la aver{s, Luege pondxé en marcha de nneve
1z mdquins moviendo le palsnoca 46 cambie en la forma usuel
despuds de 1o cual el motor de scolonemiento de la mechera
comenzard = funcioner, Sin embargo, la aspiracion en le od-
mara 14 y en .los tubos 19 no tendrd luger al volver & poner
en nercha la mechera, Bs muy indesesble gus 6 prodnsca aspi-
racidn antes de gue l& mecha reparada heye tenido ocasién de
aerrollaree fuertementie en torno de laz bobins y la mechas no
defiade, en condicién tensa, heye evenzeds, Por oonsiguiente,
deepuds de que le méquins he resnndado el funoionamieato
normel durente un perfoio corto predeterminedo, ouando la
succidn no puede ye tirer de la meche ﬂoja, el solioitante
crea medios para restaurar le aspiracién en los tubos 20 y
ol conducto 14, Bstc se consigue por un control adecuade de
retardo temporel que sirve para poner el ventilador en fun-
cionemiento un perfodo de tlempo prodetsrminado despuds de
lg reanudecidn del funcionamiento de lz mechera,

Le disposicidn de control empleada pars pro-

duclr le secuenciz deseada de operaciongs se rerresenta die-
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[ gramiticemsnte en la fignra 3., Uns fuente de ocrriente

E sdecuada, usualmente del orden ds 550 voltios trifdsioa,
eatd indioceda per los coniuctores 24, sirviende 8l apere-
to de arrengue 25 del motor, que & su vez sirve &l 0o tor

5 26 de la mechera, Se oomprenderd gue se digpondrd @ ine-

F : telard en le forma uenel un interruptor de comtrol y ocual~

quier e¢uiyo adicionsl desoado; Yoz conductores 27 &l imen-

'% tan la disposicifn d4s control 268 consistente en el aperato

de arrangue 29 y el Telé de retardo 30. Bste reld es del ti-
. 10 po al que puede servir de ejemplo el relé de retardoc temporal
modelo A% de le Westinghouse Rleotric Corporation. En la
préactica, sl reld de retardo temporal 30 determinard un
retardo de un perfodo preisterminsdo, por ejemplo, de 10
segundos, después de que el motor 26 he sido puesto en

" 15  marcha, eéntes de que el arrancador 29 sez acolonudc para
controlar el motor 31 qus acolons el ventilador de lau oé-

nara 17,

dos oconductores 3i ellmentan al reguladox
reglatrader 33 gue contrela la fuente luminosa 22 y & tubo
20 fotoeléctrico 23 cntes desoritos. o
108 coniuctores 34 conectados &l reld de
resjuste 35 sirven para restaurar el funcionemiento normsl

del regulador reglistrader 33 después de la interrupcidn

del servicio, ILa luz de ssfisl 36 estd dlspunesta pera en- f
26 cenderse cuando es scolonado el regulador de registro, &l 5

interrumpirse el seorvicic, y el circnlito de le luz es in-

terrumpido por el regulcdor registrador cnando es restape
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rado a estadc normel; salvo en que ¢l reld de reajuste 35
servird pura mantensr la luz en eatado encendldo haste que
la pulunca de la varilla ds cambio de le mechera se& ascio-
nada pere cerrar el circuito para el motor 86 de la mechsra,

Bn la prédctica, la disposicién de oontrol re-

presentada en la figure 3 puede estar montada y dispuesta de ma

modo compacto, con excepalén de ls luz de sefial 36, en combi-
nacldén gson un sflo pansl en un extremo de la mechera,

Cuando se rompe une mecha, el pasc del extre-
mo roto dentro del conducto 14 y & través del rayo de luz
21, determinard une veriscidn en intensidad que acclons el
regulador 33 para romper sl circuiio que &limenta &l motor
26, Bsta es lu primera operacidn, Luego, unz vez que el
operario ha reparado la rotura y moviendo la verills de
camblo pera volver a poner 3n marcha el motor 26, para cu-
yo momento el regulador reglstrador se ha restaurado &l mia-
mo, 61 reld de retardo temporal 30 mantiens sin funcionar
durante un perfodo de tiempo predeterminade &l motor 31 del
ventilader. Wsta es la operacidn No. 2. Cuando el relé e

- retardo temporel, después del intsrvalo deseado, permite

que &1 arrancader R9 funcions ds modo que el motor del veun-
t1ilador see pueatb en marcha y se &jerza unk sucoldn en al
oonducto 14 y sn los tubos 20, tendrd lugar la operacién
No. 3 para asegurar la reanudecidn segura del funcionamien-
to. Bste modc de operacidn en tres etapes no he sido emplea~
de nunocas parae asegurar la pronta cesanidn de operacicnes,
con mfnime pdrdida de tiempo y meterisl, y la segure reann-
- 10 -
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dacidn despuds de le reparacidn,

Rl empleo del reguladcr ds reglstro 33 propor-
clons uus €mplis geme de sensibilided de modo que usn cambio
© variacidn ligercs en le intsnsided de la luz qus responde
el rdpido paso de un materisl tan téhua como un trocito dsasin-
tegrante de fibra, serd suficlente pera producir la aooién
instenténee requerida para detener la mechera, Les tentesivas
anteriores de resolver el problems gne IOquarfan diferencias

de presidén relativamente grandes 0 la acumnlealén de mesas de

‘materisl pare el acolionsmiento positive del mscuaisno d9 pa-

rada nn son précticm ya que sarecfen tanto de¢ sensibilidad

come de unz pronta reperacién peras evitar pérdidas por dete~

- rioro, Bl hecho ds poder =1 solicitante ajuster el regule~

dor permite un contrcl en extremo exaocto de mode que un &x~-
tremo pegueiioc y delgedo de mechs, ligero en cuerpc, peso o
mesa, determinsrd sin embargo une respueste instanténes,

Oomc guiera que los dlbunjos estin deatinsdos
2 i1lustrar un conjunto t{plcs de elemsntos para conseguir
el resultado mejorado 4sl invento, serd evidente que & los
tdoniocos se les sugerirén por gf mismas diversas modifioe-
oiones en la forms de &pliocacidn sobre le mechera, en la
colocaoldn de les partes y sn la disposicién de los contro-
les, y por consigulente el solicitante no se limite por af
mismo & le dispcsicidn espec{fica deserita sslvo en cuanto
so aefiele en les reivindioscicnes snejes,

Bsta solicitud, gque corresponie & la presen-

teda sn los Rstedos Unidos de amdrica, el 22 de Noviembre
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de 1950, bajo s1 nimsre 197.108, se acoge & los beneficlos
del artfculo 51 del vigente Bstatuto sobre Propiedead Indus-
triel,

-0~ NOGTA -0~

Los puntos de invenclén propis y nneva que
se presentan para que sesn objafc de esta Petente de Inven-
oldn en Bspsaiia, por VEINTE sfics, son los siguientes:

12, - Un métode ds controlar el funcionemien-
to de uns mecheXa, gve consiste sn detener la mechera &l
romparse un cordén de mecha, hacer gus le mechsrz se& pues-
ta 3@ nuevo en merche después de isper&r el corddn roto,

y activar un mecanismo, despuds de transocurrir un interva-
1o predeterminsdo une vez gue ha sldo puesta de nnevo en
marche 1t mechera, pera zplicar aspirecidn en un punto de-
gezdo en ls trayeétozia de desplezamiento de un corddn de
megchs,

2¢, - Un método de contirolar el funcione-
miento de une mechera, que consiste en detensr le mechera
£l romperee un corddn de mecha, hocer gue la mechara ses
ruesta de nuevo en marcha después de reparadc el corddm ro-
t0, ¥y activar un mecaniamo, une vez trenscurrido un inter-
vele predeterminado de tlempo después de que le mechera ha
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sldo puneste de nuevo en mercha, pare coger de nuevo un cox-b
86n roto de mecha.

32, - Un método d¢ operar una mechera, que
consiste en aplicar aspiracidn en un punto & 1o largo de
le trayectoria de movimiento de un corddén de mecha, reti-
rar un ocordén roto de mecha, hacer gue se pare la mechers,
poner de nuevo en mercha le mechera dsspués de que ha sido
reperado el corddn roto, y aplicar de nusve dicha aspira-
olén degpués de transeurrido un perfodo predeterminade de
tlempa una vez gue h& sido puesie de nuevo en marcha la me-
chera,

42, - Un método de cpersr une mechsra, que
consiste sn gplicer un dispositivo ocolsctor en un punto &
lo lergo de le trayectoria de movimiento de un corddén de me-
cha, @spirar un cordén rote dentro del dispositive, llevar
el ocorddn roto a través fe un cempo de deteccidn, y hacer
que l& mechers se& perada sustancilalm~:te inmedistamente
despuds de que el cordén pasa por diocho ocampo de dqtsocién;

52, - Un métode ssxin se rsivindica en sl pun=
to 4, en el ousl la mechera es rectaurada ¢l servicio deapuds
de la reparacidén del corddn roto y dicho dispositivo colec-
tor resulta operative (sspués de transcurride un intervale
predeterminadec nna vez ha sido restanrads la mechera al ger~
vicio,

62, - Un método de controlar el funcionemien-
t0 de una mechera, que conaiste en eplicar sucoidn en un oa~
nal de eire predsterminacdo, consctar dicho canal de &ire &
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una plurel idad de puntos colectores sdyacentes & trayeato-
ries de movimiento de cordones de mecha, dlsponser un has
de luz en un extremo del ocansl haoer que le mechera 86 pa~
re sl variar ds un mcdo sustencialments instantdnes 1e in-
tensidad de una parte ds dicho haz luminosc, y haoer que
le mechera reaenude su funcicnemisnto, despuds de lo oual
el mecanismo aceionado por el haz luminoso quedars inope-
rante hasta gque dicho haz luminosc see afectado de nuevo.

_ 72, - Un método segun se reivindica en 6l
puntoc 6, en el cunal el movimiento 4el sire en dicho canal
oega o1 detenerse la mechers y es resnudado despuds de la
reanudacién del funcionamiento de la meclsra,

82, - Unz mechera gue lleve sn oombinacidn
ung cémars colectora, medlcs para producir uns &spiracidn
en dicha cdmars, tubos de agpiracidén conectados con diche
cémara, teniendo oasdae tubo de aspiracién una extremidad
sblerta situada junto a le 1{nea de desplazamiento 4e un
cordén de meche alimentado @ uume aleta, medlos para dispo-
ner un hez de luz en la oémare, medios pars parar el fun~
clonamiento de la mechera &1 pesaer un cordén roto de mecha
a través del hez de luz, medlos pera restsurar el funcio-
namiente de la mechera despuéds de reparadgel oerddn roto,
y mediocs para centrolar la produccidn de diocha &spira-
cidn en la cdmara, de modo gue le aspiracidén sea restenra-
de en la cgmara despnds de trenscurrido un intervale A
tiempo une vez gune he sido restenradeo el funcionamiento

de la mechersg,
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92, -~ Un sisteame de control para una mechera
del cardcter desérita, que incluye medics para acclonar ua
motor de la meohera gue be de impulsarlas, un aparato de
grranque y un dispositivce de retardo temporel pere acocionar
un motor de ventilador después de ls sctuacidn del motor
de la mechera, un regulador reglstresdor pare romper los cir-
ovitos que controlan embos motores, despnés de lo ouel dicho
regulador registrader es restaurado a coniicidn pre-opera-
tiva, y medios pera hacar qus dicho regnliador registrador
opere gl cembiar en intensidad ua rayo de lusz,

loe, - Un sistema de control para una meche-
ra del cargcter desorito, que inoluye un srrancador de un
motor en combinsoidén con un motor para la mechera, un rele
de retardo temporsl gue countrols un arrencador pers un mo-
tor de ventilador, un regulsdoer registrador operaptive en
respueste & la acecidn de un tubo fotoeldetrioo controlade
por cembics en le intensidsd de un rayo de luz, un sontrol pa-
fa uns geficl operative sl romperse un circuito que sirve ai
motor de la mechere, y medlos para operar ambos motores en
unt serie de operaciones separasdas per un Ilntervelo de tiem-
po deseado y para controlar dichos motores simul téneamente
gl operar sl regulador registrador, 7

11@, - Un= mechera gue lleve en sombinsacién
un conduoto, medies para preduecir une aspiracidn en digho
condueto, tubos de aspiracidn conesctados con disho conduo-
to, teniendo cade tvbo de aspirseidn uas sutramidad abiasrta

gitnada junte a la 1f{nea deé desplazamisnto de un corddn de
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meche alimentado & uns aleta, un dispositivo deteotor en
el conducto, medios operativoa que rssponden @ le acoién
dé dicho dispositivo para parer el fuacionsmiento de 1l
mechera &l paser un corddn roto de mecha & través del conw
dunoto, mediocs para restenrar sl funcionemiento de l& me-
chera después de reperar el corddm roto, y medios para
controlar la producoién de diche aspiracién en el conduoto
de modo que le aspiracién sea restéurada en ¢l conducto
despuds de transcurrir un intervelo de tiempo deseadsc uns
vez qus ha sido restourade 1 funolonemiento de la mechere,
lz2, - Une meohera;

Tal y comc s6 he degorito en la Memoriz que
antecsde, representado e n el dibunjo que se acompaile y cen
los fines que e han espooifioa&a;

Esta Memoris consta 4e dleciseis hojes es-

oritas por une solz oara,

Medria, 21NOV, 1888
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