
Á

í

y

P -  9382 

S t. Rg 2623a.

2 0 0 5 5 0

2 1 M 0 V . ^

M^iORIA DESCRIPTIVA 
p a ra  s o l io ! ta c

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N
en

E S P A Ñ A  

poi VEINTE años

a nombre de DEPL. ING. HANS CARI R3CHTLER, de n a c io n a lid ad  

s u iz a , re s id e n te  en  Sonnenbexgstxasse 78, E u rich , Su iza, 
p o r.

TOLA MECHERA".
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E ate  invento  se r e f i e r e  a m echeras emplea­

das l a s  f á b r ic a s  t e x t i l e s  y , más e sp ec ia lm en te , a  méto­

dos y medios para  in te rru m p ir  e l  funcionam iento cuando se 

rompe una mecha, y v o lv e r  a  reanudar con segu ridad  e l  fun- 

8 donam ien to  después de que ha s id o  empalmada l a  mecha ro ta
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Haate ahora se han propuesto  d iv e rso s  méto­

dos para  de tener e l  funcionam iento de una mechera catado 

se  rompa ana mecha, por# e s to s  métodos no han  sido  p r á c t i ­

cos o han s id o  d e fec tu o so s en e l  funcionam iento porque l a  

8 parada rá p id a  de l a  máquina dependía de un mecanismo que 

responde a l a  p re s ió n , incapaz de resp o n d er, s u s ta n c ia l­

mente de modo in s ta n tá n e o , como se re q u ie re ,  a l  cambio 

l ig e ro  o pequeño en l a s  cond ic iones de p re s ió n  determ ina­

do por l a  mecha r o ta .  Además, la  reanudación  del funciona- 

10 miento después de empalmar l a  mecha ro ta  determ inaba l a  

a p lic a c ió n  renovada de l a  a s p ira c ió n  y e s to  p roducía  a 

menudo una te n s ió n  s ú b i ta  que daba como rasad.tado una ro ­

tu ra  a d ic io n a l de l a  mecha o un esfu erzo  in d e se a b le  sobre  

l a  mecha re p a ra d a .

15 un o b je to  p r in c ip a l  del invento es e l de

c re a r  un método de operación  en e l  cual l a  mechera es de­

te n id a  prontam ente a l  rom perse una mecha a n te a  de que e l  

extremo ro to  se  l í e  con l a s  mechas ad y acen tes ; y l a  me­

chera  e s  p u esta  de nuevo en marcha después de empalmar 

20 l a  mecha r o ta ,  en condiciones que aseguran  una reanudación  

s a t i s f a c to r i a  de l a  operación  de a r r o l la d o .

Una c a r a c te r í s t i c a  d e l inven to  c o n s is te  

en d isponer un mecanismo d e te c to r  s e n s ib le ,  cuya s e n s i­

b i l id a d  puede o c n tro la rs e  según ae d esee , p a ra  a c tu a r  

25 sobre  un c o n tro l que gobierna e l mecanismo de acciona­

miento p a ra  d e te n e rlo  su s tan c ia lm en te  de modo in s ta n tá ­

neo siem pre que se  rompe una mecha en una m echera.
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O tia  c a r a c te r í s t i c a  del inven to  c o n s is te  en 

digponex un tubo de e s p ira c ió n  s itu a d o  en l a s  proxim idades 

de l a  c a r ia r a  de desplazam iento  de una mecha en una m echera, 

estando  dicho tubo d isp u esto  para  a s p i r a r  den tro  de su boca 

l a  extrem idad ro ta  de una mecha, y un peso conectado con e l  

tubo que t ie n e  en e l  un d is p o s i t iv o  d e te c to r  s e n s ib le ,  de 

modo que la  e n tra d a  d e l extremo ro to  de una mecha desde e l  

tubo den tro  d e l paso h a rá  que d iaho  d isp o s i t iv o  accione un 

c o n tro l p a ra  d e ten er a l funcionam iento de l a  m echera.

O tra  c a r a c t e r í s t i c a  del inven to  r e s id e  e n  l a  

d isp o s ic ió n  de un tubo de a s p ira c ió n  adyacente  a  l a  o a rre ra  

de desplazam iento de una mecha en una m echara, un paso que se  

conecta con e l tu b o , un d is p o s i t iv o  s e n s ib le  d e n tro  del paso 

operado en re sp u e s ta  a l a  en tra d a  de una mecha r o ta  den tro  

de l p a so , un mecanismo accionado por e l  d is p o s i t iv o  p a ra  

de tener e l funcionam iento de l a  m echera, y un c o n tro l p a ra  

re g u la r  en e l tiempo l a  reanudac ión  d e l e fe c to  a s p ir a n te  

en dicho tubo después de que se  ha reanudado e l  funciona­

m iento de l a  m echera.

O tre  o b je to  del inven to  es e l  de o re a r  una 

combinación s e n c i l la ,  compacta y re la tiv a m e n te  poco co s to sa  

de a p a ra to s  d e s tin a d a  a  a s o c ia rs e  con ana mechera y a  in s ta ­

la r a #  en e l l a ,  de modo que no se re q u ie ra  una m o d ificac ió n  

de d iseño de l a  m echera, y se  cree  s in  embargo ana re g u la ­

c ió n  p o s i t iv a  p a ra  d e ten er e l  funcionam iento de l a  mechera 

a l  romperse ana mecha a lim en tada  a  l a  a l e t a .

O tra  c a r a c t e r í s t i c a  consis te  en o rea r un s i e -
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tema compacto de c o n tro l destinado  a s e r  montado en un póne­

te  de fa b r ic a c ió n  y a  in s ta la r s e  despoje  de un modo se n o i-  

11o y b a ra to  sobre  ana mechera an una fá b r ic a  a le ja d a  de l 

panto de m onta je .

5 O tras c a r a c te r í s t i c a s  que co n trib u y en  a l a

s e n c i l le z  de d ise ñ o , s e n s ib i l id a d  e n  l a  d e te c c ió n  de mechas 

r o t a s ,  y segar idad  en e l funcionam iento p a ra  e v i ta r  p é rd i­

das de tiempo o de m a te r ia l  y asegurar l a  máxima prodaco ién  

con a cn a ia e ra c ió n  óptima en cnanto a l a  o a lid ad „  r e s a l ta r á n  

10 máa a v id e n te e  por l a  a ig a ie n te  d e sc r ip c ió n  d e ta l la d a  de ana 

forma t íp id a  3 a l inven to  tomada conjuntam ente con lo s  44bo- 

jo a  i l u s t r a t i v o s  a n e jo s , en lo a  c u a le s :

l a  f ig u ra  1 e s  ana d ia p o s ic ió n  d iagram átioa  

de ana secc ió n  a  tra v é s  de ana mechera equipada aon ana 

15 forma de l in v e n to ;

l a  f ig u ra  2 e s  ana d isp o s ic ió n  d iag ram áti­

oa en v i s t a  en p la n ta  del mecanismo de l in v e n to , d ibu jada 

máa p a rticu la rm e n te  para  m o stra r  l a  s i tu a c ió n  d e l d isp o s i­

tiv o  d e te c to r  s e n s ib le ,y

20 l a  f ig u ra  3 es un diagrama de oonexiónado que

m aestra  l a  in te rc o n e x ió n  de lo s  c o n tro le s  empleada para  l l e ­

var a cabo a l  in v e n to .

Considerando lo s  d ib u jo s , en lo a  que lo s  nú­

m eros da re fe re n c ia  s im ila re s  se r e f i e r e n  a p a r te a  an á lo g as , 

25 e l  número 5 designa  un bo te  de mecha desde e l  cual l a  me­

cha 6 es a lim en tada  len tam en te , en l a  forma b ie n  conocida 

a lo s  té c n ic o s , a l  r o d i l lo  e levador u sua l 7 , y luego sigue
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en una t r a y e c to r ia  a  t ra v é s  del ¿ re a  de e s t ira d o  8 . Bn l a  

f ig u ra  1 , se  re p re se n ta n  r o d i l lo s  e s t i r a d o re s  su p e rio r  e 

i n f e r i o r ,  designados con 9 , lo, resp ec tiv am en te , y l a  mecha 

s a le  como mecha f in a l  1 1 , siguiendo luego  a tra v é s  de l a  

8 a le ta  12 a l a  bobina c o le c to ra  13. l o  que an tecede  d e so r i­

be e l curso normal de una mecha en ana mechara y l a  produc­

c ión  de l producto o mecha f i n a l .

l a  mechera normal a lim en ta  un gran  número de 

mechas, d e l orden  da 96 a  160, dependiendo d e l t ip o  y tama- 

10 ño de l a  mechera empleada. Cuando ae rompe e l  extremo de 

una. mecha, no es ra ro  que e l  extremo ro to  se e n ro l le  y se  

l í e  en seguida con extremos adyacen tes de mechas para  rom­

p e r lo s  y p ro d u c ir una masa de m a te r ia l  l ia d o  e i n ú t i l , de­

term inando p e rd id a s  c o n s id e ra b le s  s i  no ae descubre p ron ta- 

16 mente por e l  o p e ra r io . Como q u ie ra  que no es in s ó l i t o  que 

v a r ia s  m echeras sean  a te n d id a s  por un so lo  o p e ra r io , e s  a 

menudo im posib le  d e ten e r una m echera, después de d ich a  ro ­

tu r a  y enredam iento , h a s ta  que l a  p é rd id a  es considerab le#  

El o p e ra r lo ,  a l  d e ten e r la  m echera, no so lo  debe q u i ta :  e l  

80 m a te r ia l  e s tro p ead o , sino  que he de e n fre n ta rse  con l a  ta ­

re a  d# empalmar un gran  número de extremos r o te s .

E l inven to  e lim ina  e s te  d esp erd ic io  de tiempo 

y de m a te r ia l  creando un mecanismo s e n c i l lo  y e f ic a z  para  

" v ig i la r "  cada extremo de mecha y d e ten er prontam ente l a  

25 mechera s i  se  rom piera un extrem o.

Como se  i l u s t r a  de modo d iag ram ético  en l a s  

f ig u ra s  1 y 2 , se  d ispone una cámara o conducto : c o le c to :
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isas

14 que cox is a lo  la2go  da l a  m echera. Pueda se r de chape 

m e tá lic a , o da cu a lq u ie r c o n stru cc ió n  d eseab le , y puede es­

t a r  unido a l a  p a r ta  t r a s e r a  de l a  m echera, por e jem plo , a 

le a  p ie z a s  ociadas de l a s  v a r i l l a s  de cambio. l a  extrem idad 

de adm isión del conducto 14 ae conecta a l a  c a ja  15 de un 

v e n t i la d o r ,  d iv id id a  con p re fe re n c ia  en l a  cámara c o le c to ra  

16 , separada  de l a  cámara 17 por un tam iz separador de l a  

p e lu e a , 19. Un v e n t i la d o r , no re p re se n ta d o , con p re fe re n c ia  

del t ip o  de p ro p u lso r , va a le ja d o  de modo adecuado en l a  

cámara 17 . Unos tubos de a sp ira c ió n  19 e s tá n  adecuadamente 

conectados con l a  cámara 14 y e s tá n  e sp ac iad o s a  lo  la rg o  

de l a  lo n g itu d  de l a  cámara de modo que cada extremo de me­

cha sea  se rv id o  por un tubo in d iv id u a l cuya extrem idad a b ie r ­

t a  o de a s p ira c ió n  20 a s ta  s itu a d a  debajo y separada  ap ro x i­

madamente en  5Q mm. de l a  c a r re ra  de desplazam iento  de l a  

extrem idad de l a  meoha se rv id a  por e l l a .  Debe en tenderás 

que dependiendo del tamaño d e l tu b o , l a  a s p ira c ió n , y e l  

tamaño de l a  mecha, puede a e r  d eseab le  e s p a d a r  e l  extremo 

20 más jú n te  o más a le ja d o  de l a  t r a y e c to r ia  de desplazam ien­

to  de l a  mecha 11, y l a  sep arac ió n  de 50 mm. mencionada es 

i l u s t r a t i v a  de une d isp o s ic ió n  usada s a t is fa c to r ia m e n te  por 

e l  s o l i c i t a n t e ,  a l a  cual no queda l im ita d o .

lo s  tubos de a s p ira c ió n  19 se  conectan con 

l a  cámara 14 en  pun tos 19A que pueden e s t a r  en e l fondo de 

l a  cámara o a  c u a lq u ie r d is ta n c ia  deseada encima de é l .  lo s  

tubos de a s p ira c ió n , con p re fe re n c ia ,  e s tá n  soportados por 

l a s  v ig a s  de lo s  r o d i l lo s  y descansan d irec tam en te  sobre
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e l l a s ,  sa lve  en que l a  extrem idad opuesta  de cada tubo 

e s tá  in c lin a d a  con p re fe re n c ia  o curvada h a c ia  a r r ib a  en 

d ire c c ió n  a  la  t r a y e c to r ia  de desplazam iento  de l a  mecha 

11 . Por ejem plo, e l  tubo puede e s ta r  conectado en forma 

5 r o ta t iv a  en e l  punto 19B, de modo que e l  extremo de a s p i­

ra c ió n  20 puede a ju s ta r s e  según se  desee para  apun tar d i­

rectam ente a su cordón de mecha co rreap o n d ien te .

S ituado d e trá s  de la  cámara 14 e n tre  e l 

prim er tubo de a s p ira c ió n  más cercano a  l a  cámara co lec tó ­

lo r a  16 y l a  cámara misma va in s ta la d o  un d is p o s it iv o  d e tec ­

to r  y de c o n tro l ,  t a l  como e l  regu lador r e g is tr a d o r  t ip o  

RKL1 de l a  W eatinghoaae E le c t r i c  C o rp o ra tio n .

En l a  p r á c t ic a ,  un rayo  de lu z  21, de i n ­

ten s id a d  deseada, p receden te  de un m anantia l luminoso 22, 

18 %otúa sob re  un tubo fo to e lé c t r ic o  23. En cond ic iones nor­

m ales, l a  in te n s id a d  de l a  lu z  que a c tú a  sob re  e l  tubo 23, 

quedará su stan c ia lm en te  c o n s ta n te , s in  embargo, suponien­

do que un extremo ro to  de mecha cruza e l  hez de l u z ,  en ton­

ces o c u r r i r á  un cambio de in te n s id a d  con lo  cual e l  tubo 

20 23 re a c c io n a rá  in stan táneam en te  para  determ inar l a  parada

de l a  m eohera, como se d e s c r ib ir á  luego con más d e ta l l e .

E l v e n ti la d o r  empleado en l a  cámara 17 es 

de t a l  d iseño y es im pulsado a t a l  v e lo c id a d  que s e  pro­

duzca una p re s ió n  s u f ic ie n te  para  o rea r l a  a s p ira c ió n  r e -  

26  querida  an toda  l a  lo n g itu d  de l a  cámara 14 de modo que 

un extrem e ro to  de me oha 11 sea  a sp ira d o  fác ilm e n te  den­

tro  de l extremo de a s p ira c ió n  20 de su tubo co rraspond ien -
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t e  1 9 . A s í, no se rá  a m o llad o  n i  cau sa i a  danos. l a  ex trem i­

dad e n tr a r a  rápidam ente en  la  oámara 14 , y se g u irá  a  l a  cá­

mara 16 pasando a  t r a v é s  del haz de lu z  21. l a  v a r ia c ió n  en 

l a  in te n s id a d  lu m ín ica  r e s u l ta n te  d e l paso del extremo ro to  

5 por e l  haz de lu z  a cc io n a rá  e l tubo 23 p a ra  hacer que l a  

máquina se  p a re . Todo esto  o cu rre  de un modo sustancia lm en­

te  in s ta n tá n e o . 31 o p e ra rio  o b se rv ará  prontam ente l a  s e ñ a l ,  

que luego se  e x p lic a rá ,  que e s  encendida cuando l a  máquina 

s e  p a ra  y re p a ra rá  l a  a v e r ía ,  luego  pondrá en  marcha de nuevo 

10 l a  máquina moviendo l a  pa lanca  de cambié en  l a  forma usua l 

después de lo  cual e l  motor de accionam iento de l a  mechera 

comenzará a fu n c io n ar. S in  embargo, l a  a s p ira c ió n  en  l a  cá­

mara 14 y en lo s  tubos 19 no ten d rá  lu g a r  a l  vo lver a  poner 

en marcha l a  m echera. Ha muy in d e se a b le  que ae produzca a s p i-  

15 i  a c ió n  a n ta s  de que l a  mecha rep a rad a  haya ten id o  o c a s iá n  de

a r r o l l a r s e  fuertem ente  en tom o de l a  bobina y l a  mecha no 

dañada, en cond ic ión  te n s a , haya avanzado. Por c o n s ig u ie n te , 

deepuás de que la  máquina ha reanudado e l  funcionam iento 

normal duran te  un período  oo rto  p rede term inado , cuando l a  

20 su cc ió n  no pueda ya t i r a r  de l a  mecha f l o j a ,  al s o l i c i t a n t e  

oree medios p a ra  r e s ta u r a r  l a  a sp ira c ió n  en lo s  tubos 20 y 

e l  oonducto 1 4 . Esto se consigue por un c o n tro l  adecuado de 

re ta rd o  tem poral que s i r v e  para  poner e l v e n tila d o r  en fu n ­

cionam iento un período de tiempo predeterm inado después de 

25 l a  reanudación  del funcionam iento de l a  m echera.

l a  d isp o s ic ió n  de c o n tro l empleada para  pro­

d u c ir  l a  secuencia  deseada de operaciones se  re p re se n ta  d ia -
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gram áticam ente en  la  f ig u ra  3 . Una fu e n te  de o e rr ie n te  

adecuada, usualmanta d e l orden da 550 v o l t i o s  t r i f á s i c a ,  

e s tá  in d icad a  per lo s  conductores 24, s irv ien d o  a l  apara­

te  de a rranque  25 del m otor, que a su vez s i r v e  a l  motor 

26 de l a  m echera, ge oomprandera que se  d ispondrá  o  i n s ­

t a l a r á  en l a  forma u su a l un in te r ru p to r  de co n tro l y cual­

q u ie r equipo a d ic io n a l deseado. lo s  co n d u cto res  2? alim en­

ta n  l a  d isp o s ic ió n  de co n tro l 26 c o n s is te n te  en  el ap a ra to  

de arranque  29 y e l r e l é  de re ta rd o  30. E s te  r e l é  e s  de l t i ­

po a l  que puede s e rv i r  de ejemplo e l  r e l é  de re ta rd o  tem poral 

modelo Ai de l a  W estinghouse E le c t r i c  C o rp o ra tio n . En l a  

p rá o t ío a , e l  r e l é  de re ta rd o  tem poral 30 d e te rm in ará  un 

re ta rd o  de un perfodo p rede term inado , por e jem plo , de lo  

segundos, después de que e l  motor 26 ha s id o  puesto  en 

m archa, a n te s  de que e l a rran cad o r 29 sea accionado p a ra  

c o n tro la r  e l motor 31 que acc iona  e l  v e n tila d o r  de l a  cá­

mara 17 .

lo s  conductores 32 a lim en tan  a l  regu lador 

r e g is tr a d o r  33 que c o n tro la  l a  fu e n te  lum inosa 22 y a l tubo 

fo to e lé c t r ic o  23 a n te s  d e s c r i to s .

lo s  conductores 34 conectados a l  r e l é  de 

r e a ju s te  35 s irv e n  p a ra  r e s ta u r a r  e l  funcionam iento normal 

del reg u lad o r r e g is tr a d o r  33 después de l a  in te r ru p c ió n  

d e l s e rv ic io ,  l a  lu z  de seña l 36 e s t á  d iap u esta  p a ra  e n ­

cenderse cuando e s  accionado a l regu lado r de r e g i s t r o ,  a l  

in te rru m p irse  e l  s e r v ic io ,  y é l c i r c u i to  de l a  lu z  es i n ­

terrum pido por e l  reg a lad o r r e g is t r a d o r  cuando es re s ta u -
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lado  a  estado  norm al; sa lvo  en que e l  r e l é  de r e a ju s te  35 

s e rv iré  p a ra  m antener l a  lu z  en estado  encendido h a s ta  que 

l a  pa lanca  de l a  v a r i l l a  de oambio de l a  mechera sea  acc io ­

nada p a ra  o e rra r  e l  c i r c u i to  p a ra  e l  motor 36 de l a  mechera* 

En l a  p r a c t ic a ,  l a  d isp o s ic ió n  de o o n tro l r e ­

p re sen ta d a  en l a  f ig u ra  3 puede e a ta r  montada y d isp u e s ta  de 

modo compacto, con excepción de l a  lu z  de señ a l 36, en  combi­

nación  con un só lo  panel en un extremo de l a  mechera*

Cuando se  rompe una me oha, e l paso  del e x tr e ­

mo ro to  dentro  de l conducto 14 y a t ra v é s  del rayo de lu z  

31, de te rm inará  una v a r ia c ió n  en in te n s id a d  que acciona a l 

regu lado r 33 p a ra  romper e l c i r c u i to  que a lim en ta  a l  motor 

26. E s ta  e s  l a  prim era o p e rac ió n . Luego, una vez que e l  

o p e ra rio  ha reparado  l a  ro tu ra  y moviendo l a  v a r i l l a  de 

cambio para  v o lv er a  poner en marcha e l  motor 26, pa ra  cu­

yo momento e l  regu lador r e g is tr a d o r  se  ha re s tau rad o  é l  m is­

mo, e l r e l é  de re ta rd o  tem poral 30 m antiene s in  funcionar 

du ran te  un período  de tiempo predeterm inado a l  motor 31 d e l  

v e n t i la d o r ,  n a ta  es l a  o p erac ió n  No. 2 . Cuando e l  r e l é  de 

re ta rd o  tem poral, después d e l in te rv a lo  deseado, perm ite  

que e l  a rran cad o r 29 funcione  de modo que e l  motor d e l ven­

t i la d o r  sea p u esto  en marcha y se  e je r z a  una succ ión  en e l  

conducto 14 y en lo s  tubos 20, ten d rá  lu g a r  l a  o p e rac ió n  

No. 3 p a ra  aseg u ra r l a  reanudación  segu ra  d e l funcionam ien­

to .  E s te  modo de o p erac ió n  en t r e s  e ta p as  no ha sido  emplea­

do nunca para  a seg u ra r l a  p ro n ta  cesac ió n  de o p e ra c io n e s , 

con m ínima p é rd id a  de tiempo y m a te r ia l ,  y l a  segura  rean a-
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dación  después de l a  O p e ra c ió n .

KL empleo d e l reg u lad o r de r e g is tro  33 p ropor­

ciona una am plia gama de s e n s ib i l id a d  de modo que un cambio 

o v a r ia c ió n  l ig e r o s  en l a  in te n s id a d  de l a  lu z  que Responde 

a l  Rápido pase de un m a te r ia l  ta n  tenue como un t í  o c i to  d esin - 

t  agí a n te  de f i b r a ,  sexta s u f ic ie n te  paxa pxoduoix l a  aco ión  

in s ta n tá n e a  xequexida paxa detenex l a  m echera. l a s  te n ta t iv a s  

an tex io x es  de re s o lv e r  ai pxoblema que req u e ría n  d if e re n c ia s  

de p re s ió n  re la tiv a m e n te  g randes o l a  acum ulación de m asas de 

m a te r ia l  paxa e l  accionam iento  p o s i t iv o  d e l mecanismo de pa­

rada  no sen  p rá c tic a !  ya que c a re c ía n  tan to  de s e n s ib i l id a d  

como de una p ro n ta  rep a ra c ió n  p a ra  e v i t a r  p é rd id a s  por dete­

r i o r o ,  S i hecho de poder e l s o l i c i t a n t e  a ju s ta r  e l  regula?* 

dor perm ite  un c o n tro l en extremo exacto  de modo que un ex­

tremo pequeño y delgado de meche, l ig e ro  en cuerpo , pose o 

m asa, de term inará  s in  embargo una re s p u e s ta  in s ta n tá n e a ,

Gome q u ie ra  que lo s  d ib u jo s  e s tán  d estin ad o s  

a  i l u s t r a r  un conjunto  t íp ic o  de elem entos para  consegu ir 

e l re s u lta d o  mejorado de l in v e n to , s e rá  e v id en te  que a  lo e  

té c n ic o s  se  l e s  su g e r irá n  por s í  mismas d iv e rsa s  m odifica­

c iones en  l a  forma de a p lic a c ió n  aobre  l a  m echera, en l a  

co locac ión  de l a s  p a r te s  y en l a  d isp o s ic ió n  de l e s  contro­

l e s ,  y por co n sig u ien te  e l  s o l i c i t a n t e  no ae  l im i ta  por s í  

mismo a l a  d isp o s ic ió n  e s p e o íf ic a  d e s c r i t a  sa lvo  en cuanto 

se  se ñ a la  en l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n e ja s .

Bata s o l i c i t u d ,  que corresponde a  l a  p resen ­

ta d a  en lo s  Retado a Unidos de América, é l 22 de Noviembre

-  i i  -R
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A# 1950, bajo  #1 numero 197.108, se  acoge a l o s  b e n e f ic io s  

del a r t i c a lo  51 del v ig e n te  E s ta tu to  sobxe p rop iedad  Indos- 

t r i a l .

0 -  N O T A  -  0 -

5 to e  p an to s de invenoión  pxopia y nueva que

se  px asen tan  p a ra  que sean  o b je to  de e s ta  P e ta n te  de Inven­

c ión  en España, pox VEINTE añ o s, son lo s  s ig u í  a n tee :

l a .  -  Un método de contxolax e l fanciojcmmien- 

te  de une m echera, que c o n s is te  en detenex la  meohera a l  

xompexee un cordón de mecha, hacex que l a  mechara sea  paea- 

10 t a  de nuevo en marcha después de re p a ra r  e l cordón r o to ,

y a c t iv a r  un mecanismo, después de t r a n s c u r r i r  an  in te rv a ­

lo  predeterm inado ana vez que ha s id o  p u e s ta  de nuevo en 

marcha l a  meohexa, paxa a p lic a x  a s p ir a c ió n  en an panto de­

is eeado en la  t r a y e c to r ia  de desplazam iento  de an cordón de

mecha.

2a . -  Un método de oontxolax e l funciona­

miento de ana m achera, que c o n s is te  en detenex l a  mechera 

a l  romperá# un cordón de mecha, hace r que l a  mechera eea

20 p u esta  de nuevo en marcha después dé reparado  e l  cordón ro­

to ,  y a c t iv a r  an mecanismo, una vez tra n s c u r r id o  an in te r ­

v a lo  predeterm inado de tiempo después de que l a  mechera ha

-  12



a iáo  pu esta  de nuevo en maroha, p a re  coge? de nuevo un cor­

dón ro to  de mecha.

3 2 . -  un método de opera? una m echera, que 

c o n s is te  en a p l ic a r  a sp ira c ió n  en un punto a  lo  la rg o  de 

l a  t r a y e c to r ia  de movimiento de un cordón de mecha, r e t i ­

r a r  un cordón ro to  de mecha, hacer que ae  p a re  l a  m echera, 

poner de nuevo en marcha l a  mechera después de que ha sido 

reparado e l cordón ro to ,  y a p l ic a r  de nuevo d icha  aspirac­

c ión  después de tra n sc u rr id o  un perfodo predeterm inado de 

tiempo una vez que ha sido  p u esta  de nuevo en marcha l a  me­

chera*

43. -  Un método de o p era r ana m echera, que 

c o n s is te  en a p l ic a r  un d is p o s i t iv o  c o le c to r  en un punto a  

l e  la rg o  de l a  t r a y e c to r ia  de movimiento de un cordón de me­

cha, a s p i r a r  un cordón ro te  den tro  del d i s p o s i t iv o ,  l l e v a r  

e l  cordón ro to  a  tra v é s  de un campo de d e te c c ió n , y h a ce r 

que l a  mechera sea  parada  su stano ia lm ^n te  inm ediatam ente 

después de que e l  cordón pasa por dicho campo de detección*

53 . -  Un método según se  r e iv in d ic a  en  a l pun­

to  4 , en e l cual l a  mechera e s  re s ta u ra d a  a l  s e rv ic io  después 

de l a  rep a rao ió n  d e l  cordón ro to  y  dicho d is p o s i t iv o  co lec­

to r  r e s u l ta  o p e ra tiv o  después de t r a n s c u r r id o  un in te rv a lo  

predeterm inado una vez ha sido  re s ta u ra d a  l a  mechera a l  s e r ­

v ic io *

63. -  un método de c o n tro la r  a l funcionam ien­

to  de una m echera, que c o n s is te  en  a p l ic a r  succión  en un ca­

n a l de a i r e  p redeterm inado , conectar dicho cana l de a i r e  a
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ana p lu ra l id a d  de pun tas o e le c to ra s  adyacen tes a tra y e c to ­

r i a s  da movimiento de cordones de mecha, d iapenar un has 

de lú a  en un extremo del canal hacer que l a  mechara ae pa­

re  a l  v a r ia r  da un modo su stan c ia lm en te  in s tan tán e o  l a  in -  

S ta n s id a d  da una p a r ta  da dicho has lum inoso , y hacer que 

l a  mechera reanude su funcionam iento , después de lo  cual 

e l  mecanismo accionado por e l  h as  lam inoso quedará inope­

ra n te  h a s ta  que dicho haz luminoso sea  a fec tad o  de nuevo.

10 punto 6 , en  e l  cual e l  movimiento del a i r e  en dicho canal 

oesa a l  d e te n e rse  l a  mechera y es reanudado después de l a  

reanudación  del funcionam iento de l a  m echera.

una cámara c o le c to ra , medios p a ra  p ro d u c ir  una a sp ira c ió n  

15 en d icha cám ara, tubos de a s p ira c ió n  cono otados con d icha 

cámara, ten iendo cada tubo de a s p ira c ió n  ana extrem idad 

a b ie r ta  s i tu a d a  ju n to  a l a  l in e a  de desplazam iento de un 

cordón de mecha a lim entado  a  una a l e t a ,  medios p a ra  d ispo­

ner un haz de lu z  en l a  cámara, medios p a ra  p a ra r  e l iun - 

80 oionam iento de l a  mechera a l  p asa r un cordón ro to  de mecha 

a tra v é s  del haz de lu z ,  medios para  r e s ta u r a r  e l funcio ­

namiento de l a  mechera después de re p a ra d ^ L  cordón r o to ,  

y medios p a ra  c o n tro la r  l a  producción  de d icha a s p ir a ­

c ión  e n  l a  cámara, de modo que l a  a s p ira c ió n  sea r  e s ta c ra -  

25 da en l a  cámara después de tra n sc u rr id o  un in te r v a lo  de 

tiempo una vez que ha sido re s ta u ra d o  e l  funcionam iento 

de l a  m echera.

7 0 . -  un método según se  r e iv in d ic a  en el

8 s . -  una meohera que l le v a  en combinación

-  14 -
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9S. -  Un alaterna, de c o n tro l p a ra  una machara 

de l c a rá c te r  d e s c r i to , que inc luye  m edies para  acc io n ar un 

motor de l a  meohera que ha de im p u lsa r la , un a p a ra to  de 

a rranque  y un d is p o s i t iv o  de re ta rd o  tem poral p a ra  acc io n ar 

un motor de v e n ti la d o r  después de l a  a c tu a c ió n  del motor 

de l a  m eohera, un reg u lad o r r e g is tr a d o r  p a ra  romper l o s  c i r ­

c u ito s  que oon tro lan  ambos m otores, después de lo  cu a l dicho 

reg u lad o r r e g is tr a d o r  es re s tau rad o  a cond ic ión  p re -o p e ra -  

t i v a ,  y medios para  hacer que dicho regu lador r e g is tr a d o r  

opere  a l  cambiar en  in te n s id a d  un rayo de lu z ,

l o s .  -  Un sistem a de c o n tro l p a ra  una meche­

r a  d e l c a rá c te r  d e s o r i te ,  que inc luye  un a rrancado r de un 

motor en  combinación con un motor p a ra  l a  m echera, un ro lé  

de re ta rd o  tem poral que c o n tro la  un a rran cad o r p a ra  un mo­

to r  de v e n ti la d o r ,  un regu lador r e g is tr a d o r  o p e ra tiv o  en  

re sp u e s ta  a  l a  acc ió n  de un tubo fo to e lé c t r ic o  con tro lado  

por cambies en la  in te n s id a d  de un rayo de l u z ,  un c o n tro l pa^ 

r a  una señal o p e ra tiv o  a l  rom perse un c i r c u i to  que s i rv e  a l  

motor de l a  m eohera, y medios p a ra  o pera r ambos m otores en 

una s e r ie  de operaciones separadas por un in te rv a lo  de tiem ­

po deseado y para  c o n tro la r  d ichos m otores sim ultáneam ente 

a l  operar e l  reg u lad o r r e g is tra d o r*

l i a .  -  upa mechera que l le v a  en  combinación 

un conducto, medios para  p ro d u c ir  una a s p ira c ió n  en dicho 

conducto , tubos de a s p ira c ió n  conectados con dicho conduc­

to  , ten iendo  cada tubo de a sp ira c ió n  una 33.tr  em i  dad a b ie r ta  

s i tu a d a  ju n to  a  l a  l in e a  de desplazam iento de un cordón de
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mecha a lim entado a  una a l e t a ,  un d is p o s i t iv o  d e te c to r  en 

e l conducto, medios o p e ra tiv o s  que responden a  l a  acc ió n  

de dicho d is p o s i t iv o  p a ra  p a ra r e l  funcionam iento de l a  

mechera a l  p asa r un cor don ro to  de mecha a  tra v o s  d e l con­

d u c to , medios p a ra  r e s ta u r a r  e l funcionam iento de l a  me­

chera después de re p a ra r  e l  cordón r o to ,  y medica p a ra  

c o n tro la r  l a  p roducción  de d icha  a s p ira c ió n  en é l conducto 

de modo que l a  a s p ira c ió n  sea re s ta u ra d a  en él conducto 

después de t r a n s c u r r i r  un in te rv a lo  de tiempo deseado una 

vea que ha sido  re s ta u ra d o  e l funcionam iento de l a  m echera.

l a s .  -  Una m echera.

Tal y como se  he d e s c r i to  en l a  Memoria que 

a n te ce d e , rep re sen tad o  e n  e l d ibu jo  que ee acompaña y  csn  

lo s  f in e s  que se  han e sp e c if ic a d o .
B sta  Memoria consta  de d ie c is e is  h o ja s  e s ­

c r i t a s  per una so la  c a ra .

M adrid , , 2  7 ñiOV.7%%
A.
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