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PATENTE DE INVENEION

por veinte ailog,

para todo el territorio espafiol, sus colonisas y protec=
torado, por "UN APARATO THANSPORTATUOR", a favor de Don
ANGEL VALIVE MORERA, de nacionalided espafiola, con do-
micilio en Barcelona, Avda. General Sanjurjo, n@ 30,

¥y cuyo inventor es el propio solicitante.

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere, como su nombre indice,
a un aparato para el transporte de materiales. Como
se verd, & medica que se avence en la presente descrip-
cién, el nuevo aparato disfruta de muchas ventajas so-
bre los otros dispositivos hasta ahora empleados para
el transporte de materiales. En especial resulte ven-
tajoso por ser sencillo de construccibdn, por ser fécilmen-—
te desmontable y por resultar de precio de coste reduci-

disimo.
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A fin de facilitar su descripcién, se adjuntan a
la presente memoria unos planos esquensiticos que se
dan tan solo a titulo enuncistivo pero no limitativo,
debido a que se refiere Unicemente a uno de los posi-
bles modos constructivos del aparato.

Ia tigure 1 es una vista general y esquemdtica del
aparato. |

Le figura 2 representa la cisposicién del motor res-—
pecto las poleas motrices.

Y la figura 3 representa el circuito que forman las
correas trapezoidales y las poleas sobre las que estas
Yltimas se apoyan, habiendo dibujado le polea 18 de
mayor didmetro que la 17, aunqgue son iguales, para
mayor facilidad de comprensién.

E1l aparato consta esencialmente de un soporte pris-
mético 11 dispuesto en forme tal que una de sus caras
laterales forma la Base del mismo. E1 soporte 11 puede
ser de msdera, de hierro tubular o angulares, de fun-
dicidén y puede tener la forme mds adecuads a cada uti=-
lizacidbén. Iae base rectangular del soporte se apoya so-
bre cuatro ruedas 12 que“facilitan su desplazamiento.

En la arista superior 20 del soporte 11 Be apoyan
dos 0 mds pares de brazos, de los cuales se extienden
unos a la derecha (13) y otros a la izquierda (14) del
sopbrte.

Estos brazos son fdcilmente desmontables. Una de las
disposiciones mds sencillas de los miémos es 1le que se
indica en la figura 1, en la gue los brazos terwinan en

forma de horguilla 38. La horguilla se apoyaz sobre la
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arista 20 y se impide que ésta pueda soltarsce mediante
un pasador 39.

Los vrazos 13, que hen de apoyarse en el suelo, ter—
minen en unos hierros doblados en dngulo 36, 0 en unos
dispositivos sinilares, con objeto ae que 1los mismos
brazos queden un tento separados del suelo y no se en—
torpezca el movimiento de las correas cuyo recorrido
se describird a continuacidn.

Sobre los brazos 13 y 14, rnediante turriones late-
rales o disposiciones parecidas, se apoyan de trecho
en trecr o r « distancie convenlente, una serie de po-
leas 15 con garganta adaptada psre engranar col unas
correas trapezoldeles 21, Toda esta serie de poleas
son iguales excepto las extremas 16 y 1l6' gque son de
un mayor didmetro, el preciso para que ias correas pue-
dan engranar con otras poleas 17 y 18, montadas sobre
la arista 20 del soporte 1l; su objeto es, por lo tan-
to, el de facilitar la transmisién vel movimiento.

Sobre las ya citadas poleas 15 y 16 montadas sobre
cada par de brazos 13 y 14, y sobre las 17 y 18 corres-—
pondientes se adaptan las correas trapezoldales 21 que
engranan también, para obtener el movimiento deseado,
con unas poleas colgantes 19. Con ésta disposicidn de
las poleas, un punto eualguiera 37, por ejemplo, de la
correa trapezoidal 21 efectia el recorrido siguiente,
(véase figura 3). De la polea 16 pasa a la 17, de
dsta wa a la 19, de deta a la 18, de ésta a 16' y de
ésta vuelve a la 1lo'.

las poleas 19 estdn unidas entre si por un eje mo-
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tor 22. Lobre este eje motor 22 se apoyen udeunds dos
cojinetes 23, sobre los que se monta €l motor 24, El pi-
fidn de este motor engrana con la corona 26 montada so-
bre el mismo eje 22. Se comprende perfectamente que al
girar el piiién 25 se mueve lz corons 26 y con ella el
eje 22, el cual transmite el movimiento a las poleas
colgentes 19, las cuales desvplazan las correas trape-
zoidales 21. llediante esta disposicién del motor, se
conslgue tener constantemente tensadas las correas; ¥y
sl el motor tiene suficiente peso no hay posibilidad
de que el mismo se levante engranando con la rueda 26
a caussa de la resistencia que pudiera ofrecer la mis-
me al moviﬁiento de giro.

Le disposicién de las correas 21 es adecuada pars
lograr que las partes superiores de la misme, a ambos
lados del soporte 11, se muevan sielpre en una misms
direccién. Puede verse fécilmente que si las poleas 19
giran en el sentido indicado por la flecha 27 (figs.
1y 3) las partes superiores de las correas se moverdn
en el sentido indicado por las flechas 29 y 29, o sea
ambas en un mismo sentido.

Se comprende que, con el presente dispositivo, se
podrén cargar una gran variedad de materiales, apoydn-
dolos sobre ambas correas y que dichos materiales po-
drdn ser transportados del extremo derecho de los bra-—
708 13 a loc extremos izquierdos de los brazos 14 (fig.
1).

También se puede graduar en este sparato la altura

a que se desea elevar los materiales transportados. Pa-
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ra ello, dispone el mismo ¢e un par de ejes transﬁer—
sales 30 y 31 uniendo log brazos 14 y 13 respectivamen-
te.

Normalmente a los ejes 30 y 31 y en su punto medio,
se apoyan 0 sueldan unos brazos 32 y 33, los cuales
pueden moverse verticalmente mediante cualquier dis-
positivo apropiado. Una maners de comseguirlo es, por
ejemplo, permitiendo que los brazos 32 y 33 puedan in-
troducirse en unos tucos o cilindros verticales con
goporte 34 y 35 agujereados de trecho en trecho trans-
versalmente de parte a parte &l igual quc los brazos
32 ¥y 33. Se fijan estos brazos a la altura deseada
mediante la introduccidén de un pasador por los aguje—
ros que se hacen coincidir practicados en los mismos
y en los tubos cilindros 34 y 35.

El aparato objeto de la presente patente podria
construirse empleando cualquier otro elemento de trans-
nisidn que fuera distinto de las correas y poleas 'tra-
pezoidales. Seria posible substituir las poleas por
ruedas cetelinas y hacer lo propio con las correas tra-
pezoidales que serian, en este caso, unas cadenas, las
cuales engranarizn con las ruedas catalinas,

Se compregde que podrén introducirse cuantas modi-
ficaciones de detalle se estimen convenientes, siempre
que no se altere la esencialidad de la presente paten-
te, a cuyo fin se declaran de novedad y propia inven-
c¢idén de Don ANGEL VALLVE IORERA, as siguientes rei-
vindicaciones que constituyen le

NOTA REIVINDICATORTIA
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18 — UN APARATO TRANSPORTADOR - pars aplicar al trans-
porte de cualquier tipo ce materiales - caracterizado
porque comprende esencialmente: un soporte, base o simi-
lar susceptible de apoyarse sobre el suelo; varios lar-
gueros, brazos 0 similares que estdn montados sobre el
soporte o base anterior, siendo ajustables en cuanto
a su posicibén o inclinacidn respecto al suelo; unos ele-
mentos de transporte, tales como unas correas ordina-—
rias o trapezoideles, unas cadenas o similares que se
apoyan y se desplazan indirectamente montadas sobre los
largueros o brazos enteriores; unos medios monductores
y accionadores para los elementos de transporte; un dis-
positivo tensor para los elementos de transporte; un me-
canismo motor para provocar el movimiento de los ele-
mentos de transporte anteriores; y finalmente unos brega-
nos de ajuste para uno cualquiera, parte o la totalidad
de lss plezas principales del aparato.

28 ~ Un aparato transportador - pars aplicar al transg
porte de cualquier tipo de materiales - caracterizado
porque comprende esencilalmente: un soporte o nase so-
rre el que estd montado un eje de articulascién, barra,
perfil, unos puntos de articulacidn, unas varillas o
similares; dos pares cde largueros, brazos 0 similares
que son sensiblemente paralelos entre si y que estén
respectivamente dispuestos, dos a dos, a cada uno de
los lados del eje de articulzcién anterior, de manera
que uno de los pares de largueros estd situado a uno
de los lados del eje de articulacién en sentido apro-

ximadamente perpendicular a este eje, mientres el otro
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par ¢e largueros estd dispuesto por el lado opuesto del
eje de articulacidén y en posiciébn idéntica o simétrica
al priwmer pur; unas poleas, ruedas dentadas, pifiones u
otros medios conductores y accionadores de tipo similar,
los cuales estdn dispuestos mobre los largueros del
aparato; unas correas drdinarias, trapezoidales, cadenas
u otros elementos similares y flex®bles de transpo=-
te, los cuales son conducldos por las poleas, ruedas
lentadas o pifiones anteriores, dlscurriencc, parte

de ellos, eproximadamcnte poralelos a la direccidén lon-
ritudinal de los lurguefos; un dispositivo tensor para
las correas ordinariasg, trapezolcdales, las cacenas 0
similares, estando constituido dicho dispogitivo tensor
por unos medios mecdnicos sugpencidos de los elementos
flexibles de dbransporte para gue al mismo tiempo que
estos medios mecdnicos actian como mecanisro motor de
los elementos de transporte, ocasionen, debido a su
peso propio, el tensado automdtico de los elementos de
transporte; unos 6rganos de ajuste para uno cualquiera,
parte o la totalidad de las plezas principales del a-
parato.

3% — Un aparato fransportador, seglin cualquiera de
las dos anteriores reivindicaciones, caracterizado por-
que cada uno de los largueros, brazos o0 similuares del
aparato esta montado por uno de sus extremos sobre un
elemento mecdnico de articulacidn, tal como un eje de
articulacidén, una barra, una varillea, un eje, un per—
fil, una articulacidn o similar, estando montado cada

uno de estos elementos mecdnicos sobre el soporte o
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base del aparato, de tal manera gque cada uno de los lar-

gueros O brazos tenge, graclas a su existencia, una po-
gicidén o inclinacién variable respecto al suelo sobre
el gque se apoya el soporteoo base del aparato,

48 - Un aparato transportador, segin cualquiera de
lag anteriores reilvindicaciones, caracterizado porque
cada larguero ¢ brazo estd articulado por uno de sus
extremos sobre el soporte o base del aparato, mientras
su otro extremo, al girar sobre este punto de articula-
cidn, conduce a la variacidén de la inclinscidn de dicho
larguero con respecto a la base del eparato, asi como con
respecto a la superficie sobre 1=z cual se apoys esta
base.

52 -~ Un aparato transportador, segin cualguiera de
las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque
los elementos de transporte estdn formados por unas cin-
tas sin fin constituidas por correas planas o trapezoi-
dales, por cadenas o0 por elementos flexibles de tipo si-
nilar que se mueven en un determinado sentico impulsa-—
dos por el nmecanisno motor y que son conducidos por los
medios conductores y que se desplazan de maners gue une
parte de cada elemento de transporte se mueve en el sen-
tido longitudinal ce los largueros o brazos.,.

68 ~ Un aparato trensportador, segin cualquiera de
las anteriores reivindicaciones, caracterizado porgue
comprende, por lo nenos, dos lineas de transporte, cada
une de las cuales extd rormada por una correa ordinaria
o trapegzoidal dispuesta como une cinte sin fin, siendo

paralelas estas dos lineas y estando uispuestas sobre
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los largueros, en sentido longitudinal a estos dltimos.

78 - Un aparato transportador, segin la anterior rei-
vindicacidn, caracterizado porque cada linea de trans-—
rorte consta de dos seccliones que se hallan situadsas a
cada uno de los lados del soporte o base del aparsto,
viniendo accionada cada linea por el mecanismo motor que
actia sobre la corres o similar de la linea a través
de una polea adecuadsa.

88 - Un aparato transportador, segun cualquiera de
las anteriores reivindicaciones, caracterizado porgue
alguno, algunos o todos los medios conductores estdn
montados giratorios sobre 1os largueros o brazos del
aparsato,.

2 - Un aparato transportador, segin cualquiera de
las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque
el dispositivo tensor esta formado por el propio meca-
nismo motor que viene sostenido por los elementos de
transporte al pasar estos Ultimos por unas poleas 0 rue-
das que son solidarias del eje motor.

102 -~ Un aparato transportador - para aplicar al trans
porte de cualquier tipo de materiales -~ caracterizado
porque comprende esencialmente: un soporte o base (11)
de tipo prismdtico, paralelepipédico o similar; un
eje de articulacién (20) que se apoya por sus extremos
sobre el soporte (11) anterior; cuatro largueros o bra-
gos (13-13, 14-14) dispuestos por pares (13-14) a ambos
lados del eje de articulacidén (20) anterior, siendo
los mismos aproximadamente paralelos y estando indivi-

dualmente articulados por uno de sus extremos (38) so-
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bre el eje de articulacidn (20); unos drganos de ajuste
(33-35, 32-34) de la posicién angular de cada par de
lergueros o brazos (13-14); unos elementos de trans-—
porte, tales como unas correas ordinarias o trapezoida-
les (21), cadenss o similares que se apoyan por su parte
superior sobre unas poleas conductoras, engranajes, piilo=-
nes o similares (15-16-16'-18); unos medios conductores
o accionadores, tales coui0o unas poleas, ruedas dentadas,
pifiones, ruedas catalinas (15, 16, 18, 19) o similares
que conducen o sccionan las correas 21 0 caaenss ante-
riores; un dispositivo tensor para los elementos de traag
porte (21) estando formado este dispositivo tensor por
un mecanismo motor que estd suspendido de los elementos
de transporte (21) en una regidn cercana al soporte o
base del aparato; un mecenismo motbtor para proporcionar
novimiento a los elementos de transporte, estando for-
mado ¢icho mecanismo por un motor (24) que hace girer, a
través de una serie de engranajes (25-26), un eje auxi-
liar (22) en cuyos extremos van umontadas dos poleas tra-
pezoidales (19—19), pifiones u otros elementos mecdnicos
similsres que, al proﬁio tiempo que estdn suspendidos
de los elementos de transporte (21), proporcionan el
movimiento a estos dltimos el ementos.

118 -~ Un aparato transportador, segin la anterior rei-
vindicacidn, caracterizado porgue comprende: dos lineas
de transporte, cada un. e les cuales estd formada por
une correa ordinaria o trapezoidal (21) dispuesta como
una cinta sin fin y porque estas dos lineces son sensi-

blemente paralclas entre si, estando individualmente dis-—

N S
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nuestas sobre los largueros (13-14) de tal manera que
cads correa sin fin, estd formaca por un elemento fle-
xible cue va dispuesto sobre unas poleas (1lo-16', 17-13,
15 y 19) algunas de les cuales (16-16') son las extre-
mas, mientras otras (17-18) son lascentrales, otras

(15) son concuctoras del ramel superior de cada linea
de transporte (21) y las restantes (19) son al prépio
tiempo tensorzs y wmotoras, ya que formen parte del dis-
positivo tensor y del mecanismo motor del aparato.

128 - U APARATO TRANSPORTADOR.

Tael y conforme queda descrito y reivindicado en la
memoria descriptive gue antecede y que consta de once
hojas escritas & ndguina por una sola cara y un plano
gue la ilustra.

FMADRID,
ANGEL VALIVE IORERA [/
£
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