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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para solicitar
P A T E H T E D E I N V E N C I O N 

e n
B S P A N A 

por VEINTE anos
a noubre de PITNEY-BOWES, INC., entidad norteamericana, 
establecida en 757 Pacific Street, Stamford, Fairfield, 
Connecticut, Estados Unidos de America, por:

" UN DISPOSITIVO PAR̂ . ACCIONAR UlfA MEDA 

DE NUI1EROS DE REGISTRO

Este invento se refiere a uso dispositivo ac- 
tuador diferencial para su uso en el accionamiento de ruedas 
con mímeros de un mecanismo registrador de acuerdo con un 
valor seleccionado.-

El dispositivo actuador diferencial está par­
ticularmente destinado para su uso en un dispositivo impre-
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sor y contador de franqueos postales, en el cual los valores 
ajustados para la impresión son acumulados y registrados en 
ruedas de registro de números durante un ciclo de impresión 
en el funcionamiento.-

Normalmente, en la operación de cuento del 
franqueo, con las actuales máquinas comerciales, se efectúa 
un ciclo de impresión en, aproximadamente, un cuarto de se­
gundo, y la actuación de mía rueda de números de registro se 
efectúa en aproximadamente una cuarta parte del ciclo de im 
presión del funcionamiento. Por consiguiente, la actuación 
de la rueda de registro de números se completa en aproxima­
damente 1/16 de segundo.-

Bn el dispositivo de este invento, se apro­
vecha el ciclo de impresión completo de 360° en el funcio­
namiento para llevar a cabo la actuación de las ruedas de 
registros de números. Esto da como resultado un funciona­
miento mejorado del mecanismo registrador.-

Un objeto del invento, por consiguiente, es 
el de crear un dispositivo actuador diferencial mejorado en 
el cual el accionamiento de las ruedas de números de regis­
tro se efectúa al comienzo de un ciclo de funcionamiento y 
continúa a través de todo el ciclo.—

Otro objeto del invento es el de crear un 
dispositivo actuador diferencial mejorado en el cual un ele­
mento del actuador es no rotativo y contiene números varia­
bles, pero fijos, de dientes, y otro elemento, que es rota­
tivo, contiene un número fijo de dientes, y efectuar el ac­
cionamiento del elemento rotativo por medios de piñón ajus-
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tables, en una distancia proporcionada a las diferencias en 
los números de los dientes de los dos elementos.-

Otro objeto del invento es el de crearían 
aotuador diferencial en el cual un elemento ¿el mismo, que 
es estacionario, contiene números variables de dientes, y
en el cual otro elemento del mismo, que puede girar, con
tiene un número fijo de dientes, y efectuar un accionamien­
to resultante desde ellos le una rueda de números de regis­
tro de acuerdo con una ui^erencaa de los números de dientes
del elemento rotativo con relación a un número seleccionado 
de dientes de elemento estacionario.-

En los dibujos se representa una realización 
preferida del invento. En ellos:

La figura 1 es una vista en corte vertical 
a travós ¿e la caja de un contador de franqueo y muestra 
ruedas de números de registro, un dispositivo aotuador y 
elementos ajustables en el;

la figura 2 es una ' 
dada en esencia por la línea 2 - 2  
túrcose parte en alzado;

ista en corte vertical 
de la f i ...rara 1 , represen-

dada por el
la figura 3 es una vis' 

¿ecanismo aotuador y eotú
ta en planta en corte 
tomada por la línea

3 - 3 de la figura 1 ;
la figura 4 es una vista mirando en la direc­

ción de la flecha 4 en la figura 3 y muestra un elemento de 
desplazamiento del pigíón;

la figura es una vista en corte dauo por
la línea 5 - 5 de la figura 1 ; y
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2fV264
la figura 6 es una vista en corte a través 

del árbol principal a lo largo de una línea indicada por la 
flecha 6 en la figura 1 , mostrando un elemento de bloqueo 
de la palanca de ajuste y su relación con un hueco del ár­
bol cuando este último esta en posición de reposo.-

Con referencia a los dibujos en detalle, el 
actuador diferencial, indicado en general "A", se repre­
senta en posición operante dentro de una caja 10 de un con­
tador de franqueo. Montado tamoíán dentro de la caja 10 
hay un árbol principal 1 1 el cual está soportado en cojine­
tes extremos 12 y 13 y está destinado a ser acoplado a un 
accionamiento, tal como se indica en 14. Dicho árbol 11 
lleva asimismo un cilindro de impresión cono se indica en 
"C".-

Se dispone un engranaje de transmisión entre 
una rueda, accionada o corona de dientes verticales 22 de un 
actuador y cada rueda dentada de las ruedas de números 1 7 , 
cuyo engranaje incluye una rueda intermedia 19 y una rueda 
21. La corona de dientes verticales 22 forma una parte in­
tegral con la rueda de transmisión 21 y está montada libre­
mente sobre un cojinete 23 el cual loma parte ue un soporte 
24 (figura 2).-

E1 soporte 24 va fijado a un árool de actua­
dor 2 5, el cual está situado traasversalmente ai árool prin­
cipal 1 1  y soportado dentro de cojinetes 26 - %  dispuestos 
en las paredes laterales 10a - 10a de la caja 1 0 . Por medio 
de un accionamiento de engranajes helicoidales indicado en 
general en 27, figura 2, el árool ae actuaaor 25 es girado en



5

10

15

20

25

200264
una revolución para cana oicio ce impresioij. de la maquina o 
cacao ae accionamiento uei árbol principal 11. En gracia a 
la sencillez en los dibujos, loo nccanicros tales coro con­
troles de embrague de un revolución y similares, para li­
mitar cada ciclo de r-̂ mci onamiento a mía revolución, no se 
han representado.-

31 soporte 24 tiene una prolongación radial 
o brazo 28, cuyo brazo tiene una abertura 29 (véase tan- 
bien figura 3 ) a su través y está destinado a soportar los 
entreros de un peínelo farol o.traído 31 dentro de cojine­
tes 32 - 32a.-

Un piñón 3 3, fijado a un entreno del árbol 
estriado 3 1 ) engrana con la corona 22 y esté, destinado a 
recibir un nov&miento planetario alrededor de ella, cuando 
el árbol de actuador 25 es girado, cuya rotación mueve el 
soporte 24 en una trayectoria circular. Otro piñón 34, yae 
tiene una porción de cubo 34a, con una abertura axil estria­
da en ella, puede deslizarse axilmente sobre el árbol es­
triado 3 1 .­

35, que se denominará la 
con el piñón corredizo 34 

y con preferencia comprende una placa ^ue tiene filas cir­
culares concéntricas de aberturas 37 de forra rectangular 
en ella, zorralmente, solo se requieren 10 filas ¿e aber­
turas para servir todos los valoreo desde 0 hasta 9 pero en 
el dibujo se muestran 1 1  filas para permitir la actuación de 
un valor 1,00 unidad Ae moneda en urna unidad contadora rae 
tiene dos palancas de ajuste y que, de otro modo, quedaría

rueda dentada Z ,
está asociad^a con
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limitada a un valor de 99 céntimos. La palanca de ajuste 
de l^c decenas sería avanzada una unidad mas alia de las po­
siciones de 0 a 9 normales o a la posición 10. Una condi­
ción similar se aplicaría para dar un valor de 10,00 unida­
des de moneda con tres palancas de ajuste o un valor 100,Ou 
con cuatro palancas de ajuste, si se desea.-

La rueda de actuudor 35 está soportada rígi­
damente en una posición vertical sobre una placa 36, estando 
la placa 36 rígidamente soportada sobre tirantes 40. Como 
se representa en la figura 2, los tirantes 40 están sopor­
tados por una pared 10a del bastidor 10 y por una ménsula 
47. Unos manguitos espaciadores 48 se disponen entre cáda 
una de las diversas placas 36 de una pluralidad de unidades 
de actuador. La placa 36 y la rueda 35 están aseguradas 
entre sí por medio de espidas 36a, las cuales soportan tam­
bién un anillo retenedor 50. Cono se nuestra mejor en la
figura 3 , dicho anillo retenedor 50 está previsto con el 
fin de mantener la extremidad de soporte 32 del soporte 24 
en aplicación con él, para soportar de este modo el árbol 
31 y el piñén 34 en relación de accionamiento correcta con
la rueda 35.-

Las aberturas 37 en la rueda de actuador 35 
crean espacios pgra que los dientes del piñón 34 entren du­
rante un ciclo de funcionamiento, y las porciones 37a, entre 
cada una de dichas aberturas 3 7, operarán a modo de dientes 
de engranaje al efectuar el accionamiento del piñón 34 du­
rante el movimiento planetario del piñón en torno de una fi­
la circular seleccionada de aberturas y dientes de ruedas
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37 - 37a respectivamente. Se comprenderá que unos dientes 
salientes pueden sustituir a la disposición de aberturas 
representada, si se desea.-

Dos ranuras radiales 39 - 39 se disponen en 
la placa dentada 35, en la posición retirada del miembro 24 
de soporte del piñón, como se nuestra mejor en las figuras 
3 y 5, para permitir que dos de los dientes más interiores 
del piñón 34 corran radialmente cuando se efectúa el ajuste 
de dicho piñón con relación a un grupo seleccionado de dien 
tes de actuador 37a. Las ranuras 39 - 39 están espaciadas 
lo mismo que las aberturas 37 para permitir de este modo la 
rotación del piñón 34 tan pronto como se ha iniciado el ci­
clo de impresión en el funcionamiento. Por medio de dichas 
ranuras 39 - 39, se impide la rotación del piñón 34 cuando 
está en posición de reposo.-

El ajuste del piñón 34 se efectúa por medio 
¿e una palanca de ajuste 41 montada pivotadamente sobre un 
árbol 42, cuya palanca de ajuste tiene un entramo de una ba 
rra 43 asegurada a ella en 4 4, la extremidad opuesta de la 
barra 43 está bifurcada como en 45, figura 4, con lo cual 
está adaptada a cabalgar sobre una extremidad reducida 46 
que sobresale del soporte 24 para guiar la barra 43 durante 
una operación de ajuste del piñón. El contacto entre la 
barra 43 y el piñón ajustable 34 viene dado por medio de 
dos espigas 49 - 49 que sobresalen desde la superficie in­
terna de la barra 4 3, cuyas espigas se aplican a ambas ca­
ras del piñón 34 en la forma que se representa mejor en la 
figura 3* Por consiguiente, cuando la palanca de ajuste 41
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MALA rEF30ruCCK)M  
D-j^DíO DEL ORiGiNAL

es basculada en torno del árbol 4 2, el piñón 34 es movido y 
alineado con una hilera seleccionada de aberturas y dientes 
37 y 37a, respectivamente. Por medio de un gatillo de de­
tención 51 empujado por resorte, y su asociación con una 
porción de segmento dentado 51a de la palanca de ajuste 41, 
esta palanca 41 esta destinada a ser retenida en cualquier 
posición de valor seleccionada.-

La hilera primera o más interior de dientes 
37a tiene dientes iguales en número al número de dientes de 
la corona 22 y cuando el piñón 34 esta alineado con dichos 
dientes, ambos piñones 34 y 33 girarán en tomo de los dien­
tes de la rueda 35 y de la corona 2 2, respectivamente, sin 
efectuar rotación de la corona. Este coincide con el ajus­
te a 0 de la palanca de ajuste 4 1 *-

La segunda hilera de dientes 37a contiene 
cuatro dientes más que la corona 22 y, durante un cielo de 
funcionamiento, efectuará la rotación de la corona 22 de 
acuerdo con dicha diferencia de dientes en una distancia su­
ficiente para hacer que la rueda de registro de números 15  

gire en un dígito. En forma similar, cada hilera sucesiva 
de dientes 37a es aumentada en 4 dientes para efectuar un 
aumento proporcionado de rotación de la corona 22, de acuer­
do con ello, durante un ciclo de funcionamiento

La rotación de la corona 22 c nenzará tan
pronto cono el piñón 34 empiece a girar alrededor de los 
dientes 37a, debido al aumento proporcionado en la distan­
cia. de desplazamiento dea piñón 34 con relación a la del 
piñón 33t estando este úatino situado a un raaro más corto

- 8 -
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desde el eje del árool 2 3. La rotación continua de la co­
rona 22 durante todo el ciclo de funcionamiento, proporcio­
na un funcionamiento fácil de lo rueda de re,.astro.-

El bloqueo de la palanca de ajuste 41 es crea 
5 do inmediatamente al comenzar un ciclo de funcionamiento por

el movimiento de obstrucción del gatillo de detención 51.- 
lara conseguir esto último, una pieza de cola 52 del gatillo 
de detención 51 se aplica normalmente a un extremo án forma 
de gancho de una palanca 53 la cual bascula con tina palanca 

10 pareja 54, estando ambas palancas aseguradas por pasadores
aun árbol 55. La extremidad superior de la palanca 54 se
moverá libremente dentro de una ranura 56 del árbol princi­
pal 1 1 cuando el árbol está en posición de reposo, pero es­
tará bloqueada contra movimiento cuando la superficie peri- 

15 fárica del árbol se mueve dentro de la trayectoria de la ex­
tremidad ¿e la palanca 54.-

La presente solicitud, que corresponde a la 
presentada en los Estados Unidos de Anárica con fecha 3 de 
Noviembre de 1.950, bajo el número 193*314, se acoge a los 

20 beneficios del artículo 51 del vigente Estatuto-Ley soore
Fropiedan Industrial.-

— o&e 0 —
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- N O T A  -

Los puntos ¿e invención propia y nueva que 
se presentan para qae sena objeto de la presente solicitud 
de latente de Invención en España, por VEINTE años, son 
loa siguientes:

19. -  Un dispositivo para accionar una rue­
da de mineros de registro de acuerdo con un valor ajustado 
seleccionado durante un ciclo de funcionamiento de una ma­
quina, incluyendo dicho dispositivo una rueda dentada que 
tiene hileras de mineros variables de dientes, un conjunto 
de piñones que incluye un arb^l une tiene un piñón ajusta- 
ble deslisable sobre dicho árbol para su engrane con una 
hilera seleccionada de dientes y un se.urdo piñón montado 
sobre dicho árbol para rotación con ól y que engrana con 
una segunda rueda dentad., en relación de accíouamiento con 
la rueda de números, recibiendo dicho conjunto de piñones 
el movimiento de accionamiento y estando dispuesto de tal 
nodo que ambos piñones realicen un movimiento planetario 
alrededor de la hilera seleccionada de dientes de la prime­
ra rueda y de le segunda rueda, respectivamente, con lo 
cual la segunda rueda es impulsada de acuerdo con cualquier 
diferencia en los números de dientes de la segunda rueda y 
la hilera seleccionada de dientes de la primera rueda.-

- 10 -
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23.- Un dispositivo según se reivindica en 
el punto 1 2 , que incluye medios, cíclicamente accionados, 
que hacen girar una revolución al conjunto de piñones.-

3 2.- Un dispositivo según se reivindica en 
el punto 1 2 , en el cual la rueda primeramente citada es ee*a 
cionaááa y unos medios cíclicamente accionados efectúan el 
movimiento planetario del conjunto de piñones.-

42.- Un dispositivo según se reivindica en 
el punto $s, en el cual los medios cíclicamente accionados 
están dispuestos para impulsar el conjunto de piñones duran­
te una revolución desde una posición de reposo y el piñón 
ajustable puede deslizarse mientras está en su posición de
reposo.-

53.- Un dispositivo según se reivindica en 
cualquiera de los puntos anteriores, en el cual la rueda 
primera, ente mencionada es estacionaria y tiene las filas 
de números variadles de dientes agrupadas concéntricamente 
e- torno de una rueda de dientes verticales situada dentro 
de la hilera más interior de dientes y que constituye la se­
gunda rueda dentada, pudiendo girar el conjunto de piñones 
en tomo del centro de los dientes ctuicónrricaaente agrupa­
dos de tal modo que el árbol de dicho conjunto de piñones se 
mueve a travós de un plano normal a su propio eje de rota­
ción.-

63.- Un dispositivo según se reivindica en 
el punto 52, en el cual los dientes de la rueda estacionaria 
están formados por porciones entre aberturas dispuestas en 
hileras circulares concéntricas en una placa.-

11
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7 2.- Un dispositivo según se reivindica en 
los puntos 4-S a 63, en el cual la posición de reposo del 
piñón ajustable es definida por dos ranuras radiales en la 
placa espaciadas en la misma proporción que las aberturas, 
encajando el piñón ajustable en las ranuras con dos de sus 
dientes cuando se efectúa ajuste para alinear el piñón con 
un grupo seleccionado de aberturas.-

83.- Un dispositivo según se reivindica en 
los puntos 43 y 5&, que mcluye un elemento de ajuste y un 
elemento de desplazamiento del piñón que incluye un miembro 
asegurado al elemento de ajuste y que tiene una parte del 
mismo que puede aplicarse al piñón ajustable cuando está en 
la posición de reposo para efectuar el desplazamiento del 
piñón a lo largo de su árbol con relación a una hilera se­
leccionada de aberturas, estando destinado dicho piñón a 
ser safado de la porción de aplicación del elemento de ajus 
te al comienzo de un ciclo de accionamiento en el funciona- 
miento.-

93.- Un dispositivo según se reivindica en 
los puntos 22 y '53, para accionar ruedas de números que tie 
nen dígitos desde cero hasta nueve sobre ellas y que inclu­
yen medios de transferencia para efectuar la transferencia 
desde una rueda de orden inferior a una rueda de orden su­
perior, que incluyen medios de ajuste asociados con el piñón 
ajustable y que tienen movimiento de ajuste que cubre una 
gama desde la posición cero cuando el piñón está aliado
con la fila más interior de dientes a una posición 10 cuan­
do el piñón está alineado con la fila más exterior de dien-
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tes, con lo cual, cuando los medios de ajuste están en la 
posición 1 0 , la rueda de números asociada con ellos habrá 
girado en una revolución completa durante un ciclo de fun­
cionamiento y habrá efectuado una transferencia a la rueda 
de orden superior siguiente*—

106.-  Un dispositivo para accionar ruedas 
de números de registro en esencia como se ha mostrado y 
descrito con referencia a los dibujos.-

116.- gn dispositivo para accionar una rué- 
da de números de registro.

l'al y como se ha describo en la Memoria que 
antecede, ilustrado en los dibujos que se acompañan y para 
los fines que se han especificado.-

La presente Memoria consta de trece hojas
escritas a máquina por una sola de sus caras.-

+
Madrid, * ^ ? 0Ct795^
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