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P A T E N T E  DE  I N T R O D U C C I O N
a fav o r de

INDUSTRIAETIEBQLAGET LUXOR -  de n ac io n a lid ad  sueca -  dom icilia
da en NOTJU.A ( Snecia ) ,  

p o r:
" P erfeccionam ientos en  l o s  p ick -ups o Brazos a c ú s tic o s  de

lo s  ap a ra to s  fo n o g ráfico s  "
——= =  * 0O0: === —.

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

La p resen te  p a ten te  se  r e f i e r e  a c ie r to s  p e rfe c -  
c io n ^ ie n to s  en lo s  p iek—ops o Brazos a c ú s tic o s  de lo s  apa-
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yato s fo n o g rá fico s , cuyo o b je to  es lo g ra r  que l a  aguja 
se coloque automáticamente en  l a  p o s ic ió n  i n i c i a l  apro­
piada p a ra  to c a r un d isc o , cu a lq u ie ra  que sea  e l d iá a e -  
tro  de e s te .

E stos perfeccionam ientos se  a p lic a n  a lo s  p ic k - 
ups o brazos a c ú s tic o s  del t ip o  que comprenden un sopor­
t e  o p ie z a  de gP°yc que puede moverse desde una p o sic ió n  
su p e r io r , que ocupa m ien tras  se to c a  e l  d isc o , b a s ta  tm& 
p o sic ió n  in f e r io r  que ocupa cuando e l  b razo  a d ís tic o  se  
a p lic a  sobre e l  d isoo  y en l a  cu a l impide que l a  agu ja pe­
n e tre  en e l  surco  sonoro .

Los perfeccionam ientos o b je to  de e s ta  p a te n te  
proporcionan medios s e n c il lo s  y seguros p a ra  mover auto­
máticamente e l  sop o rte  e n tre  sus dos p o s ic io n e s . A e s te  
e fe c to , l a  agu ja  vá montada sobre una p iez a  móvil que al 
le v a n ta rse  e l brazo a c ú s tic o , separándose d e l d isco  colo­
cado en  e l  p la to  g i r a to r io  del ap ara to  fo n o g rá fic o , t ie n ­
de a moverse a una p o s ic ió n  extrem a más b a ja  con re la c ió n  
a  l a  t e s t a  de l b razo ; e l  sop o rte  se acop la  mecánicamente 
a l a  p iez a  móvil y a l  brazo a c á s tic o  de modo que ocupe su 
p o sic ió n  in f e r io r  cuando l a  p iez a  móvil p o rtaa g u ja  se ha­
l l a  en su p o sic ió n  más b a ja  con re la c ió n  a l a  t e s t a  de l 
b razo , y pase a su  p o s ic ió n  su p e rio r cuando l a  p ie z a  mó­
v i l  se tra s la d e  a su  p o s ic ió n  extrem a su p e rio r con r e la ­
c ió n  a l a  t e s t a  del brazo a c ú s tic o .

En e l  plano ad jun to  se re p re se n ta  esquem áti­
camente una forma de e jecu c ió n  p re fe r id a  de e s te  m ontaje; 
s i  ende:

La f ig u ra  1 , una v i s t a  l a t e r a l  de l a  d isp o s i­
c ió n  con e l  sopo rte  en su p o s ic ió n  in f e r io r  o a c t iv a .

La f ig u r a  2, de manera análoga, l a  d isp o s ic ió n  
con e l  sopo rte  en su  p o sic ió n  su p e rio r  o in a c t iv a .
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Bn l o s  d ib u jo s , -1— designa l a  t e s ta  del b razo  

a c d s tic o , a tra v o s  de l a  cual pasa un e je  t ra n s v e rsa l  -2 - ,
sobre el que o s c i la  e l  extremo de un sopo rte  -3— para e l  
s is tem a de ag u ja , señalada con e l  ndnero -4 -#  Jun to  a l 
o tro  extremo d e l p o rtaa g u ja  - 3 -  hay un pasador -5 -  f i j o  
a l  mismo $ en to m o  a l  pasador g ira  una palanca de dos 
brazos - 6 - ,  uno de io s  cu á les  l le v a  un sopo rte  o p iez a  
de apoyo en forma de r o d i l lo  g ir a to r io  - 7 - ,  m ien tras  que 
e l  o tro  p re se n ta  una ran u ra  - 8 - ,  a tra v é s  de l a  que pasa 
una c l a v i j a  - 9 -  f i j a  en e l  f r e n te  - i -  de l b razo  acdstico#

Se supone que e l b razo  -1 — pertenece  a  un fo ­
nógrafo con cambio autom ático de d is c o s , de l t ip o  en que 
é s to s  se M een p asa r uno por uno a l  p la to  g i r a to r io  y se 
acumulan en éL# El mecanismo d e sc r i to  func iona  entonces 
del modo s ig u ie n te :

M ientras se  toca un d isc o , l a s  d iv e rsa s  p a r te s  
d e l mecanismo s itu a d a s  en l a  t e s ta  - l -  del b razo  ac d s tico  
ocupan l a s  p o sic io n es  de l a  f ig u ra  2 , es d e c ir , e l  soporte 
-3 -  ocupa l a  p o sic id n  extrema su p e rio r con re la c ió n  a l 
b raz o , y l a  aguja - 4 -  se h a l la  en e l  surco sonoro d e l 
d isco ; l a  pa lanca  - 6 -  p o r ta - ro d i l lo  e s tá  en su p o sic ió n  
extrema a l a  derecha, de modo que e l ro d i l lo  -7 -  queda 
más a r r ib a  d e l plano h o riz o n ta l que pasa por3a punta  de 
l a  agu ja  - 4 - .

Terminado e l  d isco , ál brazo a c d s tic o  se  e l e ­
va automáticamente separándose d e l d isco  m ediante e l  me­
canismo p ro p u lso r del a p a ra to , y o s c i l a  h a s ta  quedar a 
un lad o  por fu e ra  de l p la to  g ir a to r io  (no represen tado)#  

á l  p ro d u c irse  e s te  movimiento ascendente del 
brazo a c d s tic o , e l  sopo rte  - 3 - ,  ba jo  l a  in f lu e n c ia  de su  
propio peso , o s c i la  en  sen tido  c o n tra r io  a l  de l a s  agxjas
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de un re lo j  a lred ed o r d e l e je  - 2 -  con re la c ió n  a l a  te s ­
t a  d e l brazo -1 -  y pasa  a l a  p o sic ió n  in d icad a  en  l a  f i ­
gura 1 .  Mediante l a  cooperación de l a  c la v i ja  - 9 - ,  f i j a ­
da a l a  t e s t a  -1 -  del b razo , con l a  ranu ra  -8 -  de l a  pa­
la n c a  - 6 - ,  e s ta  pal anca o s c i la  simultáneamente en áL se n ­
t id o  de l a s  agu jas de un re lo j  a  l a  p o sic ió n  in d icad a  en 
l a  f ig u ra  1, es d e c ir ,  que e l ro d i l lo  -7 -  o s c i l a  h ac ia  
abajo de manera que su  p o rc ió n  in f e r io r  queda por debajo 
del plano h o riz o n ta l que pasa por l a  punta de l a  agu ja  
-4—, segdn se expone#

Una vez tra s la d a d o  un nuevo d isco  a l  p la to  
g i r a to r io ,  e l  mecaniano p ro p u lso r del ap ara to  hace os­
c i l a r  e l brazo ac d s tico  - 1 -  h a s ta  s i tu a r lo  p o r encima 
del p la to , y l o  b a ja  h a c ia  e l  nuevo d isco  a una d is ta n ­
c ia  r a d ia l  de su cen tro  que a lo  sane corresponde a l ra ­
dio  de l a  prim era c ircun vo lu c ión  del surco sonoro de un 
d isco  d e l  menor tamaño e n tre  lo s  que se hayan de tocar#

Cuando e l  brazo acd stico  ha ba jado , e l ro d i l lo  
- 7 -  se co loca sobre e l  d isco  (p o s ic ió n  del ro d i l lo  in d i­
cada en l a  f ig #  1) ? Segdn se vó en d  d ib u jo , e l  soporte 
- 3 -  forma con e l  brazo p o r ta r ro d i l lo  de l a  pa lanca  doble 
-6 -  una a r t ic u la c ió n  de páL ancas en forma de codo o ro­
d i l l o ,  y e l e je  del r o d i l lo  e s tá  s itu ad o  a l a  izq u ie rd a  
d e l e je  de l a  a r t ic u la c ió n , m ien tras que l a  c l a v i j a  -9 —, 
f i j a  en l a  t e s ta  -1 -  de l brazo a c d s tic o , a ta c a  e l  codo 
de manera que ó s te  se mantenga ríg id o #

Como es  n o to rio , el e je  d e l ro d i l lo  -7 -  puede 
formar ángulo con e l  ra d io  del d isco  trazado  a tra v é s  del 
punto de contacto  en tre  e l d isco  y e l  r o d i l lo ,  de manera 
que cuando g ira  e l  d isco  tie n d e  a moverse e l ro d i l lo  a lo  
la rg o  de un tra y e c to  e s p ir a l  h a c ia  fu e ra  de l d isco , h a d e n -
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do a s í  o s c i la r  e l  brazo -1 -  en e s ta  d ire c c ió n . Cuando 
e l  ro d i l lo  -7*- l le g a  a l  borde del d isco , su ca ída  per­
m ite que l a  ag u ja  - 4 -  encaje en e l  d isc o . La d is ta n c ia  
ra d ia l  e n tre  e l  ro d i l lo  - 7 -  y l a  a g u ja  -4 -  se ha c a lc u ­
la d o  de manera que l a  agu ja  e n tre  entonces en una de l a s  
prim eras c ircun vo lu cion es del surco sonoro d d  d isc o .

Cuando l a  aguja -4 -  se a p l ic a  co n tra  e l  d isco , 
e l  soporte - 3 - ,  en v ir tu d  de l peso d d  brazo de resonan­
c ia ,  o s c i la r á  en e l  sen tid o  de l a s  agu jas de  un r e lo j  en 
to m o  d  e je  -2 -  con r e í  ación a l a  t e s t a  -1— d d  brazo^ 
desde l a  p o sic ió n  señalada en l a  f ig u ra  1 a  l a  expuesta  en 
l a  f ig u ra  2# P or obra de e s te  movimiento r e la t iv o  en tre  
d  soporte  -3 -  y l a  t e s t a  -1 -  d d  brazo a c ú s tic o , l a  pa­
la n c a  - 6 - ,  por l a  cooperación de l a  c l a v i j a  - 9 -  y su ra ­
nura - 8 - ,  s e rá  v o lte ad a  a l a  vez en sen tid o  c o n tra r io  a l 
de marcha de un r e lo j  en torno  a su pasador - 5 - ,  desde l a  
p o s ic ió n  ind icada  en l a  f ig u ra  1 h a s ta  l a  rep resen tad a  
en l a  f ig u ra  2 , y en e s ta  áLtima p o sic ió n  e l  ro d il lo  -7 -  
se encuen tra  p o r completo más a r r ib a  d d  plano h o riz o n ta l 
que pasa p o r l a  pun ta  de l a  aguja -4 -*

EL mecanismo d e s c r i to  puede em plearse también, 
como es n a tu ra l ,  a  modo de mecanismo re p e tid o r  en fonógrafos 
c a re n te s  de cambio autom ático de d is c o s . En t a l  caso b a s ta  
con d isp o n er de un acceso rio  cu a lq u ie ra  que, después de 
to c a r  un d isc o , le v a n te  e l  brazo d e  re so n an c ia  y lo  haga 
b a ja r  luego h a c ia  e l  d isc o . Cuando éL brazo sUbe, e l  ro ­
d i l lo  -7 -  o s c i la r á  a l a  p o sic ió n  in f e r io r  a c t iv a  expuesta 
en l a  f ig u ra  1 , de modo que a l b a ja r  después e l  b razo , se  
ponga en co n tac to  con e l  d isco  en to ta c ió n  y , cooperando
con ÓL, haga o s c i la r  e l  brazo h a c ia  fu e ra  h a s ta  que e l ro­
d i l lo  -7— cae p e r  e l  borde de l d isc o , y en tonces comienza
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El sopo rte  -7 -  puede no se r  un r o d i l l o , s in ó  

también un p a t ín  o c u rso r  que se d e s lic e  sobre e l  disco# 
E ste p a t ín  o c u rso r fu n c io n a ré  lo  miaño que un r o d i l lo ,  
salvo que no puede h acer o s c i la r  a i brazo de reso n an cia  
h ac ia  fu e ra  en cooperación con e l  d isco  que g ira#  En su 
lu g a r , e s te  movimiento de o sc ila c ió n  t ie n e  que p roven ir 
d e l mecanismo p rop u lso r de l ap ara to  en cu a lq u ie ra  o tr a  
forma#

Se conciben m odificaciones de l a  d isp o s ic ió n  
d e s c r i ta  dentro  del alcance de l a s  re iv in d ic a c io n e s  ane­
jas#  A sí, e l  sopo rte  - 3 -  para e l sistem a de a g u ja , en 
vez de e s ta r  a r tic u la d o  g ira to riam en te  a l a  t e s t a  d e l 
brazo a c ó s tic o , puede m ontarse de modo que re sb a le  en 
guías v e r t ic a le s  de l a  misma# El brazo - 6 -  con e l  ro d il lo  
puede a r t ic u la r s e  a p iv o te  con l a  t e s ta  -1 -  de l brazo aoás— 
t ic o ,  y no con áL soporte - 3 - ,  y en tonces se dispone una 
conexión de pasador y ranu ra  e n tre  eL c itad o  brazo -6 -  y 
e l  sopo rte  o s c i la n te  -3-#

— = = :  N O T A  : ===— -

Se re iv in d ic a  como ob je to  de e s t a  p a te n te :
1 # - Perfeccionam ientos en lo s  p ick-ups o b ra ­

zos ac ó s tico s  de lo s  ap a ra to s  fo n o g ráfico s  a f i n  de co­
lo c a r  autom áticam ente l a  ag u ja  en l a  p o sic ió n  i n i c i a l  
adecuada sobre un d isco  que haya de to c a rse , cu a lq u ie ra  
que sea su tamaño; que com préndanla d isp o s ic ió n  de un 
soporte  que se mueve e n tre  una p o sic ió n  su p e rio r , que 
ocupa m ien tras  se to ca  e l d isco , y en l a  que e l soporte 
se h a l la  s ituado  por encima daL plano h o riz o n ta l  que p a -
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sa por l a  punta de l a  ag u ja , y o tra  p o sic ió n  in f e r io r  
que ocupa cuando e l Tarazo acústico  desciende hacia  e l  
d isco  y en l a  que l a  p a rte  h a ja  de l c itad o  soporte e s tá  
po r debajo d e l plano h o riz o n ta l que pasa p o r l a  punta de 
l a  agu ja , con o b je to  de im pedir que l a  ag u ja  en tre  en e l 
surco sonoro d e l  d isco  h a s ta  que e l  brazo a c ú s tic o  se ha­
ya movido lo  s u f ic ie n te  h a c ia  fu e ra  para que e l soporte  
c a ig a  por e l  borde del disco  y e l  brazo pueda b a ja r  h a s ta  
que l a  aguja se apoye en e l surco; estando  l a  aguja moilu­
tad  a en una p ieza  móvil que a l  le v a n ta rs e  e l brazo acús­
t ic o  separándose d e l d isco  colocado en e l p la to  g ira to ­
r i o ,  t ie n d e  a  moverse h a c ia  una p o sic ió n  extrem a in f e r io r  
con re la c ió n  a l a  t e s t a  del brazo y estando a i  soporte  
acoplado mecánicamente a l a  p iez a  móvil y a l  b razo , de 
manera que e l  sopo rte  ocupa su p o s ic ió n  in f e r io r  cuando 
l a  p ieza  móvil p o rta -a g u ja  e s tá  en su p o s ic ió n  ex trañ a  
in f e r io r ,  y pasa a l a  p o s ic ió n  su p e rio r , cuando l a  c i t a ­
da p ieza  móvil se  l l e v a  a l a  p o s ic ió n  extrema su p e rio r , 
con re la c ió n  a l a  t e s t a  del brazo acú stico #

2#- Perfeccionam ientos en l o s  p ick -ups o bra­
zos a o ú s tico s  de lo s  ap ara to s  fo n o g ráfico s  según l a  r e i ­
v in d icac ió n  1 , c a ra c te riz a d o s  porque e l  mencionado so­
p o rte  e s tá  montado en un brazo  que g ira  sobre l a  p ieza  
móvil p o rta -a g u ja  y e s tá  acoplado mecánicamente a  l a  te s ­
t a  d e l brazo a c ú s tic o  por medio de una conexión de pa­
sador y ranura#

3 . -  P erfeccionam ientos i „ .  ,ic k -u p a  .  b r* -
zos a c ú s tic o s  de lo s  ap ara to s  fo n o g rá fic o s , según l a  
re iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d o s  porque e l mencionado 
soporte  vá montadoaen un brazo que g ir a  sobre l a  t e s ta  
de l brazo acú stico  y e s tá  acoplado mecánicamente a l a
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p ieza  mcfvil p o rta -a g u ja  por medio de una conexión de pasa­
dor y ra n u ra .

4 . -  P erfeccionam ientos en lo s  p ick -u ps o brazos 
a c ú s tic o s  de l o s  ap ara to s  fo n o g rá fic o s , según l a s  re iv in ­
d icac io n es  a n te r io re s ,  c a ra c te r iz a d o s  porque l a  p ie z a  p o rta - 
ag u ja  g ira  sobre l a  t e s ta  d e l brazo a c ú s tic o .

5 .  -  Perfeccionam ientos en lo s  p ick -u ps o b ra­
zos a c ú s tic o s  de lo s  a p a ra to s  fo n o g rá fic o s .

E sta  memoria consta  de ocho pág inas, e s c r i ta s  
por una s o la  c a ra .

BARCELONA ,2  1 SLP 195Í
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