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PATENTE DE INTRODUCCION

a favor ds
INDUSTRIAKTIEBOLAGET LUXOR - de nacionslidad susca - domicilis-
da en NOTALA ( Suecia },
por: ]
7 Perfeccionamientos en 1os pick-ups 0 brazos ac¥sticos de
' los sparatos fonogrdficos »

-.-—---2::000:::2:—-——
Memoria Descriptiva

La presente patente se refiere & ciertos perfec-

cionsmientos en los pick~ups o brazos acdsticos de los apa-
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ratos fonogrdficos, cuyo objeto es lograr que la aguja
se coloque automdticamente en 1a posicidn inicisl apro-
plada para tcar un di sco, cualq;iera gue sea €l didme-
tro de este,

Estos perfeccionsmientos se aplican & 108 picke-
ups o brazos acisticos del tipo gue comprenden un sopor- |
te o pieza de gpoyp que puede moverse desde ung posicidn
superior, que ocupa mientras se toca el disco, hasta uns
posicién inferior que ocupa cuando el brezo acéstico se
aplica sobre el disco y en la cumrl impide gue 1a aguja pe~
netre en el surco SONOYO,.

Los perfeccionamientos objeto de esta patente
proporcionan medios sencillos y seguros para mover autco-—
miticemente el scporte entre sus dos posiciones, A este
efecto, la aguja vé montada sobre una pieza mévil que &l
levantarse el brazo acfistico, separdniose del disco colow
cado en el plato giratorio del aparato fonogrdfico, tien~
de a moverse & una posicién extrema m€4s baja con relacién
a la testa del brazo; el soporte se acopla mecédniceamente
a la pieza mévil y al brazo acdstico de modo gue ocupe su
posicidn inferior cuando la pieza mévil portaaguja se ha-
lle en su posicidn m€s beja con relacidn a la testa del
brazo, y pase a su posicién superior cuanio la pieza mé-
vil se traslade a su posicién extrema superior con rela-
oidn a la testa del brazo aclsiico,

En el plano adjunto se representa esquemdti-
camente una fomma de ejecucidn preferida de este montaje;
slendo:

La figura 1, una vista latersl de la disposi-
cién con el soporte en su posicidén inferior o aciivae

La figure 2, de manera andlogs, la disposicidén

con el soporte en su posicién superior o imactivas



10

15

20

25

En los dibujos, ~l- degigna l1a testa del brazo
acéstico, & trevés de la cusal pase un eje transversal -2,
sobre el que oscllae el extremo de un soporte =3- para el
sistema de aguja, sefieleda con el nfmero ~4-, Junto al
otro extremo del portaaguja -3~ hay un pasedor =5« fijo
al mismo; en tormo al pasador glra una palanca de dos
brazos -6-, uno de los cudles lleva un soporte o pieza
de gpoyo en foxma de rodille gi ratorio ~7-, mientras que
el otro presenta una ranure -8-, a través de la que pesa
una ciavija -9~ fija en el frente —I- del brazo ascdstico,

Se supone gue €l brazo -l~ pertenece a un fo=-
ndgrafo con cambio automdtico de discos, del tipo en gue
éstos se hacen pasar uno por uno gl plato girmtorio y se
acumulan en él, ElL mecanismo descrito funciona entonces
del modo siguiente:

Mientras se tooa un disco, las diversas partes
del mecanismo situadas en la testa ~iL- del brazo acfstico
ocupan l&s posiciones de la figura 2, es decir, el soporte
-3~ ocupa la posicién extrema superior con relacidén al

brazo, y la aguja -4- se halla en el surco sonoro del

‘disco; la palenca -6~ porta=~rodillo estd en su posicién

extrema & la dexecha, de modo que el rodillo 7~ gueda
m€s arriba del planc horizontal que pase porls punta de
la aguja b=,

Teminado el disco, el brazo acfistico se ele-
va sutomdticamente separdmndose del disco mediante el me-
cenismo propulsor del aparate, y oscila hasta quedar a
un lado por fuera del plato gimmtorio (no representade).

4l producirse este movimiento ascendente dei
brazo acustico, el scporte ~3-, bajo la influencia de su

propio peso, oscila en sentido contrario #l de laa amjas
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de un reloj alrededor del eje =2~ con relacidn a la tes

-4

ta del brazo -l- y pasa & la posicidn indicada en la fi-
gura 1+ Mediante la cooperacidn de la clavija =9-, fija~
da a la testa -l1- Gel brazo, con la ranura -8- de la pa-
lanca -b-, esta pal anca oscila simul tdneemente en el sen-
tido de 1as agujas de un reloj a la posicidn indicada enb
la figura 1, es decir, que el rdillo ~7- oscila hacia
abajo de menera gue su porcidm imferior gueda por debajo
del plano horizontal gue pasa por la punta de la aguje
-4-, segin se expone, '

Una vez trasladado un nuevo disco al plato
glratorio, el mecaniamo propulsor del aparato hace os-
cilar €l brazo acfistico -l- hasta situarlo por encims
del plato, y 1o baja hacie €l nuevo disco a una distan—
cia radial de su centro gque a 1o sumo corresponde al ra-
dio de la primera circunvolucidén del surco sonoro de un
disco del menor tamaflo entre los gque se hayan de tocar,

Cusndo el brazo acfstico ha bajado, el rodillo
~7=- e coloca sobre €1 disco (posicidn del r0dillo indi-
ceda en 1a fige 1)y Segdin se ¢é en el dibujo, el soporte
-3- forme con el brazo portarrodillo de la palanca dobdble
-6~ ung articulacién de ps&l ancas en forma de codo O Tow
dillo, y el eje del rodillo estd situado a la izquierda
del eje de 1la articulacidén, mientras que la cilavija =9=-,
fija en la testa -l- del brazo actstico, ataca el codo -
de manexa que éste se mantenga rigido.

Como e8 notorio, el eje del rodillo 7~ puede
formar éngulo con el radic del disco trazado a través del
punto de contacto entre el disco y el rodillo, de manera

gue cuando gira el disco tiende a moverse el rodillo a lo

largo de un trayectc espiral hacia fuera del diseco, hacien~
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do asf oscilar el brazo -l- en esta direccién. Cuando

el rodillo =7~ llega &1 Yorde del disco, su cafda per-
mite que la aguja =4- encaje en el disco, La distancig
radial entre el mdilleo -7~ y la &guja -4~ se ha calcu-
lado de manera que la aguja entre entonces en unag de las
primeras circunvoluciones del surco sonoro del disco,

Cuandio la aguja -4~ se aplica contra el disco;'
€l sopoxrte =3-, en virtud del peso del brezo de resonan.
cia, oscilerd en el sentido de las agujas de un reloj en
tomo &l eje =2~ con relacidn a la testa ~l- del brazoy
desde la posicidén sefiglada en la figura 1 a la expuesta en
la figura 2 Porxr obra de este movimiento relativo entre
el soporte ~3- y la testa ~l- del brazec acdstico, 1a pa-
lanca =6-, por la cooperacidn de la clévijg =9~ y su ra-
nura ~B8-, serd volteada & la vez en sentido contrario al
de marcha de un reloj en toxrno a su pasador -5-, desde la
posieidn indicaeda en la figura 1 hasta la representada
en la figura 2, y en esta 6l tima posicidn el 10dillo -7-
se encuentra por completo més arriba del plano horizontal
que p&asé por la punta de la aguja —4d—, .

El mecanismo desorito puede emplesrse tambidn,
como es natursal, a modo de mecanismo repetidor en fonfgrafos
carentes de cambio automftico de discos., En tal caso basta
con disponer de un accesorio cualquiera que, después de
tocar un disco, levante el brazo de resonancia y lo haga
bajar luego hacia €l disco, Cuando €. brago sube, el ro-
dfllo -7~ oscilard a la posicidn inferior activa expuesta
en la figura 1, de modo que al dajar despuds el brazo, Se

ponga en contacto oon el disco em botaciém y, cooperande

con €1, haga oscilar €l brago hacia fuera hagta que el I0~

dillo ~7- cae por el borde del disco, y entonces comiensa
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a tocarse dste nuevamente,
El soporte ~7- puede no ser un rodillo, sind
tembién un patfn o cursor que se deslice sobre el disco.
Este patfn o cursor funcionard 1o miano que un rodillo,
salvo que no puede hacexr oscilar €l brazo de resonancia
hacia fuera en cooperacién con el disco gue girae En su
lugar, este movimiento de oscilacién tiene que provenir
del mecaniamo propulsor del apsrato en cudlquiera otra
formae
Se conciben modificaciones de la disposicidn
descrita dentro del alcance de 1as reivindicaciones ane-
Jjase .As:f, el soporte -3- pare el sistema de aguja, en
vez de estar articulado glretoriamente a la testa del
brazo acfstico, puede montarse de modo que resbale en ,
gufas verticsles de 1a mimma. EL brazo —6- con el rodillo
puede articularse & pivote con 1a testd8 ~l- del brazo acfs~
tico, y no con €l soporte -3-, y entonces se 4ispone una
conexién de pasador y ranura entre €1 citado brazo -6— ¥y

8l soporte oscilante =3=,

e N v} T A
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Se reivindica como objeto de esta patente:

1.~ Perfeccionamientos en los pick-ups 0 bra-
zos godsticos de 108 aparatos fonogrdficos a fin de cow
locar automdticamente la aguja en la posicidén iniocial
adecuada sobre un disco gque haya de tocarse, cualqguiera
que sea su temafio; que comprenden la disposicidn de wm
soporte que se mueve entre uma posicidén superior, que
ocupa mientras se toca el disco, y en la gque el soporte

se halla situado por encima del plano horigontel gue pa-
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sa por la punta de la& aguja, y otra posicidn inferior

que ocupa cuando €l brazo aclistico desciende hacia el
disco y en 1a gue la parte baja del citado soporte esté
por debajo del plamo horizontel que pasa por la punta de
la aguja, con objeto de impedir que la aguja entre en el
surco sonoro del disco hasta que el brazo acistico se ha~
ya movido lo suficiente hacia fuerae para que el soporte
calga por el boxde del disco y el brazo pueda bajar hasta
que la aguja se apoye en el surco; estando la aguja mon-
tada en una pieza mévil que al levantarse el brazo acis-
tico separdndose del disco colocado en el plato girato-
rio, tiende & moverse hacia una posicién extrema inferior
con relacidn a la testa del brazo y estando el sopoxrte
acoplado meocdnicamente a la pieza mévil y al brazo, de
maner& que el soporte ocupa su posicidén inferior cuando
la pieza mévil porta-aguja estd en su posicién extrema
inferior, Yy pasa & la posicidén superior, cunando la cite~
da pieza mévil se lleva a la posicidn extrema superior,
con relacidén a la testa del brazo acdstico,

2 4~ Perfeccionsmientos en los pick-ups 0 bra-
zos acisticos de los aparatos fomogrdficos segin la rei.
vindicacidn 1, caracterizedos porgue el mencionado So-
porte estd montado en un brezo gue gira sobre la pleza
mévil porta-asguja y estd acoplado mecdnicamente a iz tes-
ia del brazo acdstico por medio de una conexién de pa-
sador y ranurs.

3e= Perfeccionamientos en iog pick-ups 0 bra-

zo8 acfisticos de los aparatos fonogrdficos, segin la
reivindicacién 1, caracterizados porque el menciomado
soporte v£ montadomen un brazo que gira sobre la testa

del brazo acfstico y estd acoplado mecdnicamente a la
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pleza mévil porta-aguja por medio de una conexidn de pasa;
dor y ranura,
4.~ Perfecclonamienteos en los pick-ups ¢ brazos
acdsticos de los eparatos fonogrdficos, segfn las reivine
5 dicaciomes anteriores, caracterizados porque la pieza porta.
aguja gira sobre la testa del brazo acdstico,
. 5e= Perfecoionamnientos en los pick-ups o bra-
zos actisticos de los aparatos fonogrdficos.
Esta memoria consta de ocho pdgines, escritas

10 por una sola cara,

BarcELoma,2 § SEF. 1961
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