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IMÍORIA DESCRIPTIVA 

pare so lic ita r

P A T E N T E  DB  I N T R O D U C C I O N

©a

I S F l i l  

por DIB 2 años

a nombre de GASTON lOUIS ABTHU3 D3V0S, áte naoionaiidad 

francesa, residente en S Roe Oavallo t t l , p a rís , Francia, 

per;

"EBRFBCGIQNASíISNTOS INTRODUCIDOS EN ZAS JUNTAS 

" HGUO &NBTI CAS” •

“ O - O - O - O - O - G - O - O - U  -  0 - 0 - 0  -  0 - 0 -

SL presente invento se reitere  a perfec­

cionamientos en la s  juntas de transmisión para árboles 

de posición angular rela tiva  variab le  y permite obtener
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juntas perfectamente nomo cinéticas en xas cuales la  trans­

misión queda asegurada de modo regular sin golpea bruscos, 

por mediación a© varios juegos de órganos cuya simetría 

con relación a la mediana de la junta se mantiene siempre

5 de modo constante.
Una junta ae acuerdo con el presente inven­

to comprende en esencia dos segmentos cada uno de los cua­

les  puede girar en ana ranura de una mordaza soportada por 

la  extremidad dei árbol correspondiente, estanco esxcs dos 

10  segmentos acoplados por un eje de articulación mantenido 

constantemente según la  biseetirz del ángulo iormado por 

los dos árboles por un órgano de guía que puede deslizar 

sobre este eje de articulación y con el cual van unidos 

ejes de arrastre perpendiculares al eje de articulación y 

15  soportados respectivamente por cada una de las mordazas

en ánimas de las cuales pueden pivotar.
Otras oaractsrísúioas del invento, así co­

mo ciertas variantes ce realización, resaltarán de la des- 

oripoión siguiente dada con referencia a los dibujos es-

20 quemáticoa anejos en loa cuales:
la  figura X es una vista en alzado con cor-

fes pal da les  ie una Junta segán ons primara loras na rea­

lización, enoontrómooa los oes ¿róeles móviles en la  pro- 

longación uno del otro ;
22 j_e figura £ es una vista similar, estando

los árboles móviles dispuestos angularmente uno con re-
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las figuras 3 y 4 son vistas en perspecti­

va oe esta misma junta en las dos posiciones correspon­

dientes;
la  figura 5 representa una de las mordazas

ó en corte parcial;
la  figura 6 representa esta misma mordaza

después de rotación de un cuarto a© vuelta;

la  figura 7 es una vista de extremo de es­

ta mordaza m la posición que ocupa en la  figura 5;

le  figura 8 representa un árbol móvil hen­

dido longitudinalmente;
la  figura 9 es una vista en corte de este

árbol según la seoaión 1 -B de la  figura 8 ;
las figuras 10  y 1 1  representan un segmen-

15 no hembra en alzado y en planta y la figura IB un segmen­

to macho sn planta;
las figuras 13 y 1-4 representan un eje de 

articulación de los segmentos, respectivamente en alzado 

y en p e r fil;
20 la  figura 15 representa ai acoplamiento

de los oes ejes de arrastre con el órgano de guía;

las figuras 16 y 17 muestran ©1 órgano de

guía en alzado y en planta;
las figuras 18 y 19 representan un caaque-

25 te-relá, respectivamente en corte longitudinal y en a l­

zado;
la  figura ao representa un corte longitudi-
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nai un casquete de cárter;
la  figura El representa un collarín res caño;

las figuras ¿2 a ¡je representan una varian­

te de realización de las hendiduras longitudinales de los 

árboles móviles;
las figuras 26 y 27 representan una varian­

te del eje de articulación;
le  xigura 2b muestra ai collarín correspon­

diente a asta variante;
la  figura 29 representa una variante del

acoplamiento ue los casquetes as cárter, que asegura una 

recuperación de la holgura automática y el bloqueo del 

de articulación en el sentido ax il;
las figuras 30 y 31 representan sectores

de una. junta con recuperación del juego;
las figuras 32 y 33 representan una varían-

te asi axapoaltivo d. olo4n.o axil asi «Je artioolaeicSn
las figuras Si y 35 representan uua varian­

te de realización de los segmentos a® acoplamiento.;

la  figura 36 representa un resorte segmen­

tado;
las figuras 37 y 38 representan una varian­

te del órgano ae guía respectivamente en alzado y en plan­

te;
la  figura 39 representa an alzado, con 

cortea paróleles, otra rorma Se resJ.ioaci.Sa de la Jarte 

eesfo el intento, estando los ¿icoles mévlles en la pro­
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longación uno del otro;
la x igura 40 es una vista similar, estan­

do los ¿ruóles móviles dispuestos angularmente uno con 

relación al otro ;
la  íigura di representa el conjunto de los

órganos da transmisión de esta junta;

las figuras 42 a 47 representan vistas de

detalle d® ios diversos órganos de esta junta,

las figuras 48 a 53 representan otra forma 

da realización de la  junta según el invento,

Bn la  junta representada en las figuras 

1  a 21 los dos arbolas móviles terminan en dos mordazas 

1 , 2 , simétricas. Bn una ranura de la  mordaza 1  puede des­

lizarse en un plano diametral un segmento hembra 3 al pa­

so que en una ranura análoga de la mordaza 2 (figuras 1 »

5 y 7 ) puede deslizarse en las mismas condiciones aun 

segmento macho 4. Estos dos segmentos (figuras 1  y 10 a 

1 2 ) son mantenidos en su alojamiento por los dorsos da 

los ajes de arrastre 6 , ? (figuras 1 y 15) y son acopla­

dos por un eje de articulación 5 (figuras 1, 13 y 14), 

cuy:© eje geométrico pasa por el centro geométrico de la  

junta y se confunde constantemente con la  b isetris del 

ángulo formado por los ejes geométricos de los dos árbo­

les  a acoplar. Bata mantenimiento de la  coincidencia en­

tre esta bisectriz y este a je de articulación queda ase­

gurado par un órgano de guía 8 (figuras 1» 16 y 17) mon­

tado loco sobre este e je  y en una garganta anular 8a del
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cual entran protuberancias cíe los ejes de arrastre 6 , 7 

£us pueden pivotar en animes radiales de las mordazas co­

rrespondientes 1 , 2 . M  bloqueo m al sentido ax il dex eje 

de articulación 5 se obtiene por ex hecho de que caca una 

de estas extremidades está provista de una espiga 5a que 

entra en una garganta 9a de un collarín 9 (figuras 1 y 21) 

sobre el cual se roscan los dos medios casquetes de cárter 

10, 11, (figuras 1 y 20). Unos casquetes-relé 12, 13 (xigu- 

ras 1 , xb y 19) van insertados entre estos casquetes de

oartar y xas mordazas 1 , 2.
Oftn e l fin  de evitar loa golpes bruscos en

la  transmisión de potencia se le  da una elasticidad en tor­

sión a los dos árboles proveyéndoles de hendiduras longi­

tudinales como se ha representado en 2b (figuras 8 y 9). 

Bata disposición permite reducir el volumen de las morda­

zas sin que haya de temerse su rotura.
Por lo demás -sata disposición podré reci­

bir cualesquiera otras aplicaciones ventajosas; particu­

larmente podré aplicarse a las barras de torsión.

la  junta que acaba a© describirse funciona

en las condiciones siguientes:
Guando los dos árboles están uno en la  pro­

longación del otro (figura 1 ) el conjunto de la junta gira 

como un solo bloque sin ningún desplazamiento relativo de 

sus diversas piezas. Por ©1 contrario, s i los dos árboles 

están dispuestos angula mente (figura 2) los segmentos 3,

4 pivetan en torno del eje de articulación y se deslizan
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en lea mornazas 1, 2; por su parte» los sjss de arrastre 

se deslizan axilmente ©n el órgano de guía 8 y pivotan 

en las ánimas de las mordazas 1» 2í e l árgano ds guía 8 se 

hunde toaavíe más en los ajes á© arrastre 6, 7 y ae desll- 

5 2a sobre ©1 eje d® articulación 5. los casquete s-rele 12, 

13 se mueven entre las mordazas 1, 2 y los casquetes de 

cárter 10, 11, alando limi'taoa su carrera sobra el colla­

rín 9 y la  base de las mordazas 1, 2 que tienen vaciados 

como se indica en 2a. EL cárter 10, U  queda centrado so­

lo bre la  bisectriz de la  junta por mediación del collarín 9

y del eje de articulación 5*

EL montaje da los órganos de esta junta es

muy fá c il;  se introducen los segmentos 3, 4 en sus mor da- 

zar respectivas 1, 2 y se les mantiene a l l í  poniendo en 

15 su s it io  los ejes de arrastre 6, 7 en sus ánimas respec­

tivas. Se introduce luego el eje de articulación 5 en las 

ánimas d@ los segmentos 3, 4 que se encuentran así acopla­

dos, y en el ánima del órgano de guía que se encuentra 

así centrado; se pone lusgo ®n su s itio  el collarín 9,

20 oval izándolo ligeramente, sobre los salientes del eje 9;

se colocan los casquetes-reís 12, 13 sobre las mordazas 

1, 2 y se rosoan finalmente loa casquetes de cárter 10,

11 sobre el collarín 9 acera cuyos costados se interca­

lan arandelas con muescas o juntas tales como 14 (figu- 

i ras 30 y 31} que permiten recuperar la  holgura en oaso 

de desgaste. Unes muescas 10a (figura 3} se prevén para 

e l roseado de los casquetes de cárter 10, 11 qu@ son blo-
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queadoá por punxonaao de xas partes que miran a los vacia­

dos l ia .
m  xas ligaras 22 a 25 se lian representado 

variantes as realización d© las hendiduras longitudinales 

sobre los dos árboles móviles a acoplar; estas hendiduras 

2b pueden estar ahuecadas simétricamente o no en alicien­

tes lugares y pueden estar en número variable,

,jn la  variante representada en las figuras 

26 a 28, las extremidades del eje de articulación 5 tienen 

dos salientes 5a qus cabalgan sobre el collarín  9 ahuecado

con muescas 9b para recibirlos.
Según otra variante representada en la f i ­

gura 29, una ds las extremidades, o las dos, del eje 5, es­

tán ahueoadas con un ánima ©n la cual va alojado un pisto# 

de bloqueo 16 qu¿ tiene salientes que casan con la forma 

de las gargantas circulares 9b ahuecadas en los casquetes 

de cárter 1 0 , H í  estos se encuentran así acoplados y, dan­

do a estas gargantas una sección tronco-cónica, se obtiene, 

por la acción del resurte 1 /, una recuperación automática 

de la  holgura, un fie ltro  19 asegura la  «atañeuaiaafl. entre

loa casquetes 1 0 , 1 1 ,
Se ha representado en las figuras 32 y 33

otra variante según la cual al bloqueo del eje 5 en el sen­

tido ax il queda asegurado por arandelas con muescas 15 que 

se alojan en gargantas circulares 5b de este e je  e inter­

caladas entre los segmentos da acoplamiento 2, 4; el acha­

flanado que tienen está rebatido en muescas ahueoadas en
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VM de estos segmentos sobre el cual quedan así bloqueadas.

■jn xa variante representada en las t i  guras 

34 y 36, el bloqueo asi eje 5 en «1 sentido ax il se obtie­

ne por medio de resortes segmentados 18 que se alojan en 

gargantas circulares 3a ahuecadas en las ánimas del segmen­

te hembra 3. Unas plaquitas cilindricas de igual diámetro 

que e l as las ánimas pueden intercalarse entre los resor­

tes segmentados 18 y las extremidades del eje 5.

2Bt la disposición de las figuras 34 y 35, 

los segmentos 3 y 4 están provistos cíe sal i. nt es sami-cir au­

la g a  3b que ios mantienen prisioneros de las mordazas cuyas 

ranuras afectan entonces una forma correspondiente.

Siempre aegu'n esta misma variante de las f i ­

guras 34 y 35, ios segmentos 3, 4 contienan una errata dor­

sal 3o que aumenta su resistencia y su superficie de contao- 

to con las mordazas cuyas ranuras presentan un alojamiento

qu® recibe a esta arista.
finalmente, en la  variante d® las xiguras 37

e 47, unos rodillos 20 de recuperación de la  holgura, con 

resortes de empuje 2 1 , van dispuestos en el interior de las 

mordazas 1 , 2 ; el órgano ae guía está constituido por un 

manguito 8 solidario de un disco 8a que as cabalgado por 

las protuberancias d© los ejes de arrastre de los ejes 6 ,

7 , en lugar de cabalgarlas como en las realizaciones pre­

cedentes. latos ejes 6, 7 pivotan en an illo  23, 24 que oa­

san con ia  forma exterior de las mordazas y que estén f i ­

jos por pasadores en latas } igualmente, «1 eje 5 esta pro-
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v i ato a® anillos 25, 26 encajados a la fuerza sobre e l;  

este eje 5 es bxoqn®8,ao &n ex sentido as.il por plaquitas 

provistas de muescas 22 (figura 42) introducidas por un 

enmangado a bayoneta en gargantas circulares provistas 

de muescas 3a del segmento 3 (figura 42) y enclavadas por 

punzonaao de la  extremidad de las muescas de astas gar­

gantas; las mordazas están provistas de sabientes de re- , 

fuerzo 2o (figura 40) sobra loa cuales vienen a topar los

casquetee-reió 12, 13#
S® ootiene así, de acuerdo con ei invento#

usa Junua par feotemente nomo cinética y de arrastre múlti­

p le; la  homocmsidad es obtenida a consecuenoia de la  s i­

metría as posici ón de ios órganos simétricos situados a 

una y otra parte de le mediana de la  Junta y dal sincro­

nismo a© sus movimientos; el arrastre múltiple se obtiene 

gracias a la  combinación a® los segmentos de acoplamiento 

y de los ajes de arrastre, la  posición perpendicular de 

estos segmentos con relación a ls  de los ejes asegura, 

ademas, una regularidad constante en la transmisión de 

potencia. Además, en eje da articulación central consti­

tuye un o'rgano de transmisión complementaria entre loa 

segmentos da arrastre que acopla y los ejes de arrastre 

que le  guían por mediaoión del organo de guia»

Sn la Junta según las figuras 46 a 53, la 

reducción del volumen diametral ae obtiene por al deacan­

tea ¿o de los segmentos 3# 4 que pivotan así sobre el eje

a) y sobre los ejes d) ;  esta disposición permite además

-  10 -
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sn.ca j a r ©atoa s@g1n0B.tos 3, 4 roa profundamente ®b les mor­

dazas 1 , 2 fu© los alojen y aumentar al diámetro del guia­

dor 7 fus tiene así apoyos mayores.
jos ejes de arrastre 5 son enclavados ax il­

mente por aus sallantes 5a, 5b ( ligara 52) fue se mueven 

contra los segmentos 3, 4. Beta disposición permite ade­

más aumentar ex diámetro de estos ejes de arrastre 5 fue 

son introducidos en su alojamiento, enfrentándose su par­

te pjgna 5 o (figura aa) si segmento*

H  eje guiador 6 es mantenido en poalción 

por dos arandelas cónicas 8 fue f i ja  un remache 17 (figu­

ra 50) que atraviesa el eje guiador 6 de paxte a parte.

la  variante* principalmente para las jun­

tas según el invento utilizadas sin cárter, el eje guia­

dor 6, en lugar de ser flotante, puede estar encajado a 

la  fuerza en la  corone 7 cuyo vaivén sigue entonces¡ en 

ese caso está prolongado d® modo que no pueda desprender­

se fuera de los segmentos 3, 4 en las grandes velocidades 

angulares de le  junta y las arandelas cónicas 8 y los  re­

maches 17 se suprimen.
H  oárter, formado de dos casquetes 9 y de

dea casquetes-rele' 1 0 , se mueve sobre ejes descentrados 

c) y así es centrado de modo automático» Se hace extensi- 

bie en aL sencido longitudinal de la  junta por su acopla­

miento (figura 4b) que tiene un resorte circular, segmen­

tado y ondulado 12  comprxjBioo en el anix-o circular 1 1 , 

al cual está engastado en cada una o© sus extremidades

-  11 -
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sobre arandela a circulares Ib, 13a y aobre arañabas ae 

astenqueidas 14 oiromares y as matarla flex ib le»
Como vanante, los casquetes 9a, 9b del 

cárter (figura 49) están acoplados por uoa corona circn- 

5 la r Ib de materia flex ib le , tensada y fijada entre loe

salientes de estes casquetes 9a, 9b por anillos aureola­

ras 16, 16a, la  extremidad del casinete 9b esta provista 

de un saliente 9c que se mueve sobre la  extremidad del cae- 

quete 9a, podiendo estas extremidades estar provistas de 

10  muescas de manera que se mantengan uno frente al otro los 

casquetes 9a, 9b y se evite que la  corona 15 pueda torcer­

se»

- o -  ¡J O -  o

los puntos de invención propia, no nueva,

15 pero no establecida, practicada ni divulgada en 3 spena,

<¡uo as prsasntan para 1 " ®  asan ‘ “ Jeto ie  9Bta Pet!mt9 “  

introducción en Bapaña, por DIBZ años, son loa siguientes: 

3_e. — Perfeccionamientos introducidos en 

la s  juntas homo cinéticas para s i  acoplamiento la dea ¿r-  

30 bolea ae poaieién angular re la tiv a  varia b le , oaraoteri-

caaos por loa puntos aiguiantas, considéranos aialadamen-

-  12 -
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te o en cualesquiera combinaciones;

a) la junta comprenda en sencía dos seg*- 

msjntüs, cana uno da loa cuales puede girar en una ranura 

de una mordaza soportada por la  extremidad del árbol 00-

5 rrespondlente, estando estos dos segmentos acoplados por 

un eje de articulación constantemente mantenido según la  

bisectriz del ángulo formado por los dos árboles por un 

órgano de guía que puede deslizarse sobre este eje de ar­

ticulación y con el' cuax están unidos ejes de arrastre 

10  perpendiculares ex eje de articulación y soportados respec­

tivamente por cana una as las mordazas en anl ftiás de las

cuales pueden pivotar.
b) cada sje da arrastre está montado sobre

la mordaza correspondiente da modo que ae retenga él eegmen- 

15 to asociado en xa ranura de la  mordaza.

c) e l órgano de guía está constituido por 

un cüeeo que puede deslizarse sobre el eje d® artioalaoiun 

de los segmentos y que tiene una garganta circular en la 

cual van ©noajaaas protuberancias soportadas por los ejes

20 de arrastre*
d) e l órgano de guía está constituido por 

un manguito que pueda deslizarse sobre e l e je  de articula­

ción de los segmentos y dei cuál as solidario un disco cuya 

periferia está encajada en las ranuras practicadas en los

25 ejes ae arrastre.
®) las extremidades del eje de articulación

tienen espigas enoajadas en una ranura de un collarín sobre

-  1 S



el cual ee roscan dos saml-oasquetas qus forman un oárter 

centrado sobre ©i. eje le la junta, estando un casquete—rele 

inaartRñn entre cada una de las mordazas y ® 1 casquete de 

cárter correspondiente»

5 £) cada extremidad del eje de articulación

está provista de dos salientes que se encajan en muescas 

anuecao.es en loo costados de este collarín»

g) cada extremidad o e l eje de a m on i adán 

tiene un ánima ©n la cual está alojado un pistón de resor- 

10  te que tiene espigas tronco-cónicas encajadas en vaciados 

oorrespondientes de ios  casquetes de cárter asegurando 

así una recuperación automática de la holgura»

h.) e l eje ae artlculación es bloqueado axil­

mente por resortes segmentados alojados en gargantas d r ­

ía oulares añuscadas en las ánimas de uno de los segmentos de 

acoplamiento, estando unas piaquitas intercaladas entre es­

tos resortes segmentados y las extremidades del e je  ae ar- 

t i  ouxaoián»
1 } e l eje de arti cola don está Bloqueado 

20 axilmente por arañadas provistas ae muescas que se alojan 

en gargantas practicadas en este eje e intercaladas entre

los segmentos de acoplamiento»

j )  el eje de arti cal adán está bloquead® 

axilmente por piaquitas provistas de muescas introducá.das

£o en gargantas oírouLares adueoadae en las ánimas de uno de 

los segmentos de acoplamiento»
k) los segmento a de acoplamiento están pro-

199561
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vistos d¡# une a lis t a  dorsal que aumenta su su p erficie  de 

frioeión «a « i in terior de la s  mordazas y su re siste n ­

cia»

l ) unos rodillos alocados en ánimas ax ile s  

6 de la s  mordazas aotóan sobre los segmentos bajo la  se d á n

de resortes y provocan una recuperación automática de la  

holgura de los diferentes árganos de la  junta*

m) lo s  dos árboles móviles están provisto a 

de hendiduras longitudinales que le s  dan mayor e la s tie i-

10 dad a la  torsión y disminuyen a s í l a  videncia de lo s  cho­

ques de arrastre  que actúan sobre los árganos de la  junta*

n) la  reducción del volumen diametral de

la  junta se obtiene por un descentrado de los segmentos con j 

relación al eje geomátrico de la  junta, permitiendo esta ;

16 disposición, uademás, encajar más profundamente estos seg- j

montos en su mordaza respectiva que los aloja y aumentar ^

el diámetro del guiador y ,  por consiguiente, sus apoyos ¿ t i le s

en los ejes de arra stre .

0j los ejes de arrastre  son enolavados 4

80 axilmente en su respectiva mordaza que los alo ja  por sa­

lie n te s  de que están provistos y  que so mueven contra 

loe segmentos, permitiendo además esta disposición aumen­

tar el diámetro de estos ejes de a rrastre  y , por consi­

guiente, su apoyo*
25 o) el e je  guiador está enclavado por dos

arandelas cónicas fija d a s  a cada una de sus extremidades : 

por un remache que la  atraviesa, dejándose una holgura j

4

Ii
-  15 -
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suficiente para permitir a @st® eje guiador pivotar en los  

segmento s.
p) el cárter está centrado automáticamente 

por centrado de aplazado con r elación a l  eje geométrico de 

5 la  junta de la  parte e sfé rica  de la s  mordazas sobre la s

10

15

20

cuales se mueve*

f  J e l  cárter se daos ostensible por un di ex­

positivo de acoplamiento que comprende un resorte ondulado, 

arandelas y juntas a® estanqueidad comprimidas en un ani­

l lo  engastado en cada una de sus extremidades*

r) si cárter se hace exteneible por un d is­

positivo de acoplamiento formado por una corona de materia 

fle xib le  mantenida en posición oontra los salien tes del 

cárter por an illos circulares que encierran sus bordes, 

pediendo preverse unes muescas sobre los casquetes para 

mantenerles uno frente al otro*

2S# — yeríaccionamientos introducidos en

la s  juntas bomocinéticas*
5$ai y como se ha descrito en la  Memoxia que

antecede, representado en los dibujos que se acompañan y

con lo s  fin es que se han especificado.

®sta  Memoria consta de d ie cise is  hojas es­

c rita s  por una sola oara*

Madrid,
P. A*
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