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MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de concesién de un.... T

MODELO DE UTILIDAD

SOUCITANTEALBANO MARCHIGNONI, de nacionalidad
italiana

PROVIENE DE LA P, INV. 395 552 PASADA A M. U. ‘EN
15-12-73,

. /

enunciapo; 'DISPOSITIVO. PARA LA EDUCACION DE LAS

ARTICULACIONES EN LA ENSENANZA DE LOS S

MOVIMIENTOS DE LA NATACION"
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| operadores soportados por la estructura central en la parte

La presente mnmpria deacriptivar
ticnc como fin la dcelaraoiﬁn ded objoto sobre el oual ha de
recaer el pvivilogio de oxplotaciﬁn induotvial y cenurcicl
exclusivo en el territorio nacional de una Patonte de Inven-
cién de acuerdo con la vigente Legislacién sobrd Propiedad
Industrial que como el enunciado indiea. se tmlta de “DISPOSI-
TIVO PARA LA EDUCACION DE LAS ARTIQULACIONES EN LA ENSBRANZA
DE L08 MOVIMIENTOS DE LA NATACION". |

Forma ohjoto de 'la: presente invcn- -
oifn un sistera de instrumentos para la educacién de las-ar-

tos preliminares de la nataci&n.

, El fin de la presente invoncisn
es proporcionar un sistema de aparatos, de extrema simplicidad)
constructiva, mediante el cual es posible hacer apvenddr_g |
una persona los movimientos esenciales referentes a 1h'§ata<
cibn, con referencia a la natacidn de estilo libre (crawl), o
también de espaldas.

El sistema de aparatos objito del
invento se caracteriza por el hecho de 'que comprende: un com-
plejo bésico compuesto por una estructura central y por dos
cstrucfuras laterales arrimadas a lados opuestos de la
estructura gentral; una primera pareja de medios mecnicos

posterior de la misma y dotados de un movimiento alternativo
sobre dos planos verticales paralelos entre si; una segunda
pareja de medios operadores, asociados a las estructuras la-
terales y dotados de un movimiento de traslacién sustancial-
mente eliptico, siendo dichas primera y segunda pareja de me-

dios mecénicos operadores aptas para poner en movimiento res-

ticulaciones, en particular para la ensefianxa de los pav;miepF'
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pectivamente las articuladionei'infébidﬁéé'b lhﬁébibreé'de

una peisona segln los movimientos correspondientes'a los que

se efectlan en la nataciGn de estilo 1ihro (crawl) o sobre la

‘Splld»QO ) _ ) e .
Para comprendér mejor 'la. naturale-

_;g‘@dlj'invento en el plano Adjunto'hncemos»uha representa~

oién esquemStica de su utilizacién, no siendo en absoluto 1i-
mitativa y susceptible por ello de las modificaciones acceso-
rias que no alteren'lag caracterfsticas ccehé;alosc'

v o , -  La figura 1} flustrd el sistema de
aparatos en una viata"qﬁ'pep.pectivaaposterior con ‘unas parte
on seccifn para bermitir-qq§_qc'voan mejor las otras,

-Lﬁ'figuna~2 ilustra eliiiitema de
aparatos en una vista frontal también con alzunas partes en
seccibn para que se vean mejor las otras, - '

, ~ La figura 3 iluetra el sistema de -
‘aparatos en una vista en planta. | |
Co En ellas se anotan las siguientes
particularidades: o ST
L ;.. 1.~ Soporte.deibase i
.- 2.~ Estructura central .
L 8 Estruotira lateral .

- $,§ Bstvuqtuma lateral;

/ §.- Bage, de &poyo .. -

| 8.~ Braso mévil
| ,f 7.= Brase.msvil ..
ff"a.- Punto de uni&n de los bnazoa
f 9~ -Arbol,

'3 10,- D.;plazamiento del apoyapiea

. 11,~ Desplazamiento del-apoyapi@s

Mod. |7
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.+ ' .12.- Elementos, telesqépicos _f1 
}:.55 o e , 13.- Apoyapifs .
Ca fflu«- Apoyapi&n e
};15.~ Daaplazamiento de la manilla
16, nesplazamigntgxdﬁ.}a manilla
. :.17.- - Excﬁntricq
18- Exe&nttica ,;.fz;
oy 19.= Arbol conducido,u,;"
.- 204- Hbtorreduotor . N
'.21,~VCadenn ‘de tranamisi&n B
22;- Arbol go§§uc;go e
..23Q-qArboi”secundapip!»w.,
24, Arbol seq&ndlriof'j |
25.- Tranemisién de engranajes
. 26,- Transmisién de engranajes
27 ﬁiﬂSn dentado para cadenas
28, - P%ﬁ6n dentado para cadenas
-29.-‘Cdgena de arrastre
30.- Ca&fna de arrastre
81.- Piﬂ§nea de soporte
32,- Plnakslda.qoporte
33.- Guiasgg.Qesligggiento
3.~ Guia,ér deglizanmiento
35,~ Pglan&* de arrastre
86,~ Palanci;de arrastre
}7.- Element?a'telesc6picos
sa.--Manilla;: Ny |
En 1a.figura\1 se puedé observar
que el sistema de apgrqtos.objeto del Arvento,,comprende un

goporte de base (1) compuesto por una ektructura.cental €2)
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sustancialmente en forma de paralelepipedo recténgulo, ywbop
dos estructuras laterales (3 y 4) sustancialmente en forma de
parglolep!pcgo de perfil triangular, arrimadas a la estructu-
ra central (2) la una gontrapuesta a la otra.

B Con (5) est indicada una base de
apoyo :ostenida por la estructura central (2), convoniontcmon-
te acolchada y adecuada para sostener a la persona que se¢ 80~
mete & la acoién de los inltrumontos. | |
“ Con (6 y. 7) estén indicados dos
bragos mbviles unidos en (8) a un irbol (9) sostenido por h
utwctm gentral (2). |

‘ . ~ Los brasos (6y7) oohx-oul.on poz'
dctrll -de la estructura central (2) a través de aberturas
apropiadas, que no se ven en las figuras, practicadas en la
estructura misma y estén formados respectivamente por una se-
rie de elementos (12) deslizables a manera de telescopio,

Con (13 y 14) estén indicados dos
elementos apoyapiés sujetos respectivamente a un extremo de ‘_
los b:-uou (6y7) y de los cuales se mmi a contimuc:lén

- _ Los otros extremos de los bruos
(6y7 onz;xlm. segin téenicas conooidas, mspoctivuonto
eon um ixctntrica' (17) y con otra dcctntric'a (18) ensambla-
dos sobm un primer &rbol conducido (19) loportado por la es~
tructm central (2) y pnuto en movin:lcnto por un motorre-
ductor (20). ‘también sostenido por la utructm central (2).
cinmitimonto un:ldo al frbol (19) mediante wna eadona (21).

Con (22) oat& indicado un segun-

mduetor (20) y apto para comunicar movimiento a dos irbolu
(28 y 2'3) (v8ase figura 2) que operen mopmivmto en ol

do &rbol oonducido también puesto en novinianto por el moto~
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£&rbo) (24) aptos para poner en novimionto dos ‘cadenas (29 yﬁi
{3 y- 3) pamalolamanto ‘a:los planos iuelinadoa de ‘las: octruc-'
‘turas mismas (3'y &). . ?
-gufas de deslizamiento sustancialmente oliftieaa;-obtcnidao

(8) y: sobre el plano inclinado de la estructura (4) en ouyo

hablarf mfs adelante.,

pulencia de la persona misma.

v vy v v T

s dnfuk ' '*,';:-,w;;é ~ y
" 1903 331

1nt¢rior do la estruotura lateral (3)'y on 01 intarior do ln

.atructura'latcral (4), movimiento ¢transmitido a dichoo trbo'
les: msdinnto dos acoplamfentos cinemfticos (25 y 26).: '
"~NW$JWT N - Con(27 'y 28) estén indfcados |
dos. piaonea dontadoo. pare cadenas,: sujetos. vcopcctivamente«%ﬁ
al*oxtremo ‘superioyr del. $rbol . (23) y al hxtrcmo':upeniov del .

30) respectivamente sostenidas por una serie de pifiones (31Ff
soportados por doo planos (32) co-t-nidoo por ‘las ostruoturus

"conﬁ(ssuy:an):cst!nnxnnieaaasfdo-
respectivamente sodbre el plano inclinado de-la estructura

interior se encuentran unas palancas (35) y (36) respectiva-
mente sujetas a las cadenas (29 y 80), =

~ Las palancas (3§ y 36) estén for-
madas por una serie de elementos (37) desplasables a manera .
de telescopio vy estén dotadoi=do-manillal‘30)-40‘1d'quc-sova

RN e T e cqn-ro!orinoliwa lo.antcviornentow
expuesto se desoribiri ahora el funcionamiento del sistema de
aparatou en'objotb.‘ T co e '
Cuando.iaupcruonavcltt‘colocada
sobre ‘el aparato, por ejemplo con 01-vihntio=apoyadousohrcfia
base (§), (vease figura 1) actuando en los elementos despla-
zables (12 y 37) los brazos (6 y 7) y las palancas (35 y.36).
se colocan en posiciSn-de trabajo correspondientes.a la cor-
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'Convenioo Internacionaleé sobre’ Propiedad Industrial, se re-

jercs, si fuera posible, veivindicando la miema prioridad de

-ralezn del presente’ invonto, asf como ‘su raalizaci&n indus~-

‘A este punto la peraona interesa-
da mete los ples en los elemontoa (13 y )y agarra las ma~
nillas (88) sujetaa a las palancas’ (35 y 36).

e ' Anora se alimenta’el motorreduc
tor-(ﬁl)”Y‘suéedo qQue, mientraa'los brazos (6 y 7) por efecto
de las excéntricas (17 y 16) son sometidos 'a un movimiento aly
ternativo sobre los planos verticules paralelos’ con movimien-
tos opuaestos entre si segln el pentido'de‘iﬁﬁ flechas (10 y '
11)," las’ naniilas (38) ‘son 'obligadas a descridir un:movimien-
to de trayectoria’ eliptica, mercéd a 108 mecanismos anterior-
mente desaritos, segin las flechas (15 y 16) (vease la tigura
3); el conjunto, como es evidents, obliga a las extremidades
inferiores ¥ superiores de la persona interesada a ufectuar
ﬁovimientoa'eorrdspondientoa a los movimlentos que se efectGard
en'la natacién de'eatilb*lihre‘(arawl).'oitambiéﬁ.‘aif1aip¢r-
8$na“sefcolooh‘convln'capalda sobre la peana (5), a movinien-
tos correspondientes a la natacidn’ de espalda,

- ‘Obviamenteé en esté caso 'los ele~ -
ﬁdﬁf%d'&ﬁdyapiéi"(ls‘y 14) obrﬁn sustituidos con elementos =

apropiados en los que encajc ‘el taldn de la persona 'interesad

' oyt '‘Descrita’ suficientemente 1a natu-
tridlj‘86lo cabe aﬂadir qud'on'au'cbnjuntd y’partea-cOnStitu*
tivas es8 posible introdiucir cambios de fovma. materia y dis-
posioi&n. en cuanto’ taloé alteraciones no ‘supongan variacién
sustancial del mismo. ‘ﬁ"bk C

‘ El solicitante; al amparo de los

aerv; el derecho de extepder esta demanda a loa‘paises-extran-
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res de una persona segﬁn movimiontes corroupondiontet a los

‘tos de la nataoién. en todo de acuerdo con la antcrior rei-

‘ apoyo colocada por oncimn de la estructura central. apta pa-

la presente solicitud,

. e oy vt

B Modelo do Utilidad que se soli-

cita como nuevo en Bspaﬁa por vcinto aﬁoo. dc acucrdo con la
vigontc Logislaci&n lohrc Propicdad Indultrial. dcber& recaer
sobrc “DISPOSITIVO PARA 1A EDUCACION DE LAS ARTICULACIONES EN
LA ENSENANZA DE LOS MOVIHIENTOS DB LA NAIACION". en todo de
acucrdo con las oiguientos:

- RBIVINQIcAcIog"s'.

.. l.= Dispoaitivo para la cdueaciﬁﬂ
de las articulacionol en 1; onacﬂansa do 103 movimiontos de
1a nataoién. caracterizado porque aompvende un conplojo b&-

sico compuooto por una ootruntunl central y por dos estructu-
ras laterales arrimadas una a cada lado de la ootruoturn cen-
tral; una primera paroja de medios nectnicon opevadoros sopor
tados por la estructura ccntral en la parto poatorior do la
misma, y dotados de un movimiento alternativo sobro ‘dos pla-
nos v.rtxcalee paralolos entre 31; una segunda paroja de me-
dios mec&nicos operadoreu asooiados a las cstructuras latera-
les y dotados de un movimionto de traslacién de trayectoria
sustancialmonte eliptica, -iendo dichas primnra y segunda pa-
roja de medios moc&nicoa operadorco aptos pana poher en movi-

miento rospeotivamente las oxtremidades infcriorcs y superio-
qQue se. efectﬁan en la nataciSn de estilo librc o de ospalda.
2.~ Di-potitivo para la educa-

oi6n de las articulacionea en la enleﬁanza dc los movimien-

vindicacién, caractcrisado porque ests provi-ta una base de
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.ra iésfener ala peisbna sometida a los movimientos de los met

'DE 1LAS Axncumcrom:s EN LA ENSENANZA DE LOS MOVIMIENTOS DE
LA NATACION".

_erito en la presente memoria deccriptivﬁ que consta de nueve

190531

dios mec&nicos opevadores del . mismo sistema de aparatos.

3,- ”DISPOSITIVO RARA LA EDUCACIQN

Segin queda suetéhdi&lmehtdldcéo

hojas mocanoyrafiadaa por una sola cara aoompaﬂada de sus

correspondientes dibujoa.
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