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P A T E N T E '

D E

I N V E N C I Ó N

por "DISPOSITIVO PARA EJECUTAR LOS AUMENTOS CON LA MAQUINA RECTILI­

NEA DE TEJIDOS DE PUNTO, ACCIONADA A MANO O A MOTOR", a fa v o r  de l a  

firm a  i t a l i a n a  OFFICINE &ALILE0, SocietA  p e r  A z io n i, d o m ic iliad a  en 

FLORENCIA ( I t a l i a ) .

MEJORIA DESCRIPTIVA

rLa p re se n te  in v en c ió n  se  r e f i e r e  a  un d is p o s i t iv o  para  e je c u ta r  

l o s  aumentos oon l a  máquina r e c t i l í n e a  de te j id o s  de p u n to , acc io n a­

da a  man o o a  m otor.

Es sab ido  como, desde e l  punto de v i s t a  de l a  economía de mano 

5 de o b ra , l a  m o to rizac ió n  en l a s  máquinas r e c t i l í n e a s  de fa o r io a c ló n  

de te j id o s  de p u n to , puede s e r  co n s id e ra d a  v e n ta jo sa  so lam ente  en de­

term inadas cond ic iones de empleo.

S i l a  m o to rizac ió n  re su e lv e  de heohá b ién  e l  problem a en e l  caso 

en que e l  número t r a n s v e r s a l  de m allas es u n ifo rm e, ( t e j id o  de bordes 

10 p a ra le lo s )  e s to  no se  v e r i f i c a  cuando e l  número de d ichas m allas  

!ría duran te  e l  t r a b a jo  en l a  m áquina.
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' S i se  c o n s id e ra  so lam ente  e l  problem a do los aum entos, que e s t á  

r e s u e l to  en l a  mayor p a r te  de l a s  máquinas ac tua lm en te  en u so , e l  o -  

p e ra d o r , du ran te  e l  fu n c io n am ien to , debe e je r c e r  soo re  l a  máquina una 

c o n tin u a  v ig i l a n c i a  (que es acaso mayor en e l  caso de l a  m o to riza ­

c ió n ) ,  y e l lo  oon e l  f i n  de e f e c tu a r  oportunam ente l a  in s e rc ió n  de 

l a s  a g u ja s , h ab id a  c u en ta  d e l compás de g o lp e  de l a  m áquina, co sa  que 

generalm ente  e s tá  f a c i l i t a d ^ o r  l a  p re s e n c ia  de un c o n tad o r e s p e c ia l .

P uesto  que g ran  p a r te  d e l t r a b a jo  acabado de máquina r e c t i l í n e a  

(que se  puede e v a lu a r  en c e rc a  d e l 1,80%) puede c o n s id e ra rs e  c o n s t i ­

tu id o  por p ie z a s  con aum entos, r e s u l ta  e v id e n te  que una v e rd ad era  ven­

t a j a  no puede d e r iv a rs e  s in ó  de l a  a so c ia c ió n  de una in s ta la c ió n  de 

m o to rizac ió n  con un d is p o s i t iv o  p a ra  e l  autom atism o en l a  in s e rc ió n  

de l a s  a g u ja s  en l a  máquina en f u n d o n e s ,  e fec tu án d o se  d ich as in s e r ­

c io n es  según un program a p re e s ta b le c id o .

La so lu c ió n  d e l problema r e l a t i v o  a  e s te  autom atism o que , siem­

pre en e l oaso de t r a b a jo  oon aumento, l l e v a r á  a  l a  máquina a  una e -  

f e o t iv a  in d ependenc ia  d e l c o n tro l  d e l o p e ra d o r, p re v é , en un d is p o s i­

t iv o  adecuado, l a  e x is te n c ia  de t r á s  elem entos o r a n t e s  ooordinados 

e n tr e  s í ,  a  sa b e r!

I B ) . -  Un elem ento que manda l a s  in s e rc io n e s  de l a s  a g u ja s  segán 

un program a p re e s ta b le c id o ,  en oportuno sincron ism o  oon e l  compás de 

l a  m áquina.

2 B ).-  Un elem ento que e je c u ta  l a  in s e r c ió n  b i l a t e r a l  de l a s  agu­

ja s  ( s e r ie s  a n te r io r  y p o s t e r io r ) ,  con d is p o s ic io n e s  p a ra  apaream ien­

to  d ir e c to  o c ru zad o .

3 * ) . -  Un elem ento , en f i n ,  ap to  p a ra  r e g u la r  en consecuenc ia  l a s  

se p a ra c io n e s  d e l c a r ro  de l a  m áquina, v a rian d o  l a s  p o s ic io n e s  de lo s  

encuen tro s de f i n  de a a r r e r a ,  que de te rm in an l a s  in v e rs io n e s  de mar­

aña d e l c ita d o  c a r ro .

Bs o b je to  de l a  p re se n te  s o l i c i t u d  de p a te n te  de in v en c ió n , un30
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d is p o s i t iv o  re a l iz a d o  de acuerdo oon lo s  concep tos an ted ich o s  para  

máquina m o to rizad a  o a maro; según e l  in v e n to , e l  programa que manda 

l a s  in s e rc io n e s  ge l a s  ag u jas  de l a s  s e r i e s  a n te r io r  y p o s te r io r  de 

l a  m áquina, e s t á  m a te r ia liz a d o  oon una s e r ie  de r e l i e v e s  (o c a v id a -  

5 d es) d isp u e s to s  so o re  una f a j a  o zona que tam oián puede s e r  f l e x ib le  

( c in ta  o s i m i l a r ) ,  p e ro  que p re fe r ib le m e n te  es r í g id a  d e s a r ro l la d a  

h e lic o id a lm e n te  so b re  un tam bor c i l i n d r i c o .

En e s t a  zona, además de mandos p a ra  l a s  a g u ja s , s e rá n  añad idas 

l a s  in d ic a c io n e s  r e l a t i v a s  a l  mandO de d e ten c ió n  de l a  m áquina; e l  

10 tam bor d e l program a avanza paso a  paso coordinadam ente con e l  go lpe

de l a  c i ta d a  m áquina. Con e l  movimiento de d icho  tam oor y con lo s  man­

dos que á l  d e te rm in a , es s in c ro n iz a d a  l a  se p a ra c ió n  de l o s  encuen­

t ro s  de f i n a l  de re c o r r id o  que determ inan  l a  in v e r s ió n  d e l movimiento 

d e l c a r ro .

15 P a ra  cuanto  se r e f i e r a  a  ha c o n s t i tu c ió n  y a l  p a r t i c u l a r  empleo

de e s to s  encuen tro s de f i n  de r e c o r r id o ,  nos re fe rire m o s únicam ente 

a l  s is tem a de m o to rizac ió n  p a ra  máquina de h a c e r  te j id o s  de p un to , 

r e c t i l í n e a ,  d e s c r i to  e i lu s t r a d o  en l a  p a te n te  i t a l i a n a  ne 452 .764 .

Según e l  in v e n to , e s tá  p re v is to  que l a  máquina p ro v is ta  de t a l e s  

20 d is p o s i t iv o s  deberá  m archar s in  d e te n c io n e s , m ie n tra s  se  e feo tú an  lo s  

aumentos de l a  m a lla , según cuanto  se há  p re e s ta b le c id o ;  un caso n o r­

mal po r e l  cu a l l a  máquina puede d e te n e rse  so a re  mando oon program a 

e s tá  c o n s t i tu id o ,  por e jem plo , po r uh exceso en l a  lo n g itu d  del t e j i ­

do .

25 Es indudable  que l a  p o s ic ió n  de lo s  encuen tro s  de in v e rs ió n  de

movimiento deberá  s e r  convenida en r e la c ió n  a l  paso e x is te n te  e n tre  

ag u ja  y a g u ja , c a r a c t e r í s t i c a  que puede s e r  d i f e r e n te  p a ra  l a s  d iv e r­

sas m áquinas; e s tá  p r e v i s to ,  según e l  in v e n to , que e s te  acuerdo  podrá 

s e r  r e a l iz a d o  v a rian d o  l a s  r e la c io n e s  en e l  con jun to  c inem ático  que 

30 determ ina e l  avance paso a  paso de lo s  c ita d o s  e n c u e n tro s . Pero como



5

10

15

20

25

30

t 99286
lino de lo s  f in e s  d e l in v en to  es e l de que todo e l  d is p o s i t iv o  p a ia  e l  

in d ic ad o  autom atism o deberá  s e r  t a l  que se  pueda a p lic a r?  s in  a l t e r a ­

c io n es  e s t r u c tu r a le s  d e l re l ie v e ?  a  lo s  d iv e rs o s  t ip o s  de máquinas e— 

x i s t e n te s  p a ra  f a b r i c a r  t e j id o s  de p u n to , e s t á  p r e v is to  que e s te  a d i­

tam ento doce r e a l i z a r s e  en l a  forma más p r á c t i c a ,  m ediante l a  s u b s t i ­

tu c ió n  de a lgún  elem ento de l a  s e r ie  in d ic a d a .

P a ra  l a  m ejor com prensión de l p re s e n te  in v en to  vamos a d e s c r ib i r ,  

a t i t u l o  de e jem plo , nó l im i t a t i v o ,  un caso  de r e a l iz a c ió n  valiánaonos 

de l a s  f ig u ra s  de l a s  dos lám inas a d ju n ta s .

En e s to s  d io u jo s :

La f i g .  1& r e p re s e n ta ,  esquem áticam ente, en p e r s p e c t iv a ,  una d is ­

p o s ic ió n  p a ra  l a  in s e rc ió n  de l a s  a g u ja s  en l a  m áquina.

La f i g .  2& re p re s e n ta ,  esquem áticam ente, una d isp o s ic ió n  g e n era l 

de in s e ro ió n  de l a s  a g u ja s .

La f i g .  33 r e p re s e n ta ,  esquem áticam ente, una v a r ia n te  en e l  c in e ­

m ático  de in v e r s ió n .

La f i g .  4* m u es tra , en p e r s p e c t iv a ,  l a  p a r t i c u la r id a d  de una pa­

la n c a  p a ra  l a  in s e ro ió n  de l a s  a g u ja s .

La f i g .  53 r e p re s e n ta ,  en p e r s p e c t iv a ,  y esquem áticam ente, l a  d i s ­

p o s ic ió n  p a ra  e l  mando con program a d e l au tom atism o, y

La f i g .  63 i l u s t r a ,  en f i n ,  siem pre esquem áticam ente, e l  c in e m á ti­

co de se p a ra c ió n  de lo s  en cu en tro s  p a ra  l a  in v e rs ió n  d e l movimiento 

d e l c a r ro ;

Según e l  in v e n to !  e l d is p o s i t iv o  de autom atism o p a ra  h a o e r lo s  au­

mentos en l a  máquina r e c t i l í n e a  de t e j id o s  de p u n to , oomprende esen­

c ia lm en te  un tambor 1 (v e r  f i g .  53) sobre  e l  cu a l e s t á  d is p u e s ta ,  o 

conseguida d e l modo mas o p o rtu n o , una zona J2 d is p u e s ta  en h é l io e ,  so­

bre  ouya zona e s tá n  p ra c t ic a d o s ,  con d is t r ib u c ió n  según a lin e a c io n e s  

e q u id is ta n te s ,  p re fe r ib le m e n te  p a r a le la s  e l e je  de ro ta c ió n  d e l o ita d o  

tam bor, agu jeros (en e l  caso d e l ejem plo cada a lin e a c ió n  so lo  com—
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.p rende t r é s - )  en cuyos ag u je ro s  es p o s ib le  i n t r o d u c i r  l a s  esp igas 4 , 

p ro v is ta s  de adecuada cabeza , a p ta  e s ta  ú l t im a  p a ra  c o n s t i t u i r  con su 

e sp eso r un r e l ie v e  sob re  l a  s u p e r f ic ie  de l a  c i ta d a  zona. E l tam bor 

í  e s t á  acc ionado  po r un d is p o s i t iv o  de avance t r in q u e te ,  d e l t ip o  

conocido , y cuyo funcionam ien to  es mandado, por un árgano 6 , en opor­

tu n a  r e la c ió n  con lo s  go lpes de compás de l a  m áquina, (un escape p a ra  

un g iro  com pleto d e l c a r r o ) .

L a tera lm en te  a l  tam bor 1 (v e r  f i g .  5 - ) ,  e s tá  d isp u e s to  un c a rro  

7 que puede d e s l iz a r s e  a lo  la rg o  de un s o s té n -g u ía  p r ism á tic o  8 , d i s ­

p uesto  e s te  ú ltim o  p a ra le lam e n te  a l  e je  de ro ta c ió n  d e l r e f e r id o  tam­

b o r .

Un apéndice  <¡) s o l id a r io  de dioho c a r r i l l o  2.* l l e v a  un perno  10 

que p e n e tra  en una can a l h e l i c o id a l  11 determ inada en e l envolvim ien­

to  de la  zona 2 so b re  e l  mencionado tambor 1 .  Por l o  t a n to ,  con l a  ro ­

ta c ió n  de l tam bor 1 , e l  c a rro  2. se  d e s l iz a  a  l o  la rg o  de su  g u ía  8 , 

m ie n tra s  que le s  extrem os 12̂  de lo s  brazos de un con jun to  de t r é s  pa­

la n c a s  1 ? . 14 y 1 5 * p ivo teando  a lre d e d o r  de un e je  16 , rozan  l a  su p e r­

f i c i e  de l a  zona 2¡ en todo su  d e s a r r o l lo .

El o tro  extremo de cada una de l a s  p a lan o as  1 3 . 14 y 1 5 . e s tá  con­

formado de modo que, cuando uno de l o s  extrem os 1 2 , supera  una de l a s  

e sp ig as  ^  en su  oabeza r e s p e c t iv a ,  cuya e sp ig a  se  e n cu en tra  e n f i la d a  

en e l ag u je ro  o p u e s to , d is t r ib u id o s  en t r é s  a l in e a c io n e s  v e r t i c a le s  

a l o  la rg o  de l a  zona 2, aquel extremo to ca  uno de lo s  te rm in a le s  1 8 , 

cerrando  a s í  un c i r c u i to  e l é c t r i c o  ap to  p a ra  d e te rm in a r l a  in s e rc ió n  

en l a  máquina de un p a r  de a g u ja s , o b ié n  l a  pa rada  de d ich a  m áquina; 

e s t á  p re v is to  que, por cada a l in e a c ió n  h o r i z o n ta l ,  que t ie n e  en po ten ­

c ia  l a s  t r é s  p o s ib i l id a d e s  d e l an ted io h o  mando, no pueda e x i s t i r  más 

que una s o la  se ñ a l en r e l i e v e ,  l o  que co n s ien te  e f e c tu a r  un so lo  mando 

del programa po r e a d á tv e z .

La d is t r ib u c ió n  de mandos según e l órden de una a lin e a c ió n  hori*-

- 5 -
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.zon ta ! de t r ó s ,  puede s e r  l a  s ig u ie n te :  un r e l ie v e  en p rim er lu g a r  

(de iz q u ie rd a  a  derecha) s ig n i f io a  l a  in s e rc ió n  de un p a r de agu jas 

de l a  s e r ie  a n te r io r  de la  máquina; un r e l i e v e  en segundo lu g a r  s ig ­

n i f i c a  l a  p a rad a  de l a  máqiiina; un r e l i e v e  s is te m a tiz a d o  en t e r c e r  

5 lu g a r  s i g n i f i c a  l a  in s e rc ió n  de un p a r  de a g u ja s  de l a  s e r ie  p o s te ­

r i o r .

EL c i e r r e  de un c i r c u i to  e ló o t r ic o  de te rm ina  (v e r  f i g .  1&) l a  ro ­

ta c ió n ,  l im i ta d a  a un c ie r to  án gu lo , d e l á rb o l l g  s o l id a r io  d e l r o to r  

de un motor e ló o t r ic o  e s p e c ia l  20; d icho  e je  1^ de te rm ina  l a  ro ta c ió n  

10 de una p a la n ca  21, cuyo extrem o puede a c tu a r  so o re  lo s  b razos 22 y 23 

resp ec tiv am en te  s o l id a r io s  de lo s  e je s  24 , y 25 , d isp u e s to s  p a r a le la ­

mente sobre  lo s  la d o s  a n te r io r  y p o s te r io r  de d icha  m áquina.

Soore cada uno de d ichos e je s  2 4  y 22 e s tá n  d isp u e s to s  dos mangui­

to s  (en l a  f i g .  1& solam ente son v i s i b le s  lo s  26 y 22 e x is te n te s  d e l 

15 la d o  d e la n te ro  de l a  m áquina; sob re  e l  la d o  p o s t e r io r ,  nó v i s i b l e ,  l a  

d isp o s ic ió n  es ig u a l  y s im é t r ic a ) ,  de t a l  modo que esos m anguitos pue­

den d e s l iz a r s e  ax ia lm en te  so o re  e l  c ita d o  e je  pero  s in  ro ta c ió n  r e l a ­

t i v a  re s p e c to  a l  mismo decido  a  una cana l p r ism á tio a  28 y 22 p r a c t ic a ­

das re sp ec tiv a m e n te  en lo s  e je s  2 4  y 25., en cuya can a l se  in tro d u c e  

20 un perno s o l id a r io  de oada m anguito a n te d ic h o . De cada  uno de lo s  r e ­

f e r id o s  m anguitos es s o l id a r io  un b razo  (son  v i s ib le s  lo s  brazos 3Q 

y jg l) que se  denominan v e le ta s ;  e l  extrem o de oada uno de e s to s  bra­

zos e s tá  c o n s t i tu id o  p o r un apénd ice  jS2 (v e r  en p a r t i c u l a r  l a  f i g .  4&) 

cuya p o s ic ió n  es a ju s ta b le  en a l t u r a  por medio de l a  acan a lad u ra  22 

25 y d e l t o m i l l o  24, de b lo c a je .  El apóndioe j!2, l l e v a  en su  extremo un

esca ló n  2f> (e scu ad ra  en L ) , estando  todo d isp u e s to  y o r ie n ta d o  de mo­

do que dicho e sc a ló n , en co n d ic io n es  norm ales de e s p e ra , apoye de ca­

beza y de la d o  c o n tra  e l  p ió  2É. de una a g u ja  s a l i e n te  de lo s  p e in es 

de l a  m áquina. Cada una de l a s  v e le ta s  e s t á  c o n s tre ñ id a  a  e s te  apoyo 

l a t e r a l  po r e fe c to  de un m uelle que, oportunam ente en v u e lto  en e l  in —30
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. t e r i o r  de lo s  tam bores ^  y ^ 8 , (en co rre sp o n d e n c ia  con la s  v e le ta s  

re s p e c t iv a s  26 y 27* v i s ib le s )  e je rc e n  su  a c c ió n ,p o r  medio de l a s  

c in ta s  f l e x ib le s  gg, y ^ 0 , en se n tid o  norm al a l  p lano  en e l  c u a l g ira  

l a  c i ta d a  v e le t a .

5 Sin s a l i r s e  d e l e s p í r i t u  de l a  in v tn o iÓ n , t a l  s o l i c i t a c ió n  l a t e ­

r a l  de l extrem o de l a  v e le ta  so o re  e l  p ió  de l a  a g u ja , puede s e r  tem­

b lón  e je r c id a  por medio de un d is p o s i t iv o  a  f r i c c ió n  deriv ad o  de un 

e je  en ro ta c ió n  c o n tin u a ; en t a l  c a so , l a  s o l i c i t a c ió n  t ie n e  v a lo r  

c o n s ta n te ;  independien tem ente  de l a  p o s ic ió n  de la  v e le ta  re sp e c to  

10 a l  c e n tro  de l a  m áquina.

Como r e s u l t a  de l a  f i g .  1&, y acaso  m ejor en e l  esquema de l a  f i ­

g u ra  26, (que l l e v a  l a s  r e f e re n c ia s  num óricas de l a  o t r a  f ig u r a  pro ­

v i s t a s  de a p ó s tro fo )  l a  s o l i c i t a c ió n  l a t e r a l  de l a s  ag u ja s  p o r p a r te  

de l a s  v e le ta s  e s t á  d i r ig id a  de d en tro  a f u e r a .  Suponiendo que e l mo- 

15 v im ien to  de l a  p a la n c a  21 haya dete rm inado , con l a  se p a ra c ió n  d e l bra-

26 22, l a  ro ta c ió n  d e l e je  24, l a s  des a g u ja s  41 y 42 s e rá n  in se r ta d a ;

en l a  máquina a l mismo tiem po . La acc ió n  d e l m otor t ie n e  una breve du-

ra o ió n , p u esto  que e l  c o n ta c to  de mando o c u rre  d u ran te  e l cambio de 

p o s ic ió n  de l tam bor 1; re to rn an d o  l a  p a lan ca  21 a  l a  p o s ic ió n  de p a r -  

20 t i d a ,  po r e fe c to  d e l muelle tam bión e l b razo  22 r e to r n a r á  a  su

p o s ic ió n  p r im i t iv a  o b lig a d a  por e l ta ló n  ^4 por e fe c to  d e l m uelle 4 4 f 

vo lv iendo  a l l e v a r  haoia. a t r á s  a l a  v e le ta  26 y a  l a  27. Cada v e le ta ,  

g ira n d o , abandonará l a  cabeza de l a  agu ja  y á  in s e r ta d a  perm aneciendo 

s in  embargo apoyada de f la n c o  en e s t a  ú ltim a  p o r l a  p re s e n c ia  de l a  

25 o a ra  l a t e r a l  d e l e sc a ló n ; cuando e l  borde extrem o de e s te  ú ltim o  su ­

p e re  en l a  ro ta c ió n  e l  p ie  de d ich a  a g u ja , fa l ta n d o  a s í  e l apoyo l a ­

t e r a l  a l a  v e le ta ,  e s t a  ú l t im a , ba jo  l a  a cc ió n  d e l m uelle d e l tam bor, 

resp ec tiv am en te  37 y 38 y 57 *v 58^, p a sa rá  de g o lp e  a l  apoyo de dos 

ag u jas  su c e s iv a s  de l a  s e r i e ,  no in s e r ta d a s  to d a v ía , p ro n to  p a ra  ope- 

30 r a r  una nueva in se rc ió n ¿
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 ̂ Al mismo tiem po que l a s  in s e rc io n e s  de l a s  a g u ja s  en l a  máquina, 

d eberá  n ecesariam en te  s e r  v a r ia d a  l a  p o s ic ió n  de lo s  topes de f i n  de 

re o o rr id o  y 4b v a rian d o  a s í  e l  r e c o r r id o  t o t a l  d e l o a rro  sobre e l  

p e in e . Según l a  f i g .  6b, lo s  ta lo n e s  42  7 4É ( l a  co lo cac ió n  de lo s  

d e l o tro  la d o  de l a  m áquina, nó v i s i b l e  y es tam bién ig u a l  y s im é t r i ­

ca  de l a  d e s c r i t a )  e s tá n  s itu a d o s  a  lo  la rg o  de l a  g u ía  p r is m á tic a  

4 7 : lo s  pequeños b loques s o l id a r io s  de d ichos ta lo n e s  e s tá n  p ro v is ­

to s  cada uno de un apénd ice  4R y 4R QMB e s t á  f i ja d o ,re s p e c tiv a m e n te ,  

a  una de l a s  ramas de una c in ta  c o n tin u a  ^0 que ro d ea  a  dos p o le a s , 

de l a s  que so lo  u n a , l a  51. es v i s ib le  en l a  f i g .  6&. La p o lea  51 es 

s o l i d a r i a  de un s is te m a  de ro ta c ió n  a  t r in q u e te  ¿2 de t ip o  conocido , 

conectado t a l  s is te m a  m ediante e l  órgano oon e l  mecanismo que ac­

c io n a  e l  tambor d e l program a. La d is p o s ic ió n  de f i j a c i ó n  de lo s  pe­

queños b lo q u es , que gob iernan  a  lo s  ta lo n e s ,  a l a s  dos ramas de l a  

c in t a  c o n tin u a , es t a l  que, a  una ro ta c ió n  en un s e n t id o  de l a  p o lea  

m o triz  2 Í  lo s  dos ta lo n e s  se  sep aran  en s e n tid o s  opuestos . A f i n  de 

a d a p ta r  e l paso de l a s  se p a ra c io n e s  de lo s  dos ta lo n e s  a  l a  c a ra c te ­

r í s t i c a  de l a  m áquina, p a ra  cuanto  co n ciern e  a l  número de a g u ja s  por 

un idad  de lo n g i tu d ,  e s t á  p r e v i s to ,  según e l  in v e n to , que l a  p o lea  ^1 

s e a  in te rca m b ia b le  con o t r a  de d iám etro  d i f e r e n te  y adecuada a l a  f i ­

n a lid a d ;  e l  cambio puede su c ed e r f i ja n d o  l a  p o lea  adecuada a l  á rb o l 

m otor *¡4 y b lo cán d o la  re sp e c to  a  e s te  ú ltim o  con e l  m anguito a  t o r n i ­

l l o  ¿ a .

EL órden en l a  in s e rc ió n  de l a s  ag u ja s  en l a  máquina puede s e r  

tam bién d i s t i n t o  d e l d e s c r i to ,  s in  s a l i r s e  por e l lo  de lo s  l ím i te s  

d e l in v e n to . De hecho, r e f ir ié n d o n o s  a  la. f i g .  26, l a  in s e rc ió n  pue­

de tam bién r e a l i z a r s e ,  siem pre por p a r e ja s ,  con e l  órden 5 0 * -5 1 "  -  

31* -  2 S ."  ; o b ié n , 3 0 * -  2 0 '**  y 31 * -  2 Í / *  * n a tu ra lm e n te , en e s te  

c a so , en d is p o s i t iv o  de program ación l a  zona 2 podrá  a p o r ta r  p a ra  

cada a l in e a c ió n ,  un número de a g u je ro s  mayor de la  se ñ a la d a .50
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, Por lo  ta n to ?  como v a r ia n te  de cuanto  an tecede?  cada uno de lo s  

m anguitos p o rta d o re s  d é l a  v e le ta  (v e r  f i g .  2&) podrá  e s t a r  d isp u e s­

to  lo co  sob re  e l  p ro p io  e je ?  e stando  p r e v is to  un d is p o s i t iv o  de i n ­

se rc ió n  p a r t i c u l a r  de oada uno de lo s  m an g u ito p ta l que e s te s ?  segán 

l a s  d isp o s ic io n e s  d e l programa? pueda s o l id a r i z a r s e  con su  e je  r e s ­

p e c t iv o ;  en t a l  oaso? lo s  dos e je s  e s ta rá n  constan tem ente  l ig a d o s  a l  

d is p o s i t iv o  motor? d e l cu a l r e c io i r á n  una ro ta c ió n  p a r c ia l  p o r cada 

medio g iro  d e l c a rro  de l a  m áquina.

F inalm ente? s in  s a l i r s e  d e l e s p í r i t u  d e l inven to?  puede e s t a r  

p re v is to  e l  que l a  a c tu a c ió n  de mandos p o r programa (c in em ático  para  

e l  movimiento de l a  v e le ta ,  d e ten c ió n  de l a  m áquina, y o t ro s )  pueda 

r e a l i z a r s e  tam bién con medios m ecánicos de t ip o  oonooido (en g ra n a je s  

d e te rm in an tes  de l a  se p a ra o ió n  de p e s t i l l o s  u o tro s  d e l g é n e ro ) , e s ­

tando t a l e s  medios en dependencia  de un ón ioo  d is p o s i t iv o  motor que? 

además d e l acc ionam ien to  d e l autom atism o, p rovee tam bién a  l a  moto­

r iz a c ió n  de l a  m áquina.

O tras v a r ia n te s  de d e t a l l e  podrán e je c u ta r s e  d e n tro  de l a  esen— 

c ia l id a d  d e l in v en to ?  y á  que, como hemos dioho? e l  caso  de r e a l i z a ­

c ió n  d e s c r i to ,  so lo  t ie n e  c a r á c te r  i l u s t r a t i v o ?  mas nó l im i t a t i v o .

Hecha l a  d e sc r ip c ió n  d e l p re se n te  in v e n to  se  hace c o n s ta r ,  que 

e s t a  s o l i c i t u d  se acoge a lo s  B en efic io s  de p r io r id a d  de l a  p a te n te  

i t a l i a n a  nS 65 Reg. 28, d e p o s ita d a  en 29 de Agosto de 1950? y que se  

d e c la ra n  oomo nuevas y de p ro p ia  in v en c ió n  l a s  r e iv in d ic a c io n e s  s i -

1 . -  D isp o s itiv o  para  e je c u ta r  lo s  aumentos con l a  máquina r e c t i ­

l í n e a  de te j id o s  de punto? aocionada  a  mano o a  m o to r, c a ra c te r iz a d o

N O T A

g u ia n te s :
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p o r e l  hecho de , com prender un con ju n to  de c u a tro  p a la n ca s  montadas 

p o r  p a re ja s  sobre  dos e je s  de mando d isp u e s to s  en lo s  lados ante** 

r i o r  y p o s te r io r  de l a  m áquina, s is te m a tiz a d o  t a l  con jun to  de modo 

que# oada una de d ich as o u a tro  p a la n c a s  c o n ta c ta  co n stan tem en te ,co n  

5 su  extrem o p a rtic u la rm e n te  conformado a t a l  f i n a l id a d ,  e l  p iá  de l a  

a g u ja  que deoerá  s e r  in s e r ta d a  en l a  m áquina, segdn un determ inado 

program a de t r a o a jo .

2 . -* D is p o s it iv o , segán se  r e iv in d ic a  en l a  1 , c a ra c te r iz a d o  por­

que, estando  cada p a lan ca  (v e le ta )  d e s tin a d a  a  e f e c tu a r  l a  i n s e r -

10 o ión  de una ag u ja  en l a  m áquina, t ie n e  su  extremo de c o n ta c to  con 

e l  p iá  de la  c i ta d a  a g u ja , formado en esca ló n  (e scu a d ra  en L ) , de 

modo que d icho  co n ta c to  venga a  e fe c tu a rs e  a l  mismo tiem po con l a s  

dos paredes i n t e r io r e s  de l a  m encionada e so u ad ra , e s tan d o  todo d i s -  

. puesto  de manera t a l  que cada v e le ta  sea  s o l i c i t a d a  a  a l e j a r s e  en

15 d ire c c ió n  norm al a  su  p lano  de ro ta c ió n ,  en e l  s e n tid o  opuesto  a

aquel segón e l c u a l es s o l i c i t a d a  a  s e p a ra rse  l a  o t r a  p a lan ca  con 

l a  que l a  p rim e ra  c o n s t itu y e  p a r e ja ,  v in iendo  e feo tuado  t a l  movimiem* 

to  con d ir e c c ió n , caaa uno, d e l c e n tro  a l  extremo de d ich a  m áquina.

3 .  -  D is p o s i t iv o , segón l a s  p reced en tes  r e iv in d ic a c io n e s ,  y en 

20 p a r t i c u l a r  l a  2, c a ra c te r iz a d o  porque, cada v e le ta  e s tá  montada so ­

bre spíárbol motor po r medio de un m anguito p ro v is to  de un perno  que 

p e n e tra  en una acan a lad u ra  p ra o tio a d a  a  l o  la rg o  d e l c ita d o  e je ,

de modo que pueda t r a s la d a r s e  a x ia l  mente s in  ro ta o ió n  r e l a t i v a  r e s ­

p ec to  a d icho  e je ,  y de e s t a r  c o n s tre ñ id o  a l  r e f e r id o  desp lazam ien - 

25 to  a x ia l ,  de d n t r o  a  fu e ra  de l a  m áquina, por un d is p o s i t iv o  e lá s ­

t ic o  de t r a c c ió n ,  d irec tam en te  o m ediante una c in ta  f l e x i b l e ,  o o ién  

p o r un d is p o s i t iv o  que a seg u re , p o r medio de una f r i c c ió n  d e riv ad a  di 

j e ,  dotada de modo co n tin u o , un e s fu e rz o  a x ia l  c o n s ta n te ,  in d e ­

pendientem ente de l a  p o s ic ió n  de l a  v e le ta  r e s p e c to  a l  c e n tro  de l a

- 10 -

30 m áquina.
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. 4*** D is p o s it iv o , según la s  p rec ed e n te s  r e iv in d ic a c io n e s ,  c a rac ­

te r iz a d o  porque, e l  funcionam ien to  de cada v e le ta  t ie n e  lu g a r  en dos 

f a s e s ,  l a  p rim era  (de v ia j e  de i d a ) ,  po r e l  cu a l se e fe c tú a  l a  in ­

s e rc ió n  de l a  a g u ja , l a  segunda f a s e ,  (de v u e l ta )  por l a  que se  ve­

r i f i c a  l a  r o tu r a  de c o n ta c to  de d io h a  p a la n c a  re s p e c to  a l  p ié  de l a  

a g u ja  in s e r ta d a ,  estando  todo d isp u e s to  y p roporc ionado  de modo t a l  

que, a l  te rm in a r l a  segunda f a s e ,  l a  oaoeza en e sca ló n  de l a  v e le ta  

s e  desprende d e l in te r v a lo  e n tre  l a  ag u ja  y á  in s e r ta d a  y l a  a g u ja  de 

próxim a in s e r c ió n ,  apoyándose en e l  p ié  de e s t a  ú l t im a  y en s i t u a ­

c ió n  de i n i c i a r  una aco ión  s u c e s iv a .

5*** D is p o s it iv o , según l a s  p rec ed e n te s  r e iv in d ic a c io n e s ,  c a rac ­

te r iz a d o  po rque, lo s  medios ap to s  p a ra  d e te rm in a r, según un órden 

p re e s ta b le c id o ,  l a s  in se rc io n e s  de l a s  ag u ja s  en l a  m áquina, o l a  

d e ten c ió n  de e s t a  ú l t im a , u  o t r o s ,  comprenden e sen c ia lm en te , una zo­

n a  m óv il, f l e x ib le  o r í g id a ,  de d e s a r ro l lo  co n tin u o  o a b ie r to ,  s ie n ­

do t a l  zona su p e rf ic ia lm e n te  p ro v is ta  de p a r t i c u la r e s  in d ic a c io n e s  

( s a l i e n te s  o e n tr a n te s )  en número y d isp o s ic ió n  de acuerdo con e l  

convenio e s ta b le c id o  por e l  program a y d i s t r io u id a s  t a l e s  in d ic a c io ­

nes en l í n e a s  p re fe r ib le m e n te  e q u id is ta n te s  h o r iz o n ta l  y verticalm en4; 

t e !  una s e r ie  de p a la n ca s  oportunam ente a r t i c u l a d a s ,  a p ta s  p a ra  ro ­

z a r  con su  extremo l a  s u p e r f ic ie  de l a  c i t a d a  zona, según d ich a s  a l i ­

n eac io n es  v e r t i c a l e s ,  estando  e l todo d isp u e s to  de modo t a l  que, cuan 

do una de l a s  m encionadas p a la n ca s  es o b lig ad a  a  g i r a r  por e n o o n tra r  

sob re  l a  zona un s a l i e n te  o un e n t r a n te ,  t a l  ro ta c ió n  d e te rm in a , por 

v ía  e l é c t r i c a  o m ecánica , l a  in s e rc ió n  de l a s  ag u ja s  d e l modo deseado 

o l a  d e ten c ió n  de l a  m áquina, o to d a v ía  o t r a  m aniobra eventualm ente 

n e c e s a r ia .

6 . -  D is p o s it iv o , según l a s  p rec ed e n te s  r e iv in d ic a c io n e s ,  c a ra c te ­

r iz a d o  po rque, l a  zona p o rtad o ra  de l a s  in d ic a c io n e s  p a ra  e l  ypogra- 

ma, e s tá  envo lv iendo  en e s p i r a l  a  un tam oor c i l i n d r i c o ,  en cuya zona
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.son p ra c tic a d a s  l a s  in d ic a c io n e s ;  en l a  com binación deseada , por ti­

n a  s e r i e  de a g u je ro s , d isp u e s to s  según l ín e a s  t r a n s v e r s a le s  p r e f e r i ­

blem ente p a r a le la s  a l  e je  de ro ta c ió n  d e l c i ta d o  tam bor y lo n g i tu d i ­

n a le s  p re fe r ib le m e n te  norm ales a  l a s  a n te r io r e s ,  s ien d o  exp lo rada  l a  

s u p e r f ic ie  de d icn a  zona p o r una o a te r ía  de p a lp ad o res  de p a la n c a , 

estando  p re v is to s  medios p a ra  que t a l  b a t e r í a  s e a  t r a n s p o r ta d a  p a ra ­

le lam en te  a l  e je  d e l tam bor p o r e fe c to  de un p e rn o , s o l id a r io  de l a  

m encionada b a te r ía ,  penetrando  en una a c a n a la d u r^ ie l io o id a l  tra z a d a  

so b re  l a  zona que envuelve a l  r e f e r id o  tam bor, s ig u ien d o  e l  d e sa rro ­

l l o  de d ich a  zbna e n v o lv e n te .

7*** D is p o s it iv o , según l a s  p rec ed e n tes  r e iv in d ic a c io n e s ,  c a ra c te ­

r iz a d o  po rque, lo s  medios ap tos p a ra  d e te rm in a r l a  se p a ra o ió n  de loa  

ta lo n e s  de enouentro  de f i n  de c a r r e ra  p a ra  l a  in v e r s ió n  d e l movi­

m iento d e l c a rro  de l a  máquina comprenden, una c in ta  f l e x i b l e  que 

con to rnea  a  dos p o lea s  de l a s  c u a le s  una es m o triz  funcionando paso 

a  paso en conexión c in em á tica  con e l  d i s p o s i t iv o  p a ra  lo s  mandos d e l 

program a de autom atism o, estando  todo d isp u e s to  de s u e r te  que, lo s  

pequeños b loques que l le v a n  a  d ichos ta lo n e s  de e n c u e n tro , se  d e s l i ­

zan gu iados p a ra le lam e n te  a  lo s  bordes de l a  m áquina, estando  dichos 

b loques f i j a d o s ,  re sp e c tiv a m e n te , a  l a s  ramas a scen d en te  y descenden% 

te  de la  c in t a ,  comprendidos e n tre  l a s  m encionadas p o le a s .

8 .  -  D is p o s it iv o , según l a s  p rec ed e n te s  r e iv in d ic a c io n e s ,  c a ra c te ­

r iz a d o  po rque, l a  p o lea  m o triz  de l a  c in t a ,  p a r t ic u la rm e n te  r e iv in d i ­

cada en l a  7 , es s u b s t i t u ib le  en su  so p o r te  p o r o t r a  de d ife re n te  d i ­

ám etro , de c u a lq u ie r  m anera que s e a  h á  de te n e r  oportunam ente p ropo r­

c ió n  de acuerdo con e l  paso de l a s  agu jas p ro p ia s  de l a  máquina a cu­

yo autom atism o e s t á  a p lic a d a .

9 .  -  D isp o s it iv o  p a ra  e je c u ta r  lo s  aumentos con l a  máquina r e c t i ­

l í n e a  de t e j id o s  de p u n to , aco ionada a mano o a m o to r.

Según se  d e se r ib e  y r e iv in d ic a  en l a  p re s e n te  memoria que co n sta
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de t r e c e  h o ja s  f o l ia d a s  y m ecanografiadas por una s o la  c a ra  y de dos 

lám inas de d iou jos .

M adrid, a  v e in t id ó s  de Agosto de m il n o v ec ien to s  c in cu en ta  y uno 

OFFICINE GALI1E0, Sooiet&  p e r A z io n i.
P . a .

iSERM MiRALLhí
f  , P.
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