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PATENTE
DE
INVENCION

por ”DISPOSITIVO PARA BJECUTAR LOS AUMENTOS CON LA MMQUINA RECTILI-
NEA DE TBJIDOS DE PUNTO, ACCIONADA A MANC O A MOTOR”, & favor de la
firma italiens OFFICINE GALILEO, Societl per aAzioni, domiciiiada en
FLORENCIA (Italia); |

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invenciln se refiere a un dispositivo para ejeoutar

" los aumentos con la méquina rectilfnea de te jidos de runto, acciona-

da & man©0 0 a motor,.

BEs sabido como, desde el punto de vista de la economfs de mano
de obra, la motorizecidn en las méguinas rectilfneas de faoriocszoidn
de tejidos de punto, pusde ser considerada ventajosa solamente en de-
terminzdas condiciones de empleoe.

81 la motorizaeidén resuelve de heohé bién el problema en el caso
en que el n¥mero transversal de mallas es uniforme, (tejido de bordes
Yaralelos) esto no se verifiocz cuando el nimero de dichas mallas va-

rfa durante el travajo en la méquina.
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. Si se oconsidera solamente el probleme delos aumentos, que estd
resuelto en la mayor parte de las méquinas actualmente en uso, el o-
perador, durante el funcionamiento, debe ejércer sobre la méquina unsa
continua vigilancia (que es acsaso mayor en el caso de la motoriza-
cidn), y ello oon el £in de efectuar oportunsmente la insercidn de
les agujes, havide cuenta del compas de golpe de le méquine , cosa que
generalmente esté.facilitadgébr la presencia de un contador especial.

Puesto que gran parte del trabajo acabado de méquina rectilfnea
(que se puede evaluar en cerca del 1,80%) puede considerarse consti-
tuido por piezas con aumentos, resulte evidente que una verdadera ven-
taje no puede derivarse sind de la asociacién de una instalacidén de
motorizacién con un dispositivo pare el automatismo en la insercién
de las agunjas en la méquina en funciones, efectudndose dichas inser-
clones segfin un programe preestabls cido.

La soluocidn del problems relativo a este automatismo que, siem-~
Pre en el oeso de trabajo oon aumento, llevaré a la méquina'a una e-
feotiva independencia del control del operador, prevé, en un disposi-
tivo adeouado,‘la existencia de trés elementos cﬁ?éntes coordinados
entre sf, a sabers

12).~ Un elemento que manda las inserciones de las agujas segﬁn
un programa preestablecido, en oportuno sincronismo con el compds de
la méquina.

22).- Un elemento que ejeouta la insercién bilatersl de las agu—
jas (series enterior y posterior), con disposiciones para apareemien-
to directo o cruzedo.

32).~ Un elemento, en fin, apto para regular en congeouencia las
separaciones del carro de la méquina, variando las posiciones de los
encuentros de fin de earrera, que determinan las inversiones de mar-
cha del citaio carro.

Es objeto de la presente solicitud de patente de invencién, un
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disgpositivo realizado de acuerdo oon los conceptos antedichos para
méquina motorizaeda o & meno; segdn el invento, el programa gue manda
las insercliones de las agujas de las series anterior y posterior de
le méquine, esté materializado oon una serie de relieves (6 caviga-
des) dispuestos soobre una feja o zona que también puede ser flexiole
(einta o similar), pero que preferiblemente es rigida desarrollade
helicoidalmente sobre un tambor cilindrico.

En esta zona,‘ademés de mandos para las agujas, serén afiadidas
les indicaciones relativas al mand@ de detencidn de la méquinaj e1‘
tampor del programa avanza paso & paso coordinadamente con elrgolpe
de la citada méquina. Con el movimiento de dicho tambor y con los man-
dos que 61 determina, es sincronizeda la separacién de 1los encuen—
tros de final de reocorrido que determinan la inversién'del movimiento
del ocarro. ‘

Pera cuanto se refiera a la constitucién y al particular empleo .
de esfoa encientros de fin de-reoorrido, nos referiremos vinlcamente
el sisteme de motorizacién para miquina de hacer tejidos de punto,
rectilineé, deécrito e ilustredo en la patente italiana W 452.764,

Segtfin el invento, esté previsto que la méquina provista de tales
dispositivos depera ma&cnar sin detenciones, mientras se efeotdan los
aumentos de la malle, seglin cuanto se hé preestavlecido; un caso nor—
mel por el oual la mdquina pueae detenerse sobre mando con programa
estd oonstituido, por ejemplo, por un exceso en la loﬁgitud del teji-
do.

Es indudable que la pbsicién de los encuentros de inversidén de
movimiento deperi ser convenida en relacién al pasc existente entre
eguje y aguja, caracteristica que puedé ser diferente para las diver-
sas méquinas; estéd previsto, segin el invento, que este acuerdo podrd
ser realizado variando las relaciones en el conjunto cinemético que

determina el avance paso a paso de los citados encuentros. Pero comd
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uno de los fines déel invento es el de gue todo el dispositivo para el
indiocado automatismo deberd ser tal que se pueda apliecar, sin sltera-—
ciones estructurales del relieve, a los diversos tipos de méquinas e-
xistentes para fabricar tejidos de punto, esté previsto que este adi-
tamento deve realizarse en la forma més préctica, mediante la substi-
tucién de slglin elemento de la serie indiocadas

Para le mejor oomprensiéh del Presente invento vamos a desoribir,
a t{tulo de ejemplo, né limitativo, un ocmso de realizacién validnaonos
de las figuras de las dos léminas adjuntas.

Bn estos dioujos:

La fig. 1® representa, esqueméticamente, en perspectiva, una dis-
posicién para le insercién de las agujas en la méquina.

La fig. 2% representa, esqueméticamente, una disposicién general
de insercidn de les agujas.

La fige. 32 representa, esqueméticamente, una variante en el oine-
mético de inversién.

La fig. 4® muestra, en perspectiva, la particularidad de una pa-—
lanca para la inseroién de las agujas.

La iig. 52 representa, en perspectiva, y esqueméticsmente, la dis-
posicidén para el mando con programa del automatismo, ¥y

La fig. 68 ilustra, en fin, siempre esquemdticeamente, el cinemdti-
co de separacién de los enouentros para la inversifn del movimiento
del oarro;

Seglin el invento. el digpositivo de autometismo para haoer los au-
mentos en la méquina rectilinea de tejidos de punto, ocomprende esen-—
clalmente un tambor 1 (ver fig. 5%) sobre el cual estd dispuesta, o

conseguida del modo mas oportuno, una zona 2 dispuesta en hélice, so-

bre cuya zona estén practicados, con distrioucién segin slineszciones
equidistantes, preferiblemente paralelas el eje de rotacién del oitado

tambor, agujeros 3 (en el caso del ejemplo cade &alineacién solo com—
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.prende trés-) en ouyos agujeros es posiole introducir las espiges 4,
proviétas de adecuzde cabeza, apta esta ditima paraAoonstifuir con su
espesor un relieve sobre la superficile debla cltada zona. El tamoor
1 esté accionado por un dispositivo 5 de avance trinquete, del tipo
conocido, y cuyo funcionamiento es mandado, por un Srgano 6, en opor-
tuna relacidn con los golpes de compds de la méquina, (un escape para
un giro completo del carro)..

Loteraluente al tamoor 1 {ver fig. 52), estéd dispuesto un ocarro
7 que puede deslizarse a lo lergo de un sos tén-gufa prismético 8, dis-
puesto este Ultimo paralelamente 8l eje de rotacidén del referido tem—
bor.

Un apéndice 9 solidario de dioho carrillo 7, lleva un perno 10
que penetre en una canal nelicoidal 1l determinada en el envolvimien-
to de la zona 2 sobre el mencionado tambor 1. Por lo tanto, con la ro-
tacidn del temvor 1, el carro Z se desliza a lo lergo de su gufae 8,

mientras que los extremos 12 de los bragos de un conjunto de trés pa-

lancas 13, 14 y 15, pivoteando elrededor de un eje 16, rozan la supexy-

ficie de la zone 2 en todo su desarrollo.

El otro extremo de cada una dé las palances 13, 14 y 15, esté ocon-
formado de modo que, cuando uno de los extremos 12, supera una de les
espigas 4 en su oabeza respectiva, cuya espiga se encuentra enfilada
en el agujero opuesto, diétribuidos en trés alineaciones vertiocales
a2 lo largo de la zona 2, aquel extremo toca uno de los terminszles 18,
cerrando asf{ un ocircuito eléectrico apto para determinar la insercién
en la méquina de un par de agujas, © bién la parada de dicha méquine;
estd previsto que, por cada alineacién horizontal, que tiene en poten-
oia las trés posibilidades del antedicho mando, no pueda existir mas
gque una eola'seﬁal en relieve, 10 que oonsiente efectuar un solo msndo
del programe por uadattoz;

La distribucidén de mandos segtn el Srden de una alineacién hori-
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zontal de trés, puede ser la siguiente: un relieve en primer lugar

(de izquierda a derecha) significe la insercién de un par de agujas
de la serie anterior de la mdquina; un relieve en segundo lugar sig-
nifica la parade de la méquina; un relieve sigtematizado en tercer
lugar significa la insercién de un par de agujas de la serie poste-—
rior.

FEl cierre de un oircuito eléotrico determina (ver fig. 12) la ro-
tacién, limitada a un cierto édngulo, del &rbol 19 solidario del rotor
de un motor eldotrico especiel 20; dicho eje 19 determina la rotaocién
de una palanca 21, cuyo extremo pusde actuar sobre los brazos 22 y 23
respectivamente solidarios de los ejes 24 y gﬁ, dispuestos pearalela-
mente sobre los lados anterior y posterior de dicha méquina,

Sopre cada uno de dichos ejes 24 y 25 estén dispuestos-dos mangui-
tos (en la fig. 1% solamente son visibles los 26 y 27 existentes del
lado delantero de la méquina; sobre el lado postericr, né yisible, la
dispogicibn es igual y simétrica), de tal modo que esos manguitos pue-
den deslizarse axialmente sovre el citado eje pero sin rotacién rela-
tiva respecto al mismo depvido a una canal prismética 28 y 29 practica-
das respectivamente en los ejes 24 y 25, en ocuya canal se introduce
un perno solidario de cada manguito antedicho. De cade uno de los re—
feridos manguitos es solidario un brazo (son visibles los brazos 30
¥ 31) que se denominan veletas; el extremo de cade uno de estos bra-—
208 estd constituido por un apéndice 32 (ver en particular la fig. 42)
ouya posicifn es ajustable en alture por medio de la acenaladura 33
y del tornillo 34 de blocaje. El apéndice 32 lleva en su extremo un
escalén 35 (escuadra en L), estando todo dispuesto y orientedo de mo-
do que dicho escaldén, en condiciones normales de espera, apoye de ca-
beza y de lado ocontra el pié 36 de una aguja saliente de los peines
de la méquina. Cada una de las veletas estd constrefilde a este apoyo

lateral por efecto de un muelle que, oportunamente envueltoc en el in-
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terior de los tambores 37 y 38, (en correspondencia con las veletas
respectivas 26 y 27, visibles) ejercen su accién,por medio de les
cintes flexibles 39 y 40, en sentido normel el pleno en el ocusl girmw
la citada veleta. '

Sin salirse del espfritu de la invencién, tal solicitecidén late—
ral del extremo de la veleta soore el pié de la aguja, puede ser tam-
biéﬁ ejercida por medio de un dispositivo = friéoi6n derivado de wn
eje en rotacidn continua; en tal caso, la solicitacién tiene valor
constante; independientemente de la posicibn de la veleta respecto
al centro de la miquine.

Como resulta de la fig. 12, y acaso mejor en el esquems de la fi-
gure 28, (que lleve las referencies numéricas de la otra figura pro-
vistas de apfstrofo) la solicitacién latersl de las agujas por parte
de las veletas estd dlrigida de dentro a fuera. Suponiendo gue el mo-
vimiento de la'palanca 21 hays determinado, con la separagidn del bra
26 22, la rotacibn del eje 24, las dos agujas 41 y 42 serdn insertada
en la médquina el mismo tiempo. La accién del motor tiene una breve du-
racién, puesto que el contacto de mando ocurré durante el cambio de
posicifn del tambor 1; retornando la palence 21 a la posicién de par-
tida, por efecto del muelle 43, también el brazo 22 retornari a su
posiclén primitiva obligade por el taldn 44 por efecto del muelle 447
volviendo e llever haole atxds a la veleta 26 y a la 27. Cada veleta,
girando, abandonard la cabeza de la aguja y4 insertade permaneciendo
8in embargo apoyada de flanco en esta dltima por la presencila de la
caxe lateral del escalén; cuando el borde extremo de este dltimo su~
pPere en la rotacidn el pié de dicha aguja, faltando asf el apoyo la-
teral a la veleta, esta ultima, bajo la accién del muelle del tambor,
respectivamente 37 y 38 y 37’y 38, pasard de golpe 21 apoyo de dos
agujas sucesivas de la serie, no insertadas todavia, pronto para ope-

rar una nueva insercién.
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4l mismo tiempo que las inserciones de las agujas en la méguina,
devers neoeaariamente ser variada la posicién de los topes de fin de
reoorrido 45 y 46 variando as{ el recorrido total del carro sobre el
peine. Segiin la fig. 68, los telones 45 y 46 (la colocecién de los
del otro lado de la méguina, né visible, es temoién igual y simétri-
ca de la descrita) estdn situados a lo largo de la gufa prismétice
473 los pequefios blogues solidarios de dichos talones estén provis-
tos cada uno de un apéndice 48 y 49 que estd fijado,respectivamente,
a une de las rames de una cinta continue 50 que rodee a dos poleas,
de las que solo una, la 31, es visiole en la fig. 6%, La polea 51 es
solidaria de un sisteme de rotzcién a trinquete 52 de tipo conocido,
conectado fal sistema mediante el Srgano 53 con el mecanismo que &ac~—
ciona el tambor del programs. La disposicién de fijmeidén de los pe-
quefios bloques, que gobiernan & los talones, & las dos rames de la
cinte oontfinua, es tal que, a una rotacién en un sentido de la polea
motxiz 51 los dos talones se separan en sentidos opuestos. A fin de
adaptar el paso de las separaciones de 1los dos talones a la oaracfef

ristioca de la méquina, para cuanto concierne al ndmero de agujas por

-unidad de longitud, estd previsto, segin el invento, gue la polea 51

gea intercambiable con otra de difmetro diferente y adecusda & la fi-
nalided; el cambio puede suceder fijando la polea adecuadz &l &rbol
motor 54 y blooéndole respecto & este dltimo con el manguito a torni-
1lo 55.

El Srden en la insercién de les agujas en la méquina puede ser
también distinto del descrito, sin salirse por elio de los 1limites
del invento. De hecho, refiriéndonos a la fig. 28, la insercién pue-
de tampién reslizarse, siempre por parejas, con el Srden 30°=3177 -

31 - 30°" 3 o bién, 30° - 30°%, y 31° - 31°° : naturalmente, en este

~caso0, en el dispositive de programacibn la zona 2 podr{ aportar para

ocada alineacidén, un ntmero de agujeros mayor de le sgefinladas
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Por 1lo tanto, como variante de cuanto antecede, cada uno de los

mengultos portadores de le veleta (ver fig. 22) podr4 estar dispues~
t0 loco sobre el propio eje, estando previsto un dispositivo de in-

sercidn partioular de ozta uno de los manguitogtal que estos, segin

.las disposiciones del programa, pueda solidarizerse con su eje res—

pectivo; en tal oaso, los 4os ejes estarén constentemente ligados &l
dispositivo motor, del cuel recioirén uns rotacién percisl por cada
medio giro del carro de le méquina.

Finslmente, 8in salirse del espfritu del invento, puede estar
previsto el que la actuacidn de mandos por programa (cinemético para
el movimiento de la veleta, detencidén de la méquina, y otros) puede
realizarse tembidn con medlos meocdnicos de tipo conocoide (engransajes
determinentes de la separacidn de pestillos u otros del género), es—
tendo tales medios en dependencia de un ¥nico dispositivo motor que,
ademéds del accionamiento del automatismo, provee temoién a la moto-
rizaocidn de la méquina.

Otras varientes de detalle podrén ejecutarse dentro de la esen—
clalidad del inven to, yé que, como hemos dioho, el caso de realiza-

cién descrito, solo tiene caracter ilustrativo, mas né limitativo.

N O T A

Hecha la descripcidén del presente invento se hace constar, que
esta solicitud se acoge @ los veneflcios de prioridad de la patente
italiana n? 65 Reg. 28, depositada en 29 de Agosto de 1950, y que se
declaran ocomo nuevas y de propia invencidn las reivindicaciones si-
gulentes: : i

l.- Dispositivo para ejecutar los aumentés con la méquina recti-

l1fnea de tejidos de punto, mocionada a mano o a motor, caracterizado
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‘Por el hecho de, comprender un conjunto de ouvatro palancas montades
por pareles sobre dos ejes de mando dispﬁestos_en los lados ante-~
rior y posterior de la médquina, sistemstizado tal conjunto de modo
que, cada una de dichas cuatro palancas contacte constantemente,con
su extremo particularmente conformado a tal finalidad, el pié de la
aguja que deveré ser insertada en la méquina, segdn un determinado
progrema de travajo.

2.~ Dispositivo, segin se reivindica en la 1, caracterizado por-
gque, estando cada palanca (veleta) destinada & efectuar la inser—
cién de una aguja en la méquina, tiene su extremo de contacto con
el pié de 1= citada eguja, formado en escaldédn (escuadra en L), de
modo que dicho contacto venga a efectuarse al mismo tiempo con las
dos paredes interiores de la menclonada escuadra, estando todo dis-
puesto de manera %2l que cade veleta sea solicitade a alejarse en
direcoidén normal a su plano de rotacidn, en el sentidoc opuesto a
aquel segin el qual es solicitada 8 separarse la otra palancse con
la que la primera constituye pareja, viniendo efectuado tal movimiem
to con direcoién, cace uno, del centro al extremo de dicha méquina.

5+~ Dispositivo, segin las precedentes reivindicaciones, y en
particular la 2, caracterizado porque, cada veleta estéd montsda so-
bre sywérbol motor por medio dé un manguito provisto de un perno que
pens tra en una acanaledura praotiocada a 10 largo del citado eje,
de mode que pueda itrasladarse exialmente sin rotaoibn relative res-
peoto a diocho eje, y de estar constrefildo el referido desplazamien-—
to axial, de d.ntro a fﬁera de la méguina, por un dispositivo elés-
tico de traccién, directamente o»mediante una cinte flexiole, o pién
por un dispositivo que asegure, por mealo de une friccibn derivada de
upéje, doteda de modo oontinuo; un esfuerzo axiel constante, inde-
pendientemente de la posicién de la veleta respecto al centro de la

méquinae
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4 .~ Dispositivo, seglin las precedentes reivindicaciones, carac—
terizado porque, el funocionamiento de cada veleta tiene lugar en dos
fases, le primera (de viaje de ida), por el ocunal se efectda la in-
sercién de lé aguja, la segunda fase, (de wvuelta) por la gue se ve-
rifica le roturs de comrtacto de diocha pslancae respecto al pié de la
eguja insertada, estando tode dispuesto y proporcionado de modo tal
que, 8l terminar la segunda fasé, la oaneza en escalén de la veleta
se desprende del intervalo entre la aguje y4 insertada y la aguja.de
préxime insercidn, apoydndose en el pié de esta dltimae y en situa~
0idn de iniciar una acolén sucesiva.

| 5e¢~ Dispositivo, segln les precedenteé reivindicaeiones, carac-
terizado porque, 10s medios aptos para determinar, segtin un Srden

preestablecido, las inserciones de las agujaes en le méguina, o0 la

- detenocién de esta dltima, u otros, comprenden esencidl mente, una zo~-

na mdvil, flexible o rigida, de desarrollo eontfnuo o abierto, sien-
do tal zona superficialmente provista de particulares indicaciones
(salientes o entrantes) en ntimeroc y disposicién de acuerdo con el
oonvenio establecido por el programe y distriouidss tales indicacio-
nes en lfneas preferiblemente equidistantes horizontal y verticalmens
te; una serie de palancas oportunamsente articulazdses, aptas para ro-
zar ocon su extremo la superficie de la citada zona, segin diches ali-
neaciones verticales, estando el todo dispuesto de modo tal que, cuan
do una de las menoion&das palancas es obligada a girar por enoontrar
sobre la zona un saliente o un entrante, tal rotacién determina, por
via eléotrica o mecédnica, la insercién de las agujas del modo deseado
o0 la detencién de la méquina, o todavia otre maniobra eventualmente
necesaria. '

6.~ Disgpositiveo, segin las precedentes reivindicaciones, ocarasscte-
rizado porque, la zona portadora de las indicaciones para el ppogra-—

ma, estd envolviendo en espiral a un tampor oilfndrico, en cuya zona
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son practicadas las indicaciones, en la oombinacién deseada, por u—
na serie de agujeros, dispuestos segﬁﬁ lfneas transversales preferi-
blemente paralelas al eje de rotacién del citado tamvor y longitudi-
nales preferiblemente normales & las anteriores, siendo explorada la
superficie de aicne gona por una vaterfa de pzlpadores de palanca,
estando previstos medios para que tal baterfa see transportada para-
lelemente &l eje del tambor por efecto de un perno, soliderio de la
menoionada bater {a, penetrando en una acanaladunyéeliooidgl trazada
sobre la zona que envuelve al referido tambor, siguiendo el desarro-
llo de dicha zdna envolvente.

Te=- Dispositivo, segiin las precedentes reivindicaciones, caracte-
rizado porque, los medios aptos para determinar la separaoidén de los
talones de encuentro de fin de carrera para la inversién del movi-
miento del oarro de la méquina comprenden, una cinta flexible que
eontornea & dos poleas de las ocuales una es motriz funcionando paso
a paso en conexifn cinemdtica oon el dispositivo para los mendos del
programe de automatismo, estando todo dispuesto de suerte que, los
Pequefios vloques que llevan & dichos talones de encuentro, se desli-
zan gulados paralelamente & 103 bordes de la méquina, estando dichos
bléqueshfijados, respeoctivamente, & las ramas ascendente y descendens
te de la cinta, oomprendidos entre las mencionadas poleas.

8.~ Dispositivo, segin las precedentes reivindicaciones, caracte-
rizado porgque, la polea motriz de la cinta, particularmente reivindi-
cade en la 7, es substituible en su soporte por otra de diferente di-
émetro, de oualguler manera que sea h& de tener oportunamente propor-
oién de acuerdo con el peso de las agujas propiss de la méquina a ou-
yo eutomatismo estf{ apliocada.

9.— Dispositivo pera ejecutar los aumentos con le méquina reoti-
linea de tejidos de punto, acoionada a meno o & motor,

Segﬁn Se describe y relvindica en la presente memoria gue consta
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de trece hojJas folladas y mecanografiadas por una sola cara y de dos
léminas de dioujos.
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