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PATENTE
DE
MODELO DE UTILIDAD

por 20 afios _
a favor de SOCIETE D'EXPLOITATION D'USINES METALIURGIQUES
de nacionalidad francesa
residente en 62 - CORBEHEM (Francia)
por:
"DISPOSITIVO DE MANIOBRA PARA UN APARATO ROTATIVO
DE ELEVADO PAR Y DE MOVIMIENTO LENTO", reivindi-
céndose la prioridad de la patente francesa N2
72 44699 del 15 de diciembre 1972.
MEMORTA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un dispositivo mecén;
co para la maniobra y el mando de un aparato rotativo de movimien-
to lento, en especial de les emasadoras utilizadas en las indus-
tries alimenticias y quimicas pars provocar la homogeneldad de las
mesas en tratemiento dentro de un reactor o de una caldera de coc-
cidn.

La invencidén se refiere, mds concretemente, a un disposi—;

tivo de este tipo adaptado a la meniobra de las amasadoras utiliza—i
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das en ls industria azucarera para el tratemiento de las masas co=

cidas después de pasaf por las ca.deras de coccidn. Aunque la in-
vencidn esté descrita de tal forma que se refiera mds precisamente
a8 estas aplicaciones particulares, se comprende que no estd limi-
tada a dichas aplicaciones y que puede recibir otros numerosos
usos en todos los casos similares y tambidn ceds vez que sea nece-
gario imprimir un movimiento de rofacién lento a un aparato de tra
tamiento, tal como amasadora, moeledora, agitadora u otra, espe-
cialmente en las industrias quimicas y alimenticias.

Se sabe muy bien que el mendo mecénico de las amasadoras
de masas cocidas de productos de azucar siempre ha causado proble-
mas de realizaecidn por razon de los importantes pares en juego Junto
con las lentas velocidades de rotacidn de estos aparatos. |

Laes potencias absorbidas son funcidn de la viscosidad
de las masas cocidas, que es muy variable con la temperatura y la
riquezs en cristales de azlcar.

El movimiento de mando de estas amasadoras debe poder
hacer frente, igualmente, a las variaciones accidentales de las
potencias absorbidas.

ILas amasadoras de azucar son gobernadas, por lo general,
por un conjunto motor-reductor, rueda y torniilo sin fin., ILas so-
brecargas accidentales ocasionan un aumento de temperatura del
aceite de engrasado as{ como un deterioro de las ruedas y del tor-
nillo sin fin, La invencidn remedia estos inconvenientes.

La invencidn pretende esvecialmente la realizacidn de wn
disnositivo pare ls msniobre de une amasadora én un depdsito que
contiene un producto pastoso: de alta viscosidad, estando destina-
de la amasadora a ppovocar el removido y la homogeneidad de la ma-
sa en tratamiento o en vias de coccidn por medio de un movimiento

lento.
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La invencidn se refiere pues e un dispositivo de manio-
bra de un aparato giratorio de elevado par y de movimiento lento
tal como una amasadora para el tratamiento de masas pastosas, ca-
racterizado por el hecho de que lleva un eje o érbol solidario de
un plato, el cual estd sometido a la accidn, como minimo, de un
drgano de meniobra que forma biela animado de un movimiento alter
nativo de vaiven lineal y tangencial al plato, estando el plato
vy el érgano de maniobra equipados con medios gque aseguran su So-
lidarizacidn durante un trayecto completo del 6rgano de magniobra,
desolidarizéndose el plato y dicho Srgano de maniobra, uno res-
pecto al otro durante el trayecto inverso de este drgano de manio
bra.

Se comprénde,de esta manera, que el brgano de meniobra
alternativo ejerce una acciéh sobre el plato durante uno de los
trayectos de su ciclo alternativo, trayecto durante el cusl se
hace solidario del plato; én el trayecto inverso del ciclo, el
drgano de maniobra, al desolidarizarse del plato, vuelve a su po-
sicidn de partida antes de empezar un nuevo ciclo; en el primer
trayecto del ciclo ulterior, el Srgano de meniobra se halla de
nuevo solidarizado en el plato, wero en un lugar disyinto del mig
mo y ejerce nuevamente sobre él un empuje o una traceidn segtn
un movimiento lineal, tangencial al plato, que es transformado en
movimiento angular de rotacidn por éste.

ILa accidn del drgano de maniobra puede realizarse,vtal
como #e ha indicedo ya més arriba, por empuje 0 por traccién; di-
cho 8rgeno de meniobra puede ser de cualquier tipo adecuado pero
estara, de preferencia, constituido por un gato de doble efecto.

Otras carscteristicas y ventajas de la invencidn se de-
ducirén de la descripcidn que sigue, dada en relacidn con una for

ma de ejecucidn de diche invencidn, presentada a titulo de ejemplo
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no limitativo y refiriéndose a los plahos ancxos.

En dichos dibujos:

Ia Tig. L1 represente una vista en seccidn longitudinal
como primera forme de realizacién de la invencién.

To FPig. 2 muestra una vista eén planta del aparato de
la Fig. 1. _

Le Fig. 3 es una vista en seccidn de una variante de
realizacidn.

Lo FPig. 4 representa una vista en planta de esta misma
variante.

Ia Fig. 5 muestra otra vista en seccidn de otra varien-
te; ¥

Lo Fig. 6 es lg vista en planta de esta Gltima ejecu~
cidn.

Seglin las Pigs. 1 y 2, los dos platos (1) y (2) estén
firmemente sujetos mediante chaveta en el arbol (3) el cual debe
transmitir un par elevado & un Organo de méquina, por ejemplo,
una emaesedora. Estos dos platos (1) y (2) llevan, cada uno, una
banda anular (4) y (5) de un materiasl con coeficiente de friccidn
elevado. |

Los discos (6) y (7), montados de forma corrediza y lo-
ca en el drbol (3), se mentienen separados por medio de los amor-
tiguadores de presidn intermedios (8) y (9).

La funcidn de estos amortiguadores de presién consiste
en que, cuando se encuentran bajo presidn en la superficie gran-
de, en el caso de amortiguador de doble efecto, hacen solidarios

log platos (1) y (2) de los discos (6) y (7), por medio de las

. bandas (4) y (5).

Los discos (6) y (7) estén unidos entre ellos por medio

de dos varillas corredizas (10) y (1ll) que poseen cada una, un
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emortiguador de empuje (12) y (13).

En el primer tiempo, inmediatamente después del apretado
de los amortiguadores intermedios (8) y (9), los esmortiguadores
(12) y (13), al recibir un f£ldido a presidn en su superficie (14),
trensmiten wn par de rotacidn al drbol (3), por los discos y los
platos.

En el tramscurso del segundo tiempo después, del afloja-
do de los amortiguadores intermedios (8) y (9), los smortiguadores
(12) y (13) al recibir un fldido a presidén en la superficie (15),
hacen volver a su posicidn inicial los discos (6) y (7), sin mover
los platos ni el &rbol.

La sincronizacidn de marcha simultdnea de los amortigua-

‘dores de maniobra [12) y (13) y la de los emortiguadores de presidn

intermedios (8) y (9) se logra por el sistema de distribucidn hidrsu
lico dirigido por medio de aparatos eléctricos o neumdticos.

Las Figs. 1 y 2, representan un equipo que facilita la
rotacidn discontinue, mientras que la rotacidn continua puede lograr-
se duplicando los emortiguadores de maniobra. Basta decalar la dis-
tribucidn de los dos amortiguadores suplementarios.

Los emortiguadores intermedios (8) y (9) segin el montaje,
pueden ser dg efecto sgimple con dispositivo de marcha atréds por sis-
tema de muelle o de doble efecto, o0 bien anulares como puede verse
en la Fig. 3, en la cual se indican con las mismas referencias.

En el ejemplo presentado en las Figs. 5y 6, el érvol
(20) es solidario del plato intermedio (21) y este Qitimo queda in-
troducido entre los discos superior (22) e inferior (23), unidos en-
tre ellos, por medio de un Srgano de presidn que puede ser, por
ejemplo, un amortiguador (24); la accidn de los amortiguamdores peri-
féricos (24), (24') rermite blogquear los dos discos (22) y (23) en

el plato (21), que queda aprisionado y solidarizado por las fuerzas




10.

15.

20.

25.

30.

ey
4

e i ~: J N c— ?’\)\ ) i
) S% Qﬁ v Qﬁ ES

de frotamiento; a este efecto se han previsto bandas de alto coefi-
ciente de rozemiento (25), (25'), entre el plato y los discos adya-
centes; los discos superior (22) e inferior (23), estdn unidos en-
tre s{ por una verilla (26) que hace el papel de articulacién soli-

derie de la extremidad del pistdn (27) de un amortiguador de manio-

bra (28).

Adends de las industriasAdel azucar que utilizen trensmi-
siones de par muy elevado y de muy reducide velocidad de rotacidn,
este sistema puede emplearse tambien en todos los campos de leg in-
dustria.

Reemplaza favorablemenbe & los reductores de velocided de
elevada potencis & los motores hidraulicos, aesi como al acoplamien-
to reductor-motor hidrdulico.

La precedente descripcidn, que no ha sido dada mds que a
t{tulo de ejemplo de una forma de realizacidén de la invencidn, no
tiene ningin caracter limitativo y se podrian, sin salirse de los
limites de la invencidn, realizer partiendo de elementos descritos,
miltiples variantes o formas de ejecucidn de dicha invencidn.

Principalmente, pueden solidarizarse o desoliderizarse
los amortiguadores de maniobra en posicidn tangencial en el o los
platos por todos los medios de bloqueo mecénicos o electromagnéti-
cos.

Serén independientes del objeto de la invencidn los mate-
riales, formas y dimensiones de los elementos que integran el dis-
positivo de la invencidn siempre que las variaciones que se intro-
duzcen no afecten a su esencialidad.

N O T A
REIVINDICACIONLES

Se reivindica como objeto de la presente Fatente de Mo-

delo de Utilidad:
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le .~-Dispositivo de maniobra para un eparato rotativo de
elevado par y de movimiento lento, tal como una amasadora paras el
tratamiento de mases pastosaes, que se ceracteriza esencialmente
por el hecho d€é que comprende un eje o drbol solidario de un pla~
to, el cual estd sometido a la accidn, como minimo de un Srgeno
de maniobra que forma biela, animado de un movimiento altermativo
de vaivén lineal y tangencial a dicho plato, estando tal plato ¥y
el aludido drgano de maniohra equipados de medios que permiten
asegurar su cooperacidn durante un trayecto completo del &rgano
de maniobra, el cual arrastra entonces a aguel plato, siendo el
plato y dicho drgano de meniobra aptos para ser desolidarizados e
indevendientes el uno respecto al otro durante el trayecto inver-
so del mencionado drgano de maniobra.

28 ,-Dispositivo de maniobra para un aparato rotativo de
elevado paer y de movimiento lento, segim la reivindicacidn 1, que
se caracteriza por el hecho ademds de que el érbol de la amasado-
ra estd asociado a dos platos soliderios y sujetos mediante chave
ta al drbol, estando separados tales dos platos por dos discos
intermedios montados de forma libre giratoria sobre el eje de la
amasadora y solidarios entre ellos por, como minimo, un husillo
periférico que forma articulacidn para la extremided del pistén
de un amortiguador de maniobra, halléndose los dos mencionados
discos asociados a medios de separacidén intermedios propios para
provocar una presidn contre los discos asi separados uno del otro
y aptos para ejercer preéién gobre el plato adyacente al estar
soiidarizados, de forma amovible a dicho plato por las fuerzas
de rozamiento.

38 ,=-Dispositivo de meniobre paras un aparato rotativo
de elevado par y de movimiento lento, segin la reivindicacién

2, que se caracteriza ademés por el hecho de que los medios de




10.

15,

20,

25.

30.

separacidn consisten en amortiguadores montados entre los dos dis-
cos.

48 ,~Dispositivo de maniobra pars un aparato rotativo de
elevado par y de movimiento lento, segin la reivindicacidn 2, que
se caracteriza ademdés por el hecho de que las dos caras opuestas
del disco y del plato correspondente estén provistas de una super—
ficie con fuerte coeficilente de froteamiento.

58 ,~Dispositivo de maniobra pars un apaerato rotativo de
elevado par y de movimiento lehto, segin la reivindicacibm 2, que
se caracteriza ademds por el hecho de que los platos comprenden,
diametralmente opuestos, dos husillos asociados cada uno al extre-
mo del pistén de un amortiguedor de maniobra, sufiiendo los platos
la accidn de dos amortiguadores gue les transmiten un par de ro-
tacidn.

68 .~Digpositivo de maniobra para un aparato rotativo de
elevado par y de movimiento lento, segin la reivindicacidn 1, que
se caracteriza por el hecho de que el 4rbol de la amasadora estd
asociado a un plato central Unico, a une y otra parte del cual
van dispuestos dos discos solidarios por dos husillos diametral-
mente opuestos de los amortiguadores de maniobra, estando asocia-
dos tales discos a amortiguadores intermedios aptos para provocar
su aproximacidn y la solidarizacidn del plato intermedio entre
aquellos dog discos, blogueado por las fuerzas de rozamiento.

72 .~Dispositivo de maniobra para un aparato rotativo de
elevado par y de movimiento lento, segin la reivindicacidn 1, que
gse caracterize ademds por el hecho de gue el &rbol de-la amasado-
ra estd asociado a dos platos, que encierren entre ellos un disco
principal solidario, por medio de una articulacidén dispuesta en
su periferia, de al menos un amortiguador de maniobra, estando el

disco principal asociado a un disco auxiliar por medio de una cé-




mera anular de yresidn, apte para yrovocar la separacidn de los dos
discos que toman cada uno apoyo sobre el plato adyacente y gque pro-
vocan la solidarizacién del juego de discos y de los platos por me-
dio de las fuerzas de frotamiento.

88 .~DISFOSTTIVO DE MANIOBRA PARA UN APARATO ROTATIVO DE
LLEVADO YAR Y DB MOVINIERTO ILENTO.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran con
la esencialidad propia de la mismg.

Consta la presente Memoriz descriptiva de nueve péeinas
foliades y mecanografiadas por una sole cara y va acompafiada de
tres hojas de dibujos aclarativos,

Barcelona, 14 de diciembre 1973

P. A.
I
P: s
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