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‘MEMORIA DESCRIPTIVA
pare solicltar
FATENTE DE INVENCIOGN
en
ESPATAS
por VEINTE afios
8 nombre de Pilerre Jean Marie Théodore ALLARD, de nacionalidad

francesa, residente en EAUBONNE (Seine-et-0ise), Franclas, por:

"MAQUINA PARA PERFORACIONES RAPIDAS"
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El presente invento se reflere a una méquine destinada
a8 la ejecucidén de perforaciones rdpidas de poca profundidad y
Gispuesta de tal modo que se simplifiguen las maniobras con el
fin de conseguir un cic;o muy corto, aumentando considerable-
mente sus posibilidades,

Las disposiciones utilizadas permiten principalmente
arrojar con muche rapidez los escombros extraidos por la herra-

mienta de perforscién o unsa ¥ otra perte de la méquina por
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medio de una manlobra sencilla, y por otra parte reglizar
tiempos de colocecién o repliegue de la méquina gumamente
cortos,

Con tal objeto la miquinsa comprende esencialmente un
chésis sostenido por ruedss u oruges y soportando unabrazo
montado basculante alrededor de un eje horizontal psra ocupar
bien sea una posicidn alta de trabsjo o una posicidn baja
de carretera, unas cuchars u otra herramienta de perforscidn
enlazada con un torno de maniobra por medio de un cable que
pesa por una polea a la cebeza del brazo, un dispositivo de
enganche tal como un collar de aprieto para sujetar la herra-
mienta de perforacidn en el chésis en posicién de carretera
Yy por lo menos uns plataforme de descarga gue puede oscilar
slrededcr de una articulacidén con eje vertical o ligeramente
inclinado solidario del chasis con objetc de poder colocarla
debajo de la hérramienta de perforacidn cuando estd engancha-
da del brszo en posicidén alta Y moverls lateralmenfe para
evacuar los materiales que contiene a un lado de 1la méquina,

Otras caracteristicas resultardn de la deseripeidn

que sigue,

En los dibujos edjuntos :

La Fig. 1 est una vista en alzado de una forme de rea-
lizacidén de la méquine en posicidn de trabajo.

La Fig. 2 es una vista parcial en alzado de la méquina
en una posicidn intermedis.

La Flg, 3 o3 una vista percial en alzado de labméquina
en posicidon de reposo o carretera,

La Fig. 4 es una vista de pleno del chésis de la mé-
quina.

La Fig. 5 es una vista de frente correspondiente g la
Fig. 1. '

Las Figs. 6, 7 y 8 son vistas de detalles de ciertos

accesorios.
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Refiriéndonos al dibujo vemos que la maquina compren-
de un chésls 1 sostenido por ruedaes 2 con preferencis de sus-
pension independiente, y que el eje delantero 3 enlazedo con
la lanza de traccidn 4 va montado gobre un eje mufién 5 soli-
darlo del chésis.

unos gatos 6 se hen previsto con preferencia en la
delantera y en la trasera pere aligerar las ruedss y poder
suprimir la accidn de la suspensidn cuando la méquina esti en
posicién de trabajo,

Sobre el chésais 1 va montado un motor 7 que mueve por
medio de una correa 8 un torno 9 accionado por una palsnca 10.

En la trasera del chésis 1 hay un bastidor 11 que sir-
ve de430p0rte a un brazo con dos montantes 12 montados osci-
lentes sobre ejes 13 llevsedos por el bastidor provistos cada
cual de un sector 14 en el que se engancha un cable o cadens
15 que pasa después por una polea fija 16 y por una poles mé-
vil 17, yendo sujeto el otro extremo 18 al chésis 1. La polea
mévil 17 va montaede en un véstago 19 corredizo en un cilindro
20 por la accién de un muelle 21 cuya tensidn estd gradusda
para equilibrar el peso del brazo 12.

En su otro extremo el brazo 12 lleva uns pPlaca 22 que
sirve de soporte a unsa poles 23 y & dos drgencs 24 de engenche
de cadenas 25 de las que va suspendids une corons 26, La ple-
ce 22 esta unida ademsas por dos cables 27 a unos tensores 28
enganchados al bastidor 11, sirviendo asf{ los cables 27 para
maentener el brazo 12 en la posilcidn alts oblicua de trabajo
representada en la fig, 1. Le herramients de trabajo esta
constitulda por una cuchara de perforacicon 29 la que, en posi-
cidén alta, puede venir g engancharse en la corona 26 ¥y aquedar
suspendida de un cable 30 que pasa a travée de la corons 26 y
depuds por la polea 23 para enrollarse en el tambor 9,

En el brazc 12 hay un rodillo o disbolo 31 de guia del
cable 30 que estd situado, cuando el brazo 12 se encuentrs en

la posicién de trabajo de 1a Fig. 1, de aplomo con un collar
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32 llevado por el baétidor 11 y cuyos elementos mdéviles 33
se pueden cerrar en el cuerpo de la cuchars 29 cuando se la
he puesto contra el bastidor 11 como se representa en las Figs,
2 ¥ 3. La cuchara lleva en su periferla unos bloques 29z que
tienen un chaflan interior hembra 29b que corresponde con un
chaflan macho 32g de los elementos del collar 32-33 con objeto
de garantizar el soporte de la cuchara aun eﬁ ceso de afloja-
miento del collar (véase Fig. 6).

La parte fija 32 del collar esta sostenida por el bas-
tidor 11 por medio de une erticulacidén 33a de ejé horizontal,

En amboé extremos de la traviesa trasera 34 del chésis
1 ven fijos'dos soportes 35 provistos de ejes verticales o 1li-
geramente oblicuos 36 y mlrededor de cads cusl puede girar un
brazo 37 que lleva una articulacidn acodada 38 con una plata-
forma 39 provista de mangos 40, La plataforma 39 estd montads
en el brazo 37 por medio de plezas tubulares 41 atravesadas
por un tubo 4lg paras permitir a la plataforma 39 bascular so-
bre si misma slrededor del tubo 41lp. Lea distancia del centro

de la plataforma 39 al eje de giracidn vertical 36 es tal que

~se le puede poner debajo de la cuchara 29 cusndo ésta se halls

suspendide libremente en posicidn alta como se representa en

la Fig. 1. Un tope 41b de posicidn greduable se encuentra en el
tubo 4lg entre las plezas tubulares 41 ¥y permiﬁe, mddificando
su posicién, hacer que varfe 1a de la plataforma 39 por desli-
zamliento sobre el drbol 4lg .

La méguina puede llevar bien sea dos plataformas 39
utilizebles juntas o separsdamente, o una sola plataforma que
se puede montar a voluntad sobre uno u otro de ambos ejes 36,

El chéasis lleva por delente dos montantes tubulares
46 con preferencim en la prolongacidén de los gatos 6 y que
comprenden elementos telescdpicos 47 que se les puede mantener
a la altura deseads pof medio de pasadores 48, Los eleméntos

47 estén reunidos por una traviesa 49 destinads 8 servir de
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soporte al brazo 12 en posicién de carreters (véanse Figs,3
y 8).

La traviesa 49 lleve con preferencia en su cars supe-
rior. un bloque de madera o caucho.

Un collar 50, unido a los extremos de los elementos
47, permite simultdneamente sujeter el brazoc 12 en posicidn
de carretera y sostener la corona 26 que viene a descansar
sobre una camilla 51 prevista en el mencionedo bragzo.

El funcionamiento es el sigulente

Estando la méquina en la posicién de 1a Fig. 1 v 1a
plataforma 39 desplazads lateralmente para permltir el paso
de la cuchara 29, se baja ésta a la perforacion 42 de donde
sube luego llena de escombros péra engancharse an la corons
26, Por medio de los mangos 40, se lleveg entonces ls platefor- -
ma 39, por rotacién alrededor del eje 36, debajo de la cucha-
re 29 que estd abierta Y se vacia en la plataforma 39; se des-
plaza ésta luego lateralmente segin F, y cuando llega a su po-
sicién lateral extrema, se la hace bascular, slempre por medio
de los mangos 40, alrededor del tubo 4lp lo cual asegura el
veclemiento de los escombros en un montén 42 que se encuentra
& un lado de la miquina,

Para poner la mdquina en posicidn de carretera se em-
pleza, después de haberla desplazado un poco, por hscer que
descanse ls cuchara 29 en el suelo, luego, despuds de aflojar
el cable 30, se hace pasar &ste por el disdbolo 31 ¥ se ejerce
una traccion sobre el mismo con objeto de levantar la cuchara
29 a plomo del didbolo 31 y ponerls en el collar 32 cuyos ele-
mentos mébiles se bajan Y enclerran en ella, encontréndose en-
tonces el conjunto en la posicidn de 1la Fig. 2, Se afloja de
nuevo el cable 30 y, bien sea sctuando directamente sobre é1,
0 tirando de un cable auxiliar 44 (Fig, 2) enganchado en 1la
place 22, se hace bascular el brazo 12 segin Fq hasta que ven-

g8 a descansar en la traviesa 49, Se cierra luego el collar 50
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en la corone 26. El conjunto se encuentra entonces eh la posi-
cidén representada en la Fig. 3. Si se juzga preferible para
el transporte, se puede poner la cuchars 29 en la posicidn re-
presentada con puntos en la Fig. 3 por un movimiento de bas-
cula del collar 32-33 alrededor de la articulacidn 33ga.

Las operaciones lnversas permiten poner de nuevo el
brazo 12 en posicidén de trabajo; el basculamiento de éste tan
solo exlge un pequefifsimo esfuerzo debido & que su peso estd
equilibrado por el muelle 21,

En cuanto a la plataforma 39, ya se ha dicho antes que
su eje de articulacicon 36 sobre el chdsls 1 podfia ser ligera-
mente obllicuo, ello con el fin de que la plateforma 39 descri-
ba una trayectoria en un plano inclinado, pudienco encontrarse
el puntoc alto ya sea a un lado de la cuchara 29 para disminuir
la altura de calda de los escombros y evitar por ejemplo pro-
yecclones de agus, o al contrario a un ledo del montén 43 pars
poder sumentar la altura de dicho montdén, La srticulacidn

acodada 38 permite levantar la plataforma 39 con objeto de po-

‘nerls contra el bastidor 11 en posicién de carretera o de ase-

gurar el vaclamiento de la misma en un punto mds elevado que
8u plano normel de desplaszamiento,

Naturaimente, el invento no serlimita a la forma de
reaelizacidén representada y descrita como ejemplo, siendo asf
que, para el equllibrio del brazo 12, se podréd utilizer un
contrapeso, un dispositivo neumdtico o cualquier otro aparato
conveniente,

Esta solicitud que corresponde a ls presentads en Fran-
cla el 3 de Octubre de 1950, bajo el nimero 597.552, se acoge
a los beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre
Propiedad Industriel,

-NoTa4a-
Los puntos que como carascteristica de novedad se pre-

sentan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn en
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Espafia, por VEINTE aflos, son los siguientesv:

1°.- Une méquina para perforasciones réapides compren-
diendo un chésis montado socbre ruedes u orugas y soportando
un brazo montado basculante alrededor de un eje horizontsl
para ocupar blen ses una posicién alta de trabsajJo o blen una
posicidén baja de carretera, una cuchara u otra herramienta
de perforacidén wunida a un torno de maniobra por un cable que
pasa por una polea en la cabeza del brazo, un dispositivo de
enganche tal como un collar de sujeclédn para sujetar la herra-
mienta de perforacidn en el chésis en posicidn de carretera
¥ por lo menos una plataforma de descargs que puede osciler
alrededor de una articulacidn de eje vertical o ligeramente
inclinado solidario del chédsis para poderla poner debajo de
la herremienta de perforaciédn cuando estd enganchasda del bra-
zo en posicidn alta y desplazarla lateraslmente para poder va-
ciar los materiales que contiene a un ledo de la maguina.

2°,- Una midquine para perforaclones rédpidss segin se
reivindica en el puntov1°, caracterizada porgue %2 plstaforms
de descarga la lleva un brazo sensiblemente horizontal alre-
dedor del cusl puede beascular,

3°.- Una méquina para perforaciones réapidas segin se
relvindica en el punto 1 6 2, caracterizada porgue el brazo
gue lleva la plataforma estéd provisto de una articulscidén, aco-
dada por ejemplo, que permite alzar ls plataforma.

4°,- Una mdquina para perforaciones répidas segin se
reivindicae en los puntos 1, 2 6 3, caracterizads porque la pla-
taforme estd montada en su brazo soporte de manera que pueda
deslizar con respecto al mismo, y que un tope reglable permite
mantenerla en la posicidén escogida,

5°,- Una mdquina para perforaciones rdpidas segiun se

reivindica en el punte 1°, caracterizades porque el collar de

fijecidn de la cuchara estd unido al chésis por medio de una

articulacidén de eje horizontal,
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6°.- Una méquina para perforaciones répidas segin se
relvindica en el punto 1°, caracterizeda porque el peso del
brazo estéd equilibrado por medio de un dispositivo neumético,
de muelle, contrapeso o anéloéo.

7°.- Una médquine para perforaciones rapides segin se
reivindica en el punto 1°, carscterizada porque el brazb esta
provisto de un érgano parsa guiar el ceble de meniobre de la
cuchsarsa, estando colocedo dicho drgano de manera gue se encuen-
tre a plomo del dlspositivo de enganche de la cuchara cuando
el brazo se encuentra en posicidn elta de trabajo,.

8°.- Una méAquina pare perforaciones riapidas segin se
reivindica en el punto 1°, caracterizada porque se mantiene
el brazo en posicidn alta de trabajo por medio de uno o mds ca-
bles engenchados por unas parte en su parte superior y por otra
en el chésis con preferencia por medio de un dispositivo tensor.

9°.~- Una méquina para perforaciones rapidas segin se
reivindica en el punto 1°, caracterizada porque el chésis 1lle-
va un sistema de soporte, con preferencis de montantes teles-
cépicos, en el cual viene a descansar el brazo en posicidn de
carretera y provisto de un collar u érgano andlogo que permite
sujetar el brazo y eventualmente la corona de suspensidén de
la herramlenta de perforacién,

10°,- Una méquina para perforaciones rédpidas, segin se
reivindica en el punto 1°, carscterizeda porque la herramlente
de perforacién esté provista en su periferia de bloques que
pueden apoyaerse y encajar-en el coller u otro érgano de engan-
che solidario del chésils.

11°.- "UNA MAQUINA PARA PERFORACIONES RAPIDAS", todo
tel y conforme se describe en la presente Memoria Descriptiva,

La bresente meoria descriptiva consta de ocho péginas

numeradas y mecanografiadas en una sola cars.
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