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MODEIO DE UTILIDAD
por 20 afios por
"DISPOSITIVO SALVA-~-OBSTACULOS PERFECCIONADO PARA MOVILES

DE JUGUETE®, a favor de D. JOSE LUIS VALLS ROMAN, de
nacionalidad espafiola, domiciliado en IBI (Alicante),

Espronceda, 97.

MEMORIA DESCRIPTIVA
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Ias industrias del juguete y afines en su evo-
lucién constante, logran la consecucién de articulos ca-
da vez mds perfeccionados como resultado de las técnicas
modernas, con cuya realizacién consiguen los fines a que
estan destinados, reportando una mayor economfa y lo-
grando que los modelos y creaciones sean cada dia més
perfectos.

Con la aplicacién de mecanismos a los més di-
versos juguetes se logra que éstos efectien cualquief
meniobra, tratando en todo momento de que los articulos

no se encarezcan demasiado y se encuentran al alcance de
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las mds débiles economias.,

Son muy utilizados en jugueteria los dispositi-
vos para conseguir el cémbio de direccién de la marcha de
méviles, cuando éstos encuentran en su camino algin
obstéculo contra el cual chocans

Ia mayor parte de tales dispositivos constan
de dos ruedas unidas por un eje horizontal que lleva
solidariamente unido a é1, un pifién al que es transmiti-
do el movimiento por medio de una corona dentada de eje
vertical.

Bstos dispositivos presentan el inconveniente
de la lentitud con que efectdan el pertinente cambio de
direccién despies de la colisién, resultando por la com-
plejidad de mecanismos de coste relativamente elevado.

Con el objeto del modelo de utilidad que nos
ocupa se logran obviar la totalidad de los inconvenien-
tes apuntados, consigtiendo en un dispositivo saiva-
obstdculos constitufdo por un cajetin metdlico de eje
vertical, a cuyo cajetin se une un resorte en espiral,
con posibilidad de giro al incidir sobre un obstdculo,
siendo mds econdémico que los hasta el momento utiliza-
dos, y consiguiendo el cambio de direccién con la desea-—
da rapidez.

Conocidas que nos son en virtud del prelimi-
nar precedente, las esencialidades, inconvenientes a
obviar y funciones a realizar por el objeto del modelo
de utilidad que nos ocupa, y por ser el tipo que ha de
servir de base para llevar a cabo la confeccidn de las
diversas formas de realizacién a que en la prdctica pue-
de llegarse con la aplicacidén de sus fundamentos bgsi-
cos, ge cita en la presente memoria a titulo de ejemplo

y serd descrito a continuacién con la ayuda de la ldmina
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de dibujos que se adjunta.
45 o= Ia figura 18, representa una vista en alzado. ;
del objeto del modelo de utilidad que se preconiza. :
~ En la figura 22, se representa una vista en
planta del mismo objeto, permitiendo la apreciacidén de
los mecanismos esenciales para el feliz logro de las
500~ funciones que se persiguen.

El micromotor eléctrico 1, conectado a las per—
tinentes pilas, cuando la posicién del interruptor es la
correcta provoca el movimiento de rotacidén del pifién 2, queg?
es transmitido por el sistema desmultiplicador constitui-~ ;

550~ do por los engranajes 3,4,5,6, ¥ Te

El eje horizontal 8, de la rueda motriz 9,
estd unido & un cajetin metdlico 10 de eje vertical 11,
que atraviesa el chasis 12, portador de la totalidad del
mecanismo desmultiplicador,

60.~ El cajetin 10, lleva unido un resorte en espi-
ral 13, que rodea al eje 11, en la zona comprendida en-
tre el cajetin y el chasis citados, haciendo tope por
su extremo libre con el saliente 14, al efecto emergente
de dicho chasis, cuyo saliente sirve igualmente de tope

. 65e= al cajetin en la posicién de equilibrio, haciendo de tope,
otro saliente 15, en la posicidn extrema de giro.

Al extremo inferior del eje 11, cuyo movimien-
to de giro le es comunicado por el sistema reductor, se
une el pifidn 6, trensmitiéndose el movimiento a la rueda

T70e~ motriz 9, en virtud del»engranaje que tiene lugar entre
la corona dentada 7, coaxil a ella, con el pifién 6, que
ge une al extremo inferior del eje 11.

Con todo ello, al accionar el interruptor per-

tinente, el micromotor originard la rotacién del pifién

T5 0= que constituye su salida de fuerza, movimiento que a su
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vez serd transmitido por el sistema desmultiplicador al

eje de la rueda motriz, produciéndose el desplazamiento
del mdévil y el inmediato cambio de direccidn por giro
del cajetin portador de dicha rueda, volviendo a su po-
sicidén primitiva una vez superado el obstdculo, en vir-
tud de la fuerza eldstica de reaccidn del resorte en
espiral de que estd dotado.

Suficientemente'descrito que nos es el objeto
del modelo de utilidad que nos ocupa, que lo es solamen—
te a titulo de ejemplo y una de las miltibles formas de
realizacién a que en la préctica puede llegarse toman-
do como fundamento en su construccidén el deserito en la
presente memoria, Unicamente nos resta seﬁalar.que las
modificaciones de forma, tamafios, meterisles empleados
u otras no fundamentales, no deben ser consideradas va-
riaciones que afecten a su esencialidad.

NOTA

El modelo de utilidad descrito, recaerd pues,
sobre las siguientes reivindicpgciones:

18 ,~"DISPOSITIVO SALVA-OBSTACULOS PERFECCIONA-
DO PARA MOVILES DE JUGUEBTE", caracterizado por cuanto
el eje horizontal de la rueda motriz de que consta; se
encuentra unido a un cajetin metdlico de eje vertical
que atraviesa el chasis portador de un mecanismo reduc-
tor de engranajes convencional, para.la transmisién del
movimiento originado por un micromotor eléctrico o re-
sorte mecénico, a cuyo cajetin se une un resorte en es—
piral que rodea al antedicho eje vertical en la zona
comprendida entre el cajetin y chasis citadoy haciendo
tope por su extfemo libre con el saliente al efecto
emergente del Wltimo, cuyo saliente sirve igualmente de

tope al cajetin transmitiéndose el movimiento a la rue-




1100"'

1150"’

1204~

da motriz en virtud del engranaje que tiene lugar éni;e
la corona dentada existente al efecto coaxialmente a
ella, con el pifidn que se une al extremo inferior del
eje citado, cuyo movimiento de giro le es comunicado
por el sistema reductor; con todo lo cual, cuando el
juguete al que se aplique el dispositivo se encuentre
en régimen de marcha y tropiece con un obstdculo en su
recorrido se producird el inmediato cambio de direccidn
por giro del cajetin portador de ls rueda motriz que vol-
verd a su posicién primitiva, una vez salvado el obstd-
culo, en virtud de la fuerza eldstica de reaccidn del
resorte en eapiral antedicho,

28 ,~ “DISPOSITIVO SALVA-OBSTACULOS PERFECCIO-
NADO PARA MOVIIES DE JUGUETE".,

Todo ello, tal y conforme queda descrito, re-
Presentado y reivindicado.

Este memoria consta de cinco hojas mecano-
grafiadas y foliadasg por una sola de sus caras, conte-

niendo un total de ciento veintiseis lineas.

MADRID A{g DE ENERO DE 1974
P.A.
MANUEL DE ARPE.
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DE UN NODELO DE UTILIDAD, A FAVOR DE D. JOSE LUIS VALLS
ROMAN, DOMICILIADO EN IBI (Alicante), ESPRONCEDA, 97,
POR: “DISPOSITIVO SALVA-OBSTACULOS PERFECCIONADO PARA MO-
VILES DE JUGUETE". |
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