
PATBtTE LE INVENCION

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

sobre;

"Perfeccionam ientos en r e lo je s  de con tro l para e l  

"mando de c ir c u i to s  e lé c t r ic o s " .

SOLICITANTES: 6EBHUDERJDNGHANSA.6 .  d om iciliados en

Schramberg, C eiah alge , Wurttembecg^Alemanla.

E l Invento se re fie re  a r e lo je s  de con tro l para e l  

mando de c ir c u ito s  e lé e tr io o a , por ejetapl<y6e equipos de 

señ ales o de alumbrado, y tien e por ob je to  la creación 

de una d isp o sic ió n  que con montaje se n c illo  y eoonómioo 

5. permita breves tiempos de conexión, quedando lo s  órganos 

de nendo d isp u e sto s y c o n stitu id o s  de t a l  manera que no 

puedan e x tr a v ia r se .

Segdn e l  presente invento, se dispone sobre un 

tambor marcador una cantidad de órganos de meado deaconeo- 

10. tab lea  que corresponde a una d iv isió n  predeterminada de 

tiempo del r e lo j  de c o n tro l,

B etos órganos de mando son en e s te  oaso p re feren te—



manta unos f ia d o ra s  montados, da ohapa galga da, que están 

d isp u esto s a x ia l  o radialmente en e l  tambor mareador y que 

p o rb a sc u la c ió n , respectivam ente desplazam iento lo n g itu d in a l, 

pueden s e r  puestos en , y fuera de acc ión .

Eh lo s  d ibu jos están rep resen tad as, a t i tu lo  de 

ejemplo unas formas de rea lizac ió n  del invento,m ostrando;

P ig . 1 la  v is t a  de una rea lizac ió n  con f ia d o re s  

montados, que pueden s e r  dos, transve realmente a l  tambor 

roscado.

P ig . 2 un corte  según la  lin ea  A-B de f l g .  1.

P ig , 3 y 4 representan algunos d e ta l le s .

Las f ig u ra s  5 y 6 son v i s t a s  de fren te  y l a t e r a l  de 

o tra  forma de re a liz a c ió n , con f ia d o re s  montados d isp u esto s 

radialm ente sobre e l  tambor marcador.

F lg .  7 representa esquemáticamente e l  piooaao de 

conexión en la  re a liz a c ió n  correspondiente a l a s  f ig u r a s  

5 y 6 .

Las f ig u r a s  8, 9 y 10 representan d ife re n te s  

oonatruooiones de f ia d o re s  montados.

Las f ig u r a s  11 y 12 muestran esquemáticamente un 

d isp o s it iv o  conmutador para domingos y f i a s  f e s t iv o s ,  

correspondiente a lo s  r e lo je s  de con tro l de l a s  f ig u r a s  

1 a 4, respectivam ente 5 a 10#

En e l  ejemplo se rea liz ac ió n  mostrado en l a s  f ig u r a s  

1 a 4, se seRala con 1 e l  d isco  o tambor marcador que 

puede g i r a r  en sus soportas , y sobre dicho tambor están 

su je to s , estrechamente a l in e a d o s ,lo ^ rg a n o s  de mando oon atitu ^  

dos preferentem ente como f ia d o re s  montados. En la  f i g .  2 

eatá representado cate  f ia d o r  montado 2 en su posición  de 

reposo. En la f i g .  3 se vá e l  f ia d o r  montado vuelto  h acia
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la  izquierda de modo que su bm zo 2a , sob resa ltead o  hacía 

ab a jo , pueda en trar en fu n d ón  con un Indtoe 3a sobre 

un in te rru p to r de tubo de mercurio 3 . En la  f t g .  4, e l  

f ia d o r  mAntado 2 e stá  vuelto  hacia  la  derecha, de modo 

que su brazo 2a pueda en ca ja r  con e l  apéndice 4a de una 

palanca 4 o sc ila n te  en 4 * .  Bh la  posioióp%3e reposo de lo s  

f ia d o re s  montados d ibu jada en la  f i g .  2 , no pueden éato s 

e s ta b le c e r  contacto durante la rotación  del tambor Marcador 

1 , n i  con e l  Índice 3a d e l in te rru p to r  de tubos de 

mercurio, n i  con e l  apéndice 4a da la  palanca 4.

E l in te rru p to r de tubo de mercurio 3 descan sa, corno 

in d ica la f i g .  i ,  en su s soportes en forma o sc ila n te  sn 

tom o a un p ivote 3 'y  muestra una esp iga 5, aobm la  que 

acciona un biazo 4b emplazado en la palanca 4,  de modo 

que e l  in te rru p to r  3 o s c i la  sn dÍreootó#6e l a s  a g u ja s  da un 

r e lo j y lo s  dos e leo tro d os d el tubo de mercurio se unen 

por a l  puente de merourio.

Para asegu rar en cada caso la  posición  d el in terrup­

to r de tubo de merourio 3, ae prevé en é s te  un Índice 3a , con 

e l  <pie enoaja un apéndice 6a de una palanca de seguridad 6 ,  

que esté  supeditada a la acción de un muelle 7 . E l apéndice 

6a de la palanca 6 enoaja por tanto alternativam ente en e l 

flan co  derecho o izquierdo del Índice 3b .

Para mantener asegurados lo s  f ia d o re s  montados 2 

en la posición  de reposo desconecte da o en la  posición  

conectada, e s té  asignado a oada f ia d o r  montado un muelle 9 , 

que engrana en ame sea s dentadas 8 del f ia d o r  montado.

E l funcionamiento e s  en e ste  caso e l  s ig u ie n te :

Cuando un f ia d o r  montado 2 o ao ila  h acia  la derecha ( f i g . 4) 

entonces, a l  reco rrer la  posición  cen tra l ( f i g .  1 ) e s ta b le -
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ceré oontaoto con la  su p e r f ic ie  oblicua del apéndica 4q^¡ispue 

to sobre la palana y oprim iré la  palanca 4 h acia  ab a jo . 

Debido a l  brazo 4b d iapuesto  en la palanca 4 que aobresale 

hacia abajo  y qua actda aobra la esp iga 5 d el in terru p tor 

de m ercurio, eate áltim o o sc i la r é  en direooión de la  a 

a g u ja s  d el r e lo j  ( f i g .  1 ) áe modo que ambos e leo tro d os del 

tubo de mercurio quedan unidos por e l  puente de mercurio y 

se c ie rra  e l  c ir c u ito  de corrien te  .

Bn la posición  de Inserción queda , por tan to , e l  

indice 5a nuevamente a l  alcanoe de lo s  f ia d o re s  montados, 

Después cuando e l  s igu ien te  f ia d o r  montado vu e lto  h acia  la 

izq u ierd a , tooqétl reco rrer la  posición  cen tra l ( f i g .  1 ) 

e l  índice Sa o so ila ré  e l in te rru p to r  de tubos de mercurio 

en d irección  c o n tia r la  y la  conexión entre lo s dos e lectro d o s 

queda interrum pida.

En la  forma de re a liz a c ió n  representada en l a s  

f ig u r a s  5 a 10, se enplean en lu gar  de lo s  f ia d o re s  

montados, o sc ila n te s  o v o lc a b le s , f ia d o re s  montados d es- 

p la z a b le s  15.

E l tambor percador con ata  en e a ts  caso de va ría  a 

p a rte s e s t ir a d a s ,  e sto  e s ,  de loa d iecos e x te r io re s  10 y n  

con e l  borde preferentemente doblado, unidos por e l  oentro. 

Entre e s to s  dos d isc o s  10,11, se h a lla  un diaco 12 p refe­

rentemente dotado en cada uno de aus lados de tra e  ranuras 

superpuestas en l a s  que encajan lo s apéndices 16 en loa  

extremos de lo s  f ia d o re s  montados 15 para a se g u ra r lo s .

E l borde preferentemente doblado del d isco  intermedio 12 

sirv e  para e l seguro r a d ia l  de lo s f ia d o re s  15. En lo s  

d isc o s  10 y 11 hay fre sa d a s  unas ran u ras 15 y 14 en f  o rea
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r a d ia l ,  donde se introducen lo a  f ia d o ra s  m-.. ------ ¿5.

La d is ta n c ia  minina entre e s t a s  ranuras se e lig e  en e ste  

caso convenientemente de t a l  atodo para que an una fa se  de 

oonexlón por un f ia d o r  montado (conexión o desconexión) no 

se o b stacu lice  e l  f ia d o r  montado inm ediato.

En e sta  rea lizac ió n  pueden d esp lazarse  lo s  f ia d o re s  

montados 15 sobre e l  d isco  Intermedio 12 del tambor 

marcador hacia  una posioión e x te r io r  ce n tra l in te r io r .

En la f i g .  6 e s tá  representado con tra z o s  lle n o s  un 

f ia d o r  montado 15 en su posición  e x te r io r . La posición  

cen tra l y la posición  in te r io r  e s tá  indicada en e sta  fig u ra  

por unos traz o s punteados. S i  un fia d o r  montado 15 se 

h a lla  en su posic ión  c e n tra l , entonces no entra en función 

con e l  in te rru p to r  de mercurio. S i  se enouentra en su 

posición  e x te r io r , se e feotáa  la  in sero ión  d e l in te rru p to r  

de tubo de mercurio y en la posioión  in te r io r  d el f ia d o r  

se e fectóa  la  desconexión del in te rru p to r de tubo de 

merourio. E sto  se representa esquea^tlcamante en la  f i g .  7 . 

E l in te rru p to r de tubos de mercurio 3 de soansa en esta  

e jecución  sobre un e je  de soporte 20  ̂ sobre e l que vá su jeta  

una pBlanoa 19, dotada de brazos 17,18 que aobiesalen  

latera lm en te . Cuando un f ia d o r  se h a lla  en su posioión 

in te r io r  y toca en e l  bmzo 17, entonces o sc i la  la  palanca 

19 en la  d irección  de la s  a g u ja s  d e l r e lo j  ( f i g .  6) y e l  

in te rru p to r  de tubo de mercurio 3 queda volcado y desconec­

tado . s i  e l  f ia d o r  montado se h a lla  en su posición  

e x te r io r , e stab le ce rá  oontaoto coa e l  o tio  brazo 18 de la 

palanca 19 ,  á<̂  modo que e l in te rm p to r  de tubo de merourio 

se in se r ta .  En la f i g .  5 de lo s  d ib u jo s e s tá  representado 

e l  in te rru p to r  de tubo de mercurio en la  posición desconectad
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Para segurar l a s  po sic io n es de oonexlón del in terru p tor de 

tubo de mercurio, se pievé en la palanca 19 un brazo 21 

en fila d o  h ac ia  ab a jo , que coopera con uno de lo s  dos flan oos 

de un apéndice 22a situado  sobre una palanca obturados*

22. Dicha palanca de trin qu ete  22 e stá  en e s te  oaso bajo  

la  acción de un muelle 23#

En la  rea lizac ió n  representada en la s  f ig u r a s  5 a 

10 lo s  f ia d o re s  montados 15 pueden aaoarse por completo a 

In trodu cirse  en o tra  ranura del d isco  12. Naturalmente 

pueden in trod u cirse  f ia d o re s  montados también en tod as l a s  

ranuras del tanibor marcador, para h acer in n ecesaria  la  

su stitu c ió n  de f ia d o re s  montados.

Para a segu rar lo s  f ia d o re s  en su posición  de 

tía  b a jo , se prevé en e l  ejemplo de re a liz a c ió n  un a n illo  24, 

que en 24a e stá  fresadoo cortado , Como se aprecia  en la 

f l g .  6 e l  a n i l lo  24 asegura en su posición  a l  f ia d o r  montado 

introducido y e ste  queda dotado de un correspondiente 

rebajo  25 para la admisión de este  a n il lo  24#

Cuando se desée e x tra e r  por oompteto un f ia d o r  

montada para  in tro d u c ir lo  en o tra  ranura del tambor marcador, 

se g ir a  e l a n i l lo  24 h asta  que su abertu ra  de ranura 24a 

se s itú e  exactamente en la  dirección  ra d ia l  del f ia d o r  

montado. A continuación puede se r  ex tia id o  e l  f ia d o r  montado 

y se g ir a  e l  a n il lo  24 oon su abertura de ranura h a s ta  que 

é sta  queda alineada oon una nueva ranura de lo s  d isc o s  10 

y 11 , en la  que después puede in trod u cirse  e l  f ia d o r  

montado#

Suponiendo que la  unidad de tiempo de ranura a 

ranura sea ig u a l a 15 minutos, se puede e fe c tu a r  todavía 

otra d iv is ió n  empleando un f ia d o r  monta do e sp e c ia l ,  como
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e l  que e s tá  representado en la f i g *  8. E& la  cabecera de 

t a l  f ia d o r  montado quedan p re v isto s  apéndices 26 ,27 , cuyo 

apéndice 26 puede por ejemplo doblarse un poco, de modo 

que e l desenganche se efectúe an te s o después. P referen te­

mente, se provée e s te  f ia d o r  montado de una in scr ip c ió n , 

por ejemplo con la c if r a  5 ( f i g .  8) .  E sta  ad v ierte  que por 

un correspondiente doblez d el apéndice 26 se efeotúará 

e l  desenganche cinco minutos an tes, respectivamente después, 

segán h a d a  qu^Lado haya sido doblado e l  apéndioe.

Las f ig u r a s  9 y 10 representan lo s  d ife re n te s  doble- 

oes para cinco y diez minutos de desengancheayanzado o 

re tra  sado.

Como se desprende de la  f ig u ra  5 de lo s  d ib u jo s, e l 

d isco  10 e stá  dotado de una in scripción  y l a s  o l f r a s  in s c r i­

t a s  indican la s  h oras. Una hora e stá  d iv id id a  en cuatro 

p a r te s , contiene por tanto cuatro ranuras, de modo que 

e l  periodo de tiempo entre dos ranuras importa quince 

minutos. Otra subdivisión  del tiempo se e fectúa por lo s  

f ia d o re s  montados últimamente c ita d o s  oon apéndice doblado 

26 . Con 28 e stá  señalado un d isco  minutero y oon 29 tm 

botón graduador. Cuando se g ira  e l  botón gieduador a 

nano en d irección  de la flech a in d icada, entonces se mueven 

lo s d isc o s  10 y 11 en la misma d irecc ión . E l botón graduador 

29 y e l d isco  10 están  sólidamente unidos entre s i  y su je to s  

sobre un e je  30. E l disco 10 ejeouta en v e in ticu a tro  horas 

una rotación  y en e l mismo tiempo e l  d isco  28 r e a l iz a  

v e in tic u a tro  v u e lta s . E l d isco  10 a s i  como lo s  d isc o s  11 y 

1 2 ,están  unidos entra a l  por un to rn illo  31 sobre un buje 

32. E l e je  30 y e l  buje 32 se accionan por una adecuada 

transm isión  desde e l  faaoanismo de r e lo je r ía .
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He moa cha mano lona r  todavía que e l  apéndice 27, 

situado fren te  a l  apéndice 26, no tiene una función coneota- 

dora. Ambos apéndices estén p re v is to s  únicamente por lazones 

de sim etría  y para perm itir la  mejor su jeción  a l  e x t ia e r  e l  

f ia d o r  montado. Tampoco e s n ecesario  p re sta r  atención h acia  

que lado vayan in trodu cidos lo s  f ia d o r e s  montados, no 

dobla dos.

La realizac ión  representada en l a s  f ig u r a s  11 y 12 

e stá  destinada a una conmutación para Domingos y d ia s  

f e s t iv o s .  En e ste  caso se su jeta  sobre e l  buje 32 de la  

f l g .  6 un d isco  de le v a s  o de regu lación  33, que g ira  con e l  

buje 32 en sentido con trario  a l a s  ag u ja s  de un r e lo j  y 

e jecu ta  en v e in ticu a tro  horas una vuelta completa. E ste 

d isco  de mando 33 actúa sobre un sa l ie n te  34a de una palanca 

34 de doble brazo que puede g i r a r  en 35, y sobre e l  otro  

brazo e s té  su je to  mediante e l  to r n il lo  38 un cono obturador 

37, cpe a su vez actúa sobre una e s t r e l la  39. I# palanca 34 

e sté  bajo  la acción de un muelle e sp ir a l  36. La e s t r e l l a  

39 mués tía en su contorno s ie te  d ien te s que corresponden 

a l  número de d ía s  da una semana. Con la  e x tre lla  39 esté  

sólidamente unido un d isco  40, p rov isto  de s ie te  o r i f i c io s  

roscados 41 correspon dien tes a l  námero de d ía s  de una semana, 

donde puede in trod u cirse  un t o m i l lo  pasador 42. Igualmente 

e sté  unido con la e s t r e l la  39, de manera f i j a ,  o tro  disco 45 

preferentemente p io v isto  de una in scripción  en re lac ió n  con 

lo s d ía s  de la semana.

La graduación del d isco  de mando 33 se efectú a en e ste  

caso de t a l  modo que la  oaida d^ia palanca de doble brazo 34,  

respectivam ente ge su sa lie n te  34a, se efeotúe a l a s  v e in ticu a­

tro  h oras, de modo que la palanca 34 o sc ila  ié por la  acción
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de su muelle 36 y la e s t r e l l a  39 avanzará con uAseos 

d isp u e sto s sobre e l l a ,  por e l  espacio  de un d ien te .

Desde lo s  alambres 43 y 44 su je to s  s*bre  un e je  

46 que a su vez descansa en forma g ir a to r ia  en p laca s  

del b a stid o r, aotáa e l  alanbre 43 del t o m i l lo  pasador

42 Introducido en uno de lo s  o r i f i c io s  41 del d isco  40.

Los o r i f i c i o s  de disco están señalados con Lu, Ma, M, e t o . . .  

e s  d e c ir , lu n es, m artes, m iércoles y a s i  sucesivam ente. S i  

por ejemplo en Domingo o en cu alq u ier d ia  lab o rab le , no 

ha de e fec tu arse  señal alguna entonces sp ^ to m illa  en e l  

correspondiente o r i f i c io  roscado 41 un to rn illo  pasador 

42, de modo que a l funcionar sea levantado e l  alambre

43 y por oon sig ílen te  e l  a ltn b re  44, con su extremo doblado 

44a en cajará con eTÍinterruptor de mercurio 48, r e sp e c t i­

vamente con la su p e rfic ie  47a del tubo de mercurio 47 y 

vuelca hacia la  derecha e l  in terru p to r de mercurio 48 

llevándolo  a la  posición  de desenganche ( f l g .  1 1 ) .  Al cabo 

de 24 horas e l  alambre 43 queda nuevamente lib rad o  por e l 

t o m i l lo  pasador 42, pues la  e s t r e l la  39 ha avanzado por 

espacio  de un d ien te .

El d isco  45 fijam en te unido oon la  e s t r e l l a  39; 

muestra igualmente la  in scrip ción  de lo s  d ia s  de la 

setoana. E sto  es n e ce sa r io , para que e l d isp o s it iv o  desconeo- 

tad o r de Domingos y d ia s  f e s t iv o s ,  en la puesta en marcha, 

respectivam ente en la graduación de tiempo del r e l o j ,  pueda 

a ju s ta r se  pare e l  dia exacto de la semana.

Con 49 se señala un muelle de natesoas que s irv a  para 

asegu rar la posición  de la e s t r e l la  39. Cuando a l porta- 

tubos de mercurio 47 haya sid o  llevado  por e l a la  ubre 44 

a la  posición  de desenganche pe desp lazará a l  mismo tiempo
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e l  in te rru p to r de tubo de mercurio por la in clin ación  del

extremo de alambre 44a doblado axialm ente en dirección  de

la  flech a E, tensando un muelle a rro lla d o  50 ( f i g .  12 ).

Cuando e l to rn illo  pasador 42 lib e ra  a l alambre en e l avance

sucesivo de la  e s t r e l l a ,  e l  In terru p tor de tubos de

mercurio, vuelve, por la acción d e l muelle a rro lla d o  y

tensado 50 nuevamente a la posición  p r im itiv a . Debido

a este  desplazam iento a x ia l ,  no se h a l la  ya la pal ai ca de

conmutación 51, que corresponde a la palanoa 19 en f i g .  7 ,

en posición  de en caje  con lo s  f ia d o re s  montados 52. En la

desconexión de Domingos y d ía s  f e s t iv o s  e stá  e l in terru p tor

de tubos de mercurio durante todas la 3 v e in ticu a tro  horas

en la posición  desconectada y, como se ha d eta llad o  an tes, la
51

palanca conmutadora/estó fijam en te unida con e l  in terru p to r 

de tubo de mercurio.

Las v e n ta ja s  e se n c ia le s  de l a s  re a liz a c io n e s  d e sc r ita s  

d el r e lo j  de co n tro l, son la s  s ig u ie n te s :

1 . Como quiera que lo s  f ia d o re s  ván montados en 

ranuras d el tambor marcador,en forma o sc ila n te  o d eap lazab le , 

pueden ser a lin ead o s de masera compacta, lo que por ejemplo 

no es po sib le  en e l caso de lo s  conocidos t o m i l lo s  pasadores. 

La compacta a lin eación  de lo s  f ia d o re s  montados se favorece 

también por e l  hecho de c o n stm irse  lo s  f ia d o re s  de chapa 

delgada.

2. Cada f ia d o r  montado puede se r  empleado para una 

conexión o desconexión.

3. Caso de no u t i l i z a r  lo s  f ia d o re s  montados no se 

precisa  se p a ra r lo s , sino que pueden s e r  llevad os a una posición 

de reposo.



285.

390.

295.

500.

3 0 5 .

4. Los f ia d o ra s  están  asegurados contra e x tra v ío s , pues 

siempre permanecen sobre e l  tambor marcador y no han de 

d ep o sitarse  en ningún otro  lu g ar .

5. En la re a liz a c ió n  segán l a s  f ig u ia s  1 a 4, lo s  

f ia d o re s  están  enhebrados sobre un alambre an u lar , cuyos 

extremos e stán ,p o r  ejem plo, unidos por soldsduia.í%) la  r e a l i ­

zación según f ig u ia s  5 a 10 se aaeguian lo s  d is t in to s  fiad o ­

re s  montados por un a n i l lo  ranurado en un punto,

l a s  form as de rea liz ac ió n  desoritas,pueden  combina rae, 

segán se desóe, es d e c ir , la  desconexión de Domingos y d ía s  

f e s t iv o s  puede montarse en lo s  r e lo je s  de con tro l segán l a s  

f ig u r a s  1 a 4 y l a s  f i g s .  5 a 10. Asimismo pueda u t i l iz a r s e  

la d isp o sic ió n  de la  graduación exacta con d isco  minutero y 

d isco  h orario ,rep resen tad a en l a s  f i g s . 5 y 6 , también para la 

modalidad con stru ctiva  según l a s  f ig u r a s  1 a 4 .

Debe ad v ertirse  aán,que la aguja f i j a  z ( f i g . 5) sirv e  

para la  graduación de h oras en e l  r e lo j  de co n tro l. En la 

f i g .  5 e l r e lo j de control e stá  exactamente a ju stad o  a l a s  24.

E l tambor marcador, como ya se h a indicado, se aociona 

por ensecan lamo de r e lo je r í a .  Para e l lo  puede emplearse un 

mecanismo de r e lo je r ía  mecánica, un mecanismo de r e lo je r ía  con 

cuerda e lé c t r ic a  o también un mecanismo de r e lo je r ía  sin cron i­

zado con o sin reserva de marcha. Igualmente püade ser acc io ­

nada la  presente d isp o sic ió n  de desconexión por un mecanismo 

secundario de r e lo je r ía ,  regulado por un re lo j p r in c ip a l .

En muchas in sta la c io n e s  de re lo je r ía  se emplean,por 

ejemplo r e lo je s  e x te r io re s  con ilum inación? Pare conectar 

la iluminación aerla  especialm ente conveniente un r e lo j  de 

control con accionamiento por un r e lo j  secundario, ya que éste
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e stá  siempre eo funcionamiento sin necesidad de v ig i la n c ia ,  

y queda regulado por e l  r e lo j  p rin c ip a l de un modo exacto en 

cuanto a tiempo. Con la desconexión de la iluminación de re lo- 

je s  e x te r io re s , pueden conectarse naturalmente también o tra s  

iluminaofionesetales como alumbrado de p a t io s , alumbrados noc­

tu rn o s ,e tc .

N O T A

D escrita  suficientem ente la n atu raleza  d e l invento,a s i  

como la manera de r e a l iz a r lo  en la p rá c t ic a , se hace con a tar  

que l a s  d isp o s ic io n e s  an te r io  mente in d icad as son su sc e p tib le ! 

de m odificaciones de d e ta lle ,e n  cuanto no a lte ie n  su prin o ip ic  

fundamental,yétiendo lo que con stitu ye su esencia y por lo que 

se s o l io i t a  Batas te de Invención,por 20 años en España: 

"Perfeccionam ientos en r e lo je s  de con tro l país e l  mando de 

c ir c u ito s  e lé c t r ic o s " ;  caracterizán dose por lo sigu íes t e :

is .-P erfecc ion am ien tos en r e lo je s  de con tro l pare e l 

mando de o iro u ito s  e lé c tr ico s ,p a rticu la rm e n te  para In s ta la c io ­

nes de señ ales y alumbrado, caracterizán d ose  porque se d isp o­

nen sobre un tambor o disco marcador órganos de masdo desconeo 

tab lea  cuyo ndmero corresponde a una d iv is ió n  predeterminada 

del tiempo.

23,-Perfeooionam ientos, segón re iv in d icación  1 * , careó­

te rizándose porque lo s  ó igan os de oando están representados 

por f ia d o re s  montados, constituidos de chapa delgada.

3 3 .-  Perfeccionam ientos,según re iv in d icac io n es 1* y 2 * ,  

oaiaoterizén dose porque diohosórganoade mando pueden b ascu la r  

perpendicularmente a l  tambor m arcador,alrededor de un e je , y 

cada ójgano l le v a  dos b ia z o s , uno de lo s  cu a le s engiana, a l  

b a scu la r  e l  f ia d o r  en una de l a s  d ireccion es,con  un trinquete

de un tubo de mercurio
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4 s . -  Perfeccionam ientos, según re iv in d icac io n es V -  3 * , 

oa iao terizán d ose  porque en l a  parte p o ste r io r  d el f i a d o r  mon­

tado se disponen s e o to r e s  dentados que eooperan con un muelle 

de parada (9)#

5 ° . -  Perfeccionam ientos, segdh re iv in d icac io n es 1 * - 4 * , 

caracterizán d ose  porque con o b je to  de a se g u ra r  e l  In terruptor 

de tubo de merourio(5) en su posloión a ju s ta d a , se prevé en 

é l  un apéndice en forma de diente con e l  que coopera la  n ariz  

de una palanca de trin q u ete  ( 6 ) b a jo  la acción de un muelle.

6 * . -  Perfeccionam ientos,segáo re iv in d icación  5 * ,carac­

terizán dose porque lo s  f ia d o re s  están montados sobre un aro 

seriad o  de alam bre.

7a . -  Perfeccionam ientos se g ó le iv in d le a c ió n  6 * , carée­

te ilzándo se porque dicho aro de alambre tien e  en un punto un 

corte en foima de re n d ija .

g e .-  Perfeccionam ientos, segdh re iv in d icación  1 * , carac­

terizán dose porque se disponen lo s  f ia d o re s  montados sobre e l  

tambor marcador de t a l  modo que puedan d esp lazarse  en sentido 

r a d ia l .

90. -  Perfeccionam ientos,segán re iv in d icac io n es 1* y 8 * ,  

c arac ter izad o s porque lo s  f ia d o re s  d esp lazab les engranan con 

lo s  apéndloes (16 ,16 ) d isp u esto s sobre sus brazos,en  ranuras 

del d lsoo portador (1 2 ) .

1 0 * .-  Perfeccionam ientos aegdn re iv in d icac io n es 8* y 9 * 

ca rac te r iz ad o s porque para asegu rar lo s  f ia d o re s  sobre su d l s c  

portador, se dispone un aro  (2 4 )que se mete en una hendidura en 

la cabeza de dichos f ia d o re s  montados.

l i s . -  Perfeccionam ientos seg&s re iv in d icac io n es 1* y 8a 

c a b e t e  rizados porque lo s apéndices p re v is to s  en la  cabeza de 

lo s  f ia d o re s  pueden doblarse lateralm ente en una pequeña medí-
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da,con ob jeto  de m odificar e l  momento de fun cion ar la  conexión.

12S.-perfeccion am ien tos, segán re iv in d icac ió n  1 * , carac­

te r izad o s porque ae puede l le v a r  e l  tubo de mercurio a su poai 

clóm desconectada,por medio de un d isco  de excén trica a c c io ­

nado desde la máquina d e l r e lo j y a trav é s  de óiganos de 

mando.

1 3 s .-  perfecciona le n to s  según re iv in d icac io n es 1 * , 

y 12a ,caracterizán d ose  porque para conmutar e l  tubo de 

mercurio en domingos y d ia s  de f i e s t a ,  se lle v a  dicho tubo 

para la duración de un día completo a su posición  desconec­

tada quedando con e l lo  la  palanca de mando desengranada de 

lo s  f ia d o re s .

143 .- Perfeccionam ientos, según re iv in d icac io n es 1* y 

12a, caracterizán d ose  porque a l  g i r a r  e l d isco  de la excén­

t r i c a ,  un a pa lm ea b ascu lan te , estando bajo la  acción de un 

m uelle, avanza , a l  caer de dicho d isco , una e s t r e l l a  pro­

v is ta  de d ien tes de nando en l a  medida de un d ien te  y da 

esta  manera se desplaza a l  tubo de mercurio por medio de una 

timón a r ia  transm isora.

153 .- Perfeccionam ientos según re iv in d icac io n e s 12* y 

14 *, caracterizán d ose  porque un d isco  (40) r íg id a  non te  

unido a dicha e s t r e l l a ,e s t é  p rov isto  de c ie rto  nómero de o r i­

f i c io s  roscados (41) en lo s  que pueden meterse sendos 

t o m i l l o s .

163 .- Perfeccionam ientos según re iv in d icac io n es 1* y 

1 5 *, o a iacterizán d ose  porque durante e l  desplazam iento del 

tubo de mercurio queda tensado un muelle e sp ir a l  (50) que 

vuelve dicho tubo de mercurio a su posición  normal, cuando 

se lib ra  la  timoneóla transm isora del t o m i l lo  in sertad o .

173 .- Perfeccionam ientos en r e lo je s  de con tro l para
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e l  mando de c ir c u i to s  e lé c t r ic o s ;  t a l  y como queda substan­

cia Imente d e sc r ito  en la presente somería e ilu strad o  en loa 

ad jun tos d ib u jo s .

Esta memoria consta de quince h o ja s  e s c r i t a s  a máquina 

poruña  so la  cara .
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