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Una formg conocida de aparato para realizar el

vacégado de piezas por gédio de vibraciones incluye una cédma-
ra cuya forma en plante es anular y un eje giratorio dispues
:to verticalmente en el eje de la ceamara y que soporta un par
-5 de mesas pesadas excéntricas axialmente geparadas, de las

' cuales wna estd situada por delante de la otra en un dngulo
'f%{fj' _dado, estando la cémara y el eje éoportados por unos medios
‘ ‘eldsticos que les daﬁ w grado limitado de libertad de‘mbvi;
zmiento en todaes las direcciones, siendo la disposicidén tal.
‘que durante la utilizacién, una mezcla de piezas que han de
;ser acabadas con w1 medio de acabado adecuado contenido en
';la cdmara esté obligada, mientras el eje gira, a desplazarse
;a lo largo de trayectos generalmente helicoidales alrededor
:v;de le cémera, Este aparato se llama en lo que sigue "“del ti

‘po deseriton, . ’

' Cuando 1a circulacidn se ha efectuado duranf;"
wn tiempo suficiente para terminar la operacién de acaba&o ne
., cesaria, sé retiran las piezas acebadas del medio de aoabé%o

¥y se introducen nuevas piezas, o R

Se han utilizado y se han propuesto ya wna va=-

... Triedad de érocedimientos para separar las piezas de la mezcla
e cusndo la operacibén de acabado estd terminada, utilizdndose
. el movimiento de la mezcla que resulta del funcionamiento con
os tinub del aparato, pera llevar la mezcla a un tamiz de sepa-
T 25 ., - racién que retiens las piezas acabadas y deja pasar el medio
de acabado de modo que pueda volver (generalmente de manera
directa) a la cdmara. '

En particular, se ha propuesto realizér dicha

gseparacidén invirtiendo la direccidén de rotacidn del eje ¥

-5;30 | procurando que esta inversidén produzca un cambio en las posi-
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tando dicho dispositivo inactivo mientras la mezcla se des-

ciones anguwlares relativas de las masas pesadas de modo que
la ﬁ%sma ma sa pésada sfga estando delante de la otra;ﬁla di- ;
reccidn en la cual la mezcla se desplaza alrededor de la cé- a
mara anular se invierte asi, y unos medios tales como una ale

ta articulada funcionan entonces para dirigir la mezcla so- -%;

bre un tamiz de separacidn del tipo descrito mis arriba, es-

plaza en la direccién normal.
Se ha comprobado que la direccién en la cual ¢

la mezcla se desplaza alrededor de la camara anular buede §

~ser invertida (1o que permite que la separacién sea realiza-

da de la manera descrita mds arriba), sin que sea necesario o

invertir la direccidén de rotacién del eje (haciendo asi que

- sea innecesario utilizar unos engranajes inversores o wn mo-

tor de ecciornamiento reversible) mediante un cambio adecua-

do de las posiciones relativas de las dos masas pesadas.

El invento incluye por tanto un método de Vi

- lizacién de wna mdquina para acabado vibratorio de piezas Yel

tipo descrito, en la cual el eje es accionado en primer luéar
en una direccidn mientras una masa pesada estd dispuesta de-
lante de la otra, y a continuacién se altera la posicidn an-
gular de las masas pesadas de modo que (conservando la misma
direccidn de rotaciéﬂ) la masa pesada mencionada en segund 0
lugar se sitle delante de la primera, y se hace girar el eje
en la misms direccidén que antes, con el fin de impartir a la
mezcla un moviﬁiento circulatorio inverso que facilita la sa-
lida de la mezcla sobre un tamiz de separacidn.

Aunqué seria posible realizar el cambio necesa
fio de posiecidn relativa de las masas pesadas mediante re-

glaje manual directo, en general este procediniento no es
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- tacidn del eje.

muyaadecuado. _ 2 uh
El inveﬁto proporciona ademds una méquina'vibpg

toria para acsbado de piezas del tipo descrito que incluye

unos medios pare invertir la posicidén angular relativa de di-

chas masas pesadas en respuesta a la interrupcidn de la ro-

Para realizar el tratemiento de acabado, se ha-

- ce girar el eje en una direccidén que produce el desplazamien-

to de la mezcla alrededor de la cuba en una direccién y cuan

" do el tratamiento est4 temminado, se detiene la rotacidn del

eje de modo que el dispositivo de cambio de masas pesadas in

. vierta las posiciones relativas de las masas pesadas; a con-

tinuacidn, haciendo de nuevo girar el eje (en una direccién

~ cualquiera) la mezcla se desplazard en una direccidén opues-

. ta alrededor de la cuba y por tanto gserd llevada al tamiz de

separacidn,

_ El invento y los medios actualmente prefergdos
para llevar éste & la prictica se describen mds comple tamente
en 1o que sigue con referencia a los dibujos que acompaﬁankla
Memoria, y en los cuales:

La figura'1 es una vista en alzado lateral de
una méquina de acabado por vibraciones;

La figura 2 es wea vista en planta de la misma;

Las figuras 3 y 4 son vistas laterales de wn
detalle de dos céndiciones diferentes de funcionamiento; y

Lag figuras 5, 6 y 7 son vistas en alzado la-
teral esquemdticas de otro detalle en tres condiciones de fun
cionamiento diferentes. |

la mdquina ilustrada en las figuras 1 y 2 in-

cluye une cuba 10 de forma tal gue constituya una camara de
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partir de wna base 16,

'a desplazarse en el sentido horario, alrededor de la cdmara,
‘cﬁando se ve desde la parte superior.

:de ser completamente circular, incluye una corta seccidn rec-

‘material contenido en el canal,

“bre el fondo de la cdmara 11.

tratgmiento 11 de férmﬁsanular en planta y que tiene una sec-
ciénltransversal en foéma de canal abierto en su parte supe-
rior con paredes laterales verticales y wia base semicircular,
En el eje vertical de la cuba estd montado un eje accionado
por un motor eléctrico 12 y que lleva unas masas pesadas su-
la cu-

ba, el eje y el motor estd soportados por unos muelles 15 a

perior e inferior dispuestas excéntricamente 13 y 14.

Durante el tratamiento de acabado, el

material contenido en la cédmara de tratamiento estd obligado

Ia camara 11, en lugar

ita 17 que acomoda una aleta 18 que tiene una extremidad sopor-

‘tada de manera articulada por la cuba 10 o por el tamiz 19 a

un nivel situado ligeramente encima de 1la parte superior del
Segin se indica en la figﬁra
1, esta aleta puede oscilar entre una posicidn sustanciafmen—
te horizontal y wna posicién inclinada unos 45° respecto a}
la horizontal, apoydndose la extremidad libre de la aleta ég
La extremidad libre de la ale-
ta tiene una forma tal Que se adapfe al fondo de la cémara y
la aléta se éxtiende gobre toda la anchura de la cédmara de mo
do que cuando estd en posicidén baja la aleta forme una barre-
ra sustancialmente completa a través de la cémara., Adyacen-
te a la extremidad articulada superior de la aleta estéd mon-
tédo en la cube 10 un tamiz de separacidn 19 Que se extiende
norizontalmente encima de la cdmara 10 y sobresale mds alld
de ella.

Mientras se realiza la operacidn de acabado, la

aleta 13 descansa en la parte superior del material 20 que cir
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culg en la camara, segﬁn se representa en la figuraIA,‘y el
funcionamiento se hac;rnormalmente. Cuando la operaéién de
acabado estd terminada y se desea descargar las piezas aca-
badas, se hace circular el material contenido en la cémara
en sentido anti-horario. Ia accién del material 20 sobre

la aleta 18 obliga 2 ésta Ultima a bajar a su posicidn incli

. nada segin se representa en la figura 3, de modo que el mate

- rial sube por la rampa constituida por la aleta, hasta el

tamiz de separacién 19. E1 medio de acabado atraviesa el

tamiz y cae nuevamente en la camara 11, mientras que las pie

- zas terminadag son retenidas sobre el tamiz y salen por wna

extremidad que sobresale hacia el exterior.
Ila inversidn necesaria de la direccién de cir-

culacidén del material en la cémara se obtiene dando a una

. de las masas pesadas (por ejemplo la ma'sa pe sada superior

13) la construccidén que se representa de forma algo esquema-
tica en las figuras 5 a 7.’ El eje 21 del motor 12 lieva“un
pivote transversal 22 que soporta un brazo 23 capaz de reali
zar un movimiento basculante, Sujeto en la extremidad inf;-
rior del brazo 23 se halla un recipiente cerrado 24 cuya for-
ma en plan%a es rectangular y que esta paréialmente ileno.de
una masa mévil libremente, tal como una pluralidad de bolas
de acero 25. Un muelle de compresidén de basculamiento 26,
montado entre uwnos topes del brazo 23 y del eje 21, funcio-
na (cuando el drbol 21 estd estacionario) para mantener el
recipiente 24 inclinado en uma u otra de las dos posiciones
extremas que se ven en las figuras 5 y 7.

Suponiendo que las piezas estén inicialmente en
la posicidn representada en la figura 5, habiendo las bolag

25 rodado por gravedad hasta la extremidad inferior del reci

7’
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piente, la rotacidn dqi drbol 21 produce wna fuerzs centri-
fuga que actﬁavsobre fés bolas 25, lo que hace que el reci-
piente 24 y el brazo 23 giren (en el sentido horario en la
figura) alrededor del pivote 22 hasta la posicién represen-
tada en la figura 6., Durante la primera parte de este movi
miento, el muelle 26 es comprimido pero habiéndose desplaza
do mds alld de su centro, su fuerza expansiva ayuda a mante-
ner las piezas en la posicidn represéntada en la figura 6.
Cuando la rotacidn del eje 21 se detiene (o disminuye mucho)
de modo que la fuerza centrifuga deje de actuar sobre las bo
las 25, el muelle 26 mantiene el recipiente en la posicién
en la cual habia sido inclinado y las bolas ruedan por gra-
vedad hasta la otra extremidad del recipiente segln se indi
ca.en la figura 7. Cuando se pone nuevamente en rotacién

el eje 21, los movimientos se repiten én sentido inverso,

Durante la rotacidn del eje 21 las bolas 25 SQB
pan wna u otra de dos posiciones situadas en lados opueS%OS
del eje 21 y se desplazan desde una posicidn a la otra aulo
médticamente cada vez que el eje se para. Disponiendo la ;
otra masa pesada excéntrica en el eje en una posicidén angu-
lar interﬁediairespecto a las dos posiciones alternas de las
bolas 25, se obfiene asi de manera automdtica el cambio al-
terno necesario de las posiciones relativas de las dos ma-
sas pesadas.

Se observard que el método de consecucién:de la
inversidén de las masas pesadas no depende de una parada com
pleta del eje sino que se producirad cuando la velocidad de
rotacién haya disminuido suficientemente para que la masa pe-
sada pueda desplazarse a la extremidad opuesta del recipien-

te. Queda entendido también que el eje no ha de ser visto
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en la misma direcciéﬁnque antes de la inversién de las masas
pesadas siendo esta uUltima circunstanciz responsable de la
inversidén del movimiento circulatorio de la mezcla, cualguie
ra gque sea la direccidn de rotacidn del eje. Sin embargo,
la ventaja de que el eje pueda girar siempre en la misma di-
reccidn hace que esta disposicidn sea muy con&eniente cada
vez que sea posible, »

'En resumen: el lModelo de Utilidad que se soli
cita deberi recaer sobre las siguientes

RETVINDICACIONES

1. Mdquina vibratoria de acabado que incluye
wma cdmara anular montada de manera ﬁo giratoria en ung sus-
pensidn de muelles, un motor montado de manera fija en la
cémara y que tiene un eje de accionamiento vertical sitwado
en el eje central de la camara, y wn ﬁér de masas pesadas
excéntricas separadas axialmente, montadas en el eje en\poai
ciones separadas angularmente la una respecto a la otra: ca~

racferizada porque por lo menos una (13) de las masas peégdas

'(13, 14) esté sanetida a la accidn de un mecanismo de invei-

sién (23, 26) que puede funcionar, en respuesta a la intro-
duceidn de la rotacidn del eje del motor (21) para invertir
la posicidn angular de dicha masa pesada (13) respecto a la
otra masa pesada (14).

2. Mdquina segin la reivindicacidn 1, caracte-
rizada porque una de las masas pesadas (13) puede desplazar-
se entre posiciones alternas situadas en lados angularmente
opuestos de la segunda masa pesada (14) cada vez que se in-
terrumpe la rotacién del eje (21). |

3. Mdquina segin le reivindicacién 2, caracte-

rizada porque dicha masa pesada (13) incluye una masa libre
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(25) que llena parcialﬁente un recipiente (24) soportado de
maﬁéra pivotante por el eje (21) de modo que pueda realizar
un movimiento de béscﬁlamiento alrededor de un eje transver-
sal (23), ocupando dicha masa libre (25) la extremidad del
recipiente (24) que estd situada en posicidn mds baja cuan-

do el eje (21) estd parado, e inclindndose el recipiente

'(24) para que la otra extremidad>ocupe la posiciém mds baja
- cuando el eje (21) estd girando a su velocidad de funciona-
. miento, bajo el efecto de las fuerzas centrifugas que actian

 gobre la masa (25).

4, Mdquina segin la reivindicacién 3, carac-

- terizada por wn muelle de basculamiento (26) que actia entre

E el eje (21) y el recipiente (24) y que tiende a mantener es-

te Wltimo en la posicidn de pivotamiento en la cual se ha-

bia desplazado ultimemente bajo el efecto de las fuerzas

centrifugas que actian sobre la masa (25).

\. .
5. Mdquina segin una cualquiera de las reivin-

dicaciones 1 & 4, caracterizada porque una aleta pivotanté
t

(18) estd montade en la cémara (11) y puede moverse 1ibre=|
mente para‘permitir el movimiento circulatorio de la mezcla
(20) en ure direccidn alrededor de la cdmara y que, cuando
se invierte el movimiento de circulacidn, toma una posicidn
en 1la cual desvie la mezcla hasta un tamiz de separacién (19)
que realiza la separacidén de las piezas respecto al medio de
acabado, |

6. Método de accionamiento de une mdquina vi-
bratoria de acabado segin wma cualguiera de las reivindica-
ciones anteriores, caracterizado porque se acciona el eje
én primer lugar en una direccién estando una masa pesada sgi-

tuada por delante de la otra, y a continuacidn se altera la
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posicidn angular relativa de las masas pesadas de modo que
(conservando lé misma’'direccidén de rotacidén) la segunda ma-
sa pesada en cuestidn se sitde por delante de la primera, ce-
racterizado porque el eje se hace girar a continuacién en la
misma direccidn que antes, con el fin de impartir a la mez-
cla un movimiento de circulacidn invertido que facilita la
salida de la mezcla sobre un tamiz de separacidm.

7. Se reivindica por dUltimo como objeto sobre
el que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita:
MAQUIN VIBRATORIA DE ACABADO,

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descritiva que consta de diez paginas

mecanografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 26 Diciembre 1.973

BERNARDO UNGRIA
P.p'
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ESCALA VARIABIE
Madrid, 23 Diciembre 1.973

BERNARDO U A
P.p-.
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