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El Estatuto vigente sobre Propiedad Industrial,.de
26 de Julio de 1929, en su texto refundldo publicado el 30
de Abril de 1930, establece los caracteres de patentabili-
dad de las invenciones de tipo industrial que tienen por
objeﬁo obtener ventajas sobre 1o ya conocido, admitiendo
por consiguiente cdmo patentables, las nuevas wéquinas, a-
paratos, instrumentos, procesos de fabricacién, etc. La am
plitud de cénceptos previstos como patentables,. ha llevado
al legislador a aclarar (Art2. 46) que la enumeracidn con-
teni@a en dicho cuerpo legal es puramente enunciativa y no
limitativa, haciéndola extensiva incluso a los descubrimien
tos de tipo cientifico (Arte. 47).

El Decreto de 26 de Diciembre de. 1947, recogiendo
la Orden de 18 de Noviembre de l935,\confirha el criterio
legal de que también serén patentables los instrumentos, ob
Jetos, o partes de los mishos, que apoften a la funcibn a
que son déstinadoé, un beneficio o efécto nuevo, y en defi
nitiva. que constituyan una mejora sustancial sobre lo antg'
riormente conocido.

Pues bien, a tenor de lo expuesto, y en base al ar
ticulado que recoge los conceptos expresados, debe conside-
rarse, qﬁe la invencidn a que se refiere la presente memo-
ria, constituye una novedad industrial, con caracteristicas
Y ventajas que la hacen merecedora del privilegio de explo-
tacidn excluslva que por ella se solicita, premiando asi
los mérltos de quien aporta a la industria del pais una me-
jora efectiva y precisamente comprendida entre las enuncia-
das por la Ley como patentables., (Arts. 46 y 47 en relacidn
con el 171, en su nueva redaccidn afectada por la Orden de

18 de Noviembre de 1.935).
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Las riezas textiles terminadas, arrolla-
das en bobina, antes ‘de pasar a expediciones han de ser
forzosamente preservadas de; polvo y la suciedad., Esta
proteccidén se confiere medi;ﬁte un embalaje que consiste
en envolverlas con uns l&minas, generalmente de papel, que
las aisla de los agentes exteriores.

La operacién de embalar la pieza, hasta
'éhora,‘se realiza mannaihente, y en consecuencia, por més

r&ctica que posea el operario, es lenta y trabajosa. Da-
da la gran. capacidad de producci6n de la industria textil,:
se.comprende el gran nlmero de personas que en cada factori
se dedican a este fin, lo cual supone un consumo de mano

de obra inmenso y gravoso que indudabiemente repercute

en el costo final de cad; una de las piezas.

La solucidén mls racional a este costoso
problema est& en una instalacién automitica que con la cols
boracién de una sola persona, sea capaz de, independiente-
mente del didmetro de‘la pieza, y su longitud, lograr una
gran produccidn.

Esta instalacién sutomética lleﬁada a la
préctica, constituye el aparato énvolvedor de elementos ci~-

1indricos objeto de la invencidn.

La descripcién que més adelante seguiré
se compone de dos partes, en la primera de las cuales expo
nen las caracter{sticas fundamentales e invariables de la
invencién, mientras que en la segunda se resefian las acce-
sorias, que si bien son imprescindibles para el funciona-
miento del aparato pueden sustituirse por otras tan efecti

vas como aquellas,
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Fundamentalmente la invencién consiste

L v

eﬁ ﬁna cinta sinfin'ﬁﬁe constituye una pista éoigante apo-

-4 -

yada entre dos puntos de distancia variable entre si,

.‘ | Uno»de dichos puntos es fijo, mientras =~
que el otro es mévil y describe una trayectoria inscrita
en.pn sector de arco. |

La cinta, ademés de los puntos de distan-
cia variable; esté montada sobre rodillos de reenvio. Un
par de rodillos de arrastre constituyen los elementos mo-
trice;‘qne‘en periodos de tiempo concretos copfieren movi=
miénfo alia cinta. |

‘ Uno de los rodillos del par de arrastre
consfituye el punto de apoyo fijo de la cinta y determina,
con el punto de apoyo mbvil, una abertura de admisidn y/o
expulsién de los elementos cilindricos a envolver.

Est& claro que los elementos que se envuel
ven, piezas textiles, son posicionadas en la abertura de
admisién mediante un alimentador, pero este elemento es
accesorio y no ipfluye en la esencia de la invencién. Més
adelante nos referiremos brevemente a un tipo de alimenta-
dor que cumple con ésta runcibn Y permite reflejar en la
parte de esta memoria dedicada a ello; el funcionamiento
total dql aparato.

‘ "~ Complementando el alimentador existe un
expulsor de las piezas envueltas, pero emn él, concurren
idénticas circunstancias a las expuestas en el pirrafo ante
rior, de modo que como el alimentador seréd suficientemen-
te descrito més adelante,

Volviendo atrés en la descripcidn, y refi-

riéndonos nuevamente a los medios de arrastre de la cinta
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sinfin, hemos de significar que en transferencia con el par
de rodillos de arrastre se ha previsto un alimentador por-
cionador del envoltorio, que en el momento adecuado, den-
#ro del eincronismo:establecido en el funcionamiento del
aparato, suministra la l&mina, papel o pléstico debidamen~-
te cortada a lo largo y a lo ancho, as{ como provista del
adhesivq necesario para fijar el borde libre del envolto-
rio. |

En las péginas siguientes, seré& resefiado
un érgano que cumple con estas funciones.

Siguiendo con los rodillos de reenvio, es

necesario destacar que dos de ellos, son mbviles y consti-~

tuyen elementos tensores o recuperadores de la cinta sin-
. A\

£in.

tal como més adelante se ve:é, pues gracias a ellos, pode-~

La funcidén de estos elementos tensores es fundémental

mos lograr que la cinta se tense abrazando el objeto a en~
iolver, cuelgue flécida en una zona deferminada o se tense
hasta el punto de lanzar por la boca de admisién y/o ex
pulsibén el objeto envuelto.

La pista colgante determina un pliegue
receptor y soporte del objeto a envolver, La pista tensa
abrazando el objeto a envolver‘constituye el medio de hacer
girar el objeto a envolver sobre su eje de simetria, con la
particﬁlaridad de que entre objeto y cinta se introduce una
lémina envolvente ide modo que ésta compafiando el giro del
objeto le recubre y de modo que la propia cinta constituye
un elemento prensor y tractor del envoltorio. La tensién
méxima de la cinta, cuando los apoyos mbéviles estén en su

méxima distancia de separacidn, sitlia el objeto hasta poner

le al alcance del expulsor.

N
]
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| El pliegue a que nos referiamos en el‘pé-l
rrafo anterior es_;;guldble gracias a la accidn del punto
de apoyo mbévil, que describe una trayectoria inscrita en
un sector de arco, combinada con la accién de los elementos
tensores o recuperadores de la cinta'sinfin. |

El punto de apoyo mévil, una de las par-
tes més importantes de la invencién, esté constitufdo por
un rodillo de giro libre dispuesto en el extremo de un bra
z0 soliddario a uﬁ eje gobernado por un elemento mecénico
de §c516n controlada., Dicho brazo es curvo de manera que
libre el diémetro del objeto a envolver; nace de un eje
que incorpora un brazo radial, y, en una forma de realiza-
cidn preferente -esté accionado por un véstago hidradlico
provisto de un limitador\de presidn que controla la accidn;
del brazo curvoe. ‘

Naturalmente existen entre los medios de
avance de la cinta sinfin y el vhstago hidraflico, medios
de control coﬁvencionales que sincronizan su funcionamien-
to de modo que cuando la cinta estéd en movimiento el brazo
se encuentra, con el rodillo que soporta, en la posicién
més cercana al punto de apoyo fijo de la cinta sinfin. Tal
como hemos expuesto anteriormenfe, el punto de apoyo fijo dé
la cinta est& constitufdo por unpar de rodillos de arras-
tre. .

| Concretando sobre los pirrafos anteriores
y dado que éste aspecto de la invencién es muy importante,
hemos d& insistir en que la cinta sinfin esté réenviada con
la colaboracidn de dos elementos tensores o recuperadores
de cinta, constitui&os por rodillos montados, con posibili-

dad de giro libre, sobre brazos basculanetes de accibén ven-




10

15

Y

30

?adpsamente simult&nga y sincrdénica con los desplazamien-
fos del punto de apoyo mbévil de la cinta. En una realiza~
cién preferente, los rodillos tensores, mediante brazos
rediales estén accionados por véstagos hidraflicos provis-
tos de limitadores de presién que determinan la tensién de
1ﬁ‘cinta sinfin., Conviene precisar que aunque no es nece~
sariamente la forma més adecuada de resolverlo y a titulo
complementario, el alimentador porcionador del envoltorio
estd constituido por dos pares de rodillos de arrastre en-
tre los cuales se intercala una cuchilla de accionamiento
automético y un imﬁresnador de adhesivo.
| En la zona de trasnsferencia del envolto-

rio, lémina de papel o p%&sticolpor ejemplo, a la cinta
sinf{n entre &ésta y el emplazamiento u objeto a envolver,
se ha previsto un deflector capaz de guiar la l&mina hacién
dola situarse en'posici6n adecuada para la toma de la mis-
ma, |

Los érganos accesorios, pero imprescindi—
bles, a que nos hemos referido previamente en la descrip-
cién que antecede son: el alimentador, el expulsor de ele-
mentos envueltos, el elemento de cierre frontal del envolto
rio y los tensores que delimitah las dimensiones del desa-
rrollo de dicho envoitorio, en funcién de la longitud y
didmetro del elemento a envolver. Debemos insistir que es-
tos 6rganos pueden ser resueltos de diversos modos y no
afectan a la esencia inventiva del aparato descrito.

Asi por ejemplo, el alimentador puede re-
solverse mediante un elevador sinfin que provisto de ale-
tas reciba los elementos & envolver de manos de un obrero

y los eleve por encima de la boca de admisidén hasta situar-
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lo entre palpadores que determinen su longitud y, por me-
dib de servomecanisgés, desplace las cuchillas laterales
de que estl provisto el alimentador porcionador del envol-
torio, de modo que estas corten la léimina segin la dimen-
sidén longitudinal de paquete, comprendiendo la parte nece=
saiia para cubrir el frontal del mismo.

Desde los palpadores a través de una ram-
pa descendenfe por ejemplo, el paquete es liberado y por
gravedad se dirige hacia la boca de admisidén en donde es
retenido por el 6rgano»expulsor de elementos envueltos.

Este érgano materializado por un brazo
oscilante, frena el elemento a envolver y cuando acciona
para expuisar un elemento envuelto, da entrada al elemento
anterior,. \

Bajo el pliegue de la cinta sinfin que re-
cibe el paquete se sitia un sensor mecénico, electromecéni-
co, dptico, electrénico etc. que una vez ajustado el plie-
gue al diémetro del objeto a envolver determina el tiempo
de avance de la lémina envolvente, precisando con ello
su desarrollo ya que a continuacién actuan los medios de
corte transversal.

‘ El pliegue de la lémina envolvente sobre
los testeros del elemento a envolver se logra mediante la
accion antagbnica de frentes derempuje que incorpopan me~
dios de fijacién convencionales para la lémina, pépel o
pléstico que envuelve el elemento. |

| En el campo de accién del Srgano expulsor
se ha previsto por ejemplo, una rampa descendente'que por
gravedad transfiere los elemento envueltos a un transporte—

dor, a partir del cual dichos elementos son almacenados &
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‘ m6vil de la cinta sinf{n; -13~ vélstago hidralilico acciona-

punto para el mercado. La lamina envolvente, papel, o plés
tico, esté arrollads en bobina y ésta se dispone sobre un
soporte convencional desde el cual se desenrolla hacia

el alimentador.

Una lémina de dibujos, acompadando esta
mémoria, representa la realizacidn esquemética del aparato
envolvedor de elementos cilindricos expuesto, sirviendo
como ejemplo no limitativo y como medio ilustrativo para,
a través de las referencias numéricas que incorpora, iden-
tificar cuanto hemos descrito.

| Referidos a estos dibujos seflalamos =1-

cinta sinfin; -2- punto fijo soporte de la cinta colgante;

-3~ punto soporte mdvil; -4— trayectoria de desplazamiento;

5- rodillos de reenvio; -2- y -6~ par de arrastre de la cin
ta sinfinj -7- aberturas de admisidn y/o expulsién de los:
elementos clIindricos; -8- elemento cllindrlco envuelto;
-9- elemento cilindrico en dlspOSiClén de admisién; -10-
rodillos tensores . recuperadores de cinta; -~ll- pliegue de
la cinta sinfin receptor soporte del elemento u objeto a

envolveri ~12- brazo curvo que incorpora el punto soporte

dor del brazo curvo; -l4— brazos basculantes soporte de los
rédillos tensores o recuperadorés de cinta; =15~ elementos
‘de gobierno y ﬁccionamiento de,;os brazos basculantes; -16-
par anterior de rodillos de arrastre de 1& lémina envolven-
té; -17- par posterior; -18- cuchilla e impregnador de adhe
sivo; -19- accionador de la cuchillaj -20-~ lémina envolven
ﬁe; -21~ bobinaj -22- soporte de la bobina; -23- deflector
posicionador de la lémina envolvente;.-24- elevador sinfin;

=25~ palpadores del sentido longitudinal del envoltorio;
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" ha representado en la fase previé a-la expulsidn de elemen

de la cinta sinfin.

-10 _

~26~ rampa descendente; -27- Srgano expulsor de elementos

L o . P
énvueltos y 28~ sen%%rfque determina el desarrollo de la
1&mina envolvente.

Tal como muestra el dibujo el aparato se

tplcilindrico -8~ ya envuelto.

Por otro lado, en este dibujé se aprecia
la gﬁsencia ae los elementos antagdnicos o frente de empu-
je que réalizan el plegado de los frentes del objeto envuel
to; egfa Qmisi6n tiene por objeto clarificar el disefio sin
gﬁe por ello diémiﬁﬁya la precisidn descriptiva del apara-
toe. o

| Una vez el elemento cilindrico -8- esté
envuelto, el brazo curvo\-l2- se desplaza segin la trayec-
toria -4~ hasta ocupar la posicidén sefialada con la linea
fina de trazos, tras lo cual los rodillos recuperadores de
cinta ~10- son desplazados por sus braéos -14~ hasta ocu-
par la posicibén indicada con las l{neas de trazos de modo
que la cinta sinfin del embolsamiento -~ll- se tensa elevan-
do el ei;mento -8~ hasta situarlo bajo la accidén del expul-
sor -27- que le echa fuera, con lo que simulténeamente se
posiciona en la boca de acceso 47- el nuevo elemento a en-
volver -9;.

Los brazos -l4-~ retornan desde el lugar se
fialado con linea de trazos, a la posicidn represeﬁtada en

linea cont{nua provocando el embolsamiento o pliegue ~1ll-

El brazo curvo -12- regresa a la posicién
de méximo acercamiento al punto fijo -2~ tras lo cual los

rodillos tensores -10- tensan la cinta hasta la presidén per

-




10

15

.28

30

. o

L ,«n °

(X1 " S
L] ) (.

1@ @40_11_

mitida por los lim%$§dores, no representados en el dibujo.

Eljpardde arrastre compuesto por el rodi-
ilo -6- y el punto fijo -2- “actfia haciendo que la cinta se
desplace Yy arrastraﬁdo la porcibn de papel que dispuesto
entre cinta y elemento, envuelve a éste; tras lo cual actuﬁ
los frentes antagbnicos de empuje que cierran 1los frentes
del elemento envuelto,
| Por otro lado, el elevador -24- posiciona
un nuevo elemento entré los palpadores -25- los cuales de-
terminando la longitud del elemento le centran y actlan so-
bre los cortadores deilos flancos de la lémina envolvente.

| Simulténeamente al tensado del embolsamien
to o pliegue de la cintaQ actQia el tensor -28- que en fun-
cibén del difmetro del elemento cilindrico a envolver deter—
mina‘limitando la accibén del par posterior -17- del alimen-~
tador deAla lamina eﬁvolvente, estableciéndose as{ un ciclo
repetitivo y conti{nua totalmmnte automético.

No se considera necesario hacer més exten;
sa esta desctipciédn para que cualquier persona périta en la
materia comprenda perfectamente la idea que se desea paten-
tar, as{ como las ventajas que de su realizacidn indus-
trial han de derivarse.

| Por todo ello, y para evitar posibles imi=-
taciones, se presenta esta solicitud, pidiendo la explota-~
ciGn exclusiva de la idea descrita, de acuerdo con las con-
sideraciones y puntos que se desean reivindicar, que se con

cretan en las péginas siguientes:

=




10

- 15

30

Hecha la descripclon a que se refiere la memoria

,L.‘

que antecede, es preciso insistir en que los detalles de

realizacidén de la idea expuesta, pueden variar, es decir,

que pueden sufrir pequerias alteraciones, basadas siempre

en los principios fundamentales de la idea, que son en esen

cia los que quedan reflejados en los parrafos de la descrip,

cién hecha. En efecto, el Articulo 48 del Estatuto vigente
sobre'Propiedad Industrial, establece como no patentables,
en su apartado tercero, "los cambios de forma, dimensiones,
ppoppééiones y waterias de un objeto ya patentado" fijendo
asi_el criterio del legislador en el sentido de que paten-
tada una idea que pueda dar lugar a una realidad préctica
e industrializable,Anadie podré apoyarse en ella para, a
pretexto de haber introducido ligeras modificaciones, pre-
sentarla como nueva y propia;

Este principio, en cuanto al alcance de la protec~
ciég del objeto patentado sé'refiere,‘se halla confirmado
pof numerosas‘Sentencias del Tribunal Supremo, y entre =
ellas, como m&s terminantes, en las de fechas 16 de octubre
de 1954 23 de enero de 1959, 20 de marzo de 1964 y otras.

- Establecido el concepto expresado, en cuanto a la
amplitud que debe darse a la proteccidén solicitada, se re-
daéfa a continuacidn la Nota de Reivindicaciones, de aéueg
do con lo que se establece en el dltimo pérrafo-del apar-
tado tercero del Articulo 100 de la Ley, sintetizando asi
las novedades que se desean reivindicaf; '

NOTA DE REIVINDICACIONES

| En restmen, el privilegio de_explotacién exclusi-

vé_que se solicita, recéeré Sobre las reivindicaciones si-

guientes:

o gt
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. cribiendo una trayectoria inscrita en un sector de arco,

12.— APARATO ENVOLVEDOR DE ELEMENTOS CILINDRICOS, cae
racterizado esenciglmente porque esté cbnstituido PoOr una
cinta sinfin que constituye una pinza colgante apoyada en-
ﬁB dos puntos de distancia variable entre si, siendo uno

de dichos puntos fijo, mientras que el otro es mévil, des-

estando dicha cinta montada sobre rodillos de reenvié,
con excepcién de un par de arrastre, de cuyo par uno cons-
tituye el apoyo fijo de la pista colgante, determinando coq
él apoyo mévil una abertura de admisién y expulsibén de ele
mentos cilindricos, que por caida controlada de otro ali-
mentador, constituyen los objetos a envolver; con la parti-
cularidad de que en el par de rodillos de arrastre conecta
con transferencia, un alimentador porcionador de envoltorio
& con la particularidad de que dos de los rodillos de
reenvio;_son méviles, y constituyen elementos tenéores de
la cinta sinfin.

28,~ APARATO ENVOLVEDOR DE ELEMENTOS CILINDRICOS,
segin reivindicacién anterior, caracterizado esencialmente
porque la pieta colgante constituye un pliegue receptor
soporte del objeto a envolver y un medio de giro periféri-
co que determina un érgano prensor y tractor del envoltorio
siendo dicho pliegue de desarrollo régulable por la accién
del apoyo mévil, combinada con elementos tensores o recupe-
radores de cintas, cuyo apoyo mévil, estéd constituido por
un rodillo de giro libre dispuesto en el extremo de un bra-
zo solidario a un eje goBernado por un elemento mecénico de
accién controlada, siendo dicho brazo curvo, de modo que
libre el didmetro del objeto a envolver, y estando sincro-

nizado su elemento de gobierno con el avance de la cinta,

J
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'de rodillos de arrastre.

- 14 _

de modo que cuando la clnta estd en movimiento el brazo
Jr

se encuentra con el rodlllo que soporta en la posicién

més cercana al punto de apoyo fijo constituido por el par

32 .- APARATO ENVOLVEDOR DE ELEMENTOS CILINDRICOS,
seéﬁn rei&indicaciones anteriores, caracterizado esencial-
mente porque la cinta sinfin esta reenviada con la colabo-
racién de dos elementos tensores recuperadores de cinta,
montados, con posibilidad de giro libre, sobre brazos bas-
culantes de accién sincronica con los desplazamientos del
punto de époyo méﬁil de la cinta, estando los brazos bas-
culantes de los rodillos tensores gobernados por medios dota
dos de limitadores de presidén que determinan la tensién de
la cinta sinfin,.

48 .- APARATO ENVOLVEDOR DE ELEMENTOS CILINDRICOS,
caracterizado esencialmente porque el alimentador porciona-
dor del envoltorio, esta constituido for dos pares de ro-
dillos de arrastre entre 1los cuales se intercala una cuchi-
lla de accionamiento automdtico, la cual estd provista de
un impregnasdor de adhesivo, habiéndose previsto en la zona
de transferencia del envoltorio a la cinta sinfin un deflec
tor capaz de posicionar la lamina envolvente en la toma
de la cinta sinfin, situéndose entre ésta y el objeto a en-
volver.

58,- Se reivindica por Ultimo como objeto que ha de
recaer el Modelo de Utilidad que se solicita APARATO ENVOL~-
VEDOR DE ELEMENTOS CILINDRICOS.
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Todo conforme queda descrito y re:.vzxm’\cado en

la presente Memor:.a Descrn.ptlva que consta de quince pagi-

nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 21 Diciembre 1.973
BERN /O UNGRIA
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