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"UN SISTEMA DE SUSPENSION PsRA RUKDAS INDECENDIENTES
"ESPECIALIENTE DESTINADG 4 RUEDAS MOTRICES Y DIRECTRICES
INDEEBNDIENTES" .
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Bl iavento se reflere a lus sistemss de
suspensidn pera ruedes independientes; y concierne mds
particularmente, porque eun su case 68 cuando ep spllce-
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cidn parece poder revestir el meximo interds, perc no
exclualvamente, entre estos sistemas, & los de ruedas
directrices, y especialmente, de rusdas diractri&es h's
motricss, |

Tiene por cocbjeto sobre tode hacer dichoa

- sigtemss tzles que revspondan mejor que hasta ahora a los Qo

diversos deseos de la prdctica,

Consiste principaimente, para consiituir
los sistemas dsl gémero en cuestidn, (y &l mismo tiempe
conectar el muficn ds ejs de la rueda a suspender-cos el
bestidor dsl vehfculo por mediscidn de un cuadrildteve
desformable cuyos brazcé supe~-rior ¢ inferior sosiienen
resgpectlvamentie dos eleméntos de apoyoc dispuestos de tal
menera entre s{ une frente a otro, gue tienden, cuando
le carga de le suspensidén aumenta, sproximarse uno &
otre aplaastendo un sisteme eldstico interpuesto euntre
dichos elementos de apoyo), en situar y agenciar estoe
#ltimos, en el interiocr del ocuvadrildtero deformable de
menere que sus desplazamientos rslatives ae’voﬁeren segun
une dirsccidn sensiblemsnté perslels & la de los brazos
suparlor ¢ inferior de diche cuadrildtero, estando el
slstema eldéstico que tisnde a oponerse & la &proximacidn
de los elemsntos de apoyo ventajosamente constituido, en
6l c2s0 48 une rueda motriz, por wn resorte helicoidal
que rodea &l drbol de mando de dicha ruedsa,

(onsiste también el invento, aparte esta
diapoaicidn principel en cisrtas otras disgusiciones gue
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'se utilizan con prefergncia sl mismo tiempo y de gue 86

heblard nds explfcitamsente a continuscidn.

‘ge refiere née perticularmente & clerto
modo de aplicaocidn (& mquel por sl cuel ge le arlica &
loe sistemas de suspensidn para ruedas independientes. mo-
trices y directrices), as{ cocmo & cilertos modos de resli-
zeoldn de dichae disposiclones; y 8e refiere mfs partiocu-
larmente aun y esto a titulo de productos industrizles
nuevos, & loa sistemes de suapensidn del género en cuestidn
que comprenden la aplicacidén de estas mismas disposiciones,
a los elementos especiales propios para sm establecimiento
vy & los vehfculos equipsdos con tales eistemas ds suapen~
sion,

Y de todes modos podra ser bien comprendido
con ayuda del complemsnto ae descxipcién-que aigue, asl
oomo de les dibujoe anexos, complementc y dibujos que se
den, por supuesto, sobre tode & t{tulo de indicacidn.

Ia‘figura 1 de dichos dibujos representa
en alzads con partes coriadas un sistems de suspensidn
Begén el inventc para una ruedas delanters independiente
motriz y directriz,

Ta figura £ muestra sn persgpectiva y de me=-
nera esquematica, los elemsntss constitutives dsl cuadrild-
tero deformable, compuesto por este sistema de guspsnsidn,
estando represeniz dos dichds elamsutcs separados unos de
otros, |

Las figuras 3 & b son irss esguemss gque
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muestran el citeiv sistema de guspensidn respectivamente
sn carga normal, sobra carga y descargs.

Ia figura 6, finalmente, es una vista esque-
mética en plente de este sistema de suspension, que nuestira
le posibilidad de dirigir la rueda.,

8egin el invento y m#e especizlmente segin
sus formas de arplicacidn y su modo de realizacién_de sue
diverege partes & gue ﬁereca que procede conceder la pre-
ferencis, pues se prepone, vor sjemplo, estsblecer un sis-
tema de suspensidn para una rueda independiente 1 de un
avaniren motor y airsctor de vehfculo automdvil, se proce-
de como sigus o de manera ansloga, ‘

V Se establece el slstema de manera que sea
del tipo de cuadrildtero itransversal articulado, para lo
ocual , porvejemplo. se conecta un brazo pivotante 2 que
congtituye el mufidn eje de la rueda con el baatidor 3 del
vahfcule por dos brezos, conrpreierancia dobles, 0 aea
un brezo superior 4 artioculado en un eje 5 sobre el vasti-
dor 6 y un brazo inferior 6 articulado slrededor de un
eje 7 gobre dicho vastidor 3.

Entonces se realiza con preierencia la
articulacidén de dicho brazc sobre el muiidn ds &je de rue~
da & con ayuda de plezas intermsdies 8 que contiene cada
wns doe énimas cuyos ejes son octogonales, estando una
de diches dnimss 8a dsstinpda a recibir uno de los pive-~
tes 22 del mufidn de eje de ruvds, al paso gue la otra
€nima 8b ests dsstinada a recibir sl eje de articulacidn
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correspondlsnte del cuadrilaterc de suspsusidn (eje 9 para
el brazo supsrior y eje 10 pars sl interior),
Por supuesto, de lea manera usual lsasg posi-

cicnes de los ejes 5, 7, 9 y 10, son definidas por e1 dia~

grama de la carrocerfa.

Por otra parts, se hace que el mufdn gde
eje de rueda Z sostengs, por una perte, us dedo excén-
trico 11 con el ocual viene a cooperar la varilla de di-
receidn 12 stacando le rueds de que se‘trata,

¥, por otra parts, uma ceje esférica, es-
trechada 13 que contiene 81 mecanismo ds errastre, (carddn)
destinado a consctsr el eje 14 ds lz rueda asl drbol de
mando 18 a su vez conectado con el drbol de sallda 16 del
diferenciel 17, por ejemplo, por un carddn 18 y une junte
corredera 19, |

Hecho esto, segun la disposicidn principel
del 1ﬁvaﬁto. '

Se hace gue los brazos 4 y 6 del cuadrilde
teroc de sudpsnsida sosiengan respectivamente dos elemen-

tos de gpoye 20 y 21, constituidos, por ejemplo, por dos

"sspeclies ds copelas cuyo fonde, virtuslments peralelo en

sarga normel &l plano de la rueda, estén exasvades eun
gu posiocidn central pera permitlr el pase del dispositi-
vo de arraaire de ls rueda, lasg cusleg excavaciones se
hacen evidentemente necesarias por la posicidn adoptada
por estos elsmentos de apoye ¥y de qus se heblard luege

més explfcitamente.
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8e disponsn los elsmsntcg de apayo 20 y 21
en 6l intsrior de dicho paralelograme y uno frente a oire
de manera guse cuandc laz ca¥ga d¢ la euspensidn aumenta,
tienden a aproximarse entre si per ux desplazamisnto rela-
tivo sensiblemssts parelelo & la dirsccidn general de los
brazos 4 y 6, sfendo el elemente 20 sciidario del brazo
superior 4, por construccién el mds préxime del bastidox
3¢ ¥ se interpone, entre dichos elementvs de spoyo, un
stetema eldstico gue tiende @ oponerse & m aproximacién,
sistema que puede ventaécsamente agtar congtituide por
un resorte helicoidal 22 gue rodees el drbol de control 15,
con prefersncle cosxialmente y a dlstancia de sste ultimo
lo baatante snficlente sin embarge para permitir los movi-
mientos libres de diches gxbel impuestos por el juege de .
la suspsnaidn o la direccidn de ls rusda 1,

Para comprender bien el funcicnzmiento do
este sistema de suspsnsidn se ha representado de menera
esquendtica en lua figuras 3 a B, respectivamente en cada
normal (separacidn normsl 4 los elementos de apoyo 20 ¥
21} en sdbrecaxg&,(aproximacién de dichos eleme¢ntos de upo-
yo) y en descarga completa (alejamiento de loa slemsntos
en cueatidnj,

Bn vista de lo cual se dlspone de uu siste~
me. de suspeneidn cuyo funcionsmiento resulia lo bastante
clare de la descripcidn de gque se mcaba de hager para
que see inutil entrar & eate regpecto en ninguns expli-

cacidn suplementarisa,
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Do todos medos y cualguiera gque see la
forma de reslizacidn sdoptads, especizlmente en cuanto
al cusdrilétere articulado propiamente dicko, los ele~
mentcs 4e apoyc y de disposicidn y el dispositive elda-
tiop interpueste entre elios, dicho sistema de enjecidn
presenta muchas y realos.venxajae entre las cusles ze
pueden oltar: '

Bl hecho de gue la ilexibilidad de la
suspensién pueda preverse elevada ain gue ae.eufra 1a
molestia, pare zlojar un resorte apropimde del drbol de
control.de la rueda &rbol que pasa al través de dicho
resorte,

Zas posicicnes relativas del resorte 20
¥ del drbol de mando 15 se permanessn aproximadamente
cogxialeg rara todas las pesioclones reletivas de la rue-
da y d4el bastidor, lo gue permite a la suspensidn conser-
var siempre lzs mismes caracteristicas;

Y 61l despejo ds las zones situadas delan-
te y dotrds del cuadrildtero de suspsnsidn, pariiculari-
dad que resslta oclaramente de la vists en plaho esaquend-
tico reprssentado em la fignra 6, que permite realizar una
direceidn corrscta sin retorne, siendo asi, que con un
diapositive eldsticc de batimientos veriticsles seria pPro~
cig0 0 blen perder los resortes situados a una y otra
parte dsl €rbol de mando de¢ la rueds, en el cual moles-
tarf{a, en paso de le varille ds direccidn 12, o bien &
disponer un sclo resorte més importante situado en el
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1ado epuesto & diche varilla, caso en sl cual tenderfs &

producirse una torsidn del cuadrildiero slrededor da un

eje transversel.
Como es naturael y como ya resulta por le

demegs de lo gue precede, el inventec no se limita en modo
algune @ la forma de su eplicacidn ni a los modos de rea-|

lizacidn de sug diversas partes que se han indicade mda |
i

pspecialmente; por el contrario, abarca todas las varian-|

iea. ;
Bsta soliocitud, que corresponde a la pre-

sentada en Framcis el 8 de Bnerc de 191, bejo el mimero
602,789, se acoge & 108 bensficios del artfculo 51 del vi-
gente Estatuto sobre Precpiedad Industrial,

-0~ NOTT A -0 ~

Los puntos de invencidn prople y nneva qfse
86 presenian para gue secn objeto de esta Pstente de In-_f;
vencidn en Kspafia, por VEINTE afios, son los siguimtos:§

1, - Un sistema de suspensidn pare rusdas
independientes de vehfculos, especialments a las rnods,sf
1n;aependimtes motrices y directrices, en el cual el mdj—

fidn de eje de la rueds de suspensidn estd cousctado cox
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el bagtidor del vehfoulo por mediccidn de un cuadrilé-
tere dalformable cuyocs brezos superlor e infericr soa~
tienen respectivemsnte dos elementos de apoyo 4ispues-
tos de tal manera, uno frente a otro, gue tienden, 8l
éumentar le. carge de la snspersidn, a aproximatee entre
e¢{ gplestando un sistems eldstico intsrpuesto entre los
citedoe elemsntos de apoyo, caracterizado por el hecho
de gue estos slementos de apoyo estdin situados y pnestos
dentro del cuadrilétero deformable de menera que sus des-
plazanientcs relativos se efectien segun una direcoion
ssnsiblemente psrslela & l& 48l brazzc superior e inferior
del mencionado cuadrilédtere, ‘

2¢, - Un sistems de suspeunsidn segin se
reivindica en el'pun‘no le, pare rueda motriz, caracteri-
zado por el hecho de gue el sisteme siéstico que tiende
a ponerse & la aproximacidén de los aslementos de apoyo
estéd congtitufdo por un resorte helicoldsl que rodee el
drbol de mande de dicha rueda. |

32, - Un sistena de suspensidn pare ruedas
independientes sspecialmente destinadc o ruedas motrices
¥y &irectrices independientes,

Tel y como se hz descriio en l& Memoria que
entecede, representado en loa dibujos gue se acompeiien y
~®wn los fines gue se han especificado,

Bate Memoria conste de nueve hojas escri-

L1991

‘ke,s‘ poY una scle cara, .
wearia, 30 JU
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