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‘se halla dispuesto entre los cuerpos de contacto inm8viles. Se di

.temas o dispositivos de contacto presentan una construcci&n muy come

e

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invenci8n se refiere a un dispositié%?de con~
tacto o contactos, para un regulador de tensiSn de vibraciln, en ds-
pecialy para autogeneradores.

Son conocidos los sistemas de contacto para reguladores

de tensidn de vibracidn, que constan de dos cuerpos de contacto in
m8viles y unoportuno cuerpo de contacto m&vil que se halla fijo all

inducido del electroimfn, mientras que el cuerpo de contacto mfvil

tribuyen los conocidos sistemas de contacto en funci&n‘de; tipo de
realizacidn del deslizamiento y de la autolimpieza de dichosbcuerpos
de contacto, en dos grupos que consigmeraremos principales:

En el primer grupo de dispositivos de contacto se reali-
zan el deslizamiento y la autolimpieza, al estar fijados los cuer-
pos de contacto inm8viles, en placas ellsticas, con sus limitadores

correspondientess. Aun cuando tienen buena autolimpieza, estos sis-

pleja y una tecnologia de fabricaci&n imperfecta.

ﬁ En el segundo grupo de tales sistemas o dispositivos de
contacto; el deslizamiento y la autolimpieza se realizan por la :;
jacidn del cuerpo mévil de contacto en una placa eléstica, que es
soportada por el inducido de los electroimanes. Estos sistemas de
contacto tienen una construcciﬁn més sencilla desde el'punto de
vista tecnol&gico y son mfs perfectos, pudiendo regularse‘mec&nic
mente con m&s facilidade Pero uno de los lados presenta una autoli[-
pieza péor porque es impbsible que el funcionamiemto del inducido
se defina estrictamente en una direccidn.

Lla finalidad de la invenciln estriba en eliminar tales in=-
convenientes, cre&ndose un sistema de contacto con una construcci
mds sencilla y una tecnologia mfs elevada, que permitah una auto-

limpieza de gran calidad por ambos ladose
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Este cometido se resuelve, por la invenci&nEgal constar |
el cuerpo de contacto m&vil, que es soportado por el ;ggucido del
electroimfn, y estf dispuesto entre los dos cuerpos de comtacto in-
m&viles, de dos elementos de contacto, que se hallan fijos por si
s8los sobre dos placas ellsticas, las cuales estén dispuestas con
separacién a ambos lados del inducido, y con su otro extremo se
hallan rigidamente unidas al mismo por medio de discos de separa-—
cibn, o a través de &stos. Asf, cada uno de los elementos de con-
tacto del cuerpo m8vil de contacto, tiene la posibilidad de reali-
zar (al estar en contacto con el cuerpo de contacto m8vil corres~
pondiente) un movimiento independiente que es limitado por el indu=-

cido y asegura el deslizamiento necesario 1 ya autolimpieza.

Con la soluciln segln esta invenciﬁn se crea la posibili

dad de una autolimpieza de gran calidad a ambos lados del cuerpo d

W

contactos mévil, conservlndose la sencillez de la construccidn y
la posibilidad de una ficil regulacidn mecénica. As{ se conservan
las ventajas de los dos grupos principales de sistemas de contacto
eliminfndose sus inconvenientes como es deseado.

Para mejor cemprensifn de esta memoria se acompafian los
dibujos adjuntos que muestran un ejemplo de realizaci8n del objeto
de la invencidn, citado a tftulo meramente explicativo, no limita~-
tivo. Ebh tales dibujos:

‘La fige 1 es una vista lateral del dispositivo de contg

182

to sefn la invencibn.

La fige ® es una planta de la fig. lo

Las figse 3, 4 y 5 son tres alzgdos laterales del dispo-
sitivo segln la invencibn.,

De conformidad con la ihvenci&n referida a tales dibujos
el dispositivo de contacto tiene un inducido (1) con placas (2~3)
elfsticas dispuestas paralelamente entre sus dos planos opueétos.
En wno de los extremos de dichas placas elfsticas (2~3) se fijen

los elementos de contacto (4=5) rigidamente. Los otros extremos
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de las citadas placas (2~3) se fijan rigidamente al in%%gido (1)
a través de los discos separadores (6~7) mediante remaches (8). EY
cuerpo de-contacto mbvil asi configurado queda dispuesto entre los
contactores fijos (9-10).

Con cualduier indicacién de contacto, por ejemplo en la

posiciﬁn-superior, después del contacto del elemento contactor m6—

vil (4) con el cuerpo contactor (9) fijo, el inducido afin continf
un péco su movimiento en la mismé direccidn hasta que la placa elés~
tica (2) lo toca. Durante este movimiento se obtiene un deslizamijg
toy fotaci§n del elemento de contacto mévil (4) respecto al cuer-
po (9) contartor inm&vil. El resultado de ello es que se obtiene
un deéplazamiento del punto de contacto respecto a su primer punto
de contacto, antes citado, con lo cual se evita la soldadura de
los contactos. Ademfs, gracias a este deslizamiento, se obtiene l4
autolimpieza de los contactos.

Los efectos mencionados son los mismos en la contacta--
cidn de la posicidn inferior.

| La autolimpieza de los contectos en el dispositivo asi

descrito, se efectlia con mayor intensidad que la fuerza el&sfica
de las placas, pues debido al sélido contacto de dichas placas con
el inducido, la fuerza electromagnftica para su movimiento conti-
nuado, se transmite tambi&n al par de contacto correspondientes

Las figs. 3, 4 y 5 muestran el mismo dispotivo de la in-
venciln; aqui las placas (2=3) elfsticas se hallan dobladas resped
to al inducido (1) de manera que los ejes de cada uno de los pare
G y9y5y 10)'que hacen el contacto, formen un angulo con rela-
‘bi§n al movimiento del inducido (1), lo que ofrece la posibilidad
de aumentar el deslizamiento entre los contactoss

Tras lo descrito sdlo resta sefialar que en la presente
invenci8n caben cuantas variantes de realizacidn como sean posibld

8in que se altere la esencia de la misma.
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95 NOTA = Descrito suficientemente lo que antecede'E?ib festa seflalar

-
. que lo que se declara propio, nuevo y Gtil del sézgcitante es lo

. ) . ’
mencionado en las siguientes

REIVINDICACIONES

1 ~ Dispositivo de contacto, especialmente para un regut
100 lador de tensibn, de vibracibn, en especial para autogeneradores,
que consta de dos cuerpos de contacto inm&viles Yy un cuerpo de co+~
tactos m&vil que se mueve entre aquﬁllos Y que se halla fijo al i$
ducido del electroimBn, caracterizado porque el cuerpo de contact&
m5v11 consta de dos contactores u elementos de contacto fijados
105 sobre dos placas el&stﬁcas, las cuales se hallan dispuestas a cler-~
ta distancia de los lados del inducido.

2 - Dispositivo, segln reivindicaci&n 18 caracterizado
porque el otro extremo de dichas placas se halla flgidamehte unid$
al citado cuerpo, rigidamente, a través de unos discos separadores.
110 3 ~ DISPOSITIVO DE CONTACTO, ESPECIALMENTE PARA UN REGU+

LADOR DE TENSION DE VIBRACDN.

Toflo segﬁn se describe en la presente memoria que constI

de cinco hojas foliadas y escritas por una cara con ciento catorec

1£néas.y dibujos anexos,
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