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PRIMER CERTIFICALO DE ADICION

por "Un perfecoionamiento en el objeto de la patente princi-
pal néimero 187.147 que recse sobre un perfeccionamiento en

Juntas eldsticas flexibles para transmisionest= = -« = « « = =

a favor de la: SOCIETA APPLICAZIONT GOMMA ANTIVIBRANTT,
8. A, Go A+, de nscionalidad itslisns, domioiliads en: 88,
Via Ripamonti, MILANO (Itslia). '

MEMORYA DESCRIPTIVA

En la patente principal se reivindicaron unas juntas

'elésticas £lexibles pers transmisiones de pares o esfuere

z08 de rotacidn, oasracterizedas por tener una baja rigides
flexionel y estar formadas por elementos elestico de goma,
que trabsjan por compresion en la direccidn tangencial de
ls junta, y por flexidn en las otras direcciones, fijadas
a8 armaduras metélicas unidss elternstivomente &l eje motor
y al eje movidoe

Empleando Juntas de este tipo, como asimismo cualguie~
ra otra junta de 1las de los tipos corrientemente usados, los

extremos de los {dos brazos en estrells, unidos respectivemen=
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te a8l eje motor y &l sje movido y f£ijados = las juntas, se
disponen en 4os planos paranlelos entre s{ y perpendiculares
sl aje de iz junta, ocuye separacion es mayor o por lo menos
izual sl ezspesor de lz junts.

A veces, la distancia entre los ejes es tal que el es=
pacio disponible axilmente entre los extremos de los brezos
en estrells a ellos unidos no permitiris el empleo de uns
junts de tal tipo que tuviese los elementos eléasticos de
un espesor adecusdo al par gque deba ser transmitido. E1
@erfaccionamiento objJeto de este certificado permite, esta-
blecer una junte tal que la distancia de los dos brazos en
estrella, entre los cusles debe 1lsg Junte incluirse, podré
tener valores muy reducidos gque son independientes del es~
pesor de los elementos eldsticos de la junts misma.

Con este fin ls junte establecida de scuerdo con el
perfeccionemiento de que se trate tiene la srmedurs metée
lica configurdda y dispuesta de modo cue permite que osds
extremo de los brazes en estrells seas alojsmdo al efectuar el
monte je entre dos elementos eldsticos consecutivos de la
Junta.

Un caso de ejecucidn de una junte en tal forme esta~-
blecida estd representads en el dibujo adjunto, en el cuael:

Ia figura 1 es une viste latersl de la junta en cues—
tion;

Is figure 2 es una viste en seccidn dismetral de la
nisme junte;

‘La figura 3 es una viste de lado de la misms junta;

Ie figura 4 es uns seccion diametrel de una junte dise
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tinta de la representads en las figuwras 1, 2 y 37 ¥

Ies figuras 5, 6 y 7 representen perticulsridudes de
construccion de la armedure metalica de L& juntae

Refiriéndemos en particulsr & las figuras 1y 2, en
ellas se indica por 1 el brezo en estrells unido & uno de
los ejes giratorios (por ejemplo al eje motor) y por 1' el
brazo en estrelia unido sl otro eje (o sea al eje movido),
por 2 y por 2° estan indioa&os respectivamente los pernos
que unen el biazo 1y el brazo 1! respectiveomente con las
armedures metilicas 4 y 47, fijaé&s s los elementos elésti~
cos 3 y 3% por uno de los medios conociGose

Las drmaduras netalicas 4 y 4° estin Formcdas codae una
(figurs 5) por unas sletas 5 y un lomo 6 en el cunl ests
precticado un ~rificio 7 por el que Se nnce pasar en el mo~
mento del monteje ée la junta el correspondiente perno 2,
que es sujetado por una tuerca 2as Illaturalmente el lomo 6
de oeds srmedurs podria tener tsmbién el orificio 7 file-
teado pura poder fijarle el perno 2 correspondiente.

ies srmacures 4 y 4' de igual construccidn estén dis-
puestas en el csonjunto dé lg junta slbternutivamente y de
tal modo cue respecto al plono medio de le junta los lomos 6
de lss primerss 4, estén situados cn lo parte opiuesta en la
figure & la que ocupan los lomos 6' de los Gltimas 47,

Al efeotunrr el montaje los extrenos 8 del brazo en ea-
trells 1, unido al eje motor, son &lojandos entre las sletas
5 dec la crmedurs metélica 4 y adheridos o la superficie del
lomo 6 correspondiente, disponiéndose todos en un mismo pla=

no a-g perpendiculer el eje de le juntz e intersececnte de
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lo misme Junite; snalogamente los cxtremos 8' del brazo en
estrelia 1', unidos al eje movido, son &loj&éos entre las
sletas 5 de las srmadures netélicas correspondicntes y «d-
heridos & lz superficie del oorrespondiente lomo 6, dis?o-
niéndose todos en un mismo plano b~b, psralelo al planc

g~z gsinismo intersecante de lg juntee. Dichos plancs a-é

¥ b=b por resultar siempre intersecantes de lo Junte pueden
ser trasladsdos respecto sl planc medio de le juntas de nodo
que queden Ios brszos en estrells 7 por consiguiente los
ejes & cue corresponden & la distencia desecde. Esto se
obtiene al proyéotar la junta dondo el espesor requerido &
los lomos 6 y situdndolos respecto sl plano medlio x=-x de

la. junta de tel manera que el espesor de los elementos elése-
ticos resulte del todo independiente de ia distencie & ls
que cuedan colocgdos los ejes motor y wovidoe Ile determi-

neeidn de las Gimensiones de toles elementos puede hocerse

a8 base de los pares qgue la junte debs transmitir y de las

carccoteristicas de empleo de lg misms, sin cue existan limi=-
taciones del egspacio disponible axilmente entre los dos bra=
z0S en estrella.

Como se representa en las figures 1, 2 y 3 el perfec-
cionamiento no solo puede permitir que los extremos de los
dos brezos en estrella queden situados & une distancis in-
ferior &l espesor de la junta, sino que puede pérmitir ten~-
bién que tules extremos vengan a quedsr en un mismo plano
ooincidente con el pleno medio de le junta, (en tal coso el
egpesor de la junta o los efectos de le distancia entre los

ejes resulta nulo) y puede también hocerse que la distancia
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entre los ejes resulte inferior & lo existente originaria=-
mente asntes del montaje de la Jjunta.

En resalidad (figures 1, 2 y 3), graciss a lo disposi-
cidn ée las superficies de los 1omosA6 respecto » 1o mitad
de la junta,; el plano s~a determinnlo por dichas superficies
en el cual 3e disponen log extremos & Gel braozo en estrells 1l
unido &l eje motor, iesulta ser el plano medio de la junta
por lz perte del eje movidoe andlogumente, graclas a la dis-
posicidn de las superficies de los lomos 6 de las srmadures a
que se zplican los extremos 3 del brazo en estrella 1! unido
al eje movido respecto £l plano medio de la junts, elﬁplano
650 por dichas superficies determinado se halle, respecto
gl citado plsno medio de la junts, en la porte del eje motore
De este modo, la distancis entre los ejes resulta inferior
s la que existie originsrismente sntes del monteje de la
junta, siendo la aproximncidn permitids por le junte igusl
g lo distancia cue sepasre los planos &-8 y b=b.

Como se ha dicho anteriormente, los plencs s=a y b=b
pueden ser trazladados de modo que gueden situados los bra=-
zos en estrells, vy por consiguiente Llos ejes, a la distancie
desesds, estableciendo debidemente &l proyectarlos lss earme-
duras de la junte, En particulaer (véase fisuwres 4 y 6)
se pucde hscer coineidir en ells lso mitad del espesor de los
lomos 6 con el plano x=x medio de la junte. En tal oaso,
les plenos &=-s y b=b, en los cusles se sitien los extremos 8
de los brazos en estrella 1 y 1! quedsn separados entre si
una distaoneis igual al espesor ée los lonmos, y & tal espesor,

se reduce o 1los efectos de la distoncis entre los ejes, el
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egpesor de lo juntae.

’

Bste solucidn requiere srmoduras setdlicas todas ellas
simétricas resnecto £l plono medio de le junts, lo cue sim-
plifice le construceidn de le propie junta.

Tel solucidn por otra parte hace odemés rue eventuales
delormaciones carddnicas de le junte se verifiquen teniendo
somo centro de rotacién el centro de le propis junte, lo
que es ecconsejeble porque las solisitaciones cue se producen
sobre los varios clementos elasticos de la junts a consecuen-
cia de dlchas deformeciones resultorin cn este caso uniformes.

Parc los casos en cue el volumen de los brezos 1 7 1T
particularmente en l& zonz comprendida entre los pernos a
de fijecidn de la junta y la buse de cads extremo 8, Be in-
terfieren en un plano normsl el eje con los elementos elas-
ticos; lo ~ue podrd ocurrir en particulsr & consecuencis de
movimientos osrddénicos, podrias adoptarse (figurs 7) une fore
mae en T, con “ngulos redondesCos, de lus oletas 5 y de la
seccion de los eleuentos eldsticos 3 y 3'. De este modo
ser{s utilizeéo &l méximo el espmcio libre exterior de Los
extremos en 1la posibilided de exceder de loa snchure de los
lomos 6 en lo zona mAS préxing 2l centro de 1o junta.

Las'particulares de construccidon de la junta podran
evideﬁtemenﬁe cambier sin cue se abtere lo esecncialidad del

objeto del certificado de adicion de que se trata.
HOTA

Por el certificado de sdicion & que se rcfiere ls pre-
sente memoria descriptive se REIVINDICA la propieded y 1g
explotacidén exclusiva de:

Le= Un perfeccionaniento introducido en el objeto de la
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patente principal nimero 187.147 cue recee sobre un per-
feqgcionamiento en las juntas elédsticas flexibles pera trans-
misiones que queden formedes por elementos elésticos de goma
unidos a armaduras metélicss, oceracterizado por el hecho de
que diéh&s armsdures metélicaes estin configuredas y dispues-
tas de menere cue permite que cada extremo de los brazos en
estrells, unidos respectivemente sl eje motor y ol eje movi=
do, =es éloja&o &l proceder el montaje de la junte entre

dos elementos elédsticos consecutivos, hociendo ~ue los dos
planos parslelos entre si, y perpendiculares sai eje de la
propia junta, en los cusles teles extremos quedan situados
resulten intersecentes de lo Juntae. _

Pe~ Un perfeccionamiento 1htroducido en el objeto de la
patente principal nimero 187.147 que recae sobre un perfec=—
oionamiento en las juntas eldsticas flexibles pars transmi-
siones cue cuedsn formsdes por elementos elésticos de goms
unidos & srmoduras metaliocas tal como el especificsdo en 1,
caracterizado por el hecho de cue vaoriasndo tan solo g1 pro=
yectar la junta la forma y lags dimensiones de las srmadures
metédlicas de la misma se puede obitener que los extremos, de
los brazos en estrells unidos respectivamente ol eje motor
y al eje movido penetren entre los elementos eldsticos mas
o menos profuncesmente en cuanto & la distoncia a is cual los
ejes cueden colocados, de suerte gue el espesor de los ele~
mentos elésticos resulte del todo independiente de tal dis-
tancis, y su dimensidén pueda hacerse segin las cerscteristicas
de empleo de la junta sin encontrer limitacion del espsocio dis-

ponible axilmente entre los dps brazos en estrellae.
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3.- Ie propiedad y la explotacién exclusiva del objeto
del oertifioado de adioidn, sean ocusles fueren las circunsten=
cias que concurren con su esencialidad definide en les ante-
riores reivindiosciones, oual objeto es:

"Un perfeccionemiente en el objeto de la patente princie-
pal nimere 187.147 que recee sobre un perfeccionamiento en
juntas elédsticas flexibles pars transmisiones®.

’ Oonsta la presente memoris de ocho hojas foliades, es-
eritas por una sola cers.

Borcelona, 16 de Julio de 1951.

P. p. de la: SOCIETA 4PPLICAZ IONY GOMM& ANTIVI SRANTI,
. Se Ae G Lo,




5.4.G.4. 1 9 8 :! ﬂ 5 NOLE UNICA.

ESCALA VARIABLE
Barcelona 4§ J0 €%




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



