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MEMORIA DESCRIPTIVA 
que se presenta para unir a la solicitad

d e
p A T E N T B  D E  I N V E N C I O N  

N*B 19Ó.R71 presentada el 20 de Julio de 1951
e n

E 8 P A N A  
por VEINTE años

a nombre de HAZELTINE CORPORATION, entidad nerteamerioana, 
establecida en National Presa Building, Washington, Estados 
Unidos de America, por!

^ UN RECEPTOR DE TELEVISION

GEBERALIDADIS.
El presente invento se refiere a aparatos de 

control para su empleo en receptores de televisión en ^e*
peoial, se refiere a aparatos separadores de las señales <áe 
sincronización que tienen inmunidad mejorada al ruido indesea­
ble presente en una señal compuesta de video-frecuencia apli-
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cada. AÓn cuando el invento es particularmente adecuado para 
su emplee como aparato separador de las señales de sincroni­
zación, también es de utilidad para controlar automáticamen­
te una característica operativa de un receptor de televisión 

5 por ejemplo, su amplificación.
De acuerdo con la practica actual en televisión 

se desarrolla y transmi## una señal que comprende una enda 
portadora modulada durante intervalos recurrentes o periodos 
de trazo por componentes de imagen representativos de los 

10 valores de luz y de sombra de una imagen que se está transmi­
tiendo. Durante los intervalos de retomo del trazo entre
los periodos de trazo, la onda portadora es modulada por com­
ponentes o impulsos de señales de sincronización que corres­
ponden a la iniciación de lineas y campos sucesivos en la 

15 exploración de la imágen que se está televisando. En el re­
ceptor, un haz es desviado de modo que explore e ilumine un 
blanco en una serie de eampos de lineas paralelas. Las com­
ponentes de imágen de la señal recibida se utilizan para con­
trolar la intensidad del haz de execración. Las componentes 

20 de exploración de lineas y de exploración de campos se sepa­
ran de las componentes de imágen y entre sí y se utilizan 
para sincronizar el funcionamiento de los generadores de ex­
ploración de lineas y de exploración de campee en el receptor 
con los aparatos de exploración similares utilizados en el 

25 transmisor para desarrollar la señal transmitida. La imágen
transmitida es reconstruida de este modo sobre el blando del 
receptor.

Los sistemas sincronizadores de los receptores

- 2 -



t9887t
Í1952

5

10

i?

20

25

de televisión son ^particularmente sensibles a la interferen­
cia por ruidos de gran amplitud que perjudica el funcionamien­
to de los generadores de exploración en el receptor. Es nniy- 
importante que la sincronización de los generadores de explo­
ración de líneas y de campos de tal receptor sea realizada 
con precisión, a fin de que pueda lograrse una exploración
apropiada. Es particularmente importante que la sincroniza­
ción del generador de exploración de líneas sea extremadamen­
te exaeta en vista de su elevada frecuencia de funcionamiento 
y tambión teniendo en cuenta la cortísima duración de los im­
pulsos de sincronización aplicados a dicho generador. Los 
técnicos saben perfectamente que un golpe de estáticos o de 
ruido puede enmascarar un importante número de impulsos de 
sincronización de líneas o, si los estáticos constituyen im­
pulsos de ruido arbitrarios de gran amplitud, pueden hacer 
de modo indeseable que el generador de exploración de lineas 
sincrónica con los impulsos arbitrarios y cause asi una ex­
ploración defectuosa. Como quiera que el generador de fre­
cuencia de campos opera a una frecuencia relativamente baja 
y ** controlado por impulsos de larga duración, es menos 
susceptible que el generador de exploración de líneas a per­
turbaciones por ruidos del tipo en consideración. Sin embar­
go, la exacta sincronización del generador últimamente men­
cionado es, no obstante, importante en un receptor de tele­
visión.

En vista de la susceptibilidad bien conocida
de los sistemas de exploración de receptores de televisión 
a perturbaciones por ruido, algunos de estos receptores han
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utilizado aparatos separadores de sedales de sincronización
que están en esencia bloqueados contra las perturbaciones in­
deseables durante una parte de cada ciclo operativo. Aunque 
loa aparatos separadores de señales de sincronización de este  ̂
tipo han resultado ser, en general, satisfactorios, sus cir- 
ouitos han requerido a menudo el empleo de redes de retardo 
temporal y otros componentes de circuito que hacen que el apa­
rato sea relativamente complete y, per tanto, más costoso de 
fabriear que lo deseable para muchas aplicaciones.

Tambión es deseable que un receptor de televi­
sión incluya aparatos adecuados para desarrollar un efecto de 
control para controlar automáticamente una característica ope­
rativa del mismo, tal como la amplificación. Es deseable que 
este efecto de control de la amplificación, al que usualmente 
se hace referencia como efecto de B.A A. sea determinado per 
la intensidad de la señal entrante, es decir, la intensidad 
de la señal de opda portadora, y que sea en esencia indepen­
diente de sus componentes de modulación de imágen. Además, 
es especialmente deseable que el aparato de control automáti­
co de la amplificación, lo mismo que el aparato separador de 
las señales de sincronización, exhiba una gran inmunidad al 
ruido de la clase antes mencionada. Los aparatos de control 
automático de la amplificación de este tipo son c apaces de 
desarrollar un efecto de control automático de la amplifica­
ción que a su vez es eficaz para mantener cou gran exacti­
tud la entrada de señal a les diversos pasos del receptor den­
tro de una gama relativamente restringida para una amplia gama 
de intensidades de señal recibidas.

na aparato para el control automático de la
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amplificación del tipé que se acaba de mencionar, que es dis­
parado a funcionamiento eólo durante la ocurrencia de los im­
pulsos de sincronización de líneas y que es eficaz para re­
chazar las interferencias indeseadas, tales como el ruido, 
se describe y reivindica en la solicitud norteamericana nóm. 
120.404, presentada el 8 de Octubre de 1.949. Tal aparato 
se está empleando mucho en loe receptores de televisión. De 
un modo manifiesto, sería deseable obtener de un simple apa­
rato separador de las señales de sincronización, cuyo apara­
to sea relativamente inmune al ruido, no sólo una señal de 
sincronización deseada, sino tambión un efecto de control 
automatice de la amplificación, similar al derivado por apa­
ratos de acuerdo con las solicitud mencionada.

Por consiguiente, un objeto del invento es el 
de crear, para su uso en un receptor de televisión, un apa­
rato separador de las señales de sincronización nuevo y per­
feccionado que evite uno o mas de los inconvenientes de los 
anteriores aparatos de esta clase.

Otro objeto del invento es el de crear , para 
su empleo en un receptor de televisión, un aparato separador 
de las señales de sincronización nuevo y perfeccionado, que 
sea de construcción sencilla, barato de fabricación y que, no 
obstante, sea capaz de rechazar de modo excelente las inter­
ferencias tales como los impulsos arbitrarios o de ruido.

Otro objeto del invento es el de crear, para 
su empleo en un receptor de televisión , un aparato deparador 
de señales de sincronización nuevo y perfeccionado, que no 
sea afectado en esencia por ruidos indeseados que aparecen
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entre loa impulsos Individuales de sincronización de líneas
de una señal aplicada. i¡{Un objeto adicional del Invento es el de crear ¡ 
un aparato de control nuevo y perfeccionado para un receptor ! 
de televisión.

Un objeto específico del invento es el de crear  ̂
un aparato de control simple y seguro para un receptor de te- } 
levisiÓn que no sólo sea capaz de derivar mejor información 
de señales de sincronización de una señal compuesta de video­
frecuencia aplicada, sino tambión un efecto de control automá- ¡ 
tico de la amplificación que no es afectado en esencia por 
ruidos indeseados que aparezcan en la señal aplicada.

Todavía otro objeto del presente invento ea el 
de crear para un receptor de televisión un aparato de control 
que sea eficaz para derivar señales de sincronización sustan­
cialmente exentas de ruido, con una amplitud relativamente 
independiente de las variaciones .ai amplitud de la señal 
compuesta de video-frecuencia aplicada y que sea tambión efi­
caz para derivar simultáneamente un efecto de control auto­
mático de la amplificación con un valor proporcional a la am­
plitud de la señal de onda portadora recibida, pero que no 
sea afectado en esencia por el ruido.

Otro objeto del invento es el de crear un apa­
rato de control automático de la amplificación nuevo y mejo­
rado para un receptor de televisión para desarrollar un con- 
trol automático de la amplificación que tiene un valor deter­
minado por la intensidad media de la señal de onda portado­
ra recibida, pero que es efectivamente independiente de las
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eomponentes de señal de imágen y del mido indeaeado que apa— 
rezea en la señal recibida.

En un receptor de televisión que incluye un 
detector de señales de modulación, un aparato separador de 
las señales de sincronización de acuerdo con una forma parti­
cular del presente invento comprende un medio de descarga 
electrónica que tiene una pluralidad de electrodos que inclu­
yen un cátodo y que posóe al menos dos estados de funciona­
miento. El aparato separador de las señales de sincroniza­
ción incluye asimismo una red de impedancia que comprende un 
dispositivo acumulador de energía conectado al cátodo, y 
medios acoplados con uno de los citados electrodos para apli­
carle la señal de video-frecuencia derivada por el detector 
arriba mencionado, cuya amplitud puede variar y que incluye 
efectivamente componentes de imagen, al menos un tipo de com­
ponentes de señales de sincronización, y las componentes uni­
direccionales originales representativas de variaciones de 
luz y que pueden incluir impulsos arbirarios indeseados, al 
menos algunos de los cuales pueden tener una amplitud mayor 
que la de las componentes de las señales de sincronización.
El aparato separador incluye además una fuente de una segal 
de control que tiene una amplitud sustancialmente inafectada 
por las variaciones de amplitud de las eomponentes de señal 
de sincronización para suministrar la señal de control a uno 
de los electrodos en relación sincrónica con la aplicación 
del tipo mencionado de eomponentes de señal de sincronización 
para convertir el medio de descarga electrónica desde un es­
tado de funcionamiento a otro sustancialmente sólo durante
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los intervalos del tipo de componentes de señal de sincroni­
zación, para desarrollar con ello a travós de, por lo menos, j 
una parte de la red, un efecto de control relacionado con la ! 
amplitud de cresta del tipo de componentes de señal de sin­
cronización, pero sustancialmente independiente de los impul­
sos afbirarios indeseados. El aparato separador de señales 
de sincronización incluye tambión medios que comprenden un  ̂
dispositivo de descarga electrónica acoplado con los medios ; 
de aplicación y la red para derivar componentes de aeñal de 
sincronización que son sustaneialmente independientes de los 
impulsos arbitrarios indeseados y que tienen una amplitud { 
sustaneialmente independiente de cualesquiera variaciones de 
amplitud de la señal de video-freeueneia aplicada.

Tambión de acuerdo con el invento, un aparato 
para controlar automáticamente una característica operativa 
de un receptor de televisión que incluye un detector de se­
ñales de modulación comprende un medio de descarga electró­
nica que tiene una pluralidad de electrodos que incluyen un 
cátodo y que posee al menos dos estados de funcionamiento.
El aparato comprende asimismo una red de impedaneia que inelu-i 
ye un dispositivo de acumulación de energía conectado al cá­
todo mencionado, y medios acoplados a uno de los citados 
electrodos para aplicarle la señal de video-frecuencia deri-  ̂
vada por el detector, cuya amplitud puede variar y que inelu- ji 
ye efectivamente componentes de imagen, al menos un tipo de ^
componentes de señal de sincronización, y las componentes !¡.unidireccionales originales representativas de variaciones

í
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de luz y que pueden incluir impulsos arbitrarios indeseados 
algunos de los cuales, por lo menos, pueden tener una ampli­
tud mayor que la de las componentes de señal de sincroniza­
ción. El aparato de control incluye además una fuente de 
una señal de control que tiene una amplitud sustancialmente 
inafectada por las variaciones de amplitud de las componentes 
de señal de sincronización para suministrar la señal de con­
trol a uno de los mencionados electrodos en relación sincró­
nica con la aplicación del mencionado tipo de componentes de 
señal de sincronización para llevar al medio de descarga 
electrónica desde un estado operativo a otro en esencia sola­
mente durante los intervalos del mencionado tipo de componen­
tes de señal de sincronización, para desarrollar de este modo 
en el aparato un efecto de control relacionado con la ampli­
tud de cresta del tipo de componentes de señal de sincroniza­
ción, pero en esencia independiente de los impulsos arbitra­
rios indeseados.

Para comprender mejor el invento, junto con 
otros objetos del mismo, se hará referencia a la siguiente 
descripción tomada conjuntamente con los dibujos anejos, y 
su alcance se señalará en las reivindicaciones anejas.

En los dibujos adjuntos:
La figura 1 es un diagrama de circuito, par­

cialmente esquemático, de un receptor de televisión completo, 
que ineluye un aparato de control de acuerdo con una forma 
particular del presente invento;

la figura 2 es un diagrama de circuito esque­
mático de una forma modificada del aparato de control repre-
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contado en la figura 1? y

la figura 3 representa eaquemáticsunente otra 
forma de aparato de control de acuerdo con el presente invento*¡
DESCRIPCION GENERAL DEL RECEPTOR DB LA FIGURA 1.

Con referencia, ahora, más particularmente, a ! 
la figura 1 de los dibujos, el receptor de televisión en ella 
representado comprende un receptor del tipo superheterodino ¡ 
que inoluye un sistema de antena 10, 11 acoplado con un ampli- { 
ficador de radio-frecuencia 12 de uno o más pasos. A la álti- ¡ 
ma unidad están acoplados en cascada, en el orden citado, un 
oscilador-modulador 13, un amplificador 14 de frecuencia in­
termedia de uno o más pasos, un detector 15, un amplificador 
16 de video-frecuencia de corriente continua de uno o más pa­
sos y un dispositivo reproductor de imágenes 1? del tipo de 
rayos catódicos de construcción convencional, provisto de las 
bobinas usuales de exploración de frecuencia de líneas y de 
frecuencia de campos (que no se han representado) para des­
viar el haz de rayes catódicos en dos direcciones normales 
entre si. Conectado con los terminales de salida del amplifi­
cador 14 de frecuencia intermedia, hay un detector y amplifi­
cador 18 de las señales de sonido, convencional, que comprende 
el detector de frecuencia usual, los amplificadores y el dis­
positivo reproductor del sonido.

Un circuito de salida del amplificador 16 de vi 
deo-frecuencia está acoplado a un circuito de entrada que in­
cluye terminales de entrada 26, 26 de un aparato 19 de con?- 
trol y separación de las señales de sincronización, y un cir-  ̂
cuito de salida del i&timo que incluye terminales de salida [

10
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27, 27 está acoplado a un generador 21 de exploración de li­
neas y un generador 22 de exploración de campos a travós de 
un separador 20 de señales de intersincronizaoión. El cir­
cuito de salida del generador 21 está acoplado en una forma 
convencional a la bobina de exploración de lineas del dispo­
sitivo 17 reproductor de imágenes a travós de un amplificador j 
23 de exploración de lineas mientras que el generador de ex- ' 
ploración de campos 22, que puede incluir amplificadores ade- ^
cuadcs, está conectado con la bbbina de exploración de campes } 
del dispositivo reproductor de imágenes. Uh circuito de ea- [ 
lida del amplificador de exploración de lineas 23 está conee- } 
tado a terminales de entrada 29, 29 del abarato de control 
19. Los terminales de salida 28, 28 del aparato de control 
19 están conectados a los circuitos de entrada de uno o más ¡ 
de los pasos de las unidades 12, 13 y 14 por un conductor 25 
del circuito de control, para suministrar a estos pasos un 
efecto de control automático de la amplificación o C A A .  !
Las unidades 10 a 23 inclusive, con la excepción del aparato 
19 que está construido de acuerdo con el presente invento y 
que se describirá en detalle en lo que sigue, pueden ser de
construcción y funcionamiento convencionales, de modo que 
resulta innecesario describir en esta Memoria detalladamente
su funcionamiento, y explicarlo.
FUNCIONAMIENTO GENERAL DEL RECEPTOR DE LA FIGURA 1.

Sin embargo, considerando brevemente el fun­
cionamiento general del receptor arriba descrito, enoaájunto, -
las señales de televisión interceptadas por el sistema de 
antena 10, 11 son seleccionadas y amplificadas en el amplifi-
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ficador de radio-frecuencia 12 y eon suministradas al oscila­
dor-modulador 13 en el cual son convertidas en señales de 
frecuencia intermedia. Estas til timas, a su vez, son amplifi­
cadas selectivamente en el amplificador de frecuencia inter­
media 14 y suministradas al detector 15. Las componentes de 
modulación de la señal son derivadas por el detector 15 y 
aplicadas al amplificador de video-frecuencia 16 en el cual 
aquellas componentes que incluyen las componentes unidirec­
cionales originales son amplificadas y desde el cual son su­
ministradas al circuito de entrada del dispositivo 17 repro­
ductor de Imágenes.

Una tensión de control, que es derivada en
una forma que se explicará luego en detalle por una alimenta­
ción de control automático de la amplificación en la unidad 
19 *P aplicada por el conductor 25 del circuito de control 
como polarización de control automático de la amplificación 
a los circuitos de control de amplificación de las unidades 
12, 13 y 14 para mantener la entrada de señal dentro de una
gama relativamente restringida para una amplia gama de inten­
sidades de señal recibidas. L& unidad 19 selecciona también 
las señales de sincronización de las otras componentes de
modulación de la señal compuesta de video-frecuencia aplicada 
a ella por el amplificador de vidso-frecuencia 16 en una for­
ma que se explicará después detalladamente. Las señales de 
sincronización de líneas y de sincronización de campos deri­
vadas por la unidad 19 son aplicadas por los terminales 27, 2*¡ 
al separador 20 de señales de interalncronización en el cual 
son separadas entre sí y son suministradas luego a generadore

- 12 -



individuales de lee generadores 21 y 22 para sincronizar el 
funcionamiento de loB mismos. Un haz electrónico es produci­
do por el dispositivo reproductor de imágenes 1? de rayos ca­
tódicos y la intensidad de este haz es controlada de acuerdo

5 eon las tensiones de video-frecuencia y de control comunica­
das a loe electrodos de control del brille del mismo. Son 
generadas ondas de corriente en dientes de sierra en los gene­
radores 21 y 22 de frecuencia de líneas y de frecuencia de 
campos, respectivamente. La señal de salida del generador 

10 21 es suministrada a la bobina de exploración de líneas de la
unidad 17 por el amplificador 23 al paso que la señal de sa­
lida del generador 22 es suministrada directamente a la bobina 
de exploración de campos del dispositivo 17 para producir los 
campos de exploración usuales, para desviar con elle el haz 

15 de rayos catódicos del dispositivo 17 en dos direcciones nor­
males entre sí para trazar un dibujo de exploración rectilí­
neo sobre la pantalla del tubo y reconstruir con elle la imó- 
gen transmitida.

Las componentes de modulación de audio-fre- 
20 euencia de la señal recibida son derivadas en forma convencio­

nal por el detector de señales de sonido y el amplificador 
18 y son aplicadas a su altavoz y convertidas en sonido.

DESCRIPCION DEL APARATO DE CONTROL DE LA FIGURA 1.
25 Con referencia mas particular a la figura 1

de loe dibujos, el aparato 19 separador de las señales de 
sincronización y de control automático ¿e la amplificación 
para el receptor de televisión incluye un medio de descarga
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electrónica tal como una triodo 30 que está dispuesta de modo 
que posea al menos dos estados operativos que se describirán 
luego con mas detalle. El tubo 30 incluye una impedancia o 
red integradora 32 que tiene una impedancia relativamente 
alta y que está conectada entre el cátodo de la triodo y 
tierra y, por tanto, aparece en serie con el trayecto de co­
rriente espacial del tubo. Esta red comprende un dispositivo 
de acumulación de energía en forma de condensador 33 que está 
conectado en paralelo con un par de resistencias 34 y 35 co­
nectadas en serie. La red 32 tiene con preferencia una cons­
tante de tiempo que es al menos de varias veces el periodo de 
las componentes de las señales de sincronización de líneas 
aplicadas a loe terminales de entrada 26, 26 de la unidad 19.

3KL aparato 19 incluye todavía medios acoplados 
con los electrodos de entrada del tubo 30 que incluyen su 
electrodo de control para aplicarle la señal de video-frecuen­
cia derivada por el detector 15, cuya amplitud puede variar 
y que efectivamente incluye componentes de imágen, al menos 
un tipo de componentes de señal de sincronización, a saber, 
las componentes de sincronización de líneas y las componentes 
unidireccionales originales representativas de las variacio­
nes de luz y que pueden incluir impulsos arbitrarios indesea­
dos algunos de los cuales por lo menos pueden tener una aup litad 
mayor que la de las componentes de las señales de sincroniza­
ción. Estos medios comprenden los terminales de entrada 26,
26 que están conectados al circuito de salida del amplifica­
dor de video-frecuencia 16 y compmnden tambión una resisten­
cia de caída de tensión 37 conectada entre el terminal de alta
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del tubo 30.

sedal de control que tiene una amplitud sustancialmente ina­
fectada por variaciones de amplitud de las componentes de 
sedales de sincronización derivadas por el receptor para ali­
mentar la mencionada sedal de control a uno de los electro­
dos del tubo 30, específicamente al ánodo del mismo, en rela­
ción sincrónica con la aplicación de las componentes de las 
sedales de sincronización de lineas al electrodo de control, 
para llevar el tubo desde un estado operativo a otro sustan- 
cialmente sólo durante los intervalos de las componentes de 
las sedales de sincronización de líneas, para desarrollar 
asi a travós de la red 32, en una forma que se explicará luego, 
un efecto de control relacionado con la amplitud de cresta 
de las componentes de la sedal de sincronización de líneas, í 
pero sustancialmente independiente de loa impulsos arbitra- f 
ríos indeseados concomitantes. Esta fuente de sedal de con­
trol comprende un circuito de entrada que incluye los terml- t 
nales de entrada 29, 29 que están acoplados a un circuito de ! 
salida del amplificador 23 de exploración de líneas y al áno­
do del tubo 30 por un condensador de acoplo 39* Un condensa­
dor 40 está coneotado entre el ánodo del tubo 30 y tierra y

1. de entra'. es. .ir-
cuito. El terminal de alta tensión de los terminales 29, 29 
está acoplado con preferencia a un punto adecuado en el ampljL 
fieador 23 de exploración de líneas, tal como el ánodo del 
tubo amplificador, donde está acoplado en una forma conven-

Bl aparato incluye tambián una fuente de una
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o i onal durante cada intervalo de retomo del trazo un impul­
so de corta duración, y amplitud relativamente grande, de po­
laridad positiva, debido al campo magnetice que desaparece 
en los circuitos asociados con la bobina de exploración de 

^ líneas del dispositivo reproductor de imágenes 17* Las ca­
racterísticas bien conocidas, tales como el Q de les circui­
tos sintonizados del generador 21 y su amplificador 23 son 
tales que el impulso de salida positivo aplicado a los termi­
nales 29# 29 tenga una amplitud que es sustancialmente ina- 

10 fectada por las variaciones de amplitud o párdida temporal de
las componentes de señales de sincronización aplicadas a los 
terminales 26, 26 de la unidad 19 del amplificador 16 de vi­
deo-frecuencia*

El aparato 19 separador de señales de sinoro- 
1$ nizacián y de control automático de amplificación incluye

adiclonalmente una resistencia 48 y un condensador 47 conec­
tados en paralele que forman una segunda red de impedancia 
45 que, lo mismo que la red 32^ tiene desarrollado a su tra- 
vás un efecto de control con un valor proporcional a la co—

20 rriente catódica del tubo 30 y relacionado con las amplitu­
des de cresta de las componentes de las señales de sincroni­
zación de líneas pero sustancialmente independiente de los 
impulsos arbitrarios indeseados* Un terminal de la red 45 
está acoplado con el ánodo del tubo 30 a travós de una re- 

25 sistencia 46, mientras que el otro terminal de la misma está
puesto a tierra. La unión de la red 45 y la resistencia 46 
está conectada con les terminales de áalida 28, 28 de control 
automático de la amplificación de la unidad 19. La red 45

- 16 -
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está proporcionada preferentemente para que tenga una cons­
tante de tiempo de al menos varias veces el intervalo entre 
los impulsos de sincronización de líneas. Los potenciales
operativos desarrollados para su aplicación al tubo 30 son 
tales que normalmente sea no conductor.

La unidad 19 incluye además medios que compren 
den un dispositivo de descarga electrónica, específicamente 
un dispositivo rectificador tal como una diodo 42 de gran 
impedaneia, y una impedancia de carga relativamente grande o 
resistencia 43 para la misma acoplada en serie entre el me­
dio de aplicación y la red 32, para derivar efectivamente a 
travós de la resistencia 43 componentes de señal de sincroni­
zación que son sustancialmente independientes de los impulses 
arbitrarlos indeseados y que tienen una amplitud sustancial­
mente independiente de cualesquiera variaciones de amplitud 
de la señal de video-frecuenoia aplicada a les terminales 26, 
26. En particular, el ánodo de la diodo está conectado al 
electrodo de control del tubo 30, al paso que el cátodo está 
conectado al terminal de alta tensión de los terminales de 
salida de señales de sincronización 27, 27 y a un terminal de 
la resistencia 43 que tiene una impedancia relativamente gran 
de. El otro terminal de esta áltima está consctado con pre­
ferencia a la unión de las resistencias 34 y 35 para aplicar 
un potencial de polarización operativo adecuado al cátodo del
tubo 42 que le mantiene efectivamente no conductor.

FUNCIONAMIENTO DEL APARATO DE CONTROL DE LA FIGURA 1.
Al considerar el funcionamiento del aparato 

19 separador de señales de sincronización y de control entorna-
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tico de la amplificación, se supondrá inicialmente que han 
sido establecidas las polarizaciones operativas apropiadas
a travós de las redes 32 y 45 para unos pocos ciclos de fun­
cionamiento del aparato y que el tubo 30 es normalmente no con 
ductor y es eficaz para conducir solamente durante la ocurren 
cia de impulsos de sincronización de líneas. Como antes se
ha mencionado, la señal de video-frecuencia compuesta que in­
cluye las componentes de imágen usuales, las componentes de 
sincronización de líneas y las componentes de sincronización 
de campos y las componentes unidireccionales es suministrada 
per el circuito de salida del amplificador de video-frecuen­
cia de corriente continua 16 a los terminales 26,26 acoplados 
al circuito de entrada electrodo de control-cátodo del tubo 
30. Se aplica tambión al circuito ánodo-cátodo de ese tubo 
por medio del condehsador de acoplo 39 y los terminales 29, 29 
una señal de control que comprende impulsos de disparo perió­
dicos de polaridad positiva suministrados por el amplificador 
23 de exploración de líneas. Estos impulsos periódicos, que
constituyen el único potencial de excitación aáódico para el 
tubo 30, son aplicados a su ánodo en relación sincrónica con,
y en particular eoincidentes con, la aplicación de los impul­
sos de sincronización de líneas para hacer periódica y momen­
táneamente que el tubo 30 sea conductor, para desarrollar así 
a través de la red 32, o de una parte de la misma, tal como 
entre la unión de las resistencias 34 y 35 y tierra, un efec­
to de control o potencial unidireccional de polaridad positi­
va relacionado con la amplitud de cresta de las componentes 
de sincronización de líneas. Específicamente, el potencial

5  CENTIMOS!
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desarrollado es proporcional a la amplitud de esas componen­
tes y produce un potencial positivo en el cátodo del tubo 30. 
Un potencial, que tiene un valor relacionado con el menciona­
do potencial catódico pero que tiene una polaridad negativa 

5 en la unión de las resistencias 46 y 48, se desarrolla a tra­
vés de la red 45 ya que las redes 32 y 45 están ambas en el 
mismo bucle o circuito de corriente continua ánodo-cátodo del 
tubo 30. El potencial desarrollado a través de la red álti- 
mamente mencionada para su aplieaeién a los terminales de aa- 

10 lida 28,28 está relacionado con la corriente continua media
retirada de la fuente de excitación anódica que comprende 
los terminales 29, 29 y este potencial, como se aclarará luego, 
constituye un potencial de control automático de la amplifi­
cación relacionado con el valor de cresta de la señal de vi- 

1$ deo-frecuencia compuesta aplicada a los terminales 26, 26.
Por tanto, el potencial que se acaba de mencionar es propor­
cional a la amplitud efectiva del componente portador de la
señal de televisión interceptada per el sistema de antena 10,
11 del receptor y posee la máxima eficacia para su finalidad 

20 buscada.
Considerando todavía la acción del circuito 

19 sobre las señales aplicadas a los terminales 26, 26 y 29,
29, la resistencia 37 acoplada entre uno de los terminales 26, 
26 y el electrodo de control del tubo 30 es eficaz para pro- 

25 dueir algdn recorte positivo de las crestas o las porciones
de amplitud positiva mayor da las señales de s incronización 
y tamblón de cualesquiera impulsos de ruido que tienen una 
amplitud igual o mayor que los impulsos de sincronización. La

- 19
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acción conjunta sobre el tubo 30 de los impulsos de disparo 
y los impulsos de sincronización de líneas es la de estable­
cer un nivel de referencia de corriente continua variable e 

 ̂ potencial positivo en el cátodo del tubo 30, es decir, a tra-
5 vós de la red 32* Este nivel es determinado por la amplitud

de los impulsos de s ineronización de líneaa* Así, si la am­
plitud de la señal de video-frecuencia y, por tanto, les im­
pulsos de sincronización de líneas, disminuye en amplitud por 
cualquier razón, tal como por perturbaciones atmosfórieas o 

10 fading que afecte a la intensidad de la señal de onda recibida,
la polarización desarrollada a travós de la red disminuye pro- 
poreionalmente de modo que la amplitud media del potencial 
entre el electrodo de control y el cátodo del tubo 30 permane­
ce sustancialmente constante. A la inversa, cuando la ampli- 

15 tud de loe impulsos de señales de sincronización aumenta, el
potencial que aparece a travós de la red 32 aumenta en propor­
ción al citado aumento en la amplitud. Por consiguiente, el
nivel o potencial de referencia establecido en el cátodo del 
tubo 30, o el potencial a travós de una parte de la red 32,

20 varía de acuerdo con las amplitudes de cresta de las componen­
tes de la señal aplicada a los terminales 26, 26. Esto a su 
vez mantiene la amplitud media del potencial entre el electro­
do de control y el cátodo sustancialmente constante.

Cambios de potencial que corresponden a los que 
25 aparecen a travós de la red 32, pero de polaridad opuesta a

ellos, son desarrollados a travós de la red 45. Como quiera 
que la constante de tiempo de la red 45 es grande con refe­
rencia al intervalo entre los impulsos de sincronización de lí-

20 -
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neas, un potencial medio relacionado con la amplitud de eres 
ta de las componentes de las señales de sincronización de 
líneas y, por tanto, la amplitud de la portadora, es desarro­
llado a travós de esta red y constituye un potencial exacto 

5 deseable de control automático de la amplifieaeián.
Considerando el circuito del tubo 30 desde un 

punto de vista algo diferente, el circuito puede considerarse 
para estados de corriente continua como de la naturaleza de 
un amplificador seguidor catódico en el cual el potencial del 

10 cátodo sigue al del electrodo de control. Así, el potencial
medio que aparece entre el electrodo de control y el cátodo 
del tubo 30, o entre el electrodo de control y un punto se­
leccionado de la red 32, es mantenido sustancialmente cons­
tante a pesar de las variaciones de amplitud de la señal de 

15 video-frecuencia aplicada al circuito de entrada del tubo 30.
Expresado en forma algo diferente, la señal compuesta de vi­
deo frecuencia aplicada al circuito electrodo de oontrol-cá- 
todo del tubo 30 actúa eficazmente en serie con el nivel de 
referencia variable de corriente continua establecido en el 

20 cátodo del tubo, o a través de una parte seleccionada de la
red 32. Así, el circuito del tubo 30 puede considerarse que 
constituye un circuito de sujeción que es eficaz para suje­
tar el cátodo, o un punto seleccionado de la red 32, a un ni­
vel de referencia variable, La importancia de esta caracte-

25 ristica se aclarará ahora.
La resistencia 43, que está conectada entre

la unión de las resistencias 34 y 35 y el cátodo de la diodo 
42, es eficaz para aplicar una polarización positiva adecuada,

- 21 -
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al cátodo de la diodo, determinando así la magnitud de la se­
ñal requerida para aplicación al ánodo de ese tubo para hacer- }¡:
lo conductor. Manifiestamente, esta polarización se elige 
de modo que proporcionando adecuadamente los valoree de las 
resistencias 34 y 35, el nivel de recorte está per encima de 
un nivel ma de amplitud de las componentes de señal de 
imágen de la señal de video-frecuencia compuesta* Cuando la 
diodo 42 se hace conductora, se desarrollan a travás de su 
resistencia de carga 43 y la resistencia 35 solamente impul­
sos de señales de sincronización que tienen amplitudes sustan- 
oialmente constante para aplicación por los terminales 27, 27 
al separador 20 de las señales de intersincronización. Así, 
será claro ahora por la explicación precedente la forma en la 
cual la red 32 es eficaz para mantener un potencial sustancia^ 
mente constante entre el electrodo de control del tubo 30 y 
su cátodo, o entre el electrodo de control y un punte selec­
cionado de la red 32 tal como la unión de las resistencias 
34 y 35* Así, será manifiesto que la unidad 19 es eficaz 
para derivar de la señal compuesta aplicada de video-frecuencia 
componentes de sincronización de líneas que tienen una ampli­
tud sustancialmente constante a pesar de las amplias varia­
ciones en la amplitud de la señal aplicada ocasionadas por el 
fading y las variaciones en la característica de transmisión 
de señales de unidades precedentes del receptor de televisión. 
B1 uso de una impedañeia de carga de la diodo, 43, que tiene 
una gran impedancia tiende a reducir al mínimo la corriente 
retirada por ella de la señal aplicada a los terminales 26,26.

Además de suministrar una señal de salida de
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sincronización que tiene una amplitud sustancialmente constan­
te, la unidad 19 tiene una baga susceptibilidad a loa impul­
sos arbitrarios indeseados o ruido, en particular al ruido que 
ocurre durante los intervalos entre impulsos de sincroniza­
ción de líneas aplicados, gomo quiera que los impulsos posi­
tivos de corta duración son aplicados a les terminales de en­
trada 29y 29 de la unidad 19 desde el amplificador 23 de ex­
ploración de líneas para disparar el tubo 30 a conducción en 
proporción de 15750 veces por segundo, el tubo es conductor 
sólo durante un porcentaje muy pequeño del tiempo. Por consi­
guiente, los impulsos arbitrarios o de ruido que ocurren en­
tre los impulsos de sincronización tienen un efecto pequeño 
sobre el funcionamiento del tubo 30 y también sobre los poten 
cíales de polarización variables desarrollados a través de 
las redes 32 y 45* Por consiguiente, la porción de control 
automático de la amplificación de la unidad 19 constituye un 
denominado "sistema de control automático de la amplifica­
ción disparado'* que se caracteriza por su excelente inmuni­
dad al ruido y relativa ausencia del fading del tipo de zum­
bido de avión. Los impulsos de ruido que tienen una amplitud 
igual a o mayor que las deseadas impulsos de sincronización 
son reducidos inicialmente por la acción de la resistencia 37 
y, debido a la conductividad periódica del tubo 36 a la rapi­
dez de las señales de sincronización de líneas, el nivel de 
referencia desarrollado en la unión de lae resistencias 34 y 
35 no es muy afectado por el ruido de gran amplitud que apa­
rece en la señal aplicada a los terminales 26, 26 de la uni­
dad 19. Así, la señal de sincronización suministrada por los

23
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terminales de salida 27$ 27 a la unidad 20 está relativamente 
libre de impulsos arbitrarios indeseados de ruido y queda sin 
ser afectada? por tanto, por el nivel de la señal de entrada 
de video-frecuencia compuesta aplicada a los terminales 26,

5 26. Por consiguiente, el funcionamiento de las unidades ta­
les como los generadores 21 y 22 y el dispositivo reproductor 
de imágenes 17, que suceden a la unidad 19, es muy mejorado 
en condiciones adversas tales como cuando la señal de onda 
interceptada por el receptor varía considerablemente en nivel 

10 y contiene impulsos arbitrarios de ruido de gran amplitud. Ma
niftestamente, las unidades 21 y 22 no serán sincronizadas 
erróneamente y la unión mátua del dispositivo 17 será parti­
cularmente mejorada en condiciones adversas del tipo anterior­
mente mencionado.

1$ El aparato de control 19 tiene utilidad en re­
ceptores de televisián de baja amplificación, de amplificación 
intermedia y de gran amplificación y, en general, requiere 
para las diversas aplicaciones, redes 32 con impedanoias di­
ferentes. Por ejemplo, en un receptor de alta amplificación, 

20 es decir, uno que tenga sensibilidad suficiente de modo que el
ruido sea eficaz para producir una señal de salida de video­
frecuencia completa, la experiencia ha indicado que es ^pasi­
ble emplear una red de impedancia eatádica para el tubo 30 
que tenga una impedancia menor que la que se requeriría en un 

2$ receptor de baja amplificación o de amplificación intermedia,
sin menoscabar el rendimiento del receptor de alta amplifica­
ción a niveles de señal utilizables.

Se dan las siguientes constantes de eirouite

- 24 -



para ilustrar loa elementos de circuito que pueden utilizarse 
en el circuito de la figura 1:

Resistencia 34 47 Kilohmios
Resistencia 35 470 id
-Resistencia 37 10 id
Resistencia 43 470 id
Resistencia 46 220 id
Resistencia 48 100 id (már.)
Condensador 33 0,22 mierofaradios
Condensador 40 100 micromicrofaradios
Condensador 47 0,22 micromiorofaradios
Tubo 30 Tipo 12AU7
Tubo 42 Tipo 6AL5 (í del mismo)

15 Potencial periódico aplicado
a los terminales 26, 26 Unos 45 volt, cresta a cresta.

Potencial periódico aplicado
al ánodo del tubo 30 Unes 350 voltios

Duración del potencial apli­
cado al ánodo del tubo 30 Unos 7# microsegundos

Potencial en los terminales
2^ de salida 27, 27. Unes 2 voltios.

DESCRIPCION Y FUNCIONAMIENTO DEL APARATO DE DA FIGURA 2.
Con referencia, ahora a la figura 2 de los di­

bujos, se representa en ella un diagrama de circuito de una

- 25
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forma modificada de aparato de control que en general es si—  ̂
milar a la representada en la figura 1. Por consiguiente, loe 
elementos correspondientes se designan con los mismos números 
de referencia. El aparato de control de la figura 2 difiere
esencialmente del de la figura 1 en que se emplea una triodo 
50 en lugar del dispositivo rectificador diodo 42 de la figu­
ra 1. Los electrodos de control de los tubos 50 y 30 están 
intereonectados y el cátodo del tubo 50 está conectado a un 
terminal de la resistencia 43* El ánodo del tubo 50 está co­
nectado con una fuente de potencial +B a travás de una alta 
tensián de los terminales de salida de señales de sincroniza- 
ción 2?) 27* La red 32 del aparato de la figura 2 está ordl- ! 
nariamente proporcionada para desarrollar un potencial de con- ¡ 
trol algo menor que la red correspondiente del eircuito de la ? 
figura 1, ya que el nivel de recorte de las señales de sincro­
nización del aparato de la figura 2 depende del potencial de i 
corte electrodo de control-cátodo para el tubo 50. i

El funcionamiento del aparato de la figura 2 
es esencialmente el mismo que el del aparato de control de la 
figura 1 y, por consiguiente, no se repetirá una explicación 
detallada. La triodo 50 es normalmente no conductora y loa
impulsos periódicos de amplitud relativamente conatante deri­
vados entre el electrodo de control del tubo 30 y la unión de 
las resistencias 34 y 35 son efectivos para hacer periódica­
mente conductora a la triodo 50. Por consiguiente se desarro­
lla entre les terminales 27# 27 una señal de sincronización 
relativamente exenta de ruidos que tiene una amplitud esencial­
mente constante. Además de dar amplificación de la señal apli
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cada, el tubo 50 produce en su circuito de salida energía de 
señales de sincronización derivada de la fuente -HB mas bien 
que del circuito de entrada que incluye los terminales 26,
26 del tubo 30.
DESCRIPCION DEL APARATO DE CONTROL DE LA FIGURA 3.

Una modificación adicional del aparato de con­
trol del presente invento se representa esquemáticamente en 
la figura 3 de los dibujos. Este aparato es en general si­
milar al representado en la figura 1 y los correspondientes 
elementos de circuito en las dos figuras se han designado 
por los mismos números de regerencia. En lugar de la triodo 
30 del circuito de la figura 1, el aparato de la figura 3 em­
plea un tubo pentarejilla 52. La señal de sincronización 
compuesta procedente de los terminales 26, 26 es aplicada al 
circuito de entrada que incluye el electrodo más próximo al 
cátodo del tubo 52. El ánodo de la diodo 42 está conectado 
al terminal no puesto a tierra de los terminales 26, 26 a 
través de una resistencia 56. Una señal de control que tiene 
una amplitud sustancialmente inafectada por las variaciones 
de amplitud de las componentes de las señales de sincroniza­
ción es aplicada por loe terminales 29, 29 y el condensador 
de acoplo 39 al tercer electrodo desde el cátodo del tubo 52. 
Este tercer electrodo está conectado al cátodo a travás de 
una resistencia 63. Una fuente de potencial +B está conecta­
da directamente al ánodo del tubo y está conectada a travás 
de los electrodos segundo y cuarto, interconectados, desde el 
cátodo del tubo, a una resistencia 53# euyo terminal de bajo 
potencial esté puesto a tierra a travás de una resistencia 54*

- 27
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T.o. señales de sincronización de polaridad negativa se derivan 
de terminales de salida 55) 55 conectados con la unión de las 
resistencias 53 y 54. Las señales de sincronización de pola­
ridad positiva son derivadas entre los terminales de salida 

5 27, 2?, estando conectado uno al cátodo de la diodo 42 y el
otro a la unión de las resistencias 34 y 35. La unión de la 
resistencia 35 y el condensador 33 de la red 32 está conec­
tada a una fuente de potencial indicada en - B.

El aparato de control de la figura 3 incluye 
10 todavía un sistema repetidor acoplado a la red 32 para deri­

var del potencial de control desarrollado a su travós un se­
gundo potencial de control que tiene un valor proporcional 
al que aparece a travós de la red 32, pero de polaridad opues­
ta. Este sistema incluye una triodo 57) *ayo electrodo de 

15 control está conectado directamente a la unión de la resisten­
cia 34 y el condensador 33 al paso que el cátodo del tubo está 
conectado a una fuente de potencial -B* a travós de una re­
sistencia 58. El ánodo del tubo 57 está conectado a su cá­
todo a travós de una red 60 de constante de tiempo que com-

20 prende una resistencia 61 y un condensador 62 conectados en
paralelo que) a su vez, están conectados en serie con una re­
sistencia 59. La unión de la resistencia 59 y la red de im- 
pedancia 60 está puesta a tierra y el ánodo del tubo 57 está 
conectado con uno de un par de terminales de salida 64, 64.

25 La red 60, a travós de la cual se desarrolla un potencial de
control automático de la amplificación, tiene una constante 
de tiempo que es grande con referencia al intervalo entre im­
pulsos de sincronización de líneas.

- 28 -



5

t988Tt
El funcionamiento del aparato de control de

la figura 3 es en general similar al del aparato de la figu­
ra 1 y no se repetirá. La información de señales de sincro­
nización es derivada entre los terminales 2?, 2? y el poten­
cial de control positivo desarrollado a travós de la red de 
impedancia catódica 32 es invertido en polaridad por el tubo 
57# para desarrollar con ello a travós de la red 60, y por 
tanto, en los terminales 64, 64, un potencial de control auto- 
mátido de la amplificación, relacionado con la amplitud de

terminales de entrada 26, 26 de la unidad. Como quiera que 
este potencial es de polaridad negativa, es adecuado para su 
aplicación en la forma usual a los pasos precedentes de un 
receptor de televisión. Una señal de sincronización de gran

terminales 55y 6? acoplados con los electrodos tercero y 
quinto del tubo penta-rejilla 52. La información derivada en 
lee otros diversos terminales de salida del aparato de con­
trol de la figura 3 corresponde a la que aparece en los termi­

en el invento a ninguna constante específica de circuito, se 
dan las siguientes para ilustrar una realización del invento 
construida de acuerdo con la disposición de la figura 3:

10 cresta de la señal de video-frecuencia suministrada a los

3-5 amplitud de polaridad negativa es derivada tambión en los

nales correspondientes de los aparatos de las figuras 1 y 2.
Aun cuando la solicitante no desea limitarse

Resistencia 34 33 kilohmios
Resistencia 35 390 id 
Resistencias 43 y 53 470 id 
Resistencia 54 100 M
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Resistencia 56 15 Kilohmioa
Resistencia 58 4,? id
Resistencia 61 22
Resistencia 63 1,5 megohmios
Condensador 33 0,22 microfaradlos
Condensador 62 5 microfaradios
+B 215 voltios
-B 100 id (negativa)
-B* 50 id id
Tubo 42 Tipo 6AL5 (-& del mismo)
Tubo 52 id 6BE6
Tubo 5? id 123R7 (í del mismo).

Perla anterior descripción de las diversas 
realizaciones Ael invento de la solicitante, sera evidente 
que un aparato separador de señales de sincronización, par­
ticularmente uno del tipo representado en las figuras 1 y 2, 
es de construcción sencilla, de fabricación barata y sin em­
bargo capaz de dar un rechazo excelente de las interferencias 
tales como impulsos arbitrarios o de ruido. Será evidente 
tambión que el aparato de control nuevo y mejorado de la so­
licitante no sea afectado en esencia por ruidos indeseados 
que aparecen entre los impulsos individuales de sincroniza­
ción de líneas de cualquier señal compuesta de video-frecuen­
cia aplicada al mismo. Será evidente asimismo que un aparato 
de control que incorpore el presente invento no solo será 
capas de derivar información mejorada de señales de sincroni­
zación de una señal compuesta aplicada de video-frecuencia, 
sino tambión un efecto de control automático de laamplifica-
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cián que es relativamente inafectada per ruidoe indeseablea 
que aparezcan en la señal aplicada.

Aún cuando se han descrito lo que actualmente 
se consideran realizaciones preferidas de este invento, será 

$ evidente gara los tócnioos que pueden hacerse en ellas diver­
sos cambios y modificaciones sin apartarse por ello del inven­
to, y por consiguiente, se pretende cubrir todos aquellos cam 
bios y modificaciones que caigan dentro del verdadero espíri­
tu y alcance del invento.

10 La presente solicitud que corresponde a la
presentada en los Estados Unidos de Amúrica oon fecha 21 de 
Julio de 1.950, baje el número 175*191* se acoge a los bene­
ficios del artículo 51 del vigente Estatuto-Ley sobre Propie­
dad Industrial.

- N O T A  -

Los puntos de invención pr opia y nueva que se 
presentan para que sean objeto de la presente solicitud de 
Patente de Invención en España, por VEINTE años, son loa si­
guientes:

H . -  Un receptor de televisión que comprende: 
un medio de descarga electrónica que tiene una pluralidad de 

20 electrodos que incluye un cátodo y que tiene al menea dos
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estados de funcionamiento; una red de impedancia que incluye 
un dispositivo de acumulación de energía conectado con dicho 
cátodo; medios acoplados a uno de dichos electrodos para apli­
carle la señal de video-frecuencia derivada por dicho detec­
tor, que incluye al menos un tipo de componentes de señal de 
sincronización y las componentes unidireccionales originales 
representativas de variaciones de luz y que pueden incluir im 
pulsos arbirarios indeseados, algunos de los cuales, al menos, 
pueden tener una amplitud mayor que la amplitud de dichas eom 
ponentes de señal de sincronización, y una fuente de una se­
ñal de control que tiene una amplitud sustancialmente inafec­
tada por variaciones de amplitud de dichas componentes de se­
ñal de sincronización para suministrar dicha señal de control 
a uno de dichos electrodos en relación sincrónica con la apli­
cación de dicho tipo de componentes de señal de sincroniza­
ción para convertir dichos medios de descarga electrónica des­
de una condición de funcionamiento a la otra sustancialmente 
sólo durante los intervalos de dicho tipo de dichas componen­
tes de señal de sincronización, para desarrollar con ello a 
travós de, al menos, una porción de dicha red un efecto de ¡
control relacionado con la amplitud de cresta de dicho tipo !
de componentes de señal de sincronización pero sustancialmente 
independiente de dichos impulsos arbitrarios indeseados.

2B.- Un receptor segdn se reivindica en el 
punto I*, que comprende medios que incluyen un dispositivo de 
descarga electrónica acoplado a dichos medios de aplicación  ̂
y dicha red para derivar componentes de señal de sincroniza­
ción que son sustancialmente independientes de dichos impulsos
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arbitrarios indeseados y que tienen una amplitud sustancial- 
mente independiente de cualesquiera variaciones de amplitud 
de dicha seRal de video-frecuencia aplicada.

3S.— Un receptor segdn se reivindica en el 
punto la, en el cual dicho dispositivo de descarga electró­
nica comprende un rectificador.

4*.- Un receptor segán se reivindica en los 
puntos IB ó 2a, en el cual dicha red de impedaneia que inclu- 
ye un dispositivo de acumulación de energía comprende una
red de resistencia-condensador conectados en paralelo.

5B.— Un receptor segón se reivindica en cual­
quiera de los puntos 2a a 4a, en el cual dichas componentes 
de señal de sincronización se derivan a travós de una impu­
dencia de carga desde dicho dispositivo de descarga electró­
nica.

6a.- Un receptor segán se reivindica en el 
punto 5a, en el cual dicho dispositivo de descarga electróni­
ca y dicha impedaneia de carga están acoplados entre dichos 
medios de aplicación y dicha red.

7a.- Un receptor segán se reivindica en cual­
quiera de los puntos IB a 6a, en el cual dicho medios de des­
carga electrónica consiste en un tubo que tiene al menos 
tres electrodos.

8e.- Un receptor segdn se reivindica en cual­
quiera de los puntos 4B a ?a, en el cual dicha red de resis­
tencia y condensador conectados en paralele está acoplada en 
relación de serie con el trayecto de corriente espacial de 
dicho medio de descarga electrónica.
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9 8 Un receptor según se reivindica en cual­

quiera de los puntos 18 a 88, en el cual dicha red de impe- 
dancia tiene una constante de tiempo al menos de varias veces 
el periodo de dicho tipo de componentes de seRal de sincroni- 

5 zación.
108.- Un receptor según se reivindica en cual­

quiera de los puntos 18 a 98, en el cual dicho medio de des­
carga electrónica es mantenido normalmente en estado no condue 
tor y se hace conductor en esencia solo durante los interva­

lo los de dicho tipo de dichas componentes de señal de sincroni­
zación.

118.— Un receptor según se reivindica en cual­
quiera de los puntos 18 a 108, en el cual dicha red de impe- 
dancia incluye un par de resistencias conectadas en serie y 

15 un condensador conectado en paralelo con dichas resistencias.
128.— Un receptor según se reivindica en cual­

quiera de los puntos 18 a 118, en el cual dichos medios de 
descarga electrónica comprenden un tubo de cinco rejillas, a 
cuya primera rejilla es aplicada la señal de video-frecuencia 

20 detectada y a la tercera rejilla del cual es aplicada dicha
señal de control.

138.— Un receptor según se reivindica en el 
punte 128, que comprende medios conectados al segundo y cuar­
to electrodos para derivar componentes de señal de sincroniza- 

25 ción a dichas componentes de señal de sincronización deriva­
das mencionadas en primer lugar.

148.- Un receptor según se reivindica en cual­
quiera de los puntos 18 a 138 que comprende un dispositivo in-
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versor de polaridad acoplado a dicho cátodo para desarrollar 
un segundo efecto de éontrol que tiene un valor proporcional 
a dicho primer efecto de control pero de sentido opuesto al 
mismo.

15**— Un receptor segán se reivindica en cual­
quiera de loa puntos 1* a 13*, que comprende una red integra- 
dora conectada entre dicho ánodo y dicho cátodo para derivar 
un segundo potencial de control que tiene un valor proporcio­
nal a dicha señal de control primeramente mencionada, pero 
de polaridad opuesta.

16*.- Un receptor de televisión.
Tai y como se ha descrito en la Memoria que 

antecede, ilustrado en les dibujos que se acompañan y para 
los fines que se han especificado.

La presente Memoria consta de treinta y cinco 
hojas escritas a máquina por una sola de sus caras.

Madrid,
nU.

t,
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