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por VEIITE afios

g nouxbre de IR W.G. aRIBTRONG WEITWORTH AIRCRATFT LINITED,

entidad britdnica, establecida en Baginton, cerca de

Coventry, Ianslaterra, por:

" UW DISPOSITIVO O COLURINA DB CCHTROL DE AVION *

-

Este invento se refiere a una columna de
control de auvidn (por ejemplo con rueda ‘e alerdn) que
estd montads en pivote cerca de su extremo inferior para
el movimiento de prom a popa, esto es, pars sccionar el

4
eievador del avidon.-
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Iz columna de control normal, especialmen-
te en el caso de un avid: con control dual, ejerce consi-

derables momentos de peso sobre su pivote, momentos de-

Ty

~ terminados por un cambio de =zctitud de la inclinacidn del
5 v+ avidn y por el movimiento de proa y popa de la columa
A pare hacer funclionar el elevador del avidn, Bs, sin enbargo,
desenble, compensuar estos momentos, porgus de otro mode
tienden @ desestabillizar el avidn en inclinacidn. Otro
aunento de egtabilidad puede ofrecerse por super—-equili-
10 bric.-

Aungue desde el punto de vista tedrico un
medio sencillo de eyuilibrar la colums= estdticamente se-
rfe por medio de un peso sujeto & la columna debajo de su
pivote, esto no resulta convepiente en la préctica, porgue

- 15 la distancia desde el pivote a gue dicho peso puede operar

c es limit=da por la superticie inferior del avidn y la es-

[}

tructura adyacente, en consecuencia de lo cual el peso de
equilibrio para ser s=tisfactorio deberfu tener un tanmafio
indesezble.-~

20 Tampoco es posible hacer Frente a esta difi-~
cultad por medio de un peso eguilibrador calibrado de una
proporecidn, por ejevplo de a/b, porgue puede demosirarse
uatemdticanente ue el peso reuuerido para equilibrar un
cambio de actitud es a/b veces el peso reguerido para

25 e uilibrar un movimiento a proa y popa de la columna, ¥y
evidentepente un solo peso no podrd decempeflar las dos

B funciones .-
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¥uestro objeto es superar esta dificultad
de ranera sencilla.-

Seagtin el invento, la columna de control
tiene conexiones con por lo menos dos pesos equilibrado-
res destinacos a que sus efectos sean aditivos para eyui-
librsr contra ei cambio de actitud, y.sustractivos para
eguilibraxy contra el movimiento de la columna a proa y
popa ..~

Freferiblemente cada uno de los pasos tie-~
ne conexidn de engranaje con la columna y estdn convenien-
temente dispuestos de manera gue el mayor de los dos pe-
sos esté en todo tiempo esteble en condiciones normales
de vuelo, y siendo el peso menor inestable.-—

En los adjuntos dibujos diagramdticoss:

Las figuras 1 a 5 muestran cinco diferen=—
tes disposiciones sesdn el invento, estando la columna en
posicidén neutrs en las figuras 1 a 3 y retirada hacia
atrds en las figuras 4 y 5, ¥y

Le fisurs 6 muestra una realizacidn preferi-
da con la colwma en posicidn neutra, siendo la figura 7
una vista anfloga pero con el avidn supuesto en la subida,

y la figura 8 una vista similar, pero con el avidn supues=—
to horizontal y la columna retirada.-

Isuales ndmeros de referenciz se han usado
en todas lss figuras para denotar las partes correspon-
dientes.-

' En la construccidn de la figura 1, la colum—
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na de cohtrol 11 se muestra conectada (a una distanciaz a)
sobre su montura de pivote 12 con un eslabdn 13 charnela-
do a una varills de control de elevador 14 ygue es guiada
con deslizamiento. Se hace uso de dos pesos 16, 17 prédo—
minando el primero; sujetos en los exwtremos de brazos
generaimente de resorte'18, 19 gue varn conectados en pivote
en 20 por sus otros eutremos con la varilla de control,
teniendo el brazo mayor 18 el peso de control 16 en funcidn
de lz varilla de control y el otro brazo ¢ue se extiende
hacia arriba de ella. Los dos brasos tienen sus fulcros
en 21 entre sus cutremos a una distuncia b desde sus puntos
de conexidn con la varilla de control, para olrecer uuna
proporcidn de multipliezcidn deseada g/b. Para acomodar
el wovimiento de deslizamiento de la varilla a los
fuleros para los dos brazos van montados en bielas e ge-
nera. horizoutales 22.-~

Bn la dispusicidn inversa de la fizuwa 2,
los dos orazus de peso 13, 19 van cuarnelados (en 20) sobre
la varilla 14 entre sus extremos, teniendo sus otros ex-—
treqos (en 21) sobre bielas en zeneral horizontules 22.-
La coluzna de chntrcl estd couectadz cozn la biela 13 de-
bajo del pivete 1l2.~

Debe tenerse en cuenta yue en los dos ejen-
plos arriba descritos, los cambios de momento en €.l peso
de equilibrio y en la columna de control son sélo propor-
cionases entre si pars los pequefios desplazamientos angu-

lares de la columnsa, y por consiguiente =1 grado de eyui-
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libvrio gque puede obtenerse es nenos exacto conforne el
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. o

sn-ulo auwilenva. Al paso yue, en la pféctica estas dispo-
sicioues son 1MUY s:tisfacTorias €. Cascs en que ei despla-
zamienivo de una colwmna de controsl no es grande, cowmo
ocurre €. el CusSu de una columma de control gue emplea
una proporeidn alta de rultinliczcidn el grado de aprexi-
macidn obtenido en condiciones de ewtremo despliazamiento
podr{an no ser totalmeute satisfactorias. Ista ovjecidn
puede eviiarse de cierto nimero de manerzas, como se des—
eribird nds abu 0.~

asf, en la Tigura 3 los tus ovrazos de peso
18, 19 tienen los extremos remotos de los pesos fornaudo
cierto cigiiefial en direccidn zpartada de las vielas .ene-
ralmente horizontales 22, estundo estas Wlvimas ineclina-
das desde sus soportes pivotados hacia la barrs de control
14 cuando la columnz de coatrol ests en la vosicidn neu-—
tra, esto es, cuzndo 1lus posiciones de peso de los brzzos
son virtualnenve verticales.—

En la disnosicidn alternaciva de la figura
4 hay dos brzuos de paso sinilsres 18, 19 nontados en pi-
vote en 21 encima y debajio de la varallz ce control 14 y
extendiéndose al través de la misnn, siendo tambida mayor
el peso més bajo 16, ¥y estos brazos 18, 19 estcdu sujetos
a sectores deunvados 24 que esncajan e;: lados ojpuesuos de
una crenaliera 2% sujeva a 1la varilis de COLTYOLew
En urna wmodiiicacidn de esws ditima disposi-

cién, como iz muestra da figura 5, 1os dos vrazos de peso
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18, 19 estdn charnelacos en 26 sovre los extremos de bie-—
las similares 27, en los lados de la varilla de control

14 en que estdn Los pesoy, esiaunuo las bieias 27 inclinadas
sdilo e: wi pequefio dngulo cou la varilla de control y te-
niendo SuS 0Lros exiremos charnelados en eliz.-—

sn la realizacidn preferida de la figura 6,
los dos brazos de paso 18, 19 estdn dispuestos y conectados
con la vurilla de conbrol 14 virtuamluentc como se ve en la
fisura 5, szlvo que en lu figura 6 las vielas 27 son jara-—
lelus & 1la varills de coutrol cw Jo lu crluwiiz de control
11 e=td en lz posicidn neutrz, y los otros exwtrewos de las
bielus estdn chcrnel:dos sobre unw ménsulo 29 sujeta o la
varills de control.- '

Los montajes de las figuras 4, 5 y 6 tienen
la ventzjs sobre los de lag Tijuras 1 2 3 de gwue no so anli-
ce Wae cur s bronsversal indeseable a la varilla de control,
tal que pudiera tener tendercia a dobl=arla.-

Bn todis lus eozstrucciones representadas
el elfectn de ambos pssos 16, 17 es zaditivo contra el cambio
de scotitud; pero lo: desplazamientos de proa a popa de la
columna estdn equilibrados en mayor o uexnor .edida por la
dijevernci. sjercid: entre los los pesos, porgue el peso

rnenor 16 (en el brazo ascendente 18) es inestzble. OLsto se
reprecents por laz divers:'s lechas de las figuras 7Ty 8.-
asf, en la figura 7, en gue haz habido un
cambio de aetitud, la fuer:ca ejercidsz en la varilla de con-

trol 14 por la colwmsz de control se indica por la Ilecha
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31 y lus fuersas confrz=yrizs, ejsreidas »or los pesos 16,

-

s

v 17, se indican por las 7lechas 32, como actuantes en

la varilla de control 14 en la misma diveceidn contraris
a 1o dilreceidn de lu flecha 31. Pero en la figura 8, gue
muestra la posieidn de lus partes cuwndo la columna de
control estf basculada hacia abajo, aplicando asi tambidn
unz iuersza a la varilla de control 14 en el sentido indi-
cado por la flecha 31, el peso 16 aplica una fuerza en el
mismo sentido indicado por la flecha 24, al paso que el
peso uayor 17 aplicua una Tuersza, indicada por la flécha
35, en el sentido opuesto.-

Debe entenderse ¢ue los pesos pueden dis-
ponerse 0o S0l10 pare ofrecer un e uilibrio virtuzlmente
coilpleto, sino un super-eguilibrio. Como la sumz de los
dos pesos controlu el eyuilibrio de =zmchitud, y su dife-~
rencia controla el eguilibrio del movimiento de ia columna
con relscidn al avidn, es psible wontar las partes
para variar por senarado su efecto. Asi, lun zartes sue-
den disponerse pars ofrecer un efecto de actitud sumenta—
do, esto es, purz ofrecer wn super-eyuilinrio en el €=S0
de cambio de zctitud, y dejar la diferencia de losg pesSos
inzlterada para ofrecer un eyuilivrio, virtualumente COT
rrecto conire el deuplavamienso de lz colunna. Esta dife=
rencis, por supuesto, sdlo serd constunte en el ecumo ¥
gue lazs proporciones de rmultipric=cidn (a/b) sean 1laf
mismas para los dos pecos.-

Bl efecto del supser-ezuilibrio de wc
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esun tanto similar a un coeficiente de momento de char—

» » 3 [ 4 . N .
nela, positivo, aerodinamico, gue hace yue el slevador

-t

flote contra el viento por cuibio de incidencia, usual-
mente llasado natemdticamente "R, positivo". Pero el coe-—
ficieute gerodindnico es indeperdiente de 1x velocidad,
al pasc yue el peso simula un coeliciente gue se vuelve

elativamente mis grande al disninuir la velocidad del
svidn, tanto gue 1lzs Tuercas afreas disminuirdn como el
cuzdrado de la velocidad. Por consiguiente, el efecto esta-
bilizador del super—-eguilibrio de uzchitud aumentarsd al
disnminuir la velocidad del avidn. IListe efecto es altamente
desenble en el caso de un avidn con una unidad de “verza
de propulsidn del motor, poriue ayuda a compensar los efec-
tos desestabiliusadores de la unidad, yue aumentan al dis-—
pinuir la velocidad.-

Eotz solicitud ue corresponde a la presen-

tada en Gra:n Bretafia el 28 de Cctubre de 1950, bajo el
ne 26346/50, se acoge a los beneficios del articulo 51 del

vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.-

Los punt,s de invencidn propia y nueva gue
se presentan para yue sean ovjeto de esta Fatente de In-

vencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los siguientes:
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1.~ Una columna de control de avidn, tal
como la yue va rontada en pivote cerce de su extremo in-
ferior para el movimiento de proa y popa, con conexiones
con por lo uenos dos pesos de eduilibrio dispuestos de
manera .uUe sus eTectos sean aditivos parz eguilibrar el
cambio de zetitud, y sustractivos para eguilibrar el no-
vimiento de proa y popa de lz columna.-

2.~ Un dispositivo sesiin se reivindica
en el punto 12, en el cuul el nayor de los dos pesos es
en todo tiempo estszble, siendo inestable el menor.-—

32.- Un disvositivo sezfin se reivindicea
en los purtos 12 § 22, en el cuzl cada uno de los pesos
tiene una conexidn de engrunaje con la columnz.-

42.~ Un dispositivo sezln se reivindica
en cualguiera de los puntos anteriores, en el cual hay
sélo dos pesos sostenidos en los extremos de brazos en
zeneral verticales (en la posicidn neutrz de la columna)
que van montados en pivote y conectados con la varilla
de control del elevador accionnable por la columna, con
el peso mds grande debajo de su monturaz de pivote y el
peso nds peguefio sobre dicha montura.—

52.~ Un dispositivo se Un se reivindica
en cualyniera de los puntos anteriores, en el cual los
pesos estdn dispuestos para ofrecer un super-—ejuilibrio
en cuanto 2l csmbio de actitud, 2l paso yue proveen un
equilibrio virtualmente correcto contra el desplazamien-

0 de la colunns.-—
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62.- Un dispositivo o coluuna de control

de avidne.-

por

4
m

Tal y como se ha descrito en la lemoria
antecede, representude en los dibujos yue se scompa-
¥y con los fines yue se hun especificado.-

Esta Memoria constz de diez hojas €scritas
una sola carde=—

Madrid,

Aigertonce ciiinury
CsPcs Poder, -~
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