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MEMORIA DESCRIPTIVA

La invención cuya descripción, en lo que tiene de 
esencial, es objeto de esta Memoria y para la que se so­
licita Patente de Invención, se refiere a un mecanismo 
transmisor de movimiento a un liquido o, en general, flui- 
do cualquiera que si se invierte el sentido del movimiento 
podrá ser receptor del movimiento de dicho fluido.

Para mayor olaridad, en ia descripción, nos refe­
riremos al caso en que nuestro mecanismo se utilice co­
mo impulsor y todo lo que se diga sera aplicable al oaso 

lo. inverso citado.
Antes de entrar en la descripción recordaremos que 

todos los mecanismos propulsores de fluidos o accionados 
por los mismos, mientras sean de rendimiento continuo o 
rotativos, como hélices, bombas cen^ráfruga$¡, turbinas, ven 

15* tiladores y otros, producen en la vena liquida o gaseo-
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sa a que se aplican, un movimiento de traslación, pero al 
mismo tiempp se origina un movimiento de rotación del flui­
do debido a la fuerza centrifuga producida por la rotación 
y arrastre de los elementos directamente motores, que in- 

5. cluso para grandes velocidades ppuede degenerar en la for­
mación de torbellinos y es evidente qge la energía consumi­
da en dichas rotaciones o torbellinos, no solo se oonsume 
en pura perdida sino que incluso puede ser perjudicial para 
el movimiento de traslación que se quiere conseguir, 

lo. El mecanismo según nuestra invención contraria o
dificulta el que se produzca el movimiento de rotación dicho 
y concentra, por lo tanto, la energía disponible, en la ob­
tención del movimiento de traslación proyectado o en el apro­
vechamiento del mismo.

1^. Consiste esencialmente el nuevo mecanismo en dos o
mas superficies impulsoras dispuestas sobre ejes situados a 
tal distancia que al girar en el mismo sentido, las superfi­
cies solidarios de un eje barran parte del espacio barrido 
también por lis superficies solidarias del eje adyacente,

2o. con lo cual en dichos espacios, el movimiento relativo de 
las superficies impulsoras, sera de signo contrario al ser 
del mismo sentido el movimiento de giro de los ejes y asi 
la rotación debida a una de las superficies quedará obstacu­
lizada por la rotación en sentido contrario que tiende a im- 

2$. primir la superficie impulsadora contigua.
Sin que ello signifique restricción alguna en el ob 

jeto de 1 patente y únicamente a titulo de ejemplo, en lo 
que sigue y en los planos adjuntos nos referiremos a un ca­
so concreto de realización práctica del nuevo mecanismo.

Supongamos que las superficies impulsoras sean de30
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sección helicoidal o sensiblemente helicoidal, continuas o 
discretas, o sea que se trate de cornillos sin-fin o simila­
res y llamemos superficies conjugadas a cada par de super­
ficies de la clase dicha contiguas o adyacentes. Si, refi- 

5. riéndonos a la figura primera, disponemos dos ejes
y -2-....-2-, de los que son solidarias superficies helicoida 
Hes -3-....-3"* y -4-....-4-, paralelos pero de forma que la 
aaperficie -4- barra parte del espaciop. barrido también 
por la superficie -3-; se comprende que al girar los dos ejes 

lo. en el sentido indicado por las flechas -a- y -b-, o sea en 
el mismo sentido, en el espacio -3- barrido por las dos su­
perficies, éstas tendrán un movimiento de sentido contrario 
indicado por las flechas -o- y ,-d- y por tanto tenderán a 
imprimir dichos movimientos al fluido con lo cual se neutra- 

15. lizarán y se dificultara la rotación del fluido que recibi­
rá el movimiento de traslación deseado.

Es obvio que ademas de la forma descrita podra 
hacerse que el nuevo mecanismo conste de mas de dos super­
ficies impulsadoras conjugadas y entonces podran disponer- 

2o. se los ejes en la forma indicada en la figura segunda en que 
la superficie central -1- queda cubierta por tres superfi­
cies helicoidales adyacentes -2-. -3- y -4- o bien en la 
forma señalada en la figura tercera en que se dispone una su 
cesión de varios ejes -1-,-2- y3- y -4- de manera que la su- 

23. perficie impulsora solidaria de cada uno de ellos cubre par­
te del espacio barrido por las adyacentes o en otra forma 
de agrupación conjugada cualquiera.

También es esencial del nuevo mecanismo que el 
conjunto de superficies impulsoras conjugadas vaya encerra- 

30. do dentro de un recinto de forma apropiada para oontener y



guiar al fluido de que se trate, para evitar la dispersión 
del fluido alejándose del eje de rotación de las superfi­
cies conjugadas, y asi en la figura cuarta se indica una 
forma tubular que puede afectar la envolvente, aúna Re se 

5, comprende que esta forma será siempre la adecuada para adajg 
tarse al perfil exterior del mecanismo.

La sección do cada una de las superficies im­
pulsoras que forman el nuevo mecanismo podrá variar de di­
mensiones a lo largo de los ejes y la forma accidental de di 

lo. chas superficies podrá ser también variable.
Con el nuevo mecanismo se tiende a mejorar las 

condiciones de rendimiento o eficacia de los mecanismos imá 
pulsores hasta hoy conocidos, pero además presenta la venta­
ja de ser especialmente aplicable a casos en que convenga 

1 5. dificultar los movimientos de rotación del liquido como por 
ejemplo en el trasiego de vinos y otros en que hasta ahora 
el incoveniente que se trata de evitar con nuestro mecanis­
mo desaconsejaba el empleo de bombas o mecanismos rotativos 
teniéndose que recurrir a los anticuados de embolo.

2o.- Se comprende que nuestro mecanismo podrá utili­
zarse como accionador en función de bomba o mecanismo impul­
sor para ^nyactar por ejemplo substancias pastosas, como ser 
ntilfdo para el accionamiento de btiqyes o embarcaciones y 
asimismo si se le sitúa en el seRo de un fluido móvil ser- 

2p.vira para transformar parte de su ̂ arza viva en trabajo.
No alteraran la esencialidad del nuevo mecanis-r 

mo aquellas variantes de forma, tamaño, materiales empleados 
en la construcción y otras que no oambien alteren o modifi­
quen fundamentalmente las catacteüsticas esenciales desori-



N O T A :

Se reivindica como característico de es­
ta Patente:

is - Mecanismo transmisor de movimiento a unflui- 
5. do o receptor del movimiento del mismo esencialmente cons­

tituido por dos o mas ejes de los que son solidarias super- 
ficies helicoidales o sensiblemente helicoidales, disponían 

, do los ejes a distancias convenientes para que cada super­
ficie impulsora barra en su totacion parte del espacio ba­

lo. rrido por la superficie impulsora oonjugada,
2$ - El propio mecanismo según reivindicaciono 

primera en que los ejes de las superficies conjugadas ten­
drán su rotación en cualquier sentido pero siempre en el 
mismo uno que otro y las superficies conjugadas helicoida- 

lp. les según reivindicación primera tendrán su paso de hélice 
en el mismo sentido.

* - El propio mecanismo en que el conjunto de
^ . . superficies impulsoras helicoidales dichas va encerrado

en un recinto que se adapta a la forma general externa del 
2o. mecanismo obligando al fluido a pasar entre las superficies 

helicoidales descritas,
4S - "Mecanismo transmisor de movimiento a un 

fluido o receptor del movimiento del mismo".
Todo tal y como quedíí descrito en la precedente 

25. Memoria, representado en los planos adjuntos y reivindioa-
* do por el conjunto de las cuatro reivindicaciones anterio­

res.
Consta esta Memoria de seis paginas foliadas,nu­

meradas a máquina y escritas también a máquina por una sola
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Barcelona para Madrid a 7 de julio de 1951.
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